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Vynélez se tyka nivelalniho pfistroje s la-
serem, ktery vytvari svételnou rovinu v ho-
* rizontu pfistroje.

Laserové piistroje, které vytvafeji vodo-
rovnou sv&telnou rovinu jsou velmi drahé,
jednoucelové pfistroje, kde vodorovnd své-
telnd rovina je vytvafena rotujicimi hrano-
ly nebo zrcadly. Spoletnou nevyhodou je,
Ze jsou urcena jen pro tuto funkci a jinak
je nelze vyuZit. Kromé& toho nékteré z nich
nelze nad soufadnicové danym bodem cen-
trovat.

Tyto nevyhody odstrafiuje nivelaéni pfi-
stroj s laserem nebo jinym zdrojem svétla
pro vytvareni vodorovné svételné roviny ve
¢tvrt nebo pllkruhu ustaveny na geodetic-
kém stativu, ve kterém na laseru je upev-
nén kolimatorovy spojny ¢len nasazeny na
jednom konci svétlovodu, jehoZ druhy Kko-
nec, ukonteny spojnym optickym ¢lenem
v objimce, je pfipojen k okuldru dalekohle-
du nivela¢niho pFistroje, jehoZ podstata vy-
ndlezu spocéiva v tom, Ze nivelalni pfistroj
je spojen s otoénym klikovym mechanismem
tdhlem a $roubem, piiemZ Sroub je umistén
ve vertikalni ose nivela¢niho pfistroje.

Pristroj funguje tak, Ze svételny svazek
vedeny do okuldru nivelatniho pfistroje
podle vynélezu, jehoZ dalekohled je natdcen
kolem svislé osy klikovym mechanismem,
vytvaii ¢ast svételné roviny v horizontu pri-
stroje. ‘
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Hlavni vyhodou vyndlezu je, 2 se dalsi
dpravou vyuZivd béZnych nivelatnich pfi-
strojfi, a Ze jejich funkce je zlepSena jedno-
duchym otofnym zafizenim, které se napfi-
klad u automobilovych stéracti b&Zné pouZi-
va. : '

Vypnutim otd¢eciho zatizeni je moZno pfi-
stroje vyuZit pro laserovou tahovou nivela-
ci, a jestliZe je nivelatni p¥Fistroj vybaven
vodorovnym dé&lenym kruhem, je moZno jej
vyuZit pro urcovdni poldrnich prvkd, po-
tfebnych napfiklad piri uréovdni rohl a
sekci montovanych staveb ze stavebnich dil-
ch a bunék, pfitemZ jsou tyto body urcova-
ny i v§3kov&. Ddle je piistroj moZno podob-
né jako jiné geodetické pfistroje centrovat
nad soufadnicové danym bodem.

Prikladné provedeni vyndlezu je uvedeno
na pripojeném vykrese, kde na obr. 1 je
celkové uspofdddni v pohledu z boku a
na obr. 2 v pohledu shora. P

Na okuldr nivela¢niho dalekohledu 7 p¥i-

.stroje 1 je nasazena objimka 6 se spojnym

optickym &lenem 8 v ohniskové vzdalenosti
okularu. tak; aby svétlovodem 2 privedené
svétlo bylo rozsifeno do celého okularu da-
lekohledu a na druhém konci svétlovodu je
pomoci objimky 4 nasazen kolimtorovy
spojny Elen 5 k soustfed&ni svéteiného svaz-

ku ze zdroje své&tla, nejvhodné&ji z laseru 3

do sv&tlovodu 2. Daldi souléasti je ototné
zafizeni upevnéné na stativu, které pomoci
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. tédhla 14 upevnéného Sroubem 13 ve verti-
kalni ose pfistroje totoZné s osou otaeni
dalekohledu 1. Svételny svazek vychézejici
z objektivu 9 je vodorovny a otdfenim pii-

RPN

stroje vytvafi cast svételné roviny.

Na obr. 2 je pohled na uspofddéani zafize- .

'ni shora s prikladnym vyuZitim klikového
otddeciho zafizeni 14, kde pomoci tdhla 15
je dalekohled niveladnihoc pfistroje natécen
do poloh vyznadenych Carkované jeho osou

a vystupujicimi svételnymi svazky, které vy- °
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tvari svételnou rovinu stanoveného rozsahu.
Nivelad¢ni pfFistroj s laserem podle vyné-
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lezu najde uplatnéni zejména ve stavebnictvi
a hornictvi, pFi panelové vystavbé, pii vyty-
Covéani a kontrole vodorovné trovné podla-
Zi, hal, zdkladnovych desek, p¥i promé&fovéa-
ni rovinnosti stavebnich dilcti, p¥i zemnich
tipravdch rovinngych ploch v silniénim, Ze-
lezni¢nim stavitelstvi a obfanskych sportov-
nich a jinych stavbéach, ve strojirenstvi, p#i |
Fizeni mechanism@i stavebnich, buldozeri,
graderti, skraperil a pokladad¢l pro vodorov-
né rezy objekty a prostorami, pro ploSnou
nivelaci aj. postupné v segmentech tak, jak
je pracovni proces zpravidla realizovén.

PREDMET VYNALEZU

Nivelatni pFistroj s laserem nebo jinym
zdrojem svétla pro vytvafeni vodorovné
svételné roviny ve .€tvrt nebo plilkruhu usta-
veny na geodetickém stativu, pfiemZ na
laseru je upevnén kolimatorovy spojny ¢len,
nasazeny na jednom konci svétlovodu, jehoZ
"druhy konec, ukondeny spojnym optickym

¢lenem v objimce, je pFipojen k okularu da-
lekohledu nivela¢niho p¥istroje, vyznacujici

~se tim, Ze nivelalnl pfistroj (1) je spojen

s otofnym klikovym mechanismem (14)
tdhlem (15) a 3roubem (13}, kteryZto Sroub
(13) je umistén ve vertikdlni ose nivelacni-

ho pf¥istroje (1).

2 vykresy -
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