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Przyrzad do wytwarzania ruchu obrotowego przedmiotéw opartych w jednym lub najwyzej
w dwéch punktach bez opierania si¢ o drugi wzglednie trzeci punkt.

Zgloszono 30 pazdziernika 1919 r.
Udzielono 19 grudnia 192§ r,

Masa rozpedowa w ksztalcie tarczy u-
mieszczona na osi 2 obraca sie lekko w fo-
zyskach 3 i 4 ramy 5. Rama 5 obraca si¢ w
tozyskach 6 i 7 ramy 8.

Na osi 2 osadzone jest kétko zebate 9,
ktére tcczy sie po zazebionej obreczy 10
przymcizowanej do ramy 8, tak, ze os§ 6, 7
jest do plaszczyzny tej obreczy prostopadia
i przechodzi przez jej $§rodek. Rama 8 obra-
ca sie kolo osi 17. Osie 2 i 6, 7 sa do siebie
prostopadle, o$ za$ 17 jest do osi 211 6, 7
skoénie polozona.

Na osi 6, 7 sa umieszczone dwa kotka
ztobkowe 11 i 12 i kétko zebate zapadkowe
13 z zapadka 14 um’eszczona ma ramie 5.

Na kétko 11 jest nawiniety sznur 15, kt6-

ry przechodzi przez rolke 16 i przez rurke
17. Rurka 17 jest polaczona z rama 8, sti-
nowi jej o§ obrotowa i dbraca si¢ w lozy-
sku 18 u podstawy 19. Zapomoca kétka 20
sznur laczy sie z raczka 21.

Do kétka 12 jest przyczepiona sprezyna
22 przymocowana drugim koficem do ra-
my 8

Na o§ 17 nasadza sie lekko mnazgbio-
ny walek 23, do ktérego przyciska si¢ zapo-
moca sprezyny suwak 24 umieszczony na
podstawie 19.

Pociagajac za raczke 21, wprowadza si¢
w ruch kotka 11, 12 i 13 w kierunku strzatl-
ki 25. Kotko zebate 13 zaczep’a o zapadke
14 i wprowadza rame¢ 5 w ruch w tym sa-



mym kierunku, Przy tem nawija koélko 12
‘g\sprqzyng 22 tak ze gdy sie prué(n sznur' 15
o catkows tem”™ ]ego odwinieciu si¢ z kétka
1#, nawinieta sprezyna zmieni kierunek ru-
chu kétek 11, 12 i 13 na odwrotny, nie zm'e-
niajac ruchu ramy 5, przyczem sznur 15 na-
winie si¢ na kétko 11.

Przy cbrocie ramy 5 w kierunku 25 po-
toczy sie kolo zebate 9 po obreczy 10, wpro-
wadzajac w szybki ru:h obretowy koto roz-
pedowe 1 w kierunku strzalki 26 czyli, ze
masa rozpedowa obraca si¢ réwnoczesnie
wokoto osi 2 i osi 6; 7, czyli wokoto dwéch
osi do sieb’e prostopadlych.

Taka kombinacja ruchéw daje wedtug
zasz;dy mechaniki sile wypadkowa, ktéra
ciagnie mase rozpedcwa I w kierunku
strzatki 27, a jej wypadkowa wzgledem osi
17 daje ramie 8 ruith cbrotowy w kierunku
strzatki 28. Gdy za$ o 2 dojdzie do punk-
tow polozonych po drugiej stronie ramy 8,
np. de punktu 29, wtedy sita wywotana kom-
binacja, ruchéw masy rozpedowej 1 zacznie
dzialaé¢ w kierunku strzatki 30 i jako sita
wypadkowa, nadaje ramie 8 wzgledem osi
17, ruch obrotowy w kierunku strzatki 31,
czyli przeciwnej do ruchu 28.

Sita tego ruchu jest zalezna cd wielko-
éci masy rozpedowej i iloéci jej 0|brotow 2
i wokolo osi 6, 7.

Wedtug zasad \mechaniki, wéwczas gdy
masa rozpedowa 1 wykonuje obrét w kie-
runku strzalki 28, powstaje opér przeciwko
obrotowi masy rozpedowej w kierunku
strzatki 25. Przy przezwyciézaniu tego o-
poru, w tym wypadku zapomoca pociaga-
nla sznura 15, wytwarza sie reakcja, kto-
rej kierunek jest oznaczony strzatka 32, a
jej wypadkowa wzgledem osi 17 ma kieru-
nek strzatki 33.

Ta wypadkowa reakeji sumuje si¢ z ru-
chem ramy 8 w kierunku strzalki 28. Gdy
za$ kotko 9 wejdzie w potozenie 29, wtedy
" reakcja ta dzialajaca wzgledem csi 17 cia-
gle w tym samym kierunku znosi si¢ z ru-

chem ramy 8 dazacym w tej chwili w kie-
runku 31. Wskutek tego, ze reakcja z ru-
chem ramy 8 w kierunku 28 wspétdziata, a
jej ruchowi w kierunku 31 przeciwdziala,
powstaje jednostronny staly obrét ramy 8
w kierunku strzatki 28.

Staly ten i jednostronny ruch obrotowy
trwa oczywiscie tak dlugo, jak dlugo masa
rozpedowa jest utrzymana w ruchu,

Dzialanie tego jednostromnego ruchu ob-
rotowego ramy § przenosi sie zapomoca
sprezynowego suwaka 24 na podstawe 19 i
przedmioty z nig potaczone dzieki przyci-
$nieciu tego suwaka 28.

Mase rozpedowa mozna w ruch wpro-
wadzi¢ w sposéb o wiele prostszy zapomo-
cg pradu elektrycznego, a prymitywny spo-
s6b zapomocy sznura poedany zostat tylko
dlatego, by latwiej mozna $ledzi¢ nietylko
dziatanie precesji, ale i dziatania akcji i re-
akcji, poniewaz efekt aparatu na tych trzech
rzynnikach sig opiera.

Aparat w dawnej postaci moze stuzy¢ w
gabinetach fizyki' do zademonstrowania, ze
dowolny i staly obrét przedmictéw okolo
swej osi opartej tylko w jednym albo w
dwéch punktach przy zastosowaniu sit ve-
wnetrznych jest mozliwym pomimo pewnej
sprzecznoscm z prawidtami mechaniki o ak-
cji 1 reakcji,

Po zastosowaniu napedu elektrycznego,
aparat moze stuzyé do zniwelowania reakizji
propelera zwyklych aercplanéw, oraz do
zniwelowania reakcji przy helikopterach.

Aparat ten moze stuzyé réwniez do
réwnowazenia -motocykléw i monocykléw,
do regulowania kierunku torped wodnych i
powietrzaych i podcbnych celow.

Zastrzezenie patentowe,

Przyrzad do wytworzenia ruchu obroto-
wego przedmiotéw opartych w jednym lub
najwyzej w dwérh punktach tez opierania
sie o drugi wzgledn’e trzeci punkt, znamien-



ny tem, Ze masa rczpedowa jest cbracana
rowncczesnie ckoto dwéch osi  prostopa-
dtych do siebie, przyczem moze sie swobod-
nie obraca¢ okolo trzeciej osi, umieszczonej
w stosunku do dwéch pierwszych skosnie,

co daje w rezultacie staly ruch obrotowy
aparatu w jedna strone, ktory to ruch mo-
Ze byé przeniesiony na rozmaite przyrzady.

Jan Raszka.
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Druk L. Bogustawskiego, Warszawa.
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