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(54)实用新型名称

一种联轴器对中装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种联轴器对中装置，属

机械设备领域。装置包括百分表一（1）、百分表二

（2）、基座（3）、径向馈杆（5）、支臂（8）、测头（7），

百分表二（2）支臂（8）和安装在基座（3），百分表

一（1）安装在支臂（8）上。装置现场适应能力强，

能够在狭小空间实施操作，可以适用不同外圆直

径的联轴器找对中工作。结构简单，易于操作对

操作员人员的操作技能水平要求较低。利用百分

表直接读取轴向和径向的联轴器对中误差值，效

率高、读数精确。
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1.一种联轴器对中装置，其特征在于包括百分表一（1）、百分表二（2）、基座（3）、径向馈

杆（5）、支臂（8）、测头（7），百分表二（2）支臂（8）和安装在基座（3），百分表一（1）安装在支臂

（8）上，径向馈杆（5）穿过支臂（8）的通孔一端与百分表二（2）的触头接触，测头（7）安装在径

向馈杆（5）的另一端。

2.如权利要求1所述联轴器对中装置，其特征在于所述径向馈杆（5）上安装阻尼弹簧

（6）。

3.如权利要求1或2所述联轴器对中装置，其特征在于所述测头（7）前端设置导向段，导

向段的前端为一侧斜向尖端。

4.如权利要求3所述联轴器对中装置，其特征在于所述导向段的前端的一侧斜向尖端

夹角为45°。

5.如权利要求1或2所述联轴器对中装置，其特征在于所述测头（7）上标注有指示测量

刻线。

6.如权利要求5所述联轴器对中装置，其特征在于所述测头（7）上指示测量刻线间隔为

1mm。

7.如权利要求1或2所述联轴器对中装置，其特征在于所述基座（3）与联轴器接触表面

为曲面或倒V型表面。
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一种联轴器对中装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种联轴器对中装置，属机械设备领域。

背景技术

[0002] 转传动类机械设备的维修或安装都会涉及到原动机与负载的半联轴器找对中工

作，根据联轴器对中精度要求和结构的不同，一般采用激光对中仪、磁力百分表、内径千分

尺、塞尺、钢板尺等设备工具。找对中工作在使用激光对中仪和磁力百分表这类设备时，可

以直接读数但需要有较大的回转半径或轴向距离，同时还需要盘动原动机和与其连接的负

载；使用内径千分尺、塞尺和钢板尺时对操作人员技能要求较高，需要分别检测轴向和径向

的数据，由于不能直接读数,存在较大的测量和积累误差，不但达不到找对中精度要求，还

费时费力。上数设备工具在现场实际操作过程中都有一定的局限性，尤其是对联轴器回转

半径小、对中精度要求高、需要直接读数的设备进行找对中工作时就显得手段匮乏，为了填

补这类设备的空白，有必要设计一种能够适应场地狭小且要求精度高的联轴器找对中装

置。

实用新型内容

[0003] 为了解决适应场地狭小且要求精度高的联轴器对中问题，本实用新型提供了一种

联轴器对中装置。

[0004] 本实用新型所采取的技术方案是：

[0005] 一种联轴器对中装置，包括百分表一、百分表二、基座、径向馈杆、支臂、测头，百分

表二支臂和安装在基座，百分表一安装在支臂上，其径向馈杆穿过支臂的通孔一端与百分

表二的触头接触，测头安装在径向馈杆的另一端。

[0006] 如上所述联轴器对中装置，所述径向馈杆上安装阻尼弹簧。

[0007] 如上所述联轴器对中装置，所述测头前端设置导向段，导向段的前端为一侧斜向

尖端。

[0008] 如上所述联轴器对中装置，所述导向段的前端的一侧斜向尖端夹角为45°。

[0009] 如上所述联轴器对中装置，所述测头上标注有指示测量刻线。

[0010] 如上所述联轴器对中装置，所述测头上指示测量刻线间隔为1mm。

[0011] 如上所述联轴器对中装置，所述基座与联轴器接触表面为曲面或倒V型表面。

[0012] 采用上述技术方案所产生的有益效果在于：装置现场适应能力强，能够在狭小空

间实施操作，可以适用不同外圆直径的联轴器找对中工作。结构简单，易于操作对操作员人

员的操作技能水平要求较低。利用百分表直接读取轴向和径向的联轴器对中误差值，效率

高、读数精确。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型的装置示意图；
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[0014] 图2为本实用新型的装置径向馈杆示意图；

[0015] 图中：百分表一1、百分表二2、基座3、紧定螺钉4、径向馈杆5  、阻尼弹簧6  、测头7、

支臂8  、半联轴器一9  、半联轴器二10。

具体实施方式

[0016] 下面结合具体实施例和附图对本实用新型做进一步详细说明。

[0017] 结合图1所示，百分表一1固定在支臂8上，百分表二2由紧定螺钉4固定在基座3上。

调节百分表一1与半联轴器二10的距离，调整对中装置径向检测数据的示值基数。调整调节

百分表二2与径向馈杆5的距离，调整对中装置轴向检测数据的示值基数。阻尼弹簧6套装于

径向馈杆5上，保证径向馈杆5自动回零，同时避免在检测过程中径向馈杆5随意串动冲击百

分表二的触头。径向馈杆5穿过支臂8的通孔与百分表二2的触头接触，支臂8的通孔对径向

馈杆5兼有轴向导向作用。测头7直边前端设置导向段，斜边程45°交于测头7直边前端，测头

7上每间隔1mm刻有一段指示刻线，用于毫米级读数与百分表二2示值的对照。测头7和径向

馈杆与基座3的V型底面按垂直关系装配。

[0018] 使用本对中装置前为便于读数，可先找一基准平面校正百分表一1在的量程的二

分之一，校正百分表二2的量程为零点，若不进行校正也可通过根据示值读数计算得出对中

误差。找对中过程中只需确保基座3和测头7的直边贴合与半联轴器一9的外圆和端面，百分

表一1的触头和测头7的斜边抵在半联轴器二10的外圆和端面上即可完成一次某一方向的

联轴器轴向径向对中误差的检测操作。
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图1
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图2
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