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一种新型无感知探测技术网络空间组件

(57)摘要

本实用新型提供一种新型无感知探测技术

网络空间组件，涉及网络组件技术领域，包括交

换机本体，所述交换机本体的一侧面固定连接有

散热箱，散热箱的内底壁固定连接有驱动箱。该

新型无感知探测技术网络空间组件，通过启动吸

风扇将外界空气通过吸风孔引入到交换机本体

的内部和交换机本体内部产生的热空气进行气

体交换，交换机本体内部的空气通过排风孔排出

交换机本体的内部，来进行空气循环散热，通过

过滤网过滤掉吸入空气中的灰尘防止其影响交

换机本体内部的元件运行，通过活动杆的顺逆往

复转动，带动活动杆进行上下往复运动，通过毛

刷杆来将过滤网一侧面的灰尘进行清理，防止灰

尘阻塞过滤网影响交换机本体内部的散热性。
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1.一种新型无感知探测技术网络空间组件，包括交换机本体(1)，其特征在于：所述交

换机本体(1)的一侧面固定连接有散热箱(2)，散热箱(2)的内底壁固定连接有驱动箱(8)，

驱动箱(8)的顶部固定连接有吸风扇(3)和过滤网(4)，驱动箱(8)的顶部活动连接有螺杆

(5)，螺杆(5)的外表面螺纹连接有活动杆(6)，活动杆(6)的一侧面固定连接有毛刷杆(7)，

散热箱(2)的一侧面开设有吸风孔(18)，交换机本体(1)的一侧面开设有排风孔(19)。

2.根据权利要求1所述的一种新型无感知探测技术网络空间组件，其特征在于：两个所

述螺杆(5)均贯穿驱动箱(8)的顶部并延伸至驱动箱(8)的内部，驱动箱(8)的内底壁活动连

接有转杆(10)，转杆(10)的外表面和两个螺杆(5)的外表面均固定连接有连接齿轮(9)，三

个连接齿轮(9)之间通过齿轮链条(11)传动连接。

3.根据权利要求2所述的一种新型无感知探测技术网络空间组件，其特征在于：所述转

杆(10)的外表面固定连接有第一锥齿轮(12)和第二锥齿轮(13)，第一锥齿轮(12)设在第二

锥齿轮(13)的正上方第一锥齿轮(12)和第二锥齿轮(13)之间设有半面锥齿轮(14)，半面锥

齿轮(14)与第二锥齿轮(13)相啮合。

4.根据权利要求1所述的一种新型无感知探测技术网络空间组件，其特征在于：所述驱

动箱(8)的内底壁固定连接有电机(15)，电机(15)的输出端与半面锥齿轮(14)固定连接。

5.根据权利要求1所述的一种新型无感知探测技术网络空间组件，其特征在于：所述驱

动箱(8)的顶部固定连接有倾斜块(16)，散热箱(2)的一侧面插接有收集盒(17)，收集盒

(17)的一侧面固定连接有拉块。

6.根据权利要求1所述的一种新型无感知探测技术网络空间组件，其特征在于：所述交

换机本体(1)的正面开设有连接插孔(20)，连接插孔(20)的数量为八个。

7.根据权利要求1所述的一种新型无感知探测技术网络空间组件，其特征在于：所述交

换机本体(1)的底部固定连接有支撑柱(21)，支撑柱(21)的底部固定连接有安装板(22)，安

装板(22)的顶部开设有安装孔(23)。
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一种新型无感知探测技术网络空间组件

技术领域

[0001] 本实用新型涉及网络组件技术领域，具体为一种新型无感知探测技术网络空间组

件。

背景技术

[0002] 网络组件就是各个网络层的组件，比如说集线器、宽带路由器、网关、网桥、交换机

等等，交换机一种用于电(光)信号转发的网络设备，它可以为接入交换机的任意两个网络

节点提供独享的电信号通路，最常见的交换机是以太网交换机，其他常见的还有电话语音

交换机、光纤交换机等。

[0003] 现有交换机为了增强交换机内部的散热性，通常将外界空气引入到交换机内部，

通过过滤网来过滤掉引入空气中的灰尘，但长期使用后灰尘会阻塞过滤网，影响其内部的

散热效果。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的就是为了弥补现有技术的不足，提供了一种新型无感知探测技

术网络空间组件。

[0005] 技术方案

[0006] 为实现以上目的，本实用新型通过以下技术方案予以实现：一种新型无感知探测

技术网络空间组件，包括交换机本体，所述交换机本体的一侧面固定连接有散热箱，散热箱

的内底壁固定连接有驱动箱，驱动箱的顶部固定连接有吸风扇和过滤网，驱动箱的顶部活

动连接有螺杆，螺杆的外表面螺纹连接有活动杆，活动杆的一侧面固定连接有毛刷杆，散热

箱的一侧面开设有吸风孔，交换机本体的一侧面开设有排风孔。

[0007] 进一步的，两个所述螺杆均贯穿驱动箱的顶部并延伸至驱动箱的内部，驱动箱的

内底壁活动连接有转杆，转杆的外表面和两个螺杆的外表面均固定连接有连接齿轮，三个

连接齿轮之间通过齿轮链条传动连接，通过转动转杆在连接齿轮和转杆的作用下带动两个

螺杆一起转动，从而控制活动杆在螺杆的外表面运动。

[0008] 进一步的，所述转杆的外表面固定连接有第一锥齿轮和第二锥齿轮，第一锥齿轮

设在第二锥齿轮的正上方第一锥齿轮和第二锥齿轮之间设有半面锥齿轮，半面锥齿轮与第

二锥齿轮相啮合，当半面锥齿轮转动与第二锥齿轮相啮合时，带动转杆进行顺时针转动，当

半面锥齿轮转动到与第一锥齿轮相啮合时，带动转杆进行逆时针转动，从而通过半面锥齿

轮的持续转动来带动转杆进行顺逆往复转动。

[0009] 进一步的，所述驱动箱的内底壁固定连接有电机，电机的输出端与半面锥齿轮固

定连接，通过启动电机来控制半面锥齿轮的持续转动。

[0010] 进一步的，所述驱动箱的顶部固定连接有倾斜块，散热箱的一侧面插接有收集盒，

收集盒的一侧面固定连接有拉块，过滤网上清理下来的灰尘通过倾斜块落入到收集盒的内

部，将收集盒从散热箱的内部抽出，来对收集盒内部的灰尘进行处理。
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[0011] 进一步的，所述交换机本体的正面开设有连接插孔，连接插孔的数量为八个，通过

设置多个连接插孔，便于对多个装置进行连接。

[0012] 进一步的，所述交换机本体的底部固定连接有支撑柱，支撑柱的底部固定连接有

安装板，安装板的顶部开设有安装孔，通过螺栓穿过安装孔，便于将装置固定安装在所需固

定平面上。

[0013] 与现有技术相比，该新型无感知探测技术网络空间组件具备如下有益效果：

[0014] 1、该新型无感知探测技术网络空间组件，通过启动吸风扇将外界空气通过吸风孔

引入到交换机本体的内部和交换机本体内部产生的热空气进行气体交换，交换机本体内部

的空气通过排风孔排出交换机本体的内部，从而达到交换机本体内部空气循环散热的目

的，通过过滤网过滤掉吸入空气中的灰尘防止其影响交换机本体内部的元件运行，通过活

动杆的顺逆往复转动，带动活动杆进行上下往复运动，通过毛刷杆来将过滤网一侧面的灰

尘进行清理，防止灰尘阻塞过滤网影响交换机本体内部的散热。

[0015] 2、该新型无感知探测技术网络空间组件，通过转动转杆在连接齿轮和转杆的作用

下带动两个螺杆一起转动，从而控制活动杆在螺杆的外表面运动，当半面锥齿轮转动与第

二锥齿轮相啮合时，带动转杆进行顺时针转动，当半面锥齿轮转动到与第一锥齿轮相啮合

时，带动转杆进行逆时针转动，从而通过半面锥齿轮的持续转动来带动转杆进行顺逆往复

转动，通过启动电机来控制半面锥齿轮的持续转动，过滤网上清理下来的灰尘通过倾斜块

落入到收集盒的内部，将收集盒从散热箱的内部抽出，来对收集盒内部的灰尘进行处理，通

过设置多个连接插孔，便于对多个装置进行连接，通过螺栓穿过安装孔，便于将装置固定安

装在所需固定平面上。

附图说明

[0016] 图1为本实用新型立体图；

[0017] 图2为本实用新型散热箱结构示意图；

[0018] 图3为本实用新型驱动箱结构示意图；

[0019] 图4为本实用新型活动杆结构示意图。

[0020] 其中，1、交换机本体；2、散热箱；3、吸风扇；4、过滤网；5、螺杆；6、活动杆；7、毛刷

杆；8、驱动箱；9、连接齿轮；10、转杆；11、齿轮链条；12、第一锥齿轮；13、第二锥齿轮；14、半

面锥齿轮；15、电机；16、倾斜块；17、收集盒；18、吸风孔；19、排风孔；20、连接插孔；21、支撑

柱；22、安装板；23、安装孔。

具体实施方式

[0021] 如图1-4所示，本实用新型实施例提供一种新型无感知探测技术网络空间组件，包

括交换机本体1，交换机本体1的一侧面固定连接有散热箱2，散热箱2的内底壁固定连接有

驱动箱8，驱动箱8的顶部固定连接有吸风扇3和过滤网4，驱动箱8的顶部活动连接有螺杆5，

螺杆5的外表面螺纹连接有活动杆6，活动杆6的一侧面固定连接有毛刷杆7，散热箱2的一侧

面开设有吸风孔18，交换机本体1的一侧面开设有排风孔19，驱动箱8的顶部固定连接有倾

斜块16，散热箱2的一侧面插接有收集盒17，收集盒17的一侧面固定连接有拉块，过滤网4上

清理下来的灰尘通过倾斜块16落入到收集盒17的内部，将收集盒17从散热箱2的内部抽出，
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来对收集盒17内部的灰尘进行处理，交换机本体1的正面开设有连接插孔20，连接插孔20的

数量为八个，通过设置多个连接插孔20，便于对多个装置进行连接，交换机本体1的底部固

定连接有支撑柱21，支撑柱21的底部固定连接有安装板22，安装板22的顶部开设有安装孔

23，通过螺栓穿过安装孔23，便于将装置固定安装在所需固定平面上。

[0022] 两个螺杆5均贯穿驱动箱8的顶部并延伸至驱动箱8的内部，驱动箱8的内底壁活动

连接有转杆10，转杆10的外表面和两个螺杆5的外表面均固定连接有连接齿轮9，三个连接

齿轮9之间通过齿轮链条11传动连接，通过转动转杆10在连接齿轮9和转杆10的作用下带动

两个螺杆5一起转动，从而控制活动杆6在螺杆5的外表面运动，转杆10的外表面固定连接有

第一锥齿轮12和第二锥齿轮13，第一锥齿轮12设在第二锥齿轮13的正上方第一锥齿轮12和

第二锥齿轮13之间设有半面锥齿轮14，半面锥齿轮14与第二锥齿轮13相啮合，当半面锥齿

轮14转动与第二锥齿轮13相啮合时，带动转杆10进行顺时针转动，当半面锥齿轮14转动到

与第一锥齿轮12相啮合时，带动转杆10进行逆时针转动，从而通过半面锥齿轮14的持续转

动来带动转杆10进行顺逆往复转动，驱动箱8的内底壁固定连接有电机15，电机15的型号为

50TKYJ交流同步电机，电机15的输出端与半面锥齿轮14固定连接，通过启动电机15来控制

半面锥齿轮14的持续转动。

[0023] 在使用新型无感知探测技术网络空间组件时，交换机本体1、吸风扇3和电机15与

市政电源相连接，将外界插头插入到连接插孔20的内部进行连接，通过螺栓穿过安装孔23，

便于将装置固定安装在所需固定平面上，通过启动吸风扇3将外界空气通过吸风孔18引入

到交换机本体1的内部和交换机本体1内部产生的热空气进行气体交换，交换机本体1内部

的空气通过排风孔19排出交换机本体1的内部，从而达到交换机本体1内部空气循环散热的

目的，通过过滤网4过滤掉吸入空气中的灰尘防止其影响交换机本体1内部的元件运行，启

动电机15来控制半面锥齿轮14的持续转动，当半面锥齿轮14转动与第二锥齿轮13相啮合

时，带动转杆10进行顺时针转动，当半面锥齿轮14转动到与第一锥齿轮12相啮合时，带动转

杆10进行逆时针转动，从而通过半面锥齿轮14的持续转动来带动转杆10进行顺逆往复转

动，通过转动转杆10在连接齿轮9和转杆10的作用下带动两个螺杆5一起转动，从而控制活

动杆6在螺杆5的外表面进行上下往复运动，通过毛刷杆7来将过滤网4一侧面的灰尘进行清

理，过滤网4上清理下来的灰尘通过倾斜块16落入到收集盒17的内部，将收集盒17从散热箱

2的内部抽出，来对收集盒17内部的灰尘进行处理。

说　明　书 3/3 页

5

CN 211019106 U

5



图1

图2
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图3
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