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Urzadzenie do zabezpieczania aparatury kontrolnej lub sterujacej
przed przySpieszeniami, spowodowanymi dzialaniem
sil zewnetrznych

1

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie mecha-
niczne do zabezpieczania aparatury kontrolnej lub
sterujgcej przed przyspieszeniami, spowodowany-
mi dzialaniem sil zewnetrznych i ktére jest zamo-
cowane do cze$ci ruchomych aparatéw kontrol-
no-pomiarowych i sterujacych, w wyniku czego
aparaty te sg odporne m.in. na uderzenia lub sil-
ne wstrzasy, ktérym moga one podlegaé.

Urzadzenie wedlug wynalazku nadaje sie do za-
stosowania zwlaszcza w przekaZnikach lub stycz-
nikach elektromagnetycznych, w ktérych zabez-
piecza przed wstrzasami ich ruchome elementy,
jak réwniez do aparatury kontrolno-pomiarowej
nieelektrycznej, wyposazonej w elementy rucho-
me o duzej dokladnoéci wykonania.

W znanych dotychczas rozwigzaniach stosuje sié
uklady réwnowazone statycznie,. ktére jednak
podczas wstrzagséw lub uderzefi przemieszczajg sie
w kierunku, ktéry jest kierunkiem wypadkowym
wszystkich sit zewnetrznych i bezwladnosci, dzia-
lajacych na te uktlady.

Inny znany spos6b zabezpieczenia stycznikéw
polega na stosowaniu rygli, dzialajacych za po-
§rednictwem ciezark6éw, ktére sg wprawiane w
ruch pod wplywem sit, dzialajgcych na przyrzad
od zewngtrz. W niektérych stycznikach stosuje sig
takze zamki ryglujgce, dzialajgce pod wplywem
' strumienia rozproszenia, odgalezionego od  rdze-
nia magnetycznego.

Wszystkie te urzadzenia, stanowigce w zasadzie
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blokade ruchomych elementéw aparatury podczas
wstrzaséw, dzialajg na ogél niepewnie lub nie
zawsze w odpowiedniej chwili. Moze nawet za-
istnie¢ przypadek zablokowania ruchomego ele-
mentu aparatu w nieodpowiednim momencie na
skutek tego, ze powstanie pola magnetycznego,
spowodowane przeptywem pragdu moze spowodo-
waé efekt, podobny do uderzenia lub wstrzasu.

Wynalazek ma na celu skonstruowanie takiego
urzadzenia, ktére jest pozbawione wad urzadzen
znanych i zabezpiecza w sposéb calkowicie pew-
ny ruchome elementy aparatury kontrolno-pomia-
rowej lub sterujgcej przed przyspieszeniami spo-
wodowanymi dzialaniem sil zewnetrznych, ktérym
aparat moze podlegaé.

Zgodnie z wynalazkiem cel ten zostal osiggniety
w ten sposéb, ze w mechanizmie zwigzanym z ru-
chomym elementem aparatu, ktéry nalezy zabez-
pieczyé przed przyspieszeniami, zastosowany zo-
stat uklad dwéch statycznie réwnowaznych wir-
nikéw, ktérych osie obrotéw sg réwnolegle, przy
czym wirniki te sa sprzezone bez poSlizgu na
przyklad przy pomocy k6l zebatych i obracaja
sie w kierunkach odwrotnych a stosunek promie-
ni zazebien k61 jest ré6wny stosunkowi momen-
téw bezwladno$ci tych wirnik6éw.

Jedna z odmian wynalazku jest wyposazona w
jednakowe wirniki, ktére sa osadzone na tej sa-

30 mej osi w dwéch réwnoleglych plaszczyznach,
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przy czym sg one sprzezone ze soba za pomocs
przekladni zebatej z kolem posrednim.

W przypadku zastosowania urzgdzenia wedlug
wynalazku do przekaZnika lub stycznika elektro-
magnetycznego stosuje sie dwa jednakowe, réw-
nolegle usytuowane wirniki magnetyczne osadzone
na osiach i sprzezone ze sobg za pomocy poSred-
niego kola ze¢batego, napedzanego przez oddzielng
o§ poprzez zespll krzywek, przelgczajgcych uktad
zestykéw, podczas gdy obudowa poddawana jest
przeciwnemu dzialaniu sprezyny, w wyniku czego
wstawi;ff"-,sie wspoélSrodkowo w polu magnetycznym
rdzenia. i

Zgodnie z inng odmiang wynalazku wirniki nie
sg polaczone ze sobg przez uklad ko6t zebatych,
lecz na przyklad przez podatne ciegla, ktére moga
si¢ waha¢ dokota stalego punktu i przekazywaé
ruchy do ukladéw tgczacych.

Wedlug kolejnej odmiany wynalazku ruchy
ukladu krzywkowego, dzialajacego na zestyki elek-
tryczne sg uzaleznione od ruchéw tylko jednego
z dwéch wirnikéw.

Krzywka, powodujgca zamykanie i otwieranie
zestyk6w, posiada dla kazdego z nich dwie wsp6i-
Ssrodkowo osadzone czeSci, posiadajace dwie po-
zycje robocze. W jednej z tych pozycji mate prze-
suniecie katowe wirnika nie powoduje zamknie-
cia lub rozwarcia zestyk6w, natomiast w dru-
giej pozycji wszelkie zaburzenia w postaci wstrzg-
s6w lub innych gwaltownych ruchéw uktadu,
sprzegnietego z krzywkg, przekazujg tej ostatniej
moment obrotowy a tym samym powodujg jeij
obrét i zadzialanie zestykow.

Jak zostanie to uwidocznione dalej, w poszcze-
gblnych odmianach urzadzenia wedlug wynalazku,
w ktérych krzywka wykonuje obrét o 180°, wy-
starczajagcym jest napedzanie jej przez dwa ele-
menty wspoélosiowe, stanowigce zasadniczy uklad
napedzajgcy zestyki.

Urzadzenie wedlug wynalazku zostalo przedsta-
wione na zalgczonym rysunku, na ktérym fig. 1
i 2 przedstawiajg schemat ukiadu do préb ude-
rzeniowych przed i w czasie uderzenia, fig. 3
przedstawia schemat ukladu do proéb uderzenio-
wych, zawierajgcego wirnik statycznie zré6wnowa-
zony, fig. 4 przedstawia przekr6j jednej z odmian
stycznika, zawierajgcego rdzen §rodkowy z jedna
cewka osiowa w widoku z przodu, przy czym
stycznik jest przedstawiony w pozycji ,,praca”,
fig. 5 przedstawia schematyczny uklad uwidocz-
niony na fig. 4 w widoku z boku, przy czym po-
Srednie, wewnetrzne kolo zebate jak i urzgdzenie
napedzajace zestyki nie sg przedstawione dla
przejrzystosci rysunku, za$§ cze$é ruchoma stycz-
nika jest uwidoczniona w potozeniu ,,spoczynek”,
fig. 6 przedstawia szczeg6l poziomego przekroju
ukladu pierwotnego zderzakéw elastycznych jako
cze$ci ruchomych stycznika, fig. 7 przedstawia wi-
dok krzywki rozrzadczej zestyk6w w kierunku
strzatki F na fig. 4, fig. 8 przedstawia przekréj
pionowy jednej z odmian stycznika z dwoma rdze-
niami i cewkami symetrycznymi i réwnolegltymi
do osi, przy czym ta odmiana stycznika jest przy-
stosowanma do pracy zwilaszcza na prad zmienny,
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fig. 9 przedstawia urzgdzenie uwidocznione na
fig. 8 w widoku z boku oraz fig. 10 przedstawia
szczegbl czeSci urzadzenia sterujgcego zestykami
ruchomymi aparatu w widoku z przodu w przy-
padku, gdy krzywka wykonuje pé6t obrotu.

Podstawa 1, ustawiona pionowo pomiedzy dwo-
Tudmoszrrs Twedrupemord TwAfe)s ‘TwAuzooq ew
2, i 2p moze byé poddawana na odpowiedniej
wysoko$ci h bardzo duzym przyspieszeniom, spo-
wodowanym sitami dzialajgcymi w kierunku
strzatki F. Plytka 3 odgrywa role korpusu apa-

ratu sterujgcego lub kontrolujgcego, ktoérego me-

chanizm ruchomy ma byé zabezpieczony przed
przyspieszeniami, jak na przyklad uderzenia albo
znaczne wstrzgsy.

Plyta 3 jest zamocowana w spos6b, pozwalaja-
cy na wahania jednego z jej koncéw dokola osi
przegubu 4, zamocowanego na podstawie 1. Drugi
koniec plyty 3 jest zwigzany z podstawg 1 za po-
moca sprzegla elastycznego 5, ktére znajdujgc sie
w pozycji spoczynku na wysoko$ci osi przegu-
bu 4, wyznacza razem z nim linie poziomg H—H,.

Wynika z tego, ze gdy podstawe 1 poddawano
silnym przyspieszeniom F, ktére z polozenia na
fig. 1 przemieszczaly go w polozenie na fig. 2,
piyta 3 pod wplywem przyspieszenia wykonywala
gwaltowne wahniecia na skutek bezwladno$ci do-
kola osi 4 w kierunku strzalki f;,, w celu osiag-
niecia skrajnego potozenia H—H,, po czym wra-
cala dzieki elastyczno$ci sprzegla 5 w kierunku
strzalki f, i podobnie w kolejnych oscylacjach
o malejgcej amplitudzie dokola pozycji poczatko-
vz_aej réwnowagi H—H,.

Podstawa 1 po przyjeciu przyspieszenia poste-
powego F przekazuje je piycie 3, a w wyniku
wszystkim ruchomym mechanizmom na niej umie-
szczonym wraz z przyspieszeniem obrotowym, wy-
niklym ze zespolonego sprzezenia elastycznego 5,
ktére ma mozliwo§é zataczania luku ze Srodka 4
o promieniu R.

Mechanizm wedlug wynalazku, zwigzany z cze-
§cig ruchomg aparatu jak na przykiad wyposaze-
nie ruchome i zestyki w przekaZniku elektrycz-
nym, wskazéwki w aparatach pomiarowych
podlegajgcych wstrzgsom itp., sklada sie z dwoéch
wirnik6w 6 i 7, ktérych osie obrotéw 8 i 9 sag
réwnolegle umieszczone na linii H—H,, przy czym
wirniki te sg umieszczone swobodnie na swoich
osiach, majgc uzebione obwody 6, i 7, ktére za-
zebiajg sie w ten sposéb, ze jezeli jeden z wirni-
k6w obraca sie w danym kierunku, to drugi wir-
nik jest zmuszony do obrotu w kierunku prze-
ciwnym. .

W ukladzie tym oba wirniki sg jednakowe, tzn.
posiadajg te same masy, r6wne co do wielkoSci
momenty bezwladno$ci oraz zazebienia o jedna-
kowym promieniu.

Ponadto, wirniki 6 i 7 sg zaopatrzone w oznacz-
niki 10 i 11, ktére w pozycji wyjSciowej znajdujg
sie na linii H—H, na przeciwko siebie, jak to wi-
daé na fig. 1 i 2, a ktérych zadaniem jest wska-
zywanie wszystkich wzglednych przesunieé, odby-
wajgcych sie pomiedzy obydwoma wirnikami.
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Poza tym wirnik 6 jest wyposazony w drugi.

dodatkowy oznacznik 12, ktéry w pozycji wyjscio-
wej jest ustawiony na przeciwko oznacznika 13,
polaczonego z plyta 8. Oba oznaczniki 12 i 13 ma-
ja na celu uwidocznienie wszystkich przesunieé
wzglednych, zachodzacych pomiedzy wirnikiem 6
i plyta 3, co sie rejestruje na szybkobieznej ta$-
mie filmowej. Ponadto, nalezy mieé na wzgledzie,
aby kazdy z obu wirnikéw 6 i 7 byl zréwnowazo-
ny statycznie w stosunku do odnoénej osi obro-
tow. :

W celu otrzymania urzgdzenia poréwnywalhego
z ukladami juz znanymi, wykonany zostal w tych
samych warunkach jak urzadzenie przedstawione
na fig. 1 i 2, uklad identyczny z tym jednak wy-
jatkiem, ze zawieral on tylko jeden wirnik 6
zréwnowazony statycznie dokota swej osi obro-
téw 8. "

Aby nie rozszerzaé¢ niepotrzebnie opisu wyna-
lazku pominieto opis ukladu na fig. 3, zadowala-
jac sie naniesieniem na tym rysunku w celu ozna-
czenia tych samych czeSci jednakowych oznaczen
co na fig. 1 i 2, przy czym na fig. 3 oznaczono
pozycje wyjsciowy plyty 3 linia przerywang, za$
jedng z pozycji skrajnych przy wstrzgsie wymie-
nionej plyty linig ciggla.

Préby wstrzgsowe, ktérym poddane zostaly oba
uklady wykazaly, ze w ukladzie z dwoma wirni-
kami, przedstawionym na fig. 1 i 2 oznaczniki 10,
11, 12 i 13 pozostajg stale na przeciw siebie, mimo
przy$pieszen liniowych i obrotowych, kt6rym pod-
dane bylo urzadzenie przy przejSciu z pozycji po-
czgtkowej H—H; do pozycji skrajnej H—H, w
odniesieniu do oznacznik6w 10 i 11 oraz z pozycji
V—V,; do pozycji skrajnej V—V, w odniesieniu
do oznacznikéw 12 i 13, przy czym kierunki po-
czatkowy i kraficowy (skrajny) tworzg pomiedzy
sobg kat . .

Natomiast w ukladzie jednym wirnikiem,
przedstawionym na fig. 3 oznaczniki 12 i 13, ktére

woéwcezas gdy piyta 8 zajmuje pozycje réwnowagi

poczatkowej H—H, znajdujg sie na tej samej linii
V—V,, zostaly przesuniete o kat a woéwezas, gdy
plyta 3 doszla do swojego skrajnego polozenia
H—H,, dla ktérego oznacznik 13 znalazl sie na
linii V—V,, a oznacznik 12 na linii V"—V’; réwno-
leglej do V=V, i tworzgcej z V—V; kat a.

Z préb tych wynika, ze tylko uklad dwéch wir-
nik6w wedlug wynalazku pozwala osiggngé ten
skutek, podczas gdy uklad pojedynczego wirnika,
chociaz tego samego rodzaju nie pozwala w zad-
nym przypadku na rozwigzanie omawianego prob-
lemu.

Powyzsze wynika ze zjawiska, ze je§li pewien
uklad mechaniczny wahajgcy sie dookota punktu,
w danym przypadku uklad dwéch wirnikéw
wedlug wynalazku albo znany uklad z jednym
wirnikiem jest poddany pewnej sile, to dzialanie
tej silty moze byé roztozone na sile uzytg w Srod-
ku ciezkos$ci ukladu oraz na pare silt.

Wynika z tego, ze w systemie jednego, poje-
dynczego wirnika statycznie zré6wnowazonego, ten
" ostatni w ciggu préby w stosunku do przestrzeni
nie wykonuje obrotu, podczas gdy jego podstawa
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6
3 obraca sie o kat @, co powoduje wzgledny ruch
pomiedzy obu cze$ciami.

W przeciwienstwie, w ukladzie wedlug wyna-
lazku, tzn. skladajagcym sie z dwéch wirnikéw
sprz¢zonych, momenty bezwladno$ci obu wirni-
kéw bedac jednakowe i przeciwnie skierowane,
znoszg sie w kazdej chwili na przekladniach ze-
batych 6, i 7,, w wyniku czego w czasie pracy
nie powstanie Zzadne przesuniecie wzgledne po-
miedzy czeSciami obracajacymi sie 6 i 7 a pod-
stawg 3. Jest oczywiste, Ze oba wirniki sprzezone
i krecgce sie w kierunkach przeciwnych bez po-
Slizgu, mogg nie byé identyczne. W takim przy-
padku wystarczy, aby stosunek pomiedzy promie-
niami przekltadni zebatych obu wirniké6w byt réw-
ny stosunkowi odpowiednich momentéw bezwlad-
nosci obu wirnikéw.

Przedmiotem wynalazku moze byé réwniez
uklad, zawierajacy dwa jednakowe wirniki osa-
dzone na tej samej osi, przy czym wirniki te po-
siadajg ksztalt tarcz, ktére sg usytuowane w pla-
szezyznach réwnolegiych za§ sprzezenie miedzy
nimi jest tak dobrane, ze moga obracaé sie¢ w kie-
runkach odwrotnych jeden wzgledem drugiego,
co nastepuje za pomocg poSredniego stozkowego
kota zebatego. To zebate kolo posrednie musi byé
wowczas mozliwie lekkie, aby posiadalo jak naj-
mniejsza bezwladno§¢ obrotowg lub korzystniej
jeszcze, aby bylo w réwnowadze z takim samym
pomocniczym kolem zebatym, ktére obracajgc sie
w przeciwnym kierunku do pierwszego kola stwa-
rza catkowitg symetrie i w ten spos6b wyréwnuje
calg bezwladno§é obrotows, t.zn. osi dwéch wir-
nik6w oraz osi dwéch ko6t zebatych.

Z drugiej strony nalezy podkre§li¢, ze w celu
uzyskania nalezytego wyniku konieczne jest wy-
wazenie statyczne wszystkich czeSci obracajacych
sie tak, aby przyspieszenie liniowe niezaleznie od
jego Kkierunku dziatania, wywieranego na uklad,
nie powodowato réznic momentéw bezwladnoSci.

Ponizej zostang opisane przykladowo dwie od-
miany wynalazku.

Wedlug pierwszej odmiany wynalazku, przed-
stawionej na fig. 4, 5, 6 i 7 urzadzenie sklada sie
z czeSci stalej, obejmujgcej korpus 15, jarzmo ma-
gnetyczne z dwoma biegunami 164, i 16, cewke
osiowg 17 i uklad napedowy stykéw 18 oraz z cze-
§ci ruchomej, obejmujgcej rdzen 19 zamocowany
$rodkowo, wykonany z materialu magnetycznego,
ktéry jest polaczony wspélosiowo z cewksg 17
i jarzmem 16, oraz 16p, przy czym rdzef 19 jest
§ciéniety dwustronnie za pomoca nakretek 19,
i 195 w korpusie 15 oraz obejmujacej takie dwa
wirniki utworzone przez elementy magnetyczne
20, i 20p, ktére sa zamocowane obrotowo na
rdzeniu 13, symetrycznie do $Srodkowej niemag-
netycznej rozporki 21. Te dwa elementy 20,
i 205 posiadaja na brzegach dwa §lizgowe nie-
magnetyczne pierScienie 22, i 225, tworzace jed-
nakowe szczeliny powietrzne, przy czym przebieg
strumienia magnetycznego przedstawiony jest
schematycznie za pomocg dwéch linii przerywa-
nych.

Elementy 20, i 205 s3 ponadto wyposazone W
dwa elementy przekladni zgbatej 23, i 235 z ma-
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terialu niemagnetycznego, zamocowane odpowied-
nio na obu elementach 20, i 20 i tworzacych
wirnik oraz w co najmniej jedno, po$rednio sprze-

zone z obu zebatkami 23, i 23 koto zebate 24,

ktérego o§ 25 jest umieszczona w lozysku 26 sta-
nowigcym cze$¢é staly podstawy 15, przy czym
oprécz kola zebatego 24 moze znajdowaé sie w
ukladzie drugie kolo zebate umieszczone syme-
trycznie w celu polepszenia réwnowagi obraca-
jgcych sie czeSci. Jak widaé przy tej konstrukeji
wirniki obracaja sie wiecej niz o éwieré obrotu,
a posrednie kolo zebate 24 o pé6l obrotu.

" System sprzezania 18 zestyk6éw jest uruchomia-
ny przez walek 25 kola zebatego 24, przy czym
wymieniony system moze byé takze zupelie do-
brze napedzany przez jeden z dwdch wirnikéw
20, i 20p z tym, ze zar6wno w polozeniu otwar-
tym jak i zamknietym zestykéw calo§é systemu
powoduje tylko takie reakcje, kt6re przechodzy
przez o§ omawianego systemu.

Uklad 18 sklada sie z walca 27, na powierzchni
ktérego (patrz fig. 6 i 7) znajduja sie dwa sy-
metryczne wyzlobienia spiralne 28, i 28, majace
zakoficzenia 29, i 29 (fig. 7), ktére sg prosto-
padle do osi obrotéw XX; walca 27 oraz okreflaja
zakresy pozycji spoczynku 30, i pozycji robo-
czych 30y zestykéw 30, przy czym zakresy te po-
zwalajg na pewien obrét czesci ruchomej bez uru-
chamiania stykéw 30, jak to juz zostalo wyjas-
nione wyzej.

Zestyki 30 sa napedzane przy pomocy walca 27
za pofrednictwem pierScieni 31, i 31, ktére sg
sterowane przez §rubowe rowki 28, i 28y i pola-
czone sztywno z zestykami 30.

Jest . rzeczq oczywista, Ze symetryczne czeSci
ruchome posiadajg jednakowsg bezwladnos$é, po-
niewaz stosunek ich sprzezen jest réwny jed-
nosci.

Zgodnie z mna cechg wynalazku, polozenie pod
napieciem jest pozycja pracy wylgeznika przed-
stawiong na fig. 4, ktéra jest zapewniona przez
Srodkowe polozenie polowek 20, i 205 wirnika,
z ktérym sg sztywno polaczone zebatki 23, i 23y
w strumieniu magnetycznym, podczas gdy poto-
Zenie poza strumieniem, to jest pozycja wylacz-
nika przedstawiona na fig. 5, jest zapewniona
przez sprezyne zwracajaca 32, tworzgcy elastycz-
ne widelki oporowe.

W celu wywolania tego efektu omawiana spre-
zyna 82 jest nawinieta dokola waltka 25 koétka
zebatego 24, miedzy dwiema plytkami 33, i 33p,
zwigzanymi sztywno 2z omawianym - walkiem
i zlaczonymi rozpérkg 34 w ten sposéb, ze oba
konice 824 i 32p sprezyny 32, krzyzujac sie w po-
zycji spoczynkowej (patrz fig. 6) przemieszczajg
rozpérke 34 na te samg strone co zewnetrzny sta-
ty trzpienn 35. Koniec 32, sprezyny 32, przecho-
dzac w pozycje pracy Wylacznika, zajmuje poto-
zenie przedstawione liniag przerywana na fig. 6,

podczas gdy drugi koniec 32 sprezyny pozostaje

oparty na staltym trzpieniu 85.

Na drodze przesuwu sg umieszczone zderzaki 36
i 37 (fig. 5) w celu zapobiezenia przekroczenia
wypadkowego poza strefe funkcjonalng, na przy-

10

15

30

35

40

45

50

55

65

8
klad przy zadzialaniu recznym armatury, ktéra
jest albo tez nie jest poddana przyspieszeniom.
Takie przekroczenie wypadkowe moze spowodo-
waé uszkodzenie czeSci urzgdzenia.

Druga odmiana wynalazku przedstawiona na
fig. 8, 9 i 10 jest przystosowana do pracy zwlasz-
cza przy pradzie zmiennym. Wedlug tej odmiany
wynalazku obie polowy wirnika 20, i 205 sg za-
mocowane na pojedynczym walku 40, ktérego
kofice 19, i 19p s3 zamocowane w korpusie 15.
Strymiefi magnetyczny w tym przypadku jest wy-
twarzany za pomocg dwéch cewek 17, i 17g, sy-
metrycznych w stosunku do osi 40 i osadzonych
na dwéch jarzmach stalych 16, i 16 tworzacych
rdzenie, przy czym strumiefi zamyka sie przez
wirniki, jak to wskazujg linie przerywane.

Tak jak w pierwszej odmianie wynalazku, sty-
ki 30 moga byé napedzane walkiem 25 posSrednie-
go kola zebatego 24, jak réwniez naped moze byé
wziety z osi 40 w wyniku obrécenia sie jednego
z dwé6ch wirnikéw 20, i 205, Tak samo drugie
posrednie koto przekladni zebatej moze byé umie-
szczone miedzy zazebieniem 23, i 285, symetrycz-
nie do pierwszego kola 24 w celu utworzenia
ukladu doskonale symetrycznego.

Rozrzad napedu stykéw jest zaopatrzony w
uklad powrotny z elastycznymi zderzakami 32,
33,, 333, 34, 35 i jest identyczny do opisanych
w pierwszej odmianie wynalazku.

Ograniczniki na drodze przesuwu, t.zn. zderza-
ki 36 i 37 s3 przewidziane jako specjalne zabez-
pieczenie mechaniczrie, jak to juz =zostato wy-
jasnione powyzej. Rozrzad zestykéw 30 jest prze-
widziany tak, aby zestyki manewrowe nie byly
poddane wplywom stabych oddzmlywaﬁ tych cze-
§ci, kt6ére maja luz.

Zamiast krzywki cylindrycznej z rowkami Sru-
bowymi, wystepujgcej w pierwszej odmianie wy-
nalazku, mozna takie przyjaé ksztait krzywki 41
przedstawionej na fig. 10, ktéra zawiera w miej-
scach 415 i 41 elementy wspéiSrodkowe do osi
25 i wyznaczajgce zakresy dzialania dla pozycji
»Spoczynek” i ,praca” wylgcznika, w ktérych
moze nastgpié obrét osi bez przesuniecia zesty-
kéw 30. Te ostatnie sg polgczone krzywksg za po-
Srednictwem widelca 42, zakoficzonego krgzkami
31, i 3ly.

Dzialanie urzadzenia opisanego powyzej jest
analogiczne do dzialania urzadzenia opisanego w
pierwszej odmianie wynalazku. Réwniez i to urza-
dzenie jest zupelnie niewrazliwe na przyspiesze-
nie, jak na przyklad uderzenia lub silne wstrzasy,
ktérym moze byé poddane.

Przedmiot niniejszego wynalazku, jakkolwiek
moze byé stosowany w spos6b szczeg6lnie ko-
rzystny przy przekaZnikach lub stycznikach elek-
tromagnetycznych, to réwnie dobrze mozna go
stosowaé do wszystkich aparatéw sterujacych,
kontrolnych lub rozrzadczych, zawierajgcych cze-
§ci ruchome, ktére nalezy uczynié niewrazliwymi
na przyspieszenia jakim te aparaty mogg by¢
poddawane, na przyklad regulatory dzialajace w
przeplywie strumienia lub aparaty pomiarowe.
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do zabezpieczania aparatury kon-

trolnej lub sterujacej przed przyspieszeniami,
spowodowanymi dzialaniem sit zewnetrznych,
zaopatrzone w mechanizm obracajgcy sie
i zréwnowazony statycznie, znamienne tym,
Zze posiada dwa wirniki (6, 7) zr6wnowazone
statycznie, kt6érych osie obrotéw (8, 9) s3 réw-
noleglte oraz elementy (6,, 7,) laczgce oby-
dwa wirniki w taki sposéb, Zze te ostatnie ob-
racajg sie jeden wzgledem drugiego w kie-
runkach przeciwnych bez poSlizgu, przy czym
promienie sprzezenia napedu obrotowego po-
zostaja do siebie w tym samym stosunku co
momenty bezwladnoséci odpowiednich wirni-
k6w. : '
. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, gnamienne tym,
Zze elementy laczace obydwa wirniki skladaja
sie z uzebionych czeSci obracajacych sie, kt6-
rych pilerwiastkowe kola podzialowe wzajem-
nie sie zazebiajg. ' )

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze obydwa wirniki sa jednakowe i posiadajg
ksztalt tarczy, przy czym s one obrotowo
osadzone na tej samej osi w dwéch réwnoleg-
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tych wzgledem siebie plaszczyznach oraz, ze
elementy ljczace obydwa wirniki majg w
sprzezeniu zebatym co najmniej jedno posred-
nie kolo zebate.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, stanowigce czes§é

stycznika elektromagnetycznego, znamienne
tym, ze jest zaopatrzone w walek posredniego
kola zebatego sterowany za pomocg jednako-
wych wirnikéw, umieszczonych w plaszczyz-
mach réwnoleglych wzgledem siebie, ktéry to
walek mnapedza co majmniej jedng krzywke
przenoszgcg ruch oraz zaopatrzony jest w ze-
sp6l zestyké6w, matomiast element magnetyczny

~wirnika poddany przeciwnemu dzialaniu spre-

zyny zamylka pole elektromagnetyczne.

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne tym,

ze kazdy wirnik posiada przymocowany do nie-
go element magnetyczny oraz, ze co najmniej
jeden z nich sprzezony jest z krzywka oddzia-
tywujaca na zestyki.

Urzgdzenie wedlug zastrz. 4 i 5 znamienne
tym, ze kazda krzywka przekazujgca ruchy
odpowiedniemu zestykowi ma w swej krzywiz-

. nie cze§¢ kolowg w stosunku do swej osi ob-

rotu, przy czym ta cze$§¢ kotowa odpowiada
pozycji pracy zestyku, podczas ktérej nie na-
stepuje Zzadne dzialanie na wymieniony zestyk.
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