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(57) Abstract: Disclosed is a gear motor, in particular for adjusting furniture parts, comprising a drive spindle, fastening means, a
worm gear with bearings, and individual motor parts such as a rotor (3) with a motor worm shaft (19) as well as motor magnets (14)
which are arranged in a steel ring. In order to simplify assembly of said gear motor, all motor parts and gear parts are mounted in a
common housing that has two housing shells (1, 2) and are held in their functional position by connecting the two bearing shells (1,

2).

(57) Zusammenfassung:

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Veroffentlicht:

—  ohne internationalen Recherchenbericht und erneut zu
veroffentlichen nach Erhalt des Berichts (Regel 48 Absatz
2 Buchstabe g)

Bei einem Getriebemotor, insbesondere fiir die Verstellung von Mdbelteilen, der eine Antriebsspindel, Mittel zum Befestigen, ein
Schneckenrad mit Lagern und einzelne Motorenteile, wie Rotor (3) mit Motor-Schneckenwelle (19) und Motormagnete (14), die
in einem Stahlring angeordnet sind, aufweist, wird zur einfachen Monatage vorgeschlagen, dass alle Motor- und Getriebeteile in
einem gemeinsamen Gehduse, das zwei Gehduseschalen (1, 2) aufweist, gelagert sind und durch Verbindung der beiden
Gehéduseschalen (1, 2) in ihrer Funktionslage gehalten werden.
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Getriebemotor, insbesondere fiur Mdbelverstellung

Getriebemotoren flur Mobelverstellungen bestehen in den
meisten Fallen aus einer Kombination eines Getriebes mit
einem angeflanschten elektrischen Motor. Bei diesen Motoren
ist die Motorwelle als Schneckenwelle ausgebildet und greift
in das Schneckenrad des Getriebes ein. Auch sind elektrische
Getriebemotoren in der Art bekannt, dass ein Motordeckel als
Getriebegehduse ausgebildet ist, an dem dann weitere
Antriebsteile angeschraubt sind. In allen diesen Fallen ist

ein umschlieBendes Motorgehduse notwendig.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen
Getriebemotor, insbesondere fiir die Verstellung von
Mobelteilen, zu schaffen, der auf einfache Weise montiert

werden kann.

Dazu ist vorgesehen, dass die einzelnen Motor- und
Getriebeteile in einem ganzheitlichen Gehduse eingelegt
sind, ohne dass die Motor- und Getriebeteile in einzelnen
Gehdusen gelagert sind, und dass das Gehduse mit allen
Rastmitteln, die zur Befestigung und Verstellung von Mobeln
notwendig sind, wversehen ist. Das Gehduse weist zweil
Gehduseschalen auf, wobei durch Verbindung der beiden
Gehauseschalen die Motor- und Getriebeteile in ihrer

Funktionslage gehalten werden.

Durch diese MaBRnahmen wird die Montage eines Getriebemotors

der eingangsgenannten Art erheblich vereinfacht.

Die Motor- und Getriebeteile kénnen in dem zweiteiligen
Gehduse in Rastmitteln gelagert sein. Die Rastmittel kdnnen

Zapfen, Nasen, Stege und dergleichen aufweisen, durch die
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die einzelnen Motor- und Getriebeteile gehalten werden. Als
weitere Ausbildungen der Rastmittel kommen Gehduseschultern,

Gehdusevorspriinge, Ausnehmungen und dergleichen in Betracht.

In einer bevorzugten Ausfiihrung des erfindungsgeméalen
Getrieberotors ist um den elektrischen Rotor ein Magnetring
angeordnet, der mit einer Rastnase in den Gehauseschalen

gegen Verdrehen gesichert ist.

Der Magnetring kann eine Anzahl von Magneten und/oder
magnetischen Bereichen aufweisen, die um den Umfang des
Rotors angeordnet sind. Die Magnete kdnnen umfanglich
voneinander beabstandet oder zumindest an einer Seite in
Umfangsrichtung aneinander anliegend angeordnet sein. Der
Magnetring kann einen insbesondere hohlzylindrischen
vorzugsweise als Joch dienenden Stitzkdrper, vorzugsweise
aus Stahl, aufweisen, an dem die Magnete innenseitig flachig

statisch anliegend angeordnet sein.

Alternativ kann der Magnetring einen hohlzylindrischen
Magnet mit teilumfanglichen axialen vorzugsweise
gleichgroBlen und vorzugsweise umfanglich gleich
beabstandeten magnetischen RBRereichen aufweisen, deren
Polarisierung umfanglich alternierend wechselt. Der
hohlzylindrische Magnet kann radial aullen von dem

Stltzkdrper ortsunveranderlich gehalten sein.

Insbesondere kann der Getriebemotor als permanent erregte
Gleichstrommaschine ausgebildet sein, wobei die Magnete als

Dauermagnete ausgelegt sind.

Weiterhin kdénnen an einer gabelfdrmigen Platine Kohlehalter
angeordnet sein, die im Eingriff mit einem Kollektor des
Rotors stehen. Auf dieser Platine konnen auch die
Steckergehduse und Anschlisse fir Endschalter angeordnet

sein, die durch Leiterbahnen miteinander verbunden sind.
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Die Platine mit den Kohlebirstenhaltern kann, wie ublich,
als ein Bauteil ausgefiithrt sein, das beide Kohleblirsten
aufnimmt und unter einer Federvorspannung fithrt. Die
Kohlebiirstenhalterung kann als separates Teil im Gehdause
aufgenommen sein. Alternativ hierzu kann die
Kohlebiirstenhalterung in wenigstens einer Gehauseschale
eingeformt oder an wenigstens einer Gehduseschale angeformt

sein.

In einer bevorzugten Ausfihrung des Getriebemotors greift
die als Schneckenwelle ausgebildete Motorwelle in das

Schneckenrad ein.

Zur Lagerung der Motorwelle kann eine Kugellager-
Gleitlagerkombination verwendet werden. Alternativ konnen

auch zwei Gleitlager fir die Motorwelle vorgesehen sein.

Nach einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung ist das
Schneckenrad mit seinen Lagern in den Gehauseschalen
gelagert und die Nabe des Schneckenrades kann als
Trapezgewindemutter ausgebildet sein, durch die bei Drehung
des Schneckenrades die als Trapezgewindespindel ausgebildete

Antriebsspindel langs verfahren wird.

Die Schneckenradlagerung kann durch Kugellager, durch
Gleitlager oder auch kombiniert erfolgen. Fir Gleitlager
kénnen separate Gleitlagerbuchsen verwendet werden.
Alternativ kann das Schneckenrad mit einem Anguss versehen
sein, der in einer an einer Gehduseschale angeformten oder
in einer Gehauseschale eingeformten Aufnahme lauft. Bei
einem Radialgleitlager kann prinzipiell Kunststoff auf
Kunststoff laufen. Alternativ kann jedoch eine Lagerbuchse
vorgesehen sein. Beil einem Axialgleitlager kann insbesondere
Kunststoff auf einer aus Stahl bestehenden Anlaufscheibe

laufen. Alternativ kann jedoch auf die Anlaufscheibe
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verzichtet werden und Kunststoff auf Kunststoff laufen.

An den Stirnseiten der Gehduseschalen kdnnen Rastmittel zur

Befestigung von Schutzrohren angebracht sein.

In einer bevorzugten Ausfihrung der Erfindung ist eine als
Trapezgewindespindel ausgebildete Antriebsspindel drehfest

mit dem Schneckenrad verbunden.

In dem Gehauselager konnen Endschalter angeordnet sein, die
durch die Lager des Schneckenrades in ihrer Lage gehalten

werden.

Statt der Endschalter an den Gehduseschalen konnen
mechanische Endanschlage auf oder an der Antriebsspindel

vorgesehen sein.

Zwei Ausfihrungsbeispiele der vorliegenden Erfindung werden
im Folgenden anhand der Zeichnungen ndher beschrieben. In

der Zeichnung zeigen:

Figur 1 eine Draufsicht auf die offene Seite einer
Gehduseschale mit darin eingelegten Motor-

und Getriebeteilen,

Figur 2 eine teilweise geschnitten dargestellte
Ansicht parallel zur Trennebene der beiden
Gehduseschalen langs der Linie II-II in Figur

1,

Figur 3 eine teilweise geschnitten dargestellte
Ansicht langs der Linie III-IITI in Figur 2

und

Figur 4 ein zweites Ausfiihrungsbeispiel analog zu

Figur 2 des obigen ersten
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Ausfihrungsbeispiels.

Wie aus den Figuren 1 bis 3 hervorgeht, weist der in diesen
Figuren dargestellte Getriebemotor ein aus Gehauseschalen 1,
2 bestehendes Gehduse auf, das in der Achse des elektrischen
Rotors 3 geteilt ist. In den Gehaduseschalen sind die Teile
des elektrischen Motors, wie der Rotor 3, der Magnetring 14,
Kohlebiirsten fiir die Stromzufithrung, und die Getriebeteile,
wie das Schneckenrad 12 und Lagerungen 13 sowie die
Endschalter 9, eingelegt und durch Verbindung der beiden
Gehduseschalen 1, 2 durch Schrauben 17 im Gehduse in ihrer

Funktionslage gehalten.

Die Gehauseschalen 1, 2 haben Rastmittel, in denen die
Lagerungen des drehbaren Rotors 3 und des drehbaren
Schneckenrades 12 so gehalten werden, dass sie sich nicht

axial verschieben koénnen.

Bei einem einfachen erfindungsgemdBen Mobelverstellantrieb
ist die Nabe des Schneckenrades 12 als Trapezgewindemutter
ausgebildet, so dass beim Drehen durch den elektrischen
Rotor 3 die im Schneckenrad 12 angeordnete und drehfest an
den Verstellteilen des Mobels gelagerte als
Trapezgewindespindel ausgebildete Antriebsspindel 11 eine
Langsverstellung ausfihrt. Da die Antriebsspindel 11 1l&ngs
bewegbar in dem Gehduse gelagert ist, das mit Rastmitteln 18
an den feststehenden Teilen des Mobels befestigt ist,
erfolgt eine Verstellung zwischen den festen und beweglichen

Mobelteilen.

Als selbstverstandliche Alternative kann das Gehduse mit
seinen Rastmitteln auch an den beweglichen Teilen des Mdbels

befestigt sein.

Auf der Antriebsspindel 11 fest angeordnete

Endschalternocken 10 begrenzen den Verstellweg beim
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Erreichen der Endschalter 9 im Gehause.

Die Stromzufihrung zum Rotor 3 liber die Kohleblirsten durch
die auf der gemeinsamen Platine 6 angeordneten
Kohlebiirstenhalter 8 erfolgt durch ein
Eingangssteckergehduse 7 und die Stromzufithrung zu den

Endschaltern 9 durch Anschlussstecker.

Der Stator besteht aus einem Magnetring 14 mit innen
angeordneten Dauermagneten, der mit einem Rastmittel 15
drehfest in dem aus Gehduseschalen 1, 2 bestehenden Gehduse
gelagert ist. Die Lage der Platinen 6 mit den
Kohlebiirstenhaltern 8 und die Lage des Magnetrings 14

bestimmen die Funktionen des Elektromotors.

Bei dem in Figur 4 gezeigten Ausfihrungsbeispiel weisen die
Stirnseiten der Gehduseschalen 1, 2 Rastmittel 20 zum

Verbinden mit Schutzrohren 21 und Anschlusslaschen auf.
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Getriebemotor, insbesondere fiur Mdbelverstellung

Bezugzeichenliste

Gehduseschale oben
Gehduseschale unten
Rotor
Rotorkugellager
Rotorgleitlager
Platine
Eingangssteckergehiduse
Kohlehalter
Endschalter
Endschalternocke
Antriebsspindel
Schneckenrad
Schneckenradlager
Magnetring

Rastnase

Gehduseschraubenbohrung

Gehauseschrauben

Antriebsbefestigungsbohrungen

Motorwelle

Rastmittel fir Schutzrohr

Schutzrohr

Kollektor
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Getriebemotor, insbesondere fiur Mdbelverstellung

Patentanspriiche

Getriebemotor insbesondere fiir die Verstellung von
Mobelteilen, wobeil der Getriebemotor eine
Antriebsspindel (11), Mittel zum Befestigen (18), ein
Schneckenrad (12) mit Lagern (13) und einzelne
Motorenteile, wie Rotor (3) mit Motor-Schneckenwelle
(19) und Motormagnete (14), die in einem Stahlring
angeordnet sind, aufweist, dadurch gekennzeichnet,
dass alle Motor- und Getriebeteile in einem
gemeinsamen Gehduse, das zweil Gehauseschalen (1, 2)
aufweist, gelagert sind und durch Verbindung der
beiden Gehaduseschalen (1, 2) in ihrer Funktionslage

gehalten werden.

Getriebemotor nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Motor- und Getriebeteile in dem zweiteiligen

Gehduse in Rastmitteln gelagert sind.

Getriebemotor nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass um den elektrischen Rotor (3) ein
Magnetring (14) angeordnet ist, der mit einer Rastnase
(15) in den Gehauseschalen (1, 2) gegen Verdrehen

gesichert ist.

Getriebemotor nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass an einer gabelfdrmigen
Platine (6) Kohleblirstenhalter (8) angeordnet sind,
die im Eingriff mit einem Kollektor (22) des Rotors
(3) sind und auf dieser Platine (6) Steckergehduse (7)
und Anschliisse flir Endschalter (9) angeordnet sind,

die durch Leiterbahnen miteinander verbunden sind.
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Getriebemotor nach einem der Anspriche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass die als Schneckenwelle
ausgebildete Motorwelle (19) in das Schneckenrad (12)

eingreift.

Getriebemotor nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass das Schneckenrad (12) mit
den Lagern (13) in den Gehauseschalen (1, 2) gelagert
ist und die Nabe des Schneckenrades (12) als
Trapezgewindemutter ausgebildet ist, durch die bei
Drehung des Schneckenrades (12) die als
Trapezgewindespindel ausgebildete Antriebsspindel (11)

langs verfahren wird.

Getriebemotor nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass an den Stirnseiten der
Gehduseschalen (1, 2) Rastmittel (20) zur Befestigung

von Schutzrohren (21) angebracht sind.

Getriebemotor nach einem der Anspriche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass eine als
Trapezgewindespindel ausgebildete Antriebsspindel (11)

drehfest mit dem Schneckenrad (12) verbunden ist.

Getriebemotor nach einem der Anspriiche 1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, dass in den Gehduseschalen (1,
2) Endschalter (9) angeordnet sind, die durch die
Lager (13) des Schneckenrades (12) in ihrer Lage

gehalten werden.
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