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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第６部門第３区分
【発行日】平成28年5月12日(2016.5.12)

【公開番号】特開2016-4448(P2016-4448A)
【公開日】平成28年1月12日(2016.1.12)
【年通号数】公開・登録公報2016-002
【出願番号】特願2014-124874(P2014-124874)
【国際特許分類】
   Ｇ０８Ｇ   1/16     (2006.01)
   Ｂ６０Ｒ   1/00     (2006.01)
   Ｈ０４Ｎ   7/18     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｇ０８Ｇ    1/16     　　　Ｃ
   Ｂ６０Ｒ    1/00     　　　Ａ
   Ｈ０４Ｎ    7/18     　　　Ｊ

【手続補正書】
【提出日】平成28年3月22日(2016.3.22)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　車載カメラ（１１ａ～１１ｄ）が所定の角度で取り付けられた車両（１）に設けられて
、前記車載カメラが撮影した画像に基づいて運転支援を実行する運転支援装置（１０）で
あって、
　前記車両の前部の左右および後部の左右にそれぞれ取り付けられて、取り付けられた箇
所での車高を検出するハイトセンサー（１２ａ～１２ｄ）と、
　前記ハイトセンサーの検出結果に基づいて前記車両の姿勢を検出する姿勢検出手段（１
６）と、
　前記車載カメラが撮影した画像を取得する取得手段（１７、２０）と、
　前記取得手段が取得した前記画像を、前記姿勢検出手段が検出した前記車両の姿勢に基
づいて補正する補正手段（１７）と、
　前記補正手段によって補正された前記画像に基づいて、運転支援を実行する実行手段（
１８、３０）と
　を備える運転支援装置。
【請求項２】
　請求項１に記載の運転支援装置であって、
　１又は複数の複数の前記車載カメラを備え、
　前記補正手段は、１又は複数の前記車載カメラが撮影したそれぞれの画像を、前記車両
の姿勢を考慮しつつ前記車両上方から見た１又は複数の鳥瞰画像に変換する手段であり、
　前記運転支援実行手段は、前記１又は複数の鳥瞰画像を表示する手段である運転支援装
置。
【請求項３】
　請求項１または請求項２に記載の運転支援装置であって、
　前記姿勢検出手段は、前記車両のドアおよびトランクが閉鎖されると、前記車両の姿勢
を検出する手段である運転支援装置。
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【請求項４】
　請求項１ないし請求項３の何れか一項に記載の運転支援装置であって、
　前記姿勢検出手段は、踏み込まれていたブレーキペダルが踏み込まれる前の状態に復帰
すると、前記車両の姿勢を検出する手段である運転支援装置。
【請求項５】
　請求項１ないし請求項４の何れか一項に記載の運転支援装置であって、
　前記姿勢検出手段は、サイドブレーキが解除されると、前記車両の姿勢を検出する手段
である運転支援装置。
【請求項６】
　請求項１ないし請求項５の何れか一項に記載の運転支援装置であって、
　前記姿勢検出手段は、前記車両が走行を開始すると、前記車両の姿勢を検出する手段で
ある運転支援装置。
【請求項７】
　車両（１）に所定の角度で取り付けられた車載カメラ（１１ａ～１１ｄ）が撮影した画
像に基づいて運転支援を実行する運転支援方法であって、
　前記車両の前部の左右および後部の左右にそれぞれ取り付けられたハイトセンサーの検
出結果に基づいて車両の姿勢を検出する工程（Ｓ２１２）と、
　前記車載カメラが撮影した画像を取得する工程（Ｓ１０２）と、
　取得した前記画像を、前記車両の姿勢に基づいて補正する工程（Ｓ１０４）と、
　補正された前記画像に基づいて、運転支援を実行する工程（Ｓ１０６、Ｓ１０８）と
　を備える運転支援方法。
【請求項８】
　車載カメラ（１１ａ～１１ｄ）が所定の角度で取り付けられた車両（１）に設けられて
、前記車載カメラが撮影した画像を補正する画像補正装置（１３）であって、
　前記車両の前部の左右および後部の左右にそれぞれ取り付けられて、取り付けられた箇
所での車高を検出するハイトセンサー（１２ａ～１２ｄ）と、
　前記ハイトセンサーの検出結果に基づいて前記車両の姿勢を検出する姿勢検出手段（１
６）と、
　前記車載カメラが撮影した画像を取得する取得手段（１７、２０）と、
　前記取得手段が取得した前記画像を、前記姿勢検出手段が検出した前記車両の姿勢に基
づいて補正する補正手段（１７）と、
　を備える画像補正装置。
【請求項９】
　車両（１）に所定の角度で取り付けられた車載カメラ（１１ａ～１１ｄ）が撮影した画
像を補正する画像補正方法であって、
　前記車両の前部の左右および後部の左右にそれぞれ取り付けられたハイトセンサーの検
出結果に基づいて車両の姿勢を検出する工程（Ｓ２１２）と、
　前記車載カメラが撮影した画像を取得する工程（Ｓ１０２）と、
　取得した前記画像を、前記車両の姿勢に基づいて補正する工程（Ｓ１０４）と、
　を備える運転支援方法。
【請求項１０】
　車載カメラ（１１ａ～１１ｄ）が所定の角度で取り付けられた車両（１）に設けられて
、前記車載カメラが撮影した画像に基づいて運転支援を実行する運転支援装置（１０）で
あって、
　前記車両の複数箇所に取り付けられて、取り付けられた箇所での車高を検出するハイト
センサー（１２ａ～１２ｄ）と、
　前記車両のドアおよびトランクが閉鎖され、且つ前記車両が走行を開始すると、前記ハ
イトセンサーの検出結果に基づいて前記車両の姿勢を検出する姿勢検出手段（１６）と、
　前記車載カメラが撮影した画像を取得する取得手段（１７、２０）と、
　前記取得手段が取得した前記画像を、前記姿勢検出手段が検出した前記車両の姿勢に基
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づいて補正する補正手段（１７）と、
　前記補正手段によって補正された前記画像に基づいて、運転支援を実行する実行手段（
１８、３０）と
　を備える運転支援装置。
【請求項１１】
　車載カメラ（１１ａ～１１ｄ）が所定の角度で取り付けられた車両（１）に設けられて
、前記車載カメラが撮影した画像を補正する画像補正装置（１３）であって、
　前記車両の複数箇所に取り付けられて、取り付けられた箇所での車高を検出するハイト
センサー（１２ａ～１２ｄ）と、
　前記車両のドアおよびトランクが閉鎖され、且つ前記車両が走行を開始すると、前記ハ
イトセンサーの検出結果に基づいて前記車両の姿勢を検出する姿勢検出手段（１６）と、
　前記車載カメラが撮影した画像を取得する取得手段（１７、２０）と、
　前記取得手段が取得した前記画像を、前記姿勢検出手段が検出した前記車両の姿勢に基
づいて補正する補正手段（１７）と、
　を備える画像補正装置。
【手続補正２】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０００７
【補正方法】変更
【補正の内容】
【０００７】
　上述した課題を解決するために、本発明の運転支援装置および運転支援方法は、車両の
前部の左右および後部の左右にそれぞれ取り付けられたハイトセンサーの検出結果に基づ
いて車両の姿勢を検出し、この車両の姿勢に基づいて、車載カメラが撮影した画像を補正
する。そして、この補正された画像に基づいて運転支援を実行する。
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