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OZET
TABAKA FORMUNDAKI URUNLERE YONELIK DAGITICI

Bulug, esnek tabaka malzemenin rulolarina yonelik bir dagitici ile ilgili olup, sdz konusu
rulolardan her biri, bunun uclarinin &tesine eksenel olarak disari dogru uzanan mil
araglarina  sahiptir, burada bir birinci  rulo bir daditma pozisyonunda
konumlandiriimaktadir. Alternatif olarak bir ikinci rulo, bir yedek pozisyonunda
konumlandinlabilmektedir. Dagitic ayrica, énceden belirlenen bir dlglide tikenen bir
birinci ruloyu almak {izere dizenlenen bir kalan rulo pozisyonunu icermektedir. Tutma
araglan, bir rulonun her bir ucuna yerlestirilen mil araglanini desteklemek (zere kalan
rulo pozisyonunun her iki tarafinda dizenlenmekte olup, tutma aracglan daditici

aclldiginda mil araglannin es zamanl olarak serbest birakilmasi igin dlizenlenmektedir.



10

15

20

25

30

10

ISTEMLER

1. Esnek tabaka malzemenin rulolarina yonelik bir dagitia olup, daditic bir dagitici

kapagina (1) sahiptir ve aynca soz konusu birinci rulonun (a) uglarinin otesine
eksenel olarak disari dogru uzanan mil araclarina (S1, S2) sahip en az bir birinci
ruloyu (A) igerir, burada dagitia birinci ruloyu (A) bir dagitma pozisyonunda (16)
tutmak Gzere konfigiire edilmekte olup, bu pozisyonda s6z konusu birinci rulo (A)
bir dagitma pozisyonunda (16) konumlandinlir, dagitici birinci ruloyu (A), birinci rulo
onceden belilenen bir olgiide tikendidinde birinci ruloyu (A) daditma
pozisyonundan (16) almak lzere diizenlenen bir kalan rulo pozisyonunda (25)
tutmak Gzere konfiglire edilir ve daditici, s6z konusu birinci rulo (A) kalan rulo
pozisyonunda tutuldudgunda mil araglann {S1, S2) desteklemek lizere kalan rulo
pozisyonunun (25) her iki tarafinda dizenlenen tutma araclanm (26) igerir, mil
araglari (S1, S2) birinci rulonun (A) her bir ucuna yerlestiriimekte olup, ayirt edici
ozelligi tutma araclannin (26) daditici acildidinda mil araclarinin (S1, S2) es zamanli
olarak serbest birakilmasi icin diizenlenmis olmasi ve tutma araclarinin (26), dagitici
kapagi (1) kapali bir pozisyondan acik bir pozisyona hareket ettirildijinde tutma
araglarinin {26) mil araglarini (S1, S2) serbest birakmak Gzere mil araglarindan (51,
S2) ayrilacadl sekilde daditici kapad (1) ile birlikte calismak Uzere dizenlenmis

olmasidir.

. Istem 1'e gore bir dagtia olup, 6zellifi tutma araclaninin, rulo kalan rulo

pozisyonunda (25) konumlandinldidi sirece doner mil araglanim (S1, S2)

desteklemek Gzere dizenlenmis olmasidir.

. Istem 1‘e gore bir dagitic olup, ozelligi tutma araclan ve mil araclarinin (51, S2)

birlikte ¢alisan, birbirine kenetli yizeyler ile donatiimig clmasidir.

. Istem 3'e gdre bir dagitiar olup, dzelligi tutma aracinin, en azindan kismen bir mil

aracinin {S1, S2) eksenel enine kesit sekline karsilik gelen bir enine kesit sekline

sahip bir kamall yangi igermesidir.

. Istem 4‘e gére bir dagitici olup, 6zelligi tutma aracinin eksenel olarak ic, silindirik bir

kesit veya eksenel olarak dis, genigletilmis bir kesit ile donatilmig bir mil aracini (51,

S2) desteklemek {izere diizenlenen bir kamali yandi igermesidir.
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6. Istem 1'e godre bir daditicr olup, dzelligi tutma aracinin, kalan rule pozisyonunun
(25) herhangi bir tarafinda bir doner kolu (27, 28) icermesidir.

7. Istem 6'va gére bir daditici olup, dzelligi kollarin (27, 28) rulo eksenine paralel bir

enine ¢ubuk ile baglanmis olmasidir.

8. Istem 6'va gdre bir dagitic olup, dzellidi kollann (27, 28), mil araclarini (S1, S2)
serbest birakmak icin yer ¢ekimi ile ¢aligmak Uzere dizenlenmis olmasidir.

9, Istem 1'e gére bir dagitia olup, dzelligi mil aracinin (S1, S2), bir rulonun merkezi

ekseni boyunca birlestirilen bir ¢ift adaptéri icermesidir.

10.istem 1’e gore bir dagiar olup, dzelligi mil aracnin (S1, S2), bir rulonun her bir

ucuna yerlestirilen ayri adaptorleri icermesidir.

11.Istem 10'a gdre bir daditic olup, 6zelli§i mil aracinin (S1, S2), cekirdeksiz bir

rulonun her bir ucuna yerlestirilen adaptérleri icermesidir.

12.istem 10%a gére bir daditici olup, &zelligi mil aracinin (51, S2,) ayn bir cekirdek ile

donatilmis bir rulonun her bir ucuna yerlestirilen adaptdrleri icermesidir.

13.Istem 10'a gdre bir dagma olup, ézelligi mil aracinin (S1, S2), yekpare bir ¢ekirdek

ile donatilmig bir rulonun her bir ucuna yerlestirilen adaptérleri icermesidir.

14.istem 10%a gére bir daditicr olup, dzelligi mil aracinin (S1, S2), cekirdeksiz veya

yekpare bir rulonun her bir ucuna yapistirilarak tutturulan adaptérleri icermesidir.

15.Istem 1’e gore bir dagitici olup, 6zelligi bir ikinci rulonun (B), s6z konusu dagitma

pozisyonunun tzerindeki bir yedek pozisyonunda konumlandiriimig olmasidir.
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TARIFNAME
TABAKA FORMUNDAKI URUNLERE YONELIK DAGITICI
TEKNIK ALAN

Mevcut bulus, kagit ve dokunmamis tabakalar gibi tomar seklindeki malzemenin
rulolarina yénelik bir daditici ile ilgili olup, séz konusu daditici, taban kisminda tomar
seklinde malzemeye yonelik bir ¢ikis acikhidina ve en az iki rulo icin bir bosluga sahip bir
mahfaza igermektedir. Boslugun birinci kismi, c¢ikis agkldina bitisik olarak
konumlandiriimakta olup, dagiimdaki veya kullamim pozisyondaki birinci rulo igin
tasarlanmisken, boslugun ikinci kismi ise ikinci rulonun bekleme pozisyonunda
tutulmas! icin sadlanabilmektedir. Birinci kisim, ruloyu daditma pozisyonunda
desteklemek (izere birinci rulodaki mil araclar ile birlikte ¢alisan tutma araglan ile
donatiimaktadir. Birinci rulo, bitmek lizere oldugunda serbest birakilmaktadir ve mil

araglari icin tutma araglarinin sagladigi bir kalan rulo pozisyonuna yer degistirmektedir.
TEKNIGIN BILINEN DURUMU

Kagit ve dokunmamis tabakalar gibi tomar seklindeki malzemenin birgok rulosuna
yonelik dagiticilar gogunlukla biiyiik dlglide bitmis bir rulonun konumlandinldigi bir
kalan rulo pozisyonu ile donatiimaktadir. Kalan rulo tamamen bittiginde, geriye kalan
mil araglan wveya c¢ekirdek araglart basit bir sekilde daditicindan serbest
birakilabilmektedir. Bu codunlukla, rulolara bir rulonun uglarina yerlestirilen ayri mil
araclan saglandigi veya ayn gekirdek rulolan kullamldigi zaman olusan durumdur. Bu
tiirde bir dagitici, ayn ¢ekirdek rulolara yénelik bir rulo dagditiciyr gésteren US 3 437 388

sayill belgeden bilinmektedir.

Bu ¢oziumlere iliskin bir sorun, tlikenen mil araglan veya c¢ekirdek yarlarinin
dagiticindan zemine diismesine izin verilerek ¢ép sorununa neden olmasidir. Bu ayrica,
tikenen mil araglari veya cekirdek yarilan igin zemini aramasi gereken bakim personeli

icin ek, gereksiz is olusturabilmektedir.

US 5 288 032 tikenen artik rulo elemanlarinin alinmasina yonelik bir kap saglanan bir

daditictyr agiklamaktadir. Bu ¢6ziime goére tilkkenen rulo elemanlaninin daha sonra
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cikarlmak Uzere bir daditma pozisyonundan kap icine dismesine olanak

saglanmaktadir.

Bu turde dagitia ile ilgili bir sorun, tilkkenen rulo elemaninin dagitma pozisyonunda
yakalanabilmesi veya sikisabilmesi, bdylelikle yedek rulonun daditma pozisyonuna
ulasmasinin engellenebilmesi ve daditicimin yanhs fonksiyonuna neden olabilmesidir. Ek
olarak, daditicinin  alt ucunun icinde tikenen mil araglan veya cekirdeklerin
depolanmasi icin ayn bir kap veya bogluk saglanmalidir. Dagitilan tomarin genel olarak
dagiticonin  tabanindaki bir aciklik yoluyla cikarlmasindan dolayr bu tiir bir kap
kullanicinin tomara erisimine engel olabilmektedir. Bu ise, bu &zel ¢bziimii, daditiciyi
destekleyen bir duvara dik acllarda yatay eksenlerde monte edilen rulolara sahip

dagiticllar icin uygun olmayan hale getirmektedir.

Yukaridaki sorunlar, bulusa gére bir dagitici ile ¢oziilmekte olup, bu daditici hem ayri
mil araclarinin hem de ayrn veya yekpare cekirdeklere monte edilen millerin idare

edilmesi icin gelismis bir dizenleme sadlamaktadir.

EP1230886 Al istem 1'in girisinin dzelliklerini iceren, birden ¢ok rulodan kagit daditmak
lzere adapte edilen kagit havlulara yonelik bir dongisel dagitma sistemini

agiklamaktadir.
BULUSUN ACIKLAMASI

Bulusun amaci, istem 1'de tanimlanan karakteristik ézelliklere sahip olan, bulusa gore

esnek tabaka malzemenin rulolarina yénelik bir dagiticl ile elde edilmektedir.

Bulus, esnek tabaka malzemenin rulolarina yénelik bir dagitici ile ilgili elup, s6z konusu
rulolardan her biri, bunun uclannin étesine disart dodru eksenel olarak uzanan mil
araglarina  sahiptir, burada bir birinci  rulo bir dagitma pozisyonunda
konumlandinimaktadir. Bir ikinci rulo, zorunlu olmamakla birlikte tercihen séz konusu
dagitma pozisyonunun Uzerindeki bir yedek pozisyonda konumlandirlabilmektedir.
Daditict aynica, 6nceden belirlenen bir Glglide tiikenen bir birinci ruloyu almak Ulzere
dizenlenen bir kalan rulo pozisyonunu igermektedir. Bir sensor araci, rulonun capini
goruntiilemek ve bunu, kalan rulo pozisyonuna yer degistirdigi dagitma pozisyonundan
serbest birakmak (izere saglanabilmektedir. Mil araglar, birinci rulonun asadi dogru

hareketini yonlendirmek (izere dagitma pozisyonu ve kalan rulo pozisyonunu birlestiren
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bir ¢ift kilavuz yarik ile birlikte calisabilmektedir. Tutma araglari, s6z konusu birinci rule
kalan rulo pozisyonunda tutuldugunda mil araglanni desteklemek lizere kalan rulo
pozisyonunun her iki tarafinda diizenlenmektedir, mil araglan bir rulonun her bir ucuna
yerlegtirilmektedir, burada tutma araclan dagitia acildiginda mil araglarinin es zamanli
veya bliylk 6l¢iide es zamanli serbest birakilmasi icin diizenlenmektedir. Mil araclarinin
serbest birakilmasi igin kapak ile birlikte calisan bir aracin konumuna bagl olarak mil
araglari, kapagin kilidinin agilmasi ve kapagin tamamen agiimasi arasindaki herhangi bir
uygun zamanda serbest birakilabilmektedir. Tercihen kapak, serbest birakildiklarinda

kapaktaki mil araclarini yakalamaya yetecek kadar aciimalidir.

Tlikenmek Gzere olan birinci rulo daditma pozisyonundan serbest birakildiginda, bir
kullanicinin toman ¢ekmesi ile, dagitma pozisyonuna dodru hareket ettigi sirada birinci
rulo ile temas eden bir yedek rulo ile veya bu eylemlerden biri veya birden fazlasinin bir
kombinasyonu ile yer cekimi etkisi altinda kalan rulo pozisyonuna dogru yer
dedistirebilmektedir. Tutma araclan, hem sonuncu tomar kisminin ¢ikariimas) sirasinda
hem de rulonun tiikkenmesinin ardindan kalan rulo pozisyonunda konumlandirilan
rulonun mil araglann dénebilir bir gekilde desteklemek Uzere diizenlenmektedir. Ruloyu
desteklemek amaci ile tutma araglan ve mil araclan birlikte ¢alisan, birbirine kenetli
ylzeyler ile donatilmaktadir. Tutma araclan, en azindan kismen mil araglarinin eksenel
enine kesit sekline karsiik gelen bir enine kesit sekline sahip bir kamali yandi
icerebilmektedir. Bir drnege goére tutma araglan, eksenel olarak dig, genigletilmis bir
kesit ile donatiimis bir mil aracini desteklemek Uzere dizenlenen bir kamal yangi
icermektedir. Tercihen mil araglarinin dis kesiti, nispeten daha biyilk bir capa sahip bir
donme simetrik sekline sahiptir ve bir eksenel olarak ig, silindirik kesit nispeten daha
kiglk bir capa sahiptir. Dis kesit, s6z konusu i¢ kesite bakan tepesi ile blylik dlcilide
konik bir sekle sahip olabilmektedir. Bu tir bir blyik &lglde konik dis kesit, zorunlu
olmamakla birlikte tercihen bir silindirik u¢ kesit ile donatilabilmektedir. Mil araglarinin
uygun bir tirl, WO 2006/050043 sayih uluslararasi patent basvurusunda
agiklanmaktadir. Ancak, bulusa gére daditicida ayrica stz konusu uclann geklinin soz
konusu yariklar ve mandallar ile birlikte ¢alismasi kosuluyla sabit dis uglara sahip miller
de kullanilabilmektedir. Bir dig, blylk ¢lglide konik kesit tercih ediimesine radmen, vari
kiiresel veya silindirik gibi diger sekiller de mimkiindir. En az bir tutma araci, bir mil
aracinin ug¢ kesitinin ¢evresel ylzeyi ile esnek bir sekilde temas halinde tutulan bir

mandall icerebilmektedir. Tercih edilen bir 6rnede gdre mandal, rulonun eksenine
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paralel olan bir eksene sahip bir pivot badlantisi olan bir doner kol (izerinde
dizenlenebilmektedir. Bir yay gibi bir esnek arag, mandali, kalan rulo pozisyonundaki
mil araglan Uzerinde bir fren olarak etki etmek (izere bir yay ylkld, aktif pozisyonda
tutabilmektedir. Alternatif bir 6rne§e gdre bir mandal, kalan rulo tikendiginde mil
araclanini tutmada yardima olmak lizere kalan rulonun herhangi bir kenarinda

saglanabilmektedir.

Tutma araci, kalan rulo pozisyonunun herhangi bir kenarinda konumlandinilan bir déner
kolu icerebilmektedir. Mil araclarinin es zamanl serbest birakilmasini saglamak (zere
kollar, rulo eksenine paralel bir enine cubuk ile bagdlanabilmektedir. Enine cubuk,
zorunlu olmamakla birlikte tercihen déner kolun ddnlis ekseni ile cakisacak sekilde
dizenlenmektedir. Tutma aracglan, bir dagitic kapag: kapal bir pozisyondan acik bir
pozisyona hareket ettirildijinde mil araglarini  serbest birakmak (izere
diizenlenebilmektedir. Kapak bir 6n, yan ve (st yiizeyleri icerebilmektedir ve kapagin
bir Ust ucunun daditicinin yan yuzeylerinin alt kesiti icinden bir donis ekseni etrafinda
disari ve asad dogru egdilmesi ile cikarnilabilmektedir. Dagditicinin éniine bitisik kol,
dagitic kapaginin i¢ yan yiizeyi ile temas halinde olan ve bunun tarafindan desteklenen
bir temas ylzeyi ile donatilabilmektedir. Kapak énceden belirlenen bir acinin otesinde
aclldiginda, kol Uzerindeki temas vylzeyi kapaktan ayrilarak kolun kalan rulo
pozisyonundan uzaga donmesine olanak saglayacaktir. Bu hareket ayrica, tutma
araclarini mil araclarindan ayiracak, bdylece bunlan serbest birakacaktir. Kollar, kollarin
yer c¢ekimi merkezinin kollanin doniis ekseninden bir dikey dizlemin bir tarafinda
konumlandiriimasindan dolayr vyer c¢ekimi etkisi altnda calisacak sekilde
diizenlenebilmektedir. Alternatif olarak kol tUzerindeki bir esnek dil gibi bir esnek arag,
kollan ve temas yiizeyini kapatildidinda kapagin ic yiizeyi ile temasa
ybnlendirebilmektedir. Kapak acilir agiimaz, esnek arag mil araglarini serbest birakmak
lizere kollarin dénme hareketini baslatabilmektedir. Tutma araclarin  olusturan
kollardaki kamall yariklar blyuk olgide kanca veya ] seklinde olabilmektedir. Kollarin
dondirilmesinden dolayl, mil araglarn otomatik olarak yariklardan diigecektir, boylelikle

mil araglar acilan kapak igine dlisecek ve bunun tarafindan yakalanacaktir.

Tercih edilen bir yapilandirmaya gére mil araci bir rulonun her bir ucuna yerlestirilen
ayri adaptorleri icermektedir. Adaptdrlerin ¢ekirdeksiz bir rulonun her bir ucuna
yerlestiriimesi durumunda, tutma araclan kapak yeniden doldurma icin agllana kadar
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mil araclarinin rulo daditicisindan diismesine engel olacaktir. Benzer bir sekilde, mil
aracinin ayri bir gekirdek ile donatilmig bir rulonun her bir ucuna yerlestirilen adaptorleri
icermesi durumunda mil araclan ve gekirdegin her iki yansi daditicida tutulacaktir. Esas
olarak s6z konusu tiirde rulolar icin amacglanmamasina ragmen daditici ayrica, yekpare
bir cekirdedi olan bir rulonun her bir ucuna vyerlestirilen adaptdrler veya bir rulonun
merkezi ekseni boyunca dizenlenen bir saft veya benzeri ile birlestirilen bir ¢ift
adaptérll igeren bir mil arac kullanilarak galistinlabilmektedir. Alternatif olarak mil
araglar, cekirdeksiz veya yekpare bir rulenun her bir ucuna yapistirilarak tutturulan
adaptorleri icerebilmektedir. Bu sekilde, bir tiikkenmis rulodan mil araglarinin dagiticidan

diismesini ve zemini kirletmesini engellemek mimkindar.
SEKILLERIN KISA ACIKLAMASI

Asadidaki metinde bulus, ekli sekillere atifta bulunarak ayrintil  bir sekilde
agiklanacaktir. Bu sematik gekiller, yalnizca gdsterim amaa ile kullaniimaktadir ve

bulusun kapsamini herhangi bir sekilde sinirlamamaktadir. Sekillerde:

Sekil 1, bulusun bir birinci yapilandirmasina gore bir dagiticinin bir perspektif 6n

gdrundsiind gostermektedir;

Sekil 2, Sekil 1'deki daditicinin bir perspektif arka goriiniisiint géstermektedir;

Sekil 3, Sekil 2'deki tutma mekanizmasinin bir genigletilmis gbrinlsinid gdstermektedir;
Sekil 4, Sekil 3'teki X-X kesiti boyunca bir doner kolun bir enine kesitini gostermektedir.
BULUSUN YAPILANDIRMALARI

Sekil 1, bulusun bir birinci yapilandirmasina gére bir daditicinin  bir perspektif

L

goriinlisiind  gb6stermektedir. Asadidaki metinde “ic” ve “dis” terimleri, aksi
belirtimedikge bir arka kesite (R) goére bilesenlerin pozisyonunu belirtmek (zere
kullanilmaktadir. Arka kesitin (R) bir duvar veya benzer bir dikey veya dikeye yakin
ylizey Uzerine monte edilmesi amaglanmaktadir. Asagida agiklanan &rneklerde rulolar,
eksenleri duvara monte edilen daditicnin arka kesitine (R) biiylik dlclide dik acilarda
olacak sekilde daditiciya yerlestiriimektedir. Daditic, esas olarak rulonun uglarina
yerlestirilen merkezi mil araclarina (S1, S2) sahip olan ve rulonun uglarnnin Gtesine

eksenel olarak disan dogru uzanan gekirdeksiz rulolar igin tasarlanmistir. Daditici, bir 6n
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ylizeye (2), bir Ust ylzeye (3) ve bir cift yan ylzeye (4, 5) sahip bir kapad (1) {cizgi-
noktall hatlar ile belirtiimistir) icermektedir. Kapak (1), bitiin kapadin ¢izgi-noktali
hatlar ile belirtilen pozisyondan ©ne dodru ve gdsterilen pozisyona asadi dogru
katlanmasi ile acllmaktadir. Kapak (1), dagiticinin herhangi bir kenarinda ilgili yan
ylizeylerin (4, 5) alt kenarinda konumlandirilan bir gift pivot baglanti (6, 7) etrafinda
dondiiriimektedir. Dagitici (1), bir arka kesit (R) araciligiyla biyiik dlciide dikey bir
ylizeye monte edilmektedir. Bir sdkme araci (T) dagiticinin alt kenarlan etrafinda
dizenlenmekte olup, bu sékme araci (T), arka kesit (R) GOzerine monte edilen bir
cercevenin (8) alt kenarina tutturulmaktadir. Daditici, mil araglarinin arka kesitteki (R)
ve arka kesite monte edilen ve daditicinin énindeki rulolan (A, B) blylk dlclide sarmak
lizere disan dogru uzanan cgercevedeki (8) yakinlasan kilavuz yiizeylerine (11, 12) gore
konumlandiriimasi ile dagiticinin istiine yerlestirilen iki rulonun (A, B) (kesikli gizgiler ile
belirtilmistir) alinmasi icin dizenlenmektedir. Cerceve (8), rulolarin yerlestiriimesine
olanak sadlamak (zere Ustten agktir ve tomar malzemenin c¢ikarilmasina olanak
saglamak (zere tabandan agiktir. Rulolan (A, B) Sekil 1'deki ilgili miller (S:, S2) ile
belirtildigi gibi bir yedek pozisyondan (17) asagi dagitia iginden bir daditma
pozisyonuna (16) yonlendirmek lzere cergevenin (8) sirasiyla arka kesiti (R) ve ig

ylizeyinde kilavuz yariklari (14, 15) saglanmaktadir.

Daditic, dagitma pozisyonunda (16} konumlandinlan birinci rulonun (A) neredeyse
tilkendiginin belirlenmesine yonelik bir birinci sensdr aracimi (21), bir daditma
pozisyonunda birinci rulonun (A) desteklenmesine ydnelik bir birinci mandali (22),
birinci rulonun daditma pozisyonundan serbest birakildidinin belirlenmesine yonelik bir
ikinci sensor aracini (23) ve yedek pozisyonda (17) ikinci rulonun (B) desteklenmesine
yonelik bir ikinci mandali (24} igeren bir otomatik rulo degistirme mekanizmasi ile
donatilmaktadir. Sekil 1'de gosterilen dagiticida 6zdes birinci sensorler ve birinci
mandallar, sirasiyla cercevenin (8) arka kesitinde (R) ve i¢ ylizeyinde birinci rulonun (A)
her iki tarafinda konumlandirimaktadir. Ikinci sensér ve ikinci mandal, zorunlu
olmamakla birlikte tercihen vyalnizca tek bir tarafta saglanmaktadir. Birinci rulo (A)

serbest birakildidinda, bir kalan rulo pozisyona (25) asadi dogru hareket edecektir.

Calisma halinde yay yUkll, rulo degdisimini baslatan birinci sensér arac (21), birinci rulo
(A) belirli bir 6nceden belirlenen capa dustiiiinde hareket etmeye baslayacaktir.
Senstr hareketi, dagiticidaki daditma pozisyonunda (16) birinci ruloyu (A) destekleyen



10

15

20

25

30

bir ¢ift birinci mandalin (22), kendi mil araglan (S1) veya rulo destek adaptérleri ile olan
temas halinde ¢ikmasina neden olacaktir. Birinci ruloda (A) halen az miktarda kagit
kalmistir ve yer gekimi etkisi altinda ve/veya kullanicimin kagidi gekmesi ile rulo (A)
kalan rulo pozisyonuna (25) hareket edecektir. Kalan rulo pozisyonunda {25) kadit, rulo
{A) tamamen tiikenene kadar ¢ikarilacaktir. Birinci rulo (A) kalan rulo pozisyonuna (25)
dodru hareket ettiginde, bir ikinci yay yiikli sensdr araci (23) calistinlacaktir. Ikinci
sensér aracinin (23) calistinlmasi, ikinci mandalin (24) ikinci ruloyu (B) yedek
pozisyonundan (17) serbest birakmasina neden olacaktir. kinc rulo (B), serbest
birakildiginda, dagitma pozisyonundaki (16) yerini almak (zere yer gekimi etkisi altinda
hareket edecektir. Ikinci rulo (B) daditma pozisyonuna hareket ederken, rulonun ug
ylzeyleri bir yay yiki karsisinda ikinci rulonun (B) ilgili ug ylzeyleri ile temas haline
dogru disari dogru birinci sensérlerin (21) yerini degistirecektir ve birinci mandallar

kendi ilgili mil (52) araclari ile temasa dogru hareket ettirecektir.

Bu sekilde, rulo dedisimi sirasinda her zaman birinci rulo (A) Gzerinde kadit
bulunmaktadir. Yeni, ikinci rulo {B} icin bosluk birakarak bunun pozisyonuna diismesine
olanak saglamak Uzere nispeten kiigik birinci rulonun (A) dizenli dagitma
pozisyonundan (16) uzaga hareket ettiriimesi gerekmektedir. Birinci rulo (A), yer ¢ekimi
ile, bir kullanici tarafindan cikarlan kadittan gelen ¢cekme kuvveti ile veya bunlarin bir
kombinasyonu ile kalan rulo pozisyonuna hareket ettirilebilmektedir. Birinci rulonun (A)
kalan rulo pozisyonunda (25) dogru bir sekilde konumlandirnimasini saglamak (zere,
ikinci rulo (B) aynica birinci ruloyu (A) dagitma pozisyonuna (16) ulasmadan hemen
6nce kalan rulo pozisyonuna (25) itebilmektedir. Bu meydana geldiginde, bunu kalan
rulo pozisyonuna (25} itmek Uzere birinci veya kalan ruloya (A) vyeterli atalet
aktariimaktadir. Ayni zamanda ikinci rulonun hizi, yeni rulonun dagitma pozisyonuna

nispeten yumusak yerlesmesi ile sonuglanacak sekilde azaltiimaktadir.

Kalan rulo, i¢ ve dis millerin (S;) tomar tukendiginde dagditici iginde kalmasini saglayan
bir tutma mekanizmasi (26) ile kalan rulo pozisyonunda (25) tutulmaktadir. Tutma
mekanizmasi (26), Sekil 1 ve 2'de gdsteriimektedir ve kalan rulonun her iki tarafinda
konumlandirilan i¢ ve dis déner kollari (27, 28) icermektedir. Sekil 2, cerceve ve daditici
kapadinin bir perspektif arka goériiniisiini gdstermektedir. Mil araglarinin es zamanli
serbest birakiimasini sadlamak (zere kollar {27, 28), rulo eksenine paralel bir enine
cubuk (29) ile baglanmaktadir. Enine cubuk (29), déner kollarin (27, 28) doniis ekseni
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ile cakisacak sekilde diizenlenmektedir. Tutma mekanizmasi (26), bir dadgitici kapadi (1)
kapall bir pozisyondan aclk bir pozisyona hareket ettirildiginde mil araglarini serbest
birakmak Ulzere dizenlenmektedir. Yukarida agklandidi gibi kapak (1) bir cift yan
ylizeyi (4, 5) icerebilmektedir ve kapadin lst ucunun dagiticinin yan yiizeylerinin alt
kesiti icinden bir cift pivot badlantisi (6, 7) etrafinda disan ve asadi dogru egilmesi ile
¢ikarilabilmektedir. Daditicinin dniine (2) bitisik olan dis kol (28) (bkz. Sekil 2), daditici
kapadinin (1) i¢ yan ytizeyi (5) ile temas halinde olan ve bunun tarafindan desteklenen
bir ¢cikinti (30) formundaki bir temas yUzeyi ile donatiimaktadir. Kapak (1) dnceden
belirlenen aginin étesinde acildiginda, kol (28) lizerindeki cikinti (30) yan yiizeyden (5)
aynlarak kollarin (27, 28) kalan rule pozisyonundan (25) uzada dénmesine olanak
saglayacaktir. Kollar (27, 28), kollarin (27, 28) yer gekimi merkezinin kollarin déniis
ekseninden bir dikey dizlemin bir kenarinda konumlandiriimasindan dolayr yer ¢ekimi
etkisi altinda galisacak sekilde dizenlenmektedir. Ek olarak, dis kol (28) Uzerindeki bir
esnek dil (31) formundaki bir esnek arag, kollar (27, 28) ve cikintiyl (30) kapatildidinda
kapadin (1) yan ylizeyinin (5) i¢ ylizeyi ile temasa dogru yonlendirecektir. Esnek dil
(31) dis kola (28) entegre edilmektedir ve cercevenin (8) i¢ tarafl lzerindeki bir
durdurma parcasi (32) ile temas halinde olan bir serbest uca sahiptir. Kapak (1)
kapatildidinda, serbest uclarinin kollarin (27, 28) surekli dénmesi sirasinda durdurma
parcasl (32) ile temas etmesinden dolay! esnek dil (31) deforme edilecektir. Kapak {1)
onceden belirflenen bir aginin 6tesinde acilir acilmaz, esnek dil (31) mil araclarini

serbest birakmak Gzere kollarin (27, 28) dénme hareketini basglatacaktir.

Sekil 3, bulusa gdre bir tutma mekanizmasini gdstermektedir, burada mekanizma
dagiticinin  arka kesitine (R) monte edilmis sekilde g0sterilmektedir. Tutma
mekanizmasi, kollarda (27, 28) kamal yarklar (33, 34) ile donatiimaktadir, bu yariklar
bliylik 6lclide kanca veya J seklindedir. Kapak acildidinda kollar (27, 28) enine gubuk
(29) etrafinda dondurilmektedir ve ] seklindeki yariklar asadi dodru egilirken mil
araglar otomatik olarak kamali yariklardan (33, 34) dusecektir. Mil araclari, cikis
yariklan (35, 36) iginden serbest birakilacaktir ve acilan kapak (1) icine diisecek ve

bunun tarafindan yakalanacaktir.

Sekil 4, Sekil 3teki X-X kesiti boyunca bir kolun bir enine kesitini gdstermektedir.
Ruloyu desteklemek lizere kollar (27) ve mil araglan (S;) birlikte calisan, birbirine
kenetli yizeyler ile donatiimaktadir. Her iki kol (27, 28) da, bir mil aracinin bir eksenel
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enine kesitine karsilik gelen bir enine kesite sahip bir kamal yandi icermektedir. Sekil
4'te gosterilen Ornede gore tutma aracglar, mil araglan (S1) Uzerinde eksenel olarak
uzanan bir mili (41) desteklemek (zere dizenlenen bir kamal yangi icermektedir. Mil
{41), nispeten daha blyik bir ¢gapa sahip eksenel olarak dig, konik bir kesit (42) ve
nispeten daha kiicik bir capa sahip eksenel olarak ig, silindirik bir kesit (43) ile
donatiimaktadir. Bir dis, konik kesit tercih edilmesine ragmen, yari kiresel veya
silindirik gibi diger sekiller de mimk{ndir. Kol (27) (izerine monte edilen en az bir
tutma arac (44) (bkz. Sekil 2), mil araglarinin (S1) blylk dlcide konik kesitinin (42)
silindirik ucunun cevresel ylzeyi ile esnek bir sekilde temas halinde tutulan bir mandali
{45) icerebilmektedir. Bu 6rnede gére mandal (45), enine cubudun (29) eksenine
paralel bir eksene sahip bir pivot badlantisi {(46) olan doner kol {27) (zerinde
diizenlenmektedir. Bir yay (47) formundaki esnek araclar, mandal (45) Gzerindeki bir
temas yizeyini (48) milin silindirik ylzeyi (43} ile temas halinde tutmaktadir. Bu ise,
daditma sirasinda rulonun serbest donlsiini engellemek Gzere bir fren olarak gorev
yapmasl igin mandall (45) bir yay yikll, aktif pozisyonda tutmaktadir. Aym zamanda
kalan rulo pozisyonuna (25) hareket eden bir rulonun yayin (47) etkisi kargisinda kolun
{27) yerini degistirmesine olanak saglanmaktadir. Tutma araclar {44), kalan rulonun

her bir veya her iki tarafindaki kollar Uzerine monte edilebilmektedir.

Yukarida aciklanan tercih edilen bir yapilandirmaya gore mil araa bir rulonun her bir
ucuna vyerlegtirilen ayn adaptorleri icermektedir. Adaptérlerin gekirdeksiz bir rulonun
her bir ucuna yerlestirilmesi durumunda, tutma araglan kapak yeniden doldurma igin
acllana kadar mil araglarinin rulo daditicisindan diismesine engel olacaktir. Benzer bir
sekilde, mil aracinin ayn bir cekirdek ile donatilmis bir rulonun her bir ucuna
yerlegtirilen adaptorleri icermesi durumunda, mil araglan ve gekirdegin her iki yarisi
dagiticda tutulacaktir. Esas olarak bu tdr rulolar icin tasarlanmamis olmasina ragmen
daditici ayn zamanda yekpare bir ¢ekirdede sahip bir rulonun her bir ucuna verlestirilen
adaptorler kullanilarak da calistinlabilmektedir. Bu sekilde, bir tlikenmis rulodan gelen

mil araclarinin dagitic agilana kadar dagiticdan diismesini engellemek miimk{inddr.

Bulus yukaridaki drnekler ile sinirh olmayip, ekli istemlerin kapsami dahilinde serbest bir

sekilde degistirilebilmektedir.
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