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(54) Disposif pour la collecte des articles et récipient de collecte

(57) Le dispositif pour la collecte d'articles, notam-
ment de bouteilles (P) ou d'autres articles susceptibles
d'être endommagés dans un conteneur de collecte, ledit
dispositif comportant des obstacles placés sur le trajet
de chute directe et dirigés les uns vers les autres aux
hauteurs différentes. Les obstacles sont des surfaces
de glissement et roulement (2a) inclinées en alternance
en sens opposés d'en haut vers le bas et couvrant une
partie de la superficie de la section horizontale du con-
teneur.
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Description

[0001] La présente invention concerne un dispositif
pour la collecte d'articles, notamment de bouteilles ou
similaires dans un conteneur de collecte, ledit dispositif
comportant des obstacles placés sur le trajet de chute
directe et dirigés les uns vers les autres aux hauteurs
différentes. L'invention concerne également un conte-
neur de collecte dans lequel des obstacles sont placés
sur le trajet de chute directe et dirigés les uns vers les
autres aux hauteurs différentes.
[0002] Un exemple de systèmes de recyclage de bou-
teilles est le dispositif décrit dans le brevet US 5154276,
dans lequel on fait tomber les bouteilles le long d'un tube
en position verticale sur une plaque amortissante parti-
culière, de laquelle elles sont transférées, une à une,
sur un convoyeur vers le traitement ultérieur. Il s'agit
d'un système destiné à l'usage dans les magasins,
c'est-à-dire, pas d'un conteneur de collecte propre.
[0003] Dans le domaine de la collecte de déchets
d'aujourd'hui, le triage de déchets, qui est une condition
pour le recyclage de diverses matières, joue un rôle im-
portant. Les lieux de collecte de déchets sont à cet effet
munis de poubelles ou sections de poubelle séparé-
ment pour le papier, les déchets d'origine biologique, les
déchets mixtes et le verre, ou a moins pour quelques-
uns de ceux-ci. Les conteneurs de collecte de verre
existent en deux types: de tels où les articles de verre
subissent une chute directe et sont laissés se briser
pour permettre la réutilisation d'une manière convena-
ble de la matière de verre qu'ils contiennent, et de tels
où l'on désire de les maintenir intacts pour qu'ils puis-
sent être utilisés à nouveau dans le même but que pré-
cédemment. Un exemple du premier type de conteneur
de collecte est la demande de brevet européen No
376220, dans lequel l'ouverture d'introduction est munie
d'un broyeur particulier qui est eintraîné en rotation par
un moteur. Les conteneurs de collecte du seconde type
à vider périodiquement, faisant l'objet de la présente in-
vention, sont destinés aux bouteilles de boisson qui sont
recyclées pour le remplissage. Un conteneur de collecte
typique déjà connu, conçu pour cette utilisation, est
sous forme d'une sorte de coffre, dans lequel sont dis-
posés horizontalement des éléments de freinage pour
empêcher la chute libre. Un bon exemple d'un conte-
neur de ce genre est le brevet allemand No 4210040
qui comprend des bandes de freinage larges disposées
horizontalement et comportant des fentes souples qui
permettent aux bouteilles de passer et tomber. Ces obs-
tacles ne produisent pas d'une manière contrôlée la
chute ni le logement des bouteilles dans le conteneur,
et en outre, ils occupent beaucoup d'espace dans le
sens horizontal. Il n'est pas possible de faire un tel con-
teneur de collecte qui serait profond.
[0004] Le certificat d'utilité allemand No G8531211
décrit un dispositif de freinage placé à l'intérieur d'un
conteneur de collecte de bouteilles. Ce dispositif com-
prend une perche central disposée en position centrée

par rapport au conteneur et comportant plusieurs pla-
ques autour de celle-ci de façon d'un escalier tournant.
Les bouteilles sont destinées à tomber d'une plaque sur
l'autre. Le certificat d'utilité allemand No G8136127 dé-
crit un dispositif de freinage dans lequel des obstacles
dirigés les uns vers l'autres sont fixés respectivement
sur la perche centrale et sur la paroi intérieure. La bou-
teille qui tombe dans le conteneur heurte d'abord un
obstacle convexe fixé sur la perche centrale, sur lequel
elle rebondit vers un obstacle annulaire qui s'étend le
long de la paroi intérieure du conteneur. Après avoir re-
bondi sur le obstacle annulaire, la bouteille retombe sur
le fond du conteneur. Tous les deux réalisations occu-
pent beaucoup d'espace à l'intérieur du conteneur, et
en outre, en cas de l'alternative de l'escalier tournant
mentionnée premièrement ci-dessus, les bouteilles
peuvent acquérir trop haute vitesse, et en plus de la ris-
que de destruction, une inconvénient peut être aussi le
fait que les bouteilles passent à proximité de la paroi
intérieure et elles restent coincées là à cause de la force
centrifuge. Le problème de la seconde alternative est la
construction difficile à réaliser en pratique, la construc-
tion laquelle nécessite le montage des obstacles sur la
perche centrale et sur la paroi intérieure. Puisque les
bouteilles "sautent" d'un obstacle sur l'autre, la chute est
incontrôlée, et la risque existe que les bouteilles que l'on
a fait tomber l'une immédiatement après l'autre se heur-
tent dans l'air. Les obstacles couvrent toute la section
horizontale du conteneur, et ils empêchent ainsi l'ins-
pection du fond du conteneur.
[0005] Une sorte d'armoire destinée à la collecte de
bouteilles est connue par la demande de brevet français
publiée No 2558047. La chute est empêchée ici par des
demi-coquilles articulées sur les parois intérieures de
l'armoire, qui au cours de leur descente autorisent la
chute de la bouteille au niveau suivant. Par suite des
articulations, le système est susceptible de perturba-
tions, et en outre, ici également l'intérieur de l'espace
de collecte est entièrement couvert par ces éléments de
freinage.
[0006] L'invention a pour but de proposer un nouveau
dispositif qui permet de faire tomber les articles de verre
fragiles, notamment les bouteilles, d'une manière con-
trôlée dans un conteneur, ce qui permet également
l'augmentation de la profondeur du conteneur et l'amé-
lioration de l'efficacité de ramassage sans aboutir aux
solutions trop complexes. Pour atteindre ce but, le dis-
positif est principalement caractérisé en ce que les obs-
tacles sont des surfaces de glissement ou roulement in-
clinées en alternance en sens opposés d'en haut vers
le bas, ces surfaces couvrant ensemble une partie de
la superficie de la section horizontale du conteneur.
[0007] Au moyen des surfaces de glissement et rou-
lement, les bouteilles ou similaires articles susceptibles
d'être endommagés peuvent être guidés vers le bas
d'une manière contrôlée. Leur chemin n'est pas acci-
dentel, mais suit le trajet déterminé par ces surfaces. La
courte chute entre les surfaces de glissement et roule-
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ment n'est pas capable de causer des dommages à la
bouteille ou similaire. Les surfaces de guidage ne sont
situées que sur une partie de la coupe horizontale du
conteneur, étant ainsi peu encombrantes. Les surfaces
de guidage sont attachées à leur structure de support
en position fixe en inclinaison prédéterminée.
[0008] Le conteneur selon l'invention est, de sa part,
caractérisé en ce que les obstacles sont des surfaces
de glissement et roulement inclinées en alternance en
sens opposés d'en haut vers le bas, ces surfaces étant
disposées adjacentes au bord du conteneur de façon à
ne couvrir qu'une partie de la superficie de la section
horizontale du conteneur.
[0009] L'invention va être décrite plus en détail dans
ce qui suit en référence aux dessins annexés, dans les-
quels

la figure 1 représente une vue de face du dispositif,
vu de l'intérieur du conteneur,
la figure 2 illustre schématiquement le fonctionne-
ment du dispositif,
la figure 3 représente une vue de côté du dispositif,
la figure 4 représente une vue de dessus du dispo-
sitif,
la figure 5 représente une vue arrière de la partie
supérieure du dispositif, et
la figure 6 illustre le logement du dispositif dans le
conteneur de collecte.

[0010] La figure 1 montre l'avant du dispositif en pers-
pective. Le dispositif comprend un châssis 1 de forme
d'un rectangle, vu de devant, au moyen duquel le dis-
positif peut être monté dans un conteneur de collecte
de bouteilles. Le châssis est courbe afin de s'adapter à
la forme du conteneur de collecte ayant une section ho-
rizontale circulaire. Le montage du dispositif dans le
conteneur de collecte va être décrit ci-après. Le châssis
1 comporte des barres verticales 1a, dont les barres les
plus éloignées du milieu forment les côtés longs du rec-
tangle. Les extrémités supérieure et inférieure du châs-
sis comportent des lattes 1b courbes ou similaires.
[0011] Des plaques de guidage 2 sont fixées au châs-
sis 1. Les faces supérieures des plaques constituent
des faces de glissement et roulement pour les bouteilles
qui sont introduites dans le conteneur de collecte de fa-
çon qu'elles tombent dedans. Les faces de glissement
et roulement sont dénommées ci-dessous les faces de
guidage pour brièveté. La figure 2 montre schématique-
ment le fonctionnement du dispositif, en illustrant d'une
façon simplifiée la structure du dispositif. Les plaques
sont inclinées vers le bas et vers la plaque inférieure qui
la suit en sens vertical, de telle manière que la plaque
2 sur laquelle la bouteille P arrive guide la bouteille à la
plaque inférieure, d'où elle va être encore guidée à la
plaque inférieure suivante. La bouteille est ainsi trans-
férée par étapes vers le bas jusqu'à ce qu'elle arrive au
fond du conteneur ou sur la face supérieure des bou-
teillés déjà accumulées dans le conteneur. Les plaques

de guidage forment de cette manière par leur faces su-
périeures les faces de guidage 2a successives en sens
vertical, qui constituent un chemin de transfert pour gui-
der les bouteilles introduites dans le conteneur de col-
lecte du haut en bas d'une manière contrôlée sans qu'el-
les se brisent. Les surfaces de guidage 2a des plaques
sont droites ou elles ont des parties droites successives
qui se raccordent angulairement.
[0012] Le chemin de transfert fonctionne de la maniè-
re suivante: La bouteille glisse ou roule sur une plaque
de guidage 2 inclinée vers la plaque de guidage suivan-
te, et tombe ensuite par le bord inférieur de cette plaque
sur la plaque de guidage suivante, le long de laquelle
elle glisse ou roule vers la plaque de guidage suivante
inférieure. Les plaques de guidage disposées de façon
échelonnée aux hauteurs différentes sont inclinées res-
pectivement vers la plaque suivante, à l'exception de la
dernière plaque, qui a la pente vers le fond du conteneur
de collecte.
[0013] En ce qui concerne l'utilisation de l'espace, le
logement le plus avantageux des plaques de guidage 2
dans le dispositif conforme à l'invention est tel que sur
le chemin de transfert du haut en bas, les plaques de
guidage 2 et par conséquent les surfaces de guidage
2a sont inclinées alternativement en sens opposés. Les
plaques de guidage ont ainsi la pente vers le milieu, et
elles sont placées en deux rangées verticales A et B.
La direction de l'inclinaison des plaques est toujours la
même dans la même rangée et opposée à celle des pla-
ques de la rangée voisine. Les plaques 2 des rangées
adjacentes sont mutuellement décalées. Dans ce cas,
les plaques 2 sont dirigées l'unes contre les autres vers
le milieu, et la bouteille se déplace ainsi le long d'une
plaque de guidage 2 supérieure de la première rangée
A, tombe ensuite sur une plaque de guidage 2 inférieure
de la seconde rangée B, où elle s'arrête, après quoi elle
change encore sa direction de déplacement vers le mi-
lieu et vers une plaque de guidage A inférieure de la
première rangée A, où elle encore change sa direction
vers le milieu, et de telle façon est formée une route de
transfert en zigzag du haut en bas. Par la forme des pla-
ques il est possible de influer sur les mouvements de la
bouteille. Deux rangées verticales A et B côte à côte,
dans lesquelles les plaques de guidage 2 sont respec-
tivement superposées, occupent peu d'espace dans la
section horizontale du conteneur de collecte. En outre,
les points de changement de direction sur la route des
bouteilles arrêtent la vitesse de manière qu'elle ne de-
vienne pas trop haute.
[0014] La pente des plaques de guidage 2 dans la zo-
ne où la bouteille fait son parcours le long d'elle vers le
bas est suffisamment douce afin qu'elles ne passent pas
vers le bas à trop haute vitesse. La pente est de préfé-
rence inférieure à 45 degrés. Les plaques de guidage
peuvent être tout à fait droites. La figure 1 montre le plia-
ge de la plaque fait dans la zone inclinée de façon que
la plaque ait une partie inclinée plus raide supérieure et
une partie inclinée plus douce inférieure, ce qui confère
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la rigidité à la plaque.
[0015] Comme le montre la figure 1, les plaques de
guidage 2 peuvent être fixées en pratique au châssis
dans la rangée verticale respective A ou B entre l'extrê-
me barre verticale 1a et la barre vertical médiane 1a.
Les figures 1 et 3 montrent également que le bord su-
périeur des plaques de guidage 2, c'est-à-dire le bord
qui se trouve dans la plus haute position à cause de la
pente ou l'inclinaison de la surface de guidage, se ter-
mine par un rebord 2b plus vertical que le reste de la
plaque. Ce rebord peut être formé par pliage du bord de
la plaque vers le haut. A l'aide du bord formé par le re-
bord 2b, la plaque de guidage 2 peut être fixée à l'ex-
trême barre verticale 1a du châssis 1. Le figures 1 et 3
montrent également comment il est possible de plier le
bord inférieur de la plaque 2 vers le bas afin de pouvoir
fixer la plaque au moyen de celui-ci à la barre médiane
vertical 1a.
[0016] Principalement les figures 4 et 5 montrent
comment le châssis 1 peut être formé de deux châssis
partiels qui sont courbes en section horizontale. Une
rangée verticale correspondante des plaques de guida-
ge 2, A ou B, est fixée à chacun des châssis partiels.
Les châssis partiels sont réunis par leur extrêmes bar-
res verticales 1a, qui deviennent par conséquent les
barres médianes verticales 1 a du châssis 1, et les pla-
ques de guidage 2 sont ainsi positionnées correctement
par rapport les unes aux autres.
[0017] La figure 4 montre que les bords des plaques
de guidage 2 adjacents au châssis 1 sont courbes, en
suivant la courbure du châssis 1. La route des bouteilles
P en plan horizontal est courbe. Pour compenser la for-
ce centrifuge causée par cette courbure, les surfaces
de guidage sont doucement en pente vers le bord libre
de la plaque de guidage, l'angle correspondant ne me-
surant qu'environ 3 à 5 degrés.
[0018] La figure 4 montre encore comment les pla-
ques des rangées A, B différentes ne se superposent
pas, mais une fente reste entre leur bords inférieurs en
sens vertical. Les bouteilles P ont une vitesse suffisante
pour qu'elles puissent traverser la fente par le bord in-
férieur de la surface de guidage 2a et tomber oblique-
ment sur la surface de guidage 2a suivante. Il est tou-
tefois possible que ces bords inférieurs se superposent.
[0019] A l'aide du châssis 1, le dispositif peut être pla-
cé dans le conteneur de collecte à un endroit convena-
ble. La figure 4 montre comment le dispositif peut être
monté dans le conteneur de collecte dans un récipient
auxiliaire 4 (une part de la paroi du récipient auxiliaire
étant illustrée par ligne discontinue), qui peut être sou-
levé hors du conteneur et vidé par la partie de fond de
manière connue, comme décrit dans le brevet finlandais
No 87064 et le brevet européen No 425547. Le récipient
auxiliaire peut être par exemple un sac qui est fixé au
châssis 1 d'une manière convenable, par exemple au
moyen de vis ou boulons ou analogues. Le dispositif est
toutefois apte à être placé dans un tel conteneur où il
n'y a pas de récipient auxiliaire.

[0020] La figure 6 montre comment le dispositif peut
être situé dans le conteneur de collecte 3 proprement
dit. Le dispositif se trouve de manière excentrique par
rapport au conteneur et ne couvre qu'une certaine partie
de la superficie de la section horizontale du conteneur,
la partie laquelle est clairement moins que la moitié de
cette superficie. Le dispositif a approximativement la
forme d'un secteur de cercle, vu du dessus, les bords
supérieurs des plaques 2 étant orientés grosso modo
radiallement vers le centre du conteneur. La direction
de la pente des surfaces de guidage 2a est ainsi paral-
lèle à la périphérie du conteneur, c'est-à-dire, les bou-
teilles font leur parcours alternatif parallèle à la périphé-
rie, vu du dessus. A l'extrémité inférieure du chemin de
transfert formé par les plaques de guidage 2, les bou-
teilles peuvent s'écouler ailleurs dans le conteneur, et
le conteneur va être peu à peu rempli de bouteilles, aus-
si dans la région des plaques de guidage 2. Il n'existe
aucun risque de formation d'une cavité. Le dispositif ne
perturbe d'aucune manière le vidage du conteneur. Par
exemple, si le dispositif est montée dans le récipient
auxiliare 4 à soulever hors du conteneur de collecte 3
fixe, ce récipient auxiliaire pouvant être vidé par la partie
de fond qui peut être ouverte et fermée, les bouteilles
peuvent sortir du récipient auxiliaire sans que les pla-
ques les obstruent. La figure 6 illustre encore comment
le dispositif est placé de manière à disposer la plaque
de guidage 2 qui est en position la plus haute directe-
ment au-dessous d'une ouverture de remplissage 5, qui
se trouve dans le couvercle du conteneur de collecte 3,
pour éviter toute possibilité d'une chute libre verticale-
ment jusqu'au fond. Le couvercle couvrant l'espace de
collecte destiné aux bouteilles ou similaires est fermé
ailleurs pour que les bouteilles puissent tomber seule-
ment sur cette plaque de guidage 2 qui est en position
la plus haute.
[0021] Le dispositif convient bien aux conteneurs de
collecte à grande profondeur, par example ayant une
distance de chute libre supérieure à 1,5 m. Le nombre
des plaques de guidage 2 aux hauteurs différentes est
trois ou plus dans de tels dispositifs, la première rangée
vertical A ayant au moins deux plaques de guidage 2 et
la seconde rangée verticale B au moins une. Le dispo-
sitif convient en particulier aux conteneurs de collecte
dans lesquels la dimension la plus grande est en direc-
tion de hauteur. Un exemple des conteneurs de ce gen-
re sont les conteneurs conformes au brevet européen
No 425547. Dans ces conteneurs, une partie de l'espa-
ce de collecte d'ordures se trouve au-dessous du sol.
Le dispositif peut être disposé dans l'intérieur d'un tel
conteneur de collecte, par exemple dans un récipient
auxiliaire placé dans le conteneur et vidé par la partie
de fond qui peut être ouverte et fermée. Le dispositif
peut toutefois s'appliquer aux conteneurs de surface,
qui sont placés au-dessus du sol et qui peuvent être
moins hauts.
[0022] Un homme du métier entendra bien que l'in-
vention n'est pas limitée uniquement à l'exemple décrit
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ci-dessus, mais elle peut être modifiée dans le cadre tel
que défini dans les revendications ci-après. Les surfa-
ces de guidage qui guident des bouteilles vers le bas
peuvent être composées d'autres structures que des fa-
ces supérieures des plaques. Les plaques de guidage
2 mêmes sont fermées dans les exemples précédents,
mais elles peuvent également être perforées. Les sur-
faces de guidage 2a peuvent également être consti-
tuées par des structures de sorte d'un filet (structures
réticulaires) suffisamment tendues, qui ont la pente de
la manière décrite ci-dessus. Le filet peut être réalisé
par exemple en matière plastique armée. Le matériau
de construction approprié pour le châssis 1 et les pla-
ques de guidage 2 est le métal. Dans ce cas, la face
supérieure des plaques de guidage est de préférence
recouverte d'une matière amortissante de bruit, telle
que le plastique. Les plaques de guidage 2 peuvent éga-
lement être réalisées en matière plastique, telle que la
plastique composite armée. Bien que les bouteilles en
verre ont été décrites précédemment, l'invention peut
s'appliquer à ramassage en état intacte de tous les ar-
ticles qui sont susceptibles d'être endommagés à cause
d'une longue chute.
[0023] Le châssis 1 a été décrit précédemment com-
me courbe, mais il peut également être droit, par exem-
ple dans le cas où la paroi du conteneur de collecte pro-
pre est droite, par exemple lorsque le conteneur de col-
lecte a une forme carrée ou rectangulaire en coupe par
un plan horizontal. Le châssis 1 peut ainsi être situé pa-
rallèlement à l'une des parois du conteneur, et aussi
dans ce cas peut il se trouver à l'intérieur d'un récipient
auxiliaire à soulever qui est debout contre un côté du
conteneur de collecte.
[0024] Le châssis auquel les obstacles ont été fixés
peut être installé dans le conteneur en une ou plusieurs
parts. Il peut être placé dans les conteneurs de collecte
existants est fixé indirectement ou directement à une
structure de paroi ou couvercle du conteneur.

Revendications

1. Dispositif pour la collecte d'articles, notamment de
bouteilles (P) ou d'autres articles susceptibles
d'être endommagés dans un conteneur de collecte,
ledit dispositif comportant des obstacles placés sur
le trajet de chute directe et dirigés les uns vers les
autres aux hauteurs différentes, caractérisé en ce
que les obstacles sont des surfaces de glissement
et roulement (2a) inclinées en alternance en sens
opposés d'en haut vers le bas et couvrant une partie
de la superficie de la section horizontale du conte-
neur.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que les surfaces de glissement et roulement (2a)
sont superposées en deux rangées verticales (A,
B) dans lesquelles la pente est orientée vers le mi-

lieu.

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce que inclinées en sens opposés sont montées
sur un châssis commun (1) qui peut être installé
sous forme d'une structure séparée dans le conte-
neur.

4. Dispositif selon la revendication 1, 2 ou 3, caracté-
risé en ce que les surfaces de glissement et roule-
ment (2a) sont montées en positions fixes à incli-
naison prédéterminée.

5. Conteneur de collecte pour des bouteilles (P) ou si-
milaires, dans lequel des obstacles sont placés sur
le trajet de chute directe et dirigés les uns vers les
autres aux hauteurs différentes, caractérisé en ce
que les obstacles sont des surfaces de glissement
et roulement (2a) inclinées en alternance en sens
opposés d'en haut vers le bas, ces surfaces étant
disposées dans le conteneur de façon à couvrir une
partie de la superficie de la section horizontale du
conteneur.

6. Conteneur de collecte selon la revendication 5, ca-
ractérisé en ce que la direction de la pente des sur-
faces de glissement et roulement (2a) est substan-
tiellement parallèle à la périphérie du conteneur.

7. Conteneur de collecte selon la revendication 5 ou
6, caractérisé en ce que les surfaces de glissement
et roulement (2a) sont fixées à un récipient auxiliare
(4) à retirer de l'espace de collecte du conteneur de
collecte (3) et à vider, de préférence à un récipient
auxiliaire (4) situé au moins partiellement au-des-
sous du sol.

8. Conteneur de collecte selon l'une quelconque des
revendications 5 à 7, caractérisé en ce que les sur-
faces de glissement et roulement (2a) sont fixées à
un châssis (1) installé en une ou plusieurs pièces
dans le conteneur.
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