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(54) Pohon pojezdu silni&niho vélce

~ UZelem vyndlezu je odstran&ni problé-
mui projevujiciho se pFi zvySeni rychlosti
potfebné pro pfepravu po komunikacich 1
u silni&nich vdlcd se dvima hnanymi bdhou~
ny (nebo pneumatikovymi ndpravemi, %i s jed- \
nim bShounem a Jjednou pneumatikovou népra-
vou), kde ka%dy z bZhound je pohdn¥n hydro-
motorem.

%elu je dosafeno tim, ¥e kaZfdy z bé-
hound nebo pneumatikovych pédprev silni¥ni-
ho vélce je opatfen alespon Jednim hydromo-
torem a to tek, ¥e zmfn¥né elektromotory
uspofddané vedle sebg v uzavieném okruhu
Jsou vybaven¥ alespon jednim reversadnim
derpadlem, prifemZ slespon jeden z t&chto
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hydromotord je regula¥ni s rozsahem hlt- | ) | /
nosti ¢d kledné do zéporné hodnoty a ddle 7
alespon jeden z hydromotorl je neregulalni. + [‘ - J AJ
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Predm&tem vyndlezu je pohon pojezdu silni¥niho vdlce se dvima hnanymi bhouny, ktery
tedf problém zvySeni rychlosti vélce pro prepravu po komunikaci.

Dosud zndmé silnid¥ni vélce se dvima hnanymi bShouny jsou uspordddny tek, Ze kafdy N
bshoun je pohéndn jednim neregula¥nim hydromotiorem. Oba hydromotory Jjsou pro pracovni re-
%im zapojeny vedle sebe v uzavieném okruhu s reguladnim Zerpadlem. Pro dosa¥eni pFepravni
rychlosti odpoji se jeden 2 hydromotord 2z okruhu. Nev§hodou tohoto zhémého provedeni je
pouze zdvojnésoben{ pracovni rychlosti a velmi nfzké otdZky hydromotord pfi malé pracovni
rychlosii, které zplisob{ nizkou W¥innost pohonu. N ‘

Del¥im zndmym Yedenim je pou¥iti velkého Zerpadla dimensoveného tesk, aby oba hydromo-
tory dosdéhly meximdlnich otd¥ek. Nevyhodou tohoto provedeni je drahé Zerpadlo a nebezpe¥i
pPekrodeni meximdlnich dovolenych otd¥ek jednoho z hydromotord a tim i jeho zni&eni v pri-
padd, Ze dojde k protoZeni jednoho z bshound vlivem adhesnich podminek na vozovce.

. Je rovnd% znémé redenf, kde oba b&houny Jjsou opatfeny reguladnimi hydromotory. Nevyho-
dou tohoto provedeni je nutnost regulovat oba hydrombtory i na obti%n¥ pFfistupnych mistech.
Delsi nevyhodou je vysokd cena regula&nich hydromotord.

Deldim zngmym Fe¥enim je pouZiti konstatnfho hydromotoru s mechanickou p¥evodovkou
s razenim rychlostnich stupnd na ka¥dém b&hounu. Nevyhodou tohoto provedeni jsou sloZité
prevodové skiind a nutnost synchronisoveného Fazeni rychlostnich stupntl,

Uvedené nevyhody odstrenuje vynélez pohonu pojezdu silni¥niho v4lce se dvéma b&houny
nebo dvéma pneumatikovymi népraveml nebo jednim béhounem & Jednou pneumatikovou népravou,
kde keZdy z bshound nebo pneumatikovych ndprav Je opat¥en alespon jednim hydromotorem
jeho# podstata spo¥fvé v tom, %e z hydromotord uspofédenych vedle sebe v uzavieném okruhu
s slespon jednim reversafnim regulanim Zerpadlem je alespon jeden hydromotor reguladni.

s rozsshem regulace hltnosti od kledné do zéporné hodnoty = alespon jeden hydromotor nere-

guladni.

Uspo#4dénim pohonu poJezdu silni¥niho védlce dle vyndlezu dbséhne se snifeni vyrobnich
ndkledld, zjednoduleni ovlédéni, zjednoduseni hydraulického okruhu a sni%eni nebezpeli pFe-
kroeni dovolenych otd¥ek hydromotord.

Ne pripojeném vykrese Je schematicky zndzorn&n pohon silnidniho vélce se dvéma b&houny
dle vynélezu.

Spalovact motor ] pohdni{ regulefn{ Zerpadlo i. Regulalni reversa¥ni Zerpadlo 3 je za-
pojeno v uzavieném okruhu s regula&nim hydromotoregil a neregula¥nim hydromotorem 2. Hydro-
motory | & 2 pohén{ b¥houny 4 a 2 prostiednictvim prevodovek §.

Pri pracovnim refimu je regula¥ni hydromotor 1 nastaven na kladnou hodnotu reguladniho .
rozsshu a pracuje tedy jeko hydromotor. P¥i pPepravnim reZimu je regula¥ni hydromotor 1
nestaven na zépornou hodnotu regula¥niho rozsashu a pracuje tedy jeko Zerpadlo. V tomto pt{-
ped&, kdy pracuje reguladni hydromotor 1 ve funkci gerpadla je pohén¥n prostfednictvim b~
houniu 4 pres prevodovku §. Silni¥ni vélec Je v tomto pFipad¥ pohéndn pouze bZhounem 3,
kdeZto bdhoun 4 je nucend otd¥en edhesni silou mezi vozovkou a bshounem 4.
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Pohon pojezdu silni¥nfho vélce se dvima bShouny nebo dvima pneumatikovymi nédpravemi
nebo jednim b&hounem & jednou pneumatikovou nédpravou, kde ka%*dy z b&hound nebo pneumatiko-
vych ndprav je opatfen elespon jednim hydromotorem, vyznadujfci se tim, Ze z hydromotord
usporddenych vedle sebe v uzavieném okruhu s alespon jednfim regulanim reversalnim &erpad-
lem (3) je alespon jeden regule¥ni hydromotor (1) s rozsshem regulace hltnosti od kladné
do zdporné hodnoty. a slespon jeden nereguiaéni hydromotor (2).

1 list vykresd
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