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velidiny. Vystupy kompardtorld jsou p¥ipo-
' Jeny ke spinacimu obvodu omezovade nos-
nosti.
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Vyndlez ie81 zapojeni pro omezeni déinku dynamickych sil u
omezovade hosnosti,zejména pro Jeféby s mEnitelnym vyloZenim bi‘emens.

Pro ochranu je¥dbl p¥ed pretiZenim jsou zndmy omezovade
nosnosti, které elektronickymi prost¥edky vyhodnocujfi jednak
silu ve zdvihovém lanu, jednak klopny moment, ktery je soudi-
nem sily ve zdvihovém lany s velikosti vylo¥eni b¥emena. Omezo-
va¢ nosnosti zastavy nebezpedéné pohyby JePdbu, jakmile ndktersg
2z uvedenych velidin p¥ekrodq dovolenou hodnotu. Jsou zndmy
i elektronické omezovade, kterd vyhodnocuji a reagujif nejen na
dosaZeni urdité statické velikosti sily, ale vyhodnocuji i tzv.
dynamickou slo¥ku sily., Takovéto vyhodnoceni je dfdleZité, nebo¥
p¥i prudkém zrychlovdni bfemena p#i rozbdhu zdvihového pohonu
8 volnym lanem dosihne $pidkovd sila v lané a¥ nékolikandsobku
Jmenovité sily,

Wevyhodou zndmého provedeni takového omezovade nosnosti
Je, Ze je jednak sloZity a obsahuje specidlni Jednoudelové obvo-
dy, Jjednek Ze neumo¥nuje vihodnd provddét vyhodnoceni dynamickd
sloZky tak, aby byl dovolenyj dhel ndbdhu sily v lang,; ‘t.j.

rychlost ristu sily v land; méndn v zdvislosti na vyloZe-

ni b¥emena. Poslednd Jmenovand nevyhoda je o to vjraznéjéi, Ze
je zndmo, Ze existuje vztah mezi dhlem ndbdhu sily v land veli-
kosti maximdlni Spidkové sily v land, a ¥e statick4 dovolend
sila se s vylo¥enim bY¥emena zmenduje podle diagramu nosnosti
vytvo¥eného obvykle tak, aby bylo dosaZeno konstantniho dovole
ného klopného momentu. To znamend, Ze je-li nap¥. p¥i minimgl-
nim vylo¥eni b¥emena dovoleny dhel néb&hu sily v land sprévn@
stdvd se dynamickd &4st omezovade nosnosti se vzristajicim vy-
loZenim prakticky neddinng a naopak.,
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‘Tato nevyhoda je odstrandna YesSenim zapojeni pro omezeni
G8inku dynamickych sil u omezovade nosnosti, jehoZ podstata
spodivd v tom, %e sestdvd z prvafho derivacéniho obvodu p¥ipoje-
ného vstupem k vystupu p¥izpisobovaciho zesilovade omezovade
nosnosti, z druhého derivadniho obvodu p¥ipojeného vstupem na
v§stup nésobidky omezovale nosnosti a ddle z prvniho kompard-
toru, z druhého kompardtoru & z generdtoru referendni velidiny,
p¥idem% prvai derivadni obvod je p¥ipojen vystupem na prvail -
vetup prvaiho kompardtoru, druhy derivadni obvod je p¥ipojen
vistupem na prvai vstup druhého kompardtoru, generdtor refe-
rendni velidiny je pPipojen na druhy vstup prvniho komparétoru
e na druhy vstup druhého komperdtoru, piidemZ vystupy obou
kompardtord jsou pripojeny ka?dy k jednomu vstupu spinaciho
obvodu omezovade nosnosti.

Vyhodou tohoto Yefeni je, %e s pouZitim jednoduchych
prost¥edkd tvori zapojeni, které vyhodnocuje dynamickou sloZku
seti¥eni zdvihového lana s tim, Ze dovoleny nértst sily ve zdvi-
hovém land se méni podle velikosti vylo¥eni bYemena.

P¥iklad provedeni vyndlezu je Vv blokovém schematu zndzor-
nén na p¥ipojeném vykresu.

gapojeni pro omezeni udinku dynemickfch sil je p¥ipojeno
ke zndmému zdkladnimu provedeni omezovade nosnosti. Takovy ome-
zovad nosnosti je jakq zpdmy stav technikyepopsén nap¥iklad
v popisech vyndlezl k Storskym osvéddenim 219 849 a¥221 337.
Omezovad 14 nosnosti sestdvd ze snimade 1 hmotnosti zapojeného
. pYes p¥izptsobovaci zesilovad 2 jednak k prvnimu komparaénimu
3lenu 3 jednak k nédsobilce 6, k ni? je rovnéi p¥ipojen snimad
13 vyloZeni. Nésobidke 6 je pfipojena ke druhému komparadnimu
Slenu 7. K ob8ma komparadnim dlenim 3 a 7 Je p¥ipojen generé-
tor 8 referendni hodnoty. Vistupy obou komparadnich ¢lend 3
a 1 jsou pfipojeny ke spinacimu obvodu 9 na jeho prvni vstup
91 a druhy vstup 32. FPro pPipojeni zapojehi podle vyndlezu je
spinaci obvod 9 vybaven navic t¥etim vstupem 33 & ctvriym
vstupem 94. Zapojeni podle vyndlezu sestivd z prvaiho derivad-
niho obvodu 4 p¥ipojeného vstupem 41 k v§stupu prizpisobovaci-
ho zesilovade 2 omezovade 14 nosnosti, z druhého derivaéniho
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obvodu 5 p¥ipojeného vstupem 51 na vystup ndsobidky 6 omezova-
de 14 nosnosti a déle z prvniho kompardtoru 10, z druhého kom-
pardtoru .11 & z generdtoru 12 referendni veliliny. P¥itom je
prvani derivadni obvod 4 pfipojen vystupem 42 na prvni vstup 101
prvnfho komparitoru 10 a druhy derivadni obvod 5 je p¥ipojen
vystupem 52 na prvni vstup 111 druhého kompardtoru 11. Ddle je
generdtor 12 referendni veliliny pripojen vystupem lgi ne dru-
hy vstup 102 prvaniho kompardtoru 10 a na druhy vstup 112 drubé-
ho kompardtoru 11. Prvni kompardtor 10 je vystupem 103 p¥ipojen
na t¥et{ vetup 93 spinaciho obvodu 9 a druhy kompardtor 11 je
vystupem 113 p¥ipojen na Jtvrty vstup 94 spinaciho obvodu 9.

P¥i rozb&hu pohonu zdvihu nartistd ve zdvihovém lené sila
Umérnd zrychleni a hmotnosti biemena. Umdrnd k ni naristd v da-
ge na vystupu pPizplsobovaciho zesilovade napéfovy signdl podle
rovnice

Uy =k . %

kde ut je napéti, k je konstanta ﬁmérnosti} t je &as.

Tento signél je p¥iv4ddn na vstup 41 prvniho derivadniho obvo-
du 4, na jehoZ vystupu 42 napétovy signdl u2 problha podle ca~
sové funkce vyjédd¥eni rovnici

-

ug_~ kot.e T

kde up je napéti, T4 je dasovd konstanta obvodu a 8. je

zdklad pPirozenych logaritmi. Je znamo, 7ze maximum této funkoe
nastéva v case t =T1 , a %e amplituda tohoto maxima zav131 na
konstants umernostl k. Hapéti up je p¥ivddéno na prvni vstup
101 prvafho kompardtoru 10 v ném# je srovndvédno s napétim z ge-
nerdatoru ig referendni velidiny, které je p¥ivdddno na druhy
vetup 102 prvafho kompardtoru 10. JestliZe velikost napétového
signdlu z prvniho derivagdniho obvodu 4 pFevysi velikost napsto-
vého signdlu 2z gene ratoru 12 referendni velidiny zméni se lo-
gické droven signdld na vystupu a_g prvaiho kompardtoru 10

a pres t¥etd vstup 93 se uvede v Zinnost spinaci obvod 3, kte-
ry Zablokuge pohyby jerdbu. Volbou Casové konstanty’f} a veli-
kosti referendniho napéti je mouno nzstavit dovoleny uhel na-
béhu sily v land. Tato &4st zapojeni reaguje nezivisle na veli-
kosfi vyloZeni b¥emena a md vyznam jen pPi minimdlni velikosti



-4 234 858
vylo¥eni. V zdvislosti na vyloteni b¥emena pracuje druhy deri-
vadni obvod 5, na jehoZ vstup 21 je privddén napdfovy signdl
Gmdrny soudinu zrychleni b¥emena hmotnosti b¥emena & velikosti
jeho vyloZeni. Tento nepétovy signdl je analogicky zpracovan

v druhém derivadnim obvodu 5 pracujicim s Sasovou konstantou
T, Napéfovy signél z druhého derivedniho obvodu 5 je pres
vystup 52 priveden na prvai vstup 111 druhého kompardtoru 11,

v ném¥Z je srovndvén s napdtim z generdtoru 12 referendni veli-
giny p¥ivedenym na druhy vetup 112. Jestli¥e napéti na prvanim
vetupu 111 je vétSi neZ napét{ na druhém vstupu 112 druhého
kompardtoru 11 zméni se logickd troven jeho vystupu 113 a p¥es
gtvrty vetup 94 se uvede v &innos¥ gpinaci obvod 9. Je zPejmé,
Ye v p¥ipadd, Ze je diagram nosnosti jePdbu utvoYXen pro kon-
stantni dovoleny klopny moment nastavi se fasovd konstanta T
druhého derivadniho bloku 5 shodnd s dasovou konstantou T4
prvnfho derivednfho bloku 4. ProtoZe ndrist napdti v dase je na
vstupu 51 druhého derivacniho obvodu 3 rychlejsi neZ% na vstupu
41 prvniho derivadniho obvodu - nebot je ovlivnén velikosti vy-
lo¥eni biemena p¥es ndsobidku 6, & protoZe je 1 velikost refe-
rendniho napdti z generdtoru 12 referendni velildiny shodnd pro
oba kompardtory 10, 11 zvétiuje se s vyloZenim b¥emena citli-
vost zapojeni na ndrist sily v lané, t.J. ménf se dovoleny uthel
ndrastu sily v Jase s velikosti vyloZeni bYemena. V pripadé, Ze
diagram nosnosti je¥dbu nezachovévd dovoleny konstantni klopny
moment, je mo¥no se idedlni funkei p¥ibli%it zménou dasgové :
konstanty 1f% druhého derivedniho 8lenu 5 oproti casové konstan-
t8 T4 prvaiho derivadéniho obvodu 4.
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Zapojeni pro omezeni Udinku dynamickych sil u omezovacli
nosnosti, zejména pro jerdby s ménitelnym vylo¥enim b¥emena,
vyznadujici se tim, %e sestdvd z prvaniho derivadniho obvodu /4/
_pfipojeného vstupem /41/ k vystupu pFizpisobovaciho zesilovale
/2/ omezovade nosnosti, z druhého derivadniho obvodu /5/ p¥i-
pojeného vstupem /51/ na vystup ndsobidky /6/ omezovade /14/
nosnosti a ddle z prvafho kompardtoru /10/, z druhého kompard-
toru /11/ a z generdtoru /12/ referenéni velidiny, pFicemZ
prvai derivadni obvod /4/ je pfipojen vystupem /42/ na prvai
vstup /101/ prvaniho kompardtoru /10/, druhy derivacni obvod
/5/ je p¥ipojen vystupem /52/ na prvni vstup /111/ druhého
‘kompardtoru /11/, generdtor /12/ referendni velidiny je p¥ipo-
jen na druhy vetup /102/ prvniho kompardtoru /10/ a na druhy
vetup /112/ druhého kompardtoru /11/, p¥idemi v¥stupy /103,
113/ obou kompardtord /10, 11/ jsou p¥ipojeny ka¥dy k jednomu
vetupu /93, 94/ spinaciho obvodu /9/ omezovale /14/ nosnosti.

1 vykres
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