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ReSeni se tyka oboru méfici techniky a
jeho pifedmétem je zaFizeni pro méfeni sily
pouZitelné pro zjistovdni mérici sily, vyvo-
zované méFicimi p¥Fistroji pouZivanymi ze-
jména v loZiskovém priunyslu.

Zatizeni se skldadd z pdky uloZené ctol-
né na rdmu zalizeni, jejiZ delsi ¢ast je na
konci opatfena dotykem a dale ukazatelem
zasahujicim ke stupnici. Podstata FeSeni spo-
¢iva v tom, Ze krat8i konec pdky je opatfen
Sroubcem, na némZ je wloZena volnd otoéné
ohjimka, v ni% isou zavé3eny konce dvau
protilehlych pruZin, zavédenych druhymi
kounci na kyvnych ramenech, piestavitelnych
stavécimi $rouby. Paralelnd s ukazatelem je
na pdce upraven und8e€ priléhajici k po-
mocnému ukazateli, ototnému kolem ¢epu g
t¥eci spojky, pfedepnuté vzhledem ke krytu
pristroje pruZnou podloZkou.
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Vynélez se tykda oboru mérfici techniky a
fe8i zarizeni pro méfeni sily.

V loZiskovém priimyslu i jinych odvétvich
strojirenské vyroby se pouZivd rada méri-
del, pro jejichZ ¥adnou funkci je tieba zmd-
fit a nastavit vhodnou velikost mé&¥ici sily.
Méridla sily jsou v soudasné dob& vétSinou
zaloZena na principu prenosu deformace
vhodného elementu na ukazatel prostied-
nictvim ozubeného soukoli. Tim se sice do-
sahuje relativng vysoké plesnosti méfeni,
méfFidlo je vSak vyrobné znatn& néakladné
a komplikované a néro¢né na obsluhu a
ddrZzbu.

Uvedené nedostatky v doposud nejvy$si
zndmeé mifFe odstranuje zafizeni pro méfeni
sily sestdvajici z pdky uchycené ototnd k
rdmu a opatfené na jedné strand od bodu
otdfeni ukazatelem zasahujicim do roviny
stupnice orientované paralelnd se smérem
pohybu pdky a dale dotykem vytvoienym
na jejim konci podle vynédlezu. Podstata vy-
nélezu spo¢ivd v tom, %e druhy konec paky
je opatfen Sroubem piestavitelnym ve smé-
ru jeji podélné osy, na ndm# je voln& otod-
né uspofdddna objimka spojend s alespoii
jednou dvojici proti sobé orientovanych pru-
Zin, jejichZ podélné osy leZi p¥i nulové vy-
chylce péky v jedné p¥imce kolmé na po-
délnou osu pdky a zdroveil v roving urde-
né jejim pohybem. Konec kaZdé pruZiny je
kloubové spojen s ramenem upravenym o-
tofné na rdmu a pfiléhajicim k stavécimu
Sroubu pfestavitelnému viéi ramu. Péka je
na opa¢né stran& vzhledem k jejimu bodu
otafeni opatfena uné&Sefem orientovanym s
vihodou kolmo k roving jejiho pohybu a
pfiléhajicim k pomocnému ukazateli, upra-
venému ototné na &epu tf¥eci spojky, uspo-
Fadaném v jedné p¥imce s osou rotace péaky
a opatfeném pruZnou podloZkou, pfiléhajici
ke krytu za¥izeni.

Vyhoda zafizeni podle vynélezu spod&ivé
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zejména v jeho vyrobni jednoduchosti a
snadné obsluze. ZafFizeni umoZiiuje snadné
a rychlé méfreni sily s pF¥esnosti vyhovujici
pfedpoklddanému uZiti pro kalibraci meéfici
sily.

Zafizeni pro méfeni sily podle vyndlezu
je schematicky zndzornéno na priloZeném
vykrese, kde obr. 1 predstavuje pldorysny
pohled na jeho hlavni €ast a obr. 2 prifez
touto tasti.

Na zékladovém rdmu 1 je ototné€ uchy-
cena pdka 2. Del8i ¢ast paky 2 je na komci
upravena do tvaru ériciho dotyku, zatim-
co opacny konec pdky 2 je opatfen pfesta-
vitelnym Sroubem 10, na n&mZ je oto¢né ulo-
7Zena ohjimka 14 pro zavéSeni predepjatych
pruzin 11, uspofddanych v jedné p¥Fimce
zrcadlové proti soh&. Konce pruZin 11 jsou
uchyceny na kyvnych ramenech 12 uloZe-
nych na rdmu 1 s moZnosti polohovdni po-
moci stavécich Sroubfli 13. S pdkou 2 je pev-
né spojen ukazatel 3 zakonceny v roviné
stupnice 9 a dile unéSel 4, ptiléhajici k po-
mocnému ukazateli 5, otofné uloZenému na
¢epu tieci spojky 7, p¥edepjaté vzhledem ke
krytu 6 pruZnou podloZkou 8.

Pri sefizeni zaf¥izeni se pomoci stavEcich
Sroubfi 13 nastavi nulovd poloha ukazatele
3. Z4avislost mezi mérenou silou vyvozenou
napiiklad zévazim s vychylkou péky 2 se
sefid{ otddenim Sroubu 10 tak, aby pootode-
ni pdky 2 odpovidalo zvolené zméné zatiZenfi
méiiciho dotyku. M&¥ici sila se pifi vlastnim
méfeni odefita podle pohybu pédky 2 vzhle-
dem ke stupnici 9, maxim4lni vychylka pa-
ky 2 pfi méfFeni zlistdvd vZdy zaznamendna
polohou pomocného ukazatele 5.

Zafizeni podle vynélezu je vyhodné pouZit
k rychlému a jednoduchému méfFeni sily,
napiiklad v loZiskovém priunysiu pii nasta-
vovani meétici sily u méfidel pro valivd lo-
Ziska.

PREDMET VYNALEZU

Zaf¥izeni pro mé&feni sily sestavajici z pé-
ky uchycené oto&n& k rdmu a opatfené na
jedné stran® od bodu otd&eni ukazatelem
zasahujicim do roviny stupnice orientované
paralelng se smérem pohybu pdky a déle
dotykem vytvofenym na jejim konci, vyzna-
¢ené tim, Ze druhy konec pdky (2) je opa-
tfen Sroubem (10) prestavitelnym ve smé-
ru jeji podélné osy, na n&mZ je voln& otol-
né uspofdddna objimka (14) spojend s nej-
méné jednou dvojici proti sob& orientova-
nych pruZin (11), jejichZ podélné osy jsou
p¥i nulové vychylce paky (2) v jedné pfim-
ce kolmé na podélnou osu péky (2) a zéro-

vell v roviné urcené jejim pohybem, prifemZ
konec kaZdé pruZiny (11) je kloubové spo-
jen s ramenem (12) upravenym oto¢né& na
ramu (1) a pfFiléhajicim k stav8cimu 3rou-
bu ({13]) prestavitelnému viéi rdmu (1) a
péka (2) je na opatné strané vzhledem k
jejimu bodu otaceni opatfena unasefem (4)
orientovanym kolmo k roviné& jejiho pohy-
bu a pfiléhajicim k pomocnému ukazateli
(5]}, upravenému otoéné na d¢epu tieci spoj-
ky (7), uspofddaném v jedné pfimce s osou
rotace paky (2) a opatfeném pruZnou pod-
lozkou (8], pFiléhajici ke krytu (6) zafize-
ni,
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