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Vynélez se tyka zapojeni mérile
spotfeby k objektivnimu zjistovéani moto-
rem skute&nd spotfebovaného mnoistvi ;o /{“}7, ]
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_ Podstata vyndlezu spodivd v tom, g%:"“* ] I
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%e induktanéni snimad polohy regulaéni ! L]
tyde s usmérnovadem je piipojen pies [z '“[;}‘{%i} TR
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prevodnik napéti-kmitolet a tvarovaci
obvod na prvni vstup elektronického spi-
nade, na jehoZz druhy vstup je pfes mono-
‘stabilni klopny obvod pF¥ipojen bezkon-
taktni{ snimal otélek. Na vystup elektro-
nického spinade je napojen d&lié kmitod-
tu, jehoZ vystup je spojen s registractni
jednotkou.
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Vynédlez se tyké& zapojendi méfiéé.spotfeby paliva pro spalo-
vac{ motory k objektivnimu zjid¥ovéni motorem skutednd spotiebo-
vaného mno¥stviy paiiva.

\' éouéasné dob& se kontrola spot¥eby paliva provadf bud ad- .
ministrativn® nebo pomirnd sloZitymi zaPfizenfmi na m2ieni spotfe-
by paliva pro motory se vstfikovacim zaffzenfm, popsané v pat.

spisech &. 4 046 004 /US. /, 2 173 799 a 2 496 877 /FR/s

Tato reSeni vychézeji'ze zcela odlidnych parametrd motoru
a vyZaaujl nédrodné zpracovani vstupnich parametri. ’

Nevyhody zndmych teSeni odstranuje zapojeni md¥i&e spotieby
paliva pro.Spélovaci motory se vstiikovacim zaiizenim, opatfenym
regﬁlaéni ty&1, podle vyndlezu. Jeho podstata spodivéd v tom, Ze
induktandni snimad polohy reguladni ty&e s usmdrnovadem Jje pri-
pojen ptes plevodnik napd3t{-kmitodet a tvarovac{ obvod na prvni
vstup elektronického spfnale, na jehoZ druhy vstup je pres mono-
stabilni klopny obvod pripojen bezkontaktni snima& otédek. Na
vystup elektronického spfnade je napojen d%1i& kmito&tu, jeho
vystup je spojen s registrainf jednotkou. Ddle je vyhodné, jest-
liZe na vystup d3lide kmitodtu je pres prevodnik &as-napdt{i pii-
pojena zobrazovaci jednotka. N3¥i¢ spot¥eby podle vyndlezu pra-
cuge tak, %e velikost davky paliva, kterd je spotPebovéna bdhem
jedné otadky hifdele Vst#ﬁKovaciho Cerpadla se prevede na logic-
ky tvar a dévka v tomto tvaru je ddle zpracovéna a registrovéna.
P¥1 prevodu dévky na logicky tvar se vychézi z.polohy reguladni
tyle vstiikovaciho ferpadla. B2hem chodu motoru je tedy pro kaz-
dou otélku logicky vyjédrena prisludné velikost spot¥ebované ddv-
ky a po tuprav¥® je pPiltena k predchézejici spotiebs.
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M2Pi& spotFfeby paliva podle vynédlezu pracuje soudtové tim,
Ye zaznamensvé celkovou spotPebu paliva za urdity Zasovy usek,
nap¥iklad tyden, den, m&sfc a podobn¥. S pomocnym za¥fzenim mi¥e
sledovat 1 udaj v okamzité hodinové spot¥ebé&. Jeho provozni
uplatnéni znamend pifnos ve formé uspor paliv, zejména nafty.
Tyto uspory vyplyvajf z kontroly a evidence spotfeby, &imZ se
vyloud{ rada jevl, které nepriznivé ovliviuji hospodérnost vy-
u¥fvéni paliv. | |

Vynélez‘je bliZe objasnén na pfikladu provedeni pomoci pii-
loZeného vykresu, na nsmZ obr. 1 znéZorﬁuje blokové schéma ms-
ride spotfeby: obr. 2 vnit¥ni usporéddnf snima¥e polohy regulad-
ni tyde. Zapojeni m3¥ide spotPeby paliva pro spalovaci motory se
vettikovacim za¥izenim podle obr. 1 je tvoreno induktandnfm sni-
malem 4 polohy regulalni tyfe 3 vstiikovaciho za¥izeni 1 a tento
induktanni snfma& 4 polohy je pies prevodnik 5 napdtf-imitodet
a tvarovac{ obvod 6 spojen s prvnim vstupem elektronického spi-
nade 9, napriklad obvodu NAND. Druhy vétup elektronického spina-
¢e 9 Jje preés monostabilni klopny obvod 8 piipojen k bezkontakt-
nimu snfmadi 7 otélek hiidele 2 vstiikovactho za¥izenf 1. Vystup
elektronického spinate 9 je napojen na vstup d3lide 10 kmitodtu,
jehoZ vystup je pripojen na registradni jednotku';l, pripadné
pfes prevodnik 12 das-napdt{ na zobrazovaci jednotku 13. Induk-
tanén{ snfmal 4 ‘polohy je tvoren dvéma sekundérnimi civkami 16
protismdrnéd zapojenymi a shodnych pargmetrd, budfcim vinutim
18 a posuvnym jédrem l4. Sekunddrni ga 1 ;é_jgdgpojen? s usmér-
novadem 15.

Induktanéni snima& 4 polohy reguladni ty&e 3 pracuje jako
transformétor. Ve vychoz{ klidové poloze je na vy¥stupu induktand-
~niho snimae 4 nulpvé nﬁp%a;. Posune-Ii se jédro 14 pak se poru-

81 rovnovéha napgtg civeg 16 a na vystupu se objevi nap3ti, kte-
ré je velikostf um3rné velikosti vychylky jédra li. Je-1li jédro
14 kinematicky vézéno s reguladnf tyd{ 3 vstrikovacfho zatizeni
1, pak vystupni napdt{ je umdrné poloze regulaénl tyle 3 a tim
tedy i nastavené velikosti dévky paliva na jednu otédku. Vzhle-
dem k tomu, Ze napdti by se Spatn3 ddle zpracovéavalo, je vhodné
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je prevést na kmitodet s 'irovni amplitudy vyhovujfcf obvodtim TTL.
.K'tomu lze pouZ?it b2Zného prevodniku 5 napdti-kmitolet. Napfed

se v3ak musi vystupn{ nap3t{ snfmade usm3rnit. Usmdrnéni je rea-
lizovéno usmirnovadem 1l5. Teprve usmérn3né napéti se privéd{ do
pfevodniku 5 nap3ti-kmitodet. Odtud jde kmitodet pres tvarovact
obvod 6 na vstup elektronického spinade 9, ktery je ovléddn mono-
stabilnim klopnym obvodem 8. Tento monostabilnf klopny obvod 8
mé stélou *asovou konstantu a Je spoustdn pro kaZdou otalku hri-
dele 2 vstfikovacfiho za¥izeni 1 bezkontaktnim snimadem 7 otéddek,
napriklad induké&nim, svitelnym a podobn&. Pro kaZdou ot&lku h¥i-
dele 2 tedy dojde k preklopeni monostabilnfiho klopného obvodu 8,
ktery otevle elektronicky spina& 9, pres ktery jdou pulsy z tva-
rovaciho obvodu 6 do d:lide ;g‘kmitoétu.\Vznikne tedy pro kaZdé
otevieni elektronického spinade 9 skupina pulsd, kde podet pulst
zévisi na dob& oteviteni elektronického spinade 9 a na privadénénm
kmitodtu. Jeliko¥ doba otev¥eni je nem3nnd, tak po&et pulst ve
skuping je iim3rny pouze vstupnimu kmitodtu. ProtoZe vstupni kmi-
todet je umdrny velikosti dévky pPripadajici na jednu otadku, tak
i rozsah skupiny pulst je umdrny velikosti této dévky. Skupiny
puls jsou v d31i¢i 10 kmotodtu d3leny takovym &fslem, aby vystup-
ni pulsy odpovidaly p¥imo elementérnim registrovanym jednotkém
spotteby. Tyto vystupnf pulsy jsou vedeny do registraéni jednot-
‘ky 11, kterd je pIi%itd k predchozf spotfebd a soudet registruje.

Je-1i tPeba zjistovat i okamZitou hodnotu hodinové spotieby,
pak stal{ doplnit za¥izenf prevodnikem 12 das-napdti, prevéddji-
cim Easovy usek mezi dvéma po sobd jdoucimi pulsy na napétd, kte-
ré je vedeno do analogové, nebo &fslicové zobrazovaci jednotky
13 cejchované v jednotkéch okam?ité spottreby.

VAYiE spotPeby je navrien tak, e je odolny vG&i nefddouci-
mu zdsahu nepovolané osoby. Jeho prvky nejsou nikterak ndrocéné
na provozni podminky a pri jejich sprévné volb& miZe zarizeni pra-
covat v &irokém rozsahu teplot okoli. MontéZ snimad® nevyZaduje
z4dné veliké Vpravy stévajfcich prvkd motoru. Vyndlez lze upotie-
bit pro jakykoliv spalovaci motor se vstrikovénim paliva.
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Zapojenf mi¥i&e spotieby paliva prorspalovaci motory se vst¥i-
kovacim za¥f{zenim, opatfenémmregulaéni'tyéi, vyznadené tim,
Ze indukta&nf snima& /4/ polohy reguladni ty&e /3/ s usmdrio-
vadem /15/ je pripojen pres prevodnik /5/ napdti-kmito&et a
tvarovact obvod /6/ na prvnf vstup elektronického spinade /9/,
na jeho¥ druhy vstup je pres monostabilnf klopny obvod /8/
pfipojen»bezkontaktnilsnimaé /T/ otédek a na vystup elektro-
nického spinale /9/ je p¥ipojen vstup d&lige 10/ kmitoétu,
JjehoZ vystup je spojen s registradni jednotkou ,11/.

Zapojen{ podle bodu lfvyznaéené.tim,'ée na vystup d¥lide /10/

kmito¥tu je pres prevodntk ,/12/ %as-nap&tf pripojena zobra-
zovacl jednotka /1%/.

1 vykres
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