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WHLBMECHANIK

Wilbmechanik mit  mindestens zwei vertikal verlau-
fenden Druckelementen (1,1’) und senkrecht zu diesen.
angeordneten, mit ibnen verbundenen GQuerrippen (13,°
137), die ein cberes und ein unteres Abschlufiband (14,
8) umfassen, woran mindestens an ein durch eine Spann-
varrichtung (3) betdtigbares Zugelement (2, 2°, 2”7,
2”?). angreift, das in der und/oder parallel zur Mittel-
achse des von den Druckelementen (1, 17) und den Quer-
rippen (13, 13’) gebildeten Elementes in vertikaler
Richtung verliuft.

Die W&lbmechanik umfaft auch einen in vertikale Ab-
schnitte unterteilten Rahmen (17, 17?), die {ber eine
Verstellvorrichtung (18) ldngenvariierbare Druckelemen—
te bilden.

Die Wolbmechanik umfaBt auch einen an mehreren
Stellen geschlitzten, iiberlappenden oder faltenbalgahn-
lichen Wolbkdrper (25). An diesen Stellen angreifende,
mit einem Spannmechanismus (30) versehene Zugelemente
(29 - 297"} bewirken das SchlieBen bzw. Uffnen dieser
Bereiche des Wolbkorpers, wodurch eine Kriimmung in jede
beliebig vorbestimmbare Richtung erzielbar ist. -
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Die Erfindung betrifft eine Wélbmechanik mit mindestens zwei vertikal verlaufenden Druckelementen und
mehreren mit diesen verbundenen und senkrecht zu ihnen angeordneten Elementen, wenigstens einem an diesen
angeordneten Zugelement und einer Spannvorrichtung dafiir,

Die Wolbmechanik eignet sich fiir die verschiedensten Anwendungszwecke, beispiclsweise bei
medizinischen bzw. orthopédischen Geriten oder Vorrichtungen wie Mieder oder Schuheinlagen, bei
Baugeriisten oder Verschalungen, zur Herstellung von Bootskérpern oder insbesonders bei Riickenlehnen fiir
Fahrzeug-, Biiro-, Wohnmdbelsitzen bzw. Sitzen aller Art.

Herkdmmlicherweise wandert der Wolbscheitel beim Verstellen der Wolbung, beispielsweise einer Lehne
tiber deren Hohe. Dies ist insbesonders deshalb nachteilig, da bei einem Menschen, natiirlich unabhZngig von der
Wolbung der Lehne, der Lordose-Scheitelpunkt seiner Wirbelsiule immer an der selben Stelle bleibt. Mit einer
Verstirkung der Wolbung einer Lordosenstiitze geht jedoch bei den Sitzschalen iiblicherweise der Seitenhalt
verloren.

Die EP-A1 169 293 zeigt cine Riickenlehne, bei welcher eine aus Seitenelementen und Querverbindungs-
organen gebildete Lendenstiitze in cinen Rahmen mittels mehrerer Fedemn eingehéingt ist, wobei die
Seitenelemente im wesentlichen ¢inen zusétzlichen Rahmen bilden. Diese Konstruktion kann keine vertikale
Stiitzwirkung leisten und ihr Scheitel bleibt daher bei vertikal aufgebrachtem Druck nicht konstant.

Die EP-A1 322 535 zeigt eine Riickenstiitze, bei der nur eine Lingsbewegung des oberen Anlenkpunktes der
Wolbfliche bei Betitigung der einseitig angreifenden Verstelleinrichtung erfolgt und daher die Konstanz des
Walbscheitels nicht garantiert ist. .

Die DE-OS 2 804 703 wiederum offenbart eine mit Hshen- und Wolbungsverstellung versehene Riicken-
lehne, welche eine elastische Platte in Form einer Riickenlehne umfaBt. Diese ist zwischen zwei Laschen, deren
Abstand zueinander verstellbar ist, eingespannt. Die Platte und die Laschen sind auch gemeinsam
hohenverstellbar.

Weiters zeigt die AT-PS 358 767 eine biegsame, elastische Stiitze und eine Wilbfliiche, deren eine Breitseite
festgehalten ist, wahrend die andere zum Zweck der Wolbung iiber Zugelemente bewegt wird.

Die DE-OS 36 34 500 wiederum zeigt ein Unterstiitzungselement fiir den Lordosenbereich, welches
zwingend eine geteilte Trégerschale vorsieht, in deren Zwischenraum eine geteilte Stibchenplatte angeordnet
ist. Diese wird von einem hohenverstellbaren Profillaufrahmen umfaBt, der aus zwei biegsamen Seitenteilen
besteht, welche mittels einer Lingsstrebe in eine Richtung geformt werden kénnen. Die Stibchenplatte ruht bei
Bewegung des Profillaufrahmens relativ zu dessen Hohenbewegung. Es sind sowohl die wirksame Lehnenhthe
als auch die einzelnen Unterstiitzungsclemente jeweils fiir sich einstellbar. Die Verschiebung einer
bestimmten Wolbung ist allerdings nur in sich separat extern méglich und vorgesehen.

Aufgabe der Erfindung ist es, die oben genannten Nachteile zu vermeiden und eine Wélbmechanik zu
schaffen, welche einerseits vielfach einsetzbar ist und mit deren Hilfe anderseits sowohl der
Wilbscheitelpunkt in seiner Hohenlage bei Wélbung der Mechanik in seiner Position bleibt und
gegebenenfalls auch der 4uBere Schalenrand primir gewdIbt werden kann und die Sitzschale in eine beliebig
vorbestimmbare Form gebracht werden kann.

Die Erfindung 16st die Aufgabe dadurch, da88 die senkrecht zu den Druckelementen angeordneten Elemente
an sich bekannte Querrippen sind, welche ein oberes und ein unteres AbschluBband umfassen und daB das bzw.
die Zugelement(e) in der und/oder parallel zur Mittelachse des von den Druckelementen gebildeten Elementes
in vertikaler Richtung verliuft bzw. verlaufen und an bzw. im Bereich einer oberen und einer unteren, jeweils
das AbschluBband umfassenden Querrippe angreift bzw. angreifen. )

Die Erfindung 16st die Aufgabe auch dadurch, daB die Wolbmechanik einen Rahmen und mehrere in den
Rahmen eingesetzte Druckbinder oder -fldchen umfaBt und daB der Rahmen in mehrere vertikale Abschnitte
unterteilt ist, welche iiber mindestens eine Verstellvorrichtung lingenvariable Druckelemente bilden.

Eine weitere Losung der Aufgabe besteht erfindungsgemi8 darin, daB die Wélbmechanik einen an mehreren
Stellen geschlitzten, iiberlappenden oder faltenbalghnlichen Wolbkérper umfaBt und daB zumindest an den
geschlitzten, faltenbalgihnlich und iiberlappend ausgebildeten Stellen mit einem oder mehreren
Spannmechanismen versehene Zugelemente zum SchlieBen bzw. Offnen dieser Bereiche angreifen, wodurch eine
Kriimmung des Wolbkorpers in jede beliebige, vorbestimmbare Richtung erzielbar ist.

Weitere Merkmale der Erfindung sind in den Patentanspriichen 4 bis 26 gekennzeichnet.

Die Erfindung wird im folgenden an Hand der angeschlossenen Zeichnung niher beschrieben.

Es zeigen Fig. 1 bis 20 unterschiedliche Ausfithrungsformen der erfindungsgemiBen Wolbmechanik,

In Fig. 1 sind zwei vertikal verlaufende, in Abstand voneinander angeordnete Druckstibe (1), (1') mit
senkrecht dazu verlaufenden Querrippen (13), (13') verbunden. Den oberen Abschlu8 der Reihe von Querrippen
bildet ein AbschluB- oder Gleitband (14), den unteren AbschluB eine Stiitzplatte (8) fiir den Beckenrand.
Sowohl das obere AbschluBband (14) als auch das untere AbschluBband (8), welches als Stiitzplatte ausgefiihrt
ist, sind an jhren duBeren Eckbereichen mit Bohrungen versehen, in welche Federn (16), (16") eingehzingt sind, die
wiederum in einen nicht gezeigten Rahmen der Riickenlehne eingreifen. Zwischen und parallel zu den beiden
Druckstiben (1), (1') verlduft vom oberen AbschluBband (14) weg bis in den mittleren Bereich der
Wolbmechanik ein Sperr- oder Zughilfsband (9), in dessen oberen Bereich ein als Stange ausgebildetes
Zugelement (2) eingehiingt ist. (A) ist der obere Angriffspunkt der Zugkraft. Ein weiteres Zugelement (2') ist
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in der Stiitzplatte (8) bei (B), welches den unteren Angriffspunkt der Zugkraft bildet, eingehiingt. Die beiden
Zugelemente (2), (2') sind weiters mit einem im mittleren Bereich der Wolbmechanik angeordneten
SpannschloB (3) verbunden, welches iiber eine aus der Wolbmechanik fiihrende Welle, an deren duBerem Ende
ein Handrad angeordnet ist, betitigbar ist.

Beim Drehen des Handrades beginnt sich die Mechanik zu wolben, da die beiden Zugelemente (2), (2')
zusammengezogen werden.

In Fig. 3 ist der Weg (w) zwischen (Xl) und (Xz) bei Wolbung der Mechanik dargestelit, den der aus seiner

urspriinglichen Ebene unverriickte Wolbscheitel (C) zuriicklegt.

Bei der Ausfiihrung nach Fig. 2a und 2b ist die Spannvorrichtung ein Bowdenzug (10), wobei das parallel zu
und mittig zwischen den senkrecht sich erstreckenden Druckstiiben (1), (1') angeordnete Zugelement (2°) ein in
seiner Hiilse verlaufender Draht ist. Der obere und untere Angriffspunkt der Spannvorrichtung am oberen und
unteren AbschluBSband (14), (8) des Wolbkorpers ist wieder mit (A) und (B) gekennzeichnet. Auch bei der
Ausfiihrung nach Fig. 4 ist die Spannvorrichtung durch einen Bowdenzug (10) realisiert. Das iiber einen
Gewindeantrieb bzw. ein Schneckengetriebe (11), (22), (23) in seiner Hiilse (10*) verschiebbare Zugelement (2")
ist ein Draht bzw. ein Bowdenzug, der an der rechten Seite der Stiitzplatte (8) angreift. Die Hiilse (10°) ist im
Bereich des Drahtaustrittes mit einem weiteren Zugelement verbunden.

Dieses Zugelement ist eine Stange (2''"), die im rechten Bereich eines Hebels (7) angelenkt ist, der wieder
iiber ein kurzes Zugelement (2) mit dem Sperrhilfsband (9) verbunden ist. Vom linken Rand des Hebels (7)
fiihrt eine Zugstange (2') zum linken Bereich der Stiitzplatte (8). Durch diese Konstruktion der
Spannvorrichtung ist wiederum eine Wolbung der gesamten Mechanik bei stillstchendem
Wﬁlbungsschextelpunkt erzielbar, da bei Betitigung des Seilzuges die links auBen verlaufende Zugstange (2')
mltgenommen wird.

Die in Fig. 6 dargestellte Ausfiihrungsform basiert im wesentlichen auf der in Fig. 4 gezeigten, alletdmgs
ist zwischen dem Hebel (7) und dem AbschluBband (14) noch eine Zugfeder (4) und in Verlingerung dieser
Feder (4) zwischen dem Hebel (7) und der Stiitzplatte (8) eine Druckfeder (5) vorgesehen, wobei zwischen der
Druckfeder (5) und der Stiitzplatte (8) eine Spannstellschraube (6) vorgesehen ist. - :

Die Funktion des Hebels kann gemi8 Fig. 6a durch eine in der Stiitzplatte (8) angeordnete Umlenkrille (8')
ersetzt werden, wobei das als Seil ausgebildete Zugelement (2'') aus der Hiilse (10') des Bowdenzuges
kommend iiber die Rille (8") lzuft, umgelénkt und bis zum AbschluBband (14) verliuft, an welkchem es einen
Fixpunkt hat. Entsprechend Fig. 4 ist hierbei ebenfalls eine Stange (2"'*) vorgesehen, die einerseits im Bereich
des Austrittes des Drahtes an der Hiilse (10), jedoch anderseits am AbschluBband (14) befestigt ist.

Fig. 7 zeigt eine Ausfithrung der Wolbmechanik, bei der sich die Druckstiibe (1'*) am duBersten Rand der
Konstruktion-befinden und die lotrechten’ Abschnitte eines Rahmens bilden, zwischen welchen sich Querrippen
(13) erstrecken. Die Stiitzplatte (8) fiir den Beckenrand ist iiber einen Zugstab (7') mit einem Hebel (7)
verbunden, der wiederum, ausgehend von seinen beiden Enden einerseits mittels einer Stange (7'') mit einem
ersten Zughilfsband (9') und anderseits mittels einer Zugstange (7""*) mit der Hiilse (10') des Zugkabels eines
Bowdenzuges (10) verbunden ist, wobei das Kabel an einem zum ersten Hilfsband (9') um die Mittellinie der
Konstruktion spxegelbxldhch angeordneten zweiten Hilfsband (9") angreift.

Fig. 8a zeigt eine Ausfiihrung der Wolbmechanik mit zwei parallelen, lotrechten Druckstiben 1, @),
senkrecht dazu angeordneten Querrippen (13) und einem in der senkrechten Mittelachse der Konstruktion
liegenden Zughilfsband (9). An diesem Zughilfsband (9) ist ein Zugelement (2'"') angeordnet, welches mit
einem iiber ein Handrad betitigbares Spannschlo8 (3') verbunden ist. Die duBersten Bereiche der Wolbmechanik
sind mit zwei zu den Druckstiiben (1), (1') parallel und auBerhalb derselben angeordneten Zugfedern (4), (4")
verbunden. Die strichliert dargestellten Teile zeigen die Stellung der Konstruktion nach einer Wolbung,
Fig. 8b. Die Betitigung kann anstelle des Spannschlosses (3') auch iiber einen Fixierexzenter (17), (17')
erfolgen, Fig. 8, 8", 8, 8¢',

Nach einem weiteren Erfindungsgedanken umfaft die Wolbmechanik einen Rahmen, dessen senkrechte
Holme die Druckelemente (1'*), (1") bilden. Der Rahmen ist horizontal zweigeteilt. Wie in Fig. 9, 9a, 9b, 9¢,
9d, 9¢ dargestellt, sind die mit Abstand zucinander angeordneten Enden des Rahmens jeweils mit einem
Hebelarm einer Verstellvorrichtung (18) verbunden, wobei die jeweils benachbarten Hebel miteinander
verbunden und an Zugelemente (2"*") angelenkt sind. Dariiber hinaus sind die offene Bereiche im Rahmen
bildenden Enden mit je einer Hiilse (h) an jeder Seite des Rahmens verschen.

Wie in Fig. 9a dargestellt, sind die jeweils zwei benachbarten Hebel zentral miteinander verbunden, wobei
jeweils der unten angeordnete Hebel mit dem oberen Querholm des Rahmens mit einem Zugelement verbunden
ist und die beiden oben angeordneten Hebel eine Verbindung mit dem unteren Querholm aufweisen, in deren
Verlauf eine nicht dargestellte Verstelleinrichtung zwischengeschaltet ist. Am oberen und unteren Querholm
angreifende fixe Spannelemente (f), z. B. Zugdrihte, dienen der Beibehaltung einer Lingskonstanz,

Bei Betitigung dieser Verstelleinrichtung wolben die Zugelemente (2''"'") primér die Wolbung an den
#uBeren Rindemn einer beispielsweise schalenférmig ausgebildeten Riickenlehne, in dem die Druckelemente
(1), (1" eine Verldngerung erfahren. Anstelle von Druckstiben kénnen auch Druckflichen verwendet
werden.
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Es entsteht also primér eine Aktivwolbung des Schalenrandes, wobei nach innen gewdlbte Querrippen
(13") (-dréhte, -béinder, -netze) in jenem Bereich, in welchem ebenfalls eine Wélbung aus der Schale erfolgen
soll, dadurch aktiv mitgew&ibt werden, daB sie ihrerseits fix oder federnd mit den beiden (oder auch mehreren)
aktiven Wolbrindern der Schale mitgenommen werden.

Fig. 10 zeigt eine Konstruktion, bei der ebenfalls die an den Enden des geteilten Rahmens (1'), (1'")
angreifenden Hebel (7"'"') iiber ein Zugelement (2''"") zu einer Betitigungsvorrichtung (12) fiihrt. Diese
Vorrichtung umfaBt eine auf die senkrechte Mittellinie der Konstruktion zentriert angeordnete Scheibe, die
liber einen Handgriff verdreht werden kann. Der Handgriff wiederum ist in Rasten (19"') fixierbar. Die Scheibe
hat zwei dezentral gegeneinander versetzte, annithernd kreisbogenférmige Ausnehmungen, in welche je ein zum
oberen und ein zum unteren Bereich des Rahmens fithrendes Zugelement (2"'™") angeordnet ist, und bildet so
einen Doppelexzenter (12). Fig. 10' bzw. 10" zeigt die Form der Konstruktion vor und nach dem Wélbvorgang.
Die in Fig. 10 beschriebene Vorrichtung zum Wolben der Konstruktion findet auch in Fig. 11 Verwendung,
wird hier allerdings zentral in der Wolbmechanik eingesetzt, wobei sich von jeweils einer Ausnehmung des
Exzenters (12), dessen Handgriff wiederum in Rasten (19") fixierbar ist, zwei Zugelemente (2'""') zu den
uBeren Bereichen des oberen und unteren Querholms des Rahmens, symmetrisch zur senkrechten Mittellinie
des Rahmens, erstrecken. '

Die nach Betitigung der Wolbvorrichtung erzielte Form ist in Fig. 11" dargestelit.

Die Fig. 13, 14 zeigen beispielsweise iiber einen Seilzug (F) oder eine Zahnrad-Ritzel-Kombination
betitigbare Exzenterscheiben, wobei die Scheibe selbst als Zahnrad ausgebildet ist.

Fig,. 12a, b zeigt einen iiber eine Feder (4'") an der unteren Stiitzplatte angeschlossenen Hebel (7'*'"), der
seinerseits {iber Zugelemente (2), (2') mit dem oberen bzw. unteren Bereich der Wolbmechanik verbunden ist
und nach entsprechender Wolbung des Riickenteiles in Rasten (19'"") fixiert werden kann (strichlierte
Darstellung). :

Fig. 15 zeigt eine Kombinationskonstruktion, bei der sowohl die Hohe als auch dic Wolbung einfach
verstellt werden kann, wobei die mit (W) bezeichneten Zugelemente fiir die Wolbung und das mit (Hv)
bezeichnete Zugelement fiir die Hohenverstellung verantwortlich ist. Fig. 16 zeigt eine im wesentlichen
gleiche Ausfiihrung der Wolbmechanik wie Fig. 1, wobei allerdings die gesamte Mechanik beim Wélben
entlang zweier, um die senkrechte Mittelachse symmetrisch angeordneter Stibe oder Spanndrihte gleitet.
Hierbei weisen die beiden Enden der Walbfliche bzw. vorliegendenfalls das an den Enden der Druckelemente
(1), (1'") angeordnete obere und untere Abschiuband (14), (8) Ausnehmungen (26), (26'), (27), (27') zum
Aufnehmen von Spanndrihten (28), (28) auf, wobei die gesamte Wolbmechanik entlang dieser Spanndrihte
verschiebbar, einfach anzuordnen und nach eingestellier Wolbung zentrisch oder exzentrisch zum
Scheitelpunkt der Wolbung frei bewegbar ist. '

Fig. 17, 17" und 17" zeigen verschiedene Ansichten einer erfindungsgemiB8en Wolbmechanik mit einem
horizontal zweigeteilten Rahmen, dessen senkrechte Holme Druckstiibe (1'"), (1'") bilden, die der Linge nach
variabel mittels an ihren Enden angreifenden, ein Rechtsgewinde und ein Linksgewinde (Fig. 17") aufweisenden
Bowdenziigen (10) verstellbar sind. Zwischen dem oberen und unteren Querholm des Rahmens verlaufen zwei
senkrechte, symmetrisch angeordnete Zugelemente (2), (2'), und aus Drithten (13'"') bestehende Querrippen
erstrecken sich, die Zugelemente jeweils umschlingend, von einem senkrechten Rahmenteil zum anderen.
Fig. 17™ zeigt der Liinge nach iiberlappende Rahmenteile. '

GemiB Fig. 18 kann die dargestellte Wolbmechanik weiters Druckelemente (32) (Stibe, Fliche, Gitter
usw.) aufweisen, die eine Wolbung in mehrere Richtungen erfahren kénnen, indem der Wolbkérper (25) an einer
oder mehreren Stellen Unterbrechungen (31) (offene Stellen, Uberlappungen) oder faltenbalgshnliche Berciche
(31") haben. Die sie durchsetzenden bzw. an ihnen vorbeifiihrenden (eventuell mit Abstandshaltern)
Zugelemente (29) bis (29""""") schlieBen beim Spannen durch einen oder mehrere Spannmechanismen (30) die
offenen bzw. iiberlappten Zwischenrdume bzw. faltenbalgahnlichen Bereiche in den Druckelementen (32)
stufig oder stufenlos. Durch dieses teilweise oder vollstindige SchlieBen der offenen Stellen bzw. Falten
entsteht gegeniiber den nicht unterbrochenen bzw. nicht faltenbalgshnlichen Bereichen der Druckelemente, auch
in der Querrichtung zu den Zugelementen eine Wolbung. Herkommlicherweise kann sich eine Wolbfliche nur
etwa parallel zu bzw. in Richtung der Zugelemente wolben. Durch diese "mehrdimensional” wolbbare
Konstruktion kann durch das SchlicBen einander gegeniiberliegender offener Enden einer flachen oder leicht
gewdlbten Fliche beispielsweise auch eine Kugel oder kugelihnliche Fliichen realisiert werden.

Eine derartige Konstruktion kann beispielsweise auch im Baufach bei Verschalungselementen oder auch im
Schiffsbau Verwendung finden. Die Welbfliche kann beispielsweise bereits durch Federkraft vorgewdibt sein
und durch leichte Betdtigung der Spannvorrichtung in-eine andere gleichartige oder entgegengesetzt gerichtete
Wolbung gebracht werden. Als Spannvorrichtung fiir die erfindungsgemifie Wolbmechanik kann auch eine
einfache Seilwinde, Spule oder Spindel Verwendung finden, mit welcher auch groBere Langeninderungen am
Zug- bzw. Druckelement vorgenommen werden kdnnen,

Fig. 19 ist eine im Prinzip #hnliche Ausfiihrungsform der Wélbmechanik gem38 Fig. 16, jedoch mit einem
anderen Spannmechanismus zur Wolbung. Dieser besteht vorliegendenfalls aus einem in einem Gehiuse
angeordneten, iiber einen Bowdenzug (10) betitigbaren Zahnstangentrieb (24), der mit den Zugelementen
zusammenarbeitet, die hier aus einem Hebel (33) und Zugstangen (34), (34") gebildet sind. Das z. B. die Lehne
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bildende Druckelement (35) kann als Fliche ausgebildet sein und gegebenenfalls einstiickig damit verbunden,
ein oberes und unteres AbschiuBband (8), (14) aufweisen. Diese Wolbmechanik kann auf die AbschluBbinder
durchsetzenden Drihten oder Stiben (36) gleitend angeordnet sein. Der Verstellmechanismus besteht
wiederum aus einem in einem in einem unteren Gehiuse angeordneten und von einem Bowdenzug (10%)
betitigbaren Zahnstangentrieb (24'). Dieses untere Gehiuse ist an den senkrechten Drihten bzw. Stiben (36)
eingeschoben und fixiert, wobei dieser untere Verstellmechanismus nur der Hohenverstellung dient.

Es kénnen auch mehrere Wolbmechaniken verwendet werden, wabei sich deren Wirkungen summieren oder
aufheben konnen, wodurch beispielsweise eine oder mehrere zusitzliche Wolbungen in einer bereits
vorhandenen Wilbung realisierbar sind.

So ist es durch diese genannte Konstruktion méglich, daB, egal wie und welche der zusammengeschalteten
Wolbmechaniken einzeln eingestellt sind, bei Entspannung des Hauptzuges jedenfalls alle zusammen-,
gegeneinander- oder iiberlappend geschalteten Einzel-Wolbmechaniken und die Gesamt-Wolbmechanik sich auf
Null oder einen z. B. gewiinschten Zwischen- oder Endwert einstellen lassen und sich beim Wiederwélben nur
jener Wolbmechanikteil wolbt, der gemi8 eingestellten Schlitzen, Steuerhebeln, Exzenter etc. und deren
Totgingen (Schlitzen oder sonstigen Freirdumen der Zug- oder Druckelemente oder deren Gelenke, Anschlige
eic.) aktiv wolben soll (z. B. Fig. 20).

Die in der Beschreibung genannten Wolbmechaniken oder auch einzelne Elemente derselben kéanen als

" "Module" jederzeit durch Steck-, Clips-, Klemmverbindungen usw. schnellstens montiert, ausgetauscht,

repariert, variiert bzw. kombiniert werden. Die Wolbung kann mechanisch, elektrisch hydranlisch, pneumatisch
usw. direkt oder durch Ferniibertragung erfolgen und so erfolgen, daB der W&lbungsscheitelpunkt nach
Waunsch in seiner Hohe eingestellt werden kann oder innerhalb der Konstruktion nach Wunsch hervortritt.

Die Wolbmechanik kann selbstverstéindlich auch als Zusatz zu anderen Konstruktionen erfolgen oder in
solche integriert werden (beispielsweise Aufstecken der Mechanik auf eine bereits vorhandene Lehne).
AbschlieBend sei noch darauf verwiesen, daB die Mechanik oder Elemente davon in Werkverbindung mit einer
Memory-Einrichtung stehen kann, wobei Wolbung und Scheitelpunkt programmiert werden und sich unter
Verwendung von Chip, Magnetkarte Tastendruck usw. selbsttitig in die programmierte Stellung bringen oder
sich mechanisch, z. B. mit Hilfe eines Vierweg- (Taumel-) Schalters die gewiinschte (benbtigte) Wﬁlbungshbhe
bzw. die Scheitelpunkt-Verlagerung einstellen lassen

PATENTANSPRUCHE

1. Wolbmechanik mit mindestens zwei vertikal verlaufenden Druckelementen und mehreren mit diesen
verbundenen und senkrecht zu ihnen angeordneten Elementen, wenigstens einem an diesen angeordneten
Zugelement und einer Spannvorrichtung dafiir, dadurch gekennzeichnet, daf die senkrecht zu den
Druckelementen (1, 1') angeordneten Elemente an sich bekannte Querrippen (13, 13') sind, welche ein oberes
und ein unteres AbschluBband (14, 8) umfassen, und daB das bzw. die Zugelement(e) (2, 2', 2", 2'") in der
und/oder parallel zur Mittelachse des von den Druckelementen und den Querrippen gebildeten Elementes in
vertikaler Richtung verliiuft bzw. verlaufen und an bzw. im Bereich einer oberen und einer unteren, jeweils das
AbschluBband (14, 8) umfassenden Querrippe angreift bzw. angreifen (Fig. 1).

2. Wolbmechanik, dadurch gekennzeichnet, da8 sie einen Rahmen (1, 1'"*) und mehrere in den Rahmen
eingesetzte Druckbinder oder -fiichen umfaBt und daf der Rahmen in mehrere vertikale Abschnitte (1%, 1'"")
unterteilt ist, welche tiber mindestens eine Verstellvorrichtung (18) Lingenvariierbare Druckelemente bilden
(Fig. 9 bis %e).

3. Wélbmechanik, dadurch gekennzeichnet, daf sie einen an mehreren Stellen geschlitzten, iiberlappenden
oder faltenbalgahnlichen Wolbkdrper (25) umfaBt und daB zumindest an den geschlitzten, faltenbalgihnlich
oder iiberlappend ausgebildeten Stellen mit einem oder mehreren Spannmechanismen (30) versehene
Zugelemente (29, 29°, 29", 29", 29", 29", 29'""**") zum SchlieBen bzw. Offnen dieser Bereiche angreifen,
wodurch eine Kriimmung des Wolbkérpers in jed= beliebige, vorbestimmbare Richtung erzielbar ist (Fig. 18).

4, Wolbmechanik nach Ans-pruct—l 1, dadurcﬁ gekennzeichnet, daf die Druckelemente Druckstiibe sind.
5. Wolbmechanik nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Druckelemente Druckfliichen sind.

6. Wolbmechanik nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB sie in ihrem unteren Bereich eine
Stiitzplatte (8) fiir den Beckenrand aufweist (Fig. 1).
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7. Wolbmechanik nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB zwischen und parallel zu den Druckstiben
(1, 1) ein Sperr- oder Zughilfsband (9) angeordnet ist (Fig. 1).

8. Wilbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Spannvorrichtung
mindestens ein iiber ein Handrad betétigbares Spannschlo8 (3) ist (Fig. 1).

9. Wilbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Zugelemente zwei
mit dem Spannschlo8 (3) verbundene Zugstangen (2, 2*) sind, wobei die eine Zugstange (2) im Zughilfsband (9)
und die andere Zugstange (2') in der Stiitzplatte (8) eingeh#ingt ist.

10. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, daB dic Wolbmechanik in
ihren Eckbereichen, wie an sich bekannt, Federn (16, 16') zum Einhéingen in den Rahmen der Riickenlehne
aufweist.

11. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Spanavorrichtung
ein in den Zugelementen frei hiingender Doppelexzenter (12) ist (Fxg 11).

12. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Spannvorrichtung
ein mit einem selbstsperrenden oder fixierbaren Umlenk- und Ubersetzungshebel (7) verbundenes
Schneckengetricbe (22, 23) ist (Fig. 4, 6).

13. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, da8 die Spannvorrichtung
ein Doppelgelenkspannhebel (7*'*) ist (Fig. 10). -

14. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzexchnet, daB die Spannvomchtung
aus einem Zahnstangentrieb (24) und Bowdenzug (10) besteht (Fig. 19).-

15. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB die Spannvorrichtung aus
Schneckengetriebe (22, 23), Bowdenzug (10) und einer Umlenkungseinrichtung (8') fiir das Zugseil (2") besteht
(Fig.6a). -

16. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, da8 die flexiblen oder
starren Zugelemente (2, 2') im Angriffspunkt (A, B) am oder im Durchdringungspunkt durch das einen Teil des
Druckelementes bildende obere und untere Abschluband (14, 8) oder Zughilfsband (9) gelenkig gelagert sind
(Fig. 1,2,3).

17. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, daB an beliebig wihlbaren
Punkten des Zug- bzw. Druckelementes oder an einem beliebigen Spannmechanismus (7) eine Zug- oder
Druckfeder (4, 5) oder ein Element aus einem dehnbaren Material, z. B. Gummi, angreift, um die Zugkrifte im
Zugelement bzw. die Druckkrifte im Druckelement so klein wie moglich zu halten (Fig. 6).

18. Wilbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzexchnet, daB sie ein(en)
DoppelspannschloB (18) oder -spannhebel oder Doppelgelenkspannhebel (7'***) oder einen oder mehrere
beliebige Zug- und/oder Druckmechanismen sowohl innerhalb der Druck- als auch Zugelemente umfa8t, der
bzw, die gleichzeitig oder separat sowohl Zug als auch Druck auf die Zug- oder Druckelemente der
Wolbmechanik(en) ausiib(t)(en) (Fig. 9, 10).

19. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB mehrere
Waolbmechaniken gegeneinander oder summierend oder iiberlappend geschaltet sind und daB wahlweise eines
der Zug- oder Druckelemente fiir sich allein schaltbar ist (Fig. 20).

20. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, da8 die Verlingerung bzw.
Verkiirzung der Zug- und Druckelemente gegengleich bzw. differenziert erfolgt (Fig. 9).

21. Wolbmechanik nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, da8 das SpannschioB (11, 22, 23) mit
verschieden langen Zug- und Druckstiben versehen ist und die Betaugungsemnchtung fiir das Spannschlo8
dadurch an beliehigen Punktcn der Sitzkonstruktion herausfiihrbar ist (Fig. 4, 6).

22. Wilbmechanik nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daB das SpannschloB stufenlos verstellbar,
selbsthemmend und mit definierter Minimum-Maximum-Einstellung verschen ist.
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23. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, daB die wirksamen
Druckstibe oder -binder in der jeweils oberen und unteren Randzone eines Gesamtdruckelementes (1'')
angreifen und somit die Wolbmechanik in diesen Randzonen einer Schalenform die Hauptwdlbkrafte
entwickelt (Fig. 7).

24. Wolbmechanik nach einem der Anspriiche 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB die Wolbfliche in
Querrichtung gesehen Schalenform hat, deren Druckzonen im duBeren Rand oder dessen Nihe angeordnet sind
(Fig. 7).

25. Wolbmechanik nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, daB die Wolbfliche ein- oder mehrteilig
ansgefiihrt ist.

26. Wolbmechanik nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, da8 die beiden Enden der Walbfliiche oder das
an den Enden des Druckelementes angeordnete obere und untere AbschluBband (14, 8) Ausnchmungen (26, 26';
27, 27*) zum Aufnehmen von Spanndrihten (28, 28') aufweisen, wobei die gesamte Wolbmechanik entlang
dieser Spanndrihte verschiebbar, einfach anzuordnen und nach eingestellter Wolbung zentrisch oder
exzentrisch zum Scheitelpunkt der Walbung frei bewegbar ist (Fig. 16).

Hiezu 18 Blatt Zeichnungen
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