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(54) Mnohonéstrojovy lis
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Vyndlez se tykd mnohondstrojového lisu, sestdvajicfho ze stojanu, v ném¥ je uspo¥adino
smykadlo a stil.

Znédmé provedeni mnohondstrojovych lisd, jejichf drZék ndstrojl je tvo¥en revolverovou
hlavou, majf jeden beran v pevné poloze. Pod beran se p¥isouvA raznik, ulofeny v horni polo-
vin& revolverové hlavy a raznice, ulofend ve spodni polovin& revolverové hlavy. Poloviny
revolverovych hlav jsou uloZeny na odli3nych &&stech stojanu, nejsoﬁ na sobé& pohybové pevné
vdzané a sledujf deformace jako je nap¥iklad na¥ikmeni atd. Souosost razniku a raznice musi
byt v pracovni poloze nérofnym zplsobem fixovdna. Toto uspofddéni m& nepfiznivy vliv na
dimenzovdni tuhosti stojanu a na &asovou ztrdtu, nutnou pro fixovdni pracovni polohy. Jiné
proveden{ lisd je s jednim beranem, na n&m¥ a na stole je upnut jeden ndstroj, ktery se dle
poZadované technologie ru®nim nebo mechanickym zplsobem vym&huje za ndstroj ulofeny v z&sob-
niku. Nevfhoda je &asovd ndro&nost této pracovni operace.

Tyto nevyhody jsou odstrandny u mnohondstrojového lisu podle vyndlezu, jeho¥ podstatou
je, %Ze na stole mnohon&strojového lisu je uspo¥ddan dr%4k nédstroji, posuvny‘v horizontdlni
roviné prost¥ednictvim pohybového ustrojf, p¥i¥em? v drZ¥dku ndstrojl jsou uspotddény razniky
a raznice a ve smykadle mnohondstrojového lisu je uloZena alespofi jedna ¥ada posuvnych berand,
spojenych se zasouvacim dGstrojfim.

Dal3{ podstatou je, Ze po&et raznikd a raznic, uspo¥ddanych v prvni ¥adé dr2dkd nédstrojd
je shodny s po&tem posuvnych berand.

Pfednostf{ mnohondstrojového lisu je takové uspofdddni, u kterého jsou razniky i raznice
uloZeny navzdjem polohové& pevné v télese nespojeném se stojanem, to znamend, Ze deformace
stojanu p¥i zatfZenf heovlivﬁuje pfesnost tvdfec!i operace, neni pevnd vazba stojan-néstroj.
P¥i zm&n& tvé¥eci operace se nepohybuje se zna&nou hmotou revolverovou hlavou na pom&rné
dlouhé dréze ale jednotlivé berany lze programovatelnd vysouvat do pracovni polohy. Hmotnost
beranl je proti hmotnosti revolverové hlavy podstatnd men¥f a jejich drdha je oproti pooté&e-
n{ revolverové hlavy krat3{. Zm&na tv4feci operace prob&hne rychleji ne¥ kdy%Z soufadnicové
stoly umisti tabuli plechu do poZadované pracovni polohy. Tim se eliminuje nejdel3fi sloZka
ztrdtového asu. Na lisu lze pracovat s n&kolika, pffpadn& se viemi berany soulasné.

pP¥{klad provedeni p¥edm&tu vyndlezu je nakreslen na vykrese, na n¥mf obr. 1 zndzorhuje
pohled na mnohondstrojovy lis v f4stedném Fezu a obr., 2 p¥edstavuje pldorysny pohled na drZdk
ndstrojl, jeho pohybov§y mechanismus a &4stedny Yez smykadlem v roving uspofédéni berandy,
stfedn{ beran je nakreslen v pracovni poloze, ostatni{ berany jsou v nepracovni poloze.

Ve stojanu 1 mnohondstrojového lisu je uspofdddn stdl 2, na n&mZ je posuvn& uloZen drZék
3 néstroju. DrZdk 3 ndstroji je podkovovitého tvaru. V horni &4&sti drZdku 3 ndstrojl jsou
pevn& ve dvou Faddch upnuty razntky 4, ve spodni &&sti dr¥&ku 3 ndstrojl jsou souose s razniky
4 upnuty raznice 5. Razniky 4 mohou byt upnuty v jedné i vice ¥addch. Do pracovni polohy
je dr%dk 3 ndstrojl vysouvén pohybovym dstrojim 6, které v nagem p¥ipad® sestdvd z prvniho
pistu 6.1 a prvnfho tlakového vdlce 6.2. Nad drZfdkem 3 néstroji je ve stojanu 1l mnohondstrojo-
vého lisu uspo¥dddno smykadlo 7, pohybované klikovym tGstrojim 8, pfes setrva®nik 9 s nezndzornd-

nou spojkou a brzdou od viceobritkového elektromotoru 10.

Ve spodni &4sti smykadla 7 jsou v nezndzornéném vedeni ulofeny vodorovn& posuvné berany
11. Pofet posuvnych beranl 11 je souhlasny s poltem ndstrojl v jedné ¥ad& drZdku 3 néstrojﬁ.
Do pracovni polohy jsou posuvné berany 11 zasouvdny zasouvacim Gstrojim 12, které sestdvd
z druhého pistu 12.1 a druhého tlakového vdlce 12.2, p¥idem? vrdceni posuvnych berant 11
do vychoz{ polohy je zaji%t¥no prufinou 13. V¢chozi nepracovni{ poloha posuvnych berand 11
je vytvofena tak, ¥e p¥i zdvihu smykadla 7 minou posuvné berany 11 raznfky 4.

Zpracovdvand tabule plechu 14 je uchycena do kleStin 15 a do poZadované pracovni polohy
je umistovéna podélnym soufadnicovym stolem 16 a p¥idnym soufadnicovym stolem 17. Poloha
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posuvnych berant 11, ulo¥enych ve smykadle 7 mnohondstrojového d¥rovaciho lisu je programova-
telné prom&nnd. P¥i vym&n& razniku 4 a raznic 5 v dridku 3 nistrojd je dr3ak 3 ndstrojl vysunut
pfed smykadlo 7. Mnohondstrojovy lis je moZno vybavit pro psouvani tabule plechu 14 soufadni=-

covymi stoly 16 a 17 nahdn&nymi nezndzorndnym servopohonem a numerickym ¥fzenim.

P¥edmétné uspofddéni mnohonéstrojového lisu je moZno vyuZit p¥i dérovéani, nyblovani
a jinych tva¥ecich operacich.

PREDMET VYNALEZU

1. Mnohondstrojovy lis, sestdvajicf ze stojanu, v ndm¥ je uspofdddno smykadlo a stil,
vyznadujici se tim, %e na stole (2) je uspof&ddn drZdk (3) nédstrojt, posuvny v horizont&lni
rovin& prost¥fednictvim pohybového ustrojf (6), pridem¥ v dridku (3) ndstrojd jsou uspo¥dddny
razniky (4) a raznigce (5) a ve smykadle (7) je ulo¥ena alespofi jedna ¥ada posuvnych berant

(11), spojenych se zasouvacim dstrojim (12).

2. Mnohondstrojovy lis podle bodu 1 vyznadujfci se tim, %e po&et raznfkdi (4) a raznic
(5), uspo¥ddanych v prvni ¥ad® dr34kd (3) néstrojd je shodny s poltem posuvnych berant (11).
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