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MALAXEUR POUR APPAREIL DE PREPARATION CULINAIRE.

@ Linvention concerne un accessoire malaxeur (10)
pour appareil de préparation culinaire, comportant un cadre
(12) relié a une téte d’entrainement (11) et comportant un
premier bras latéral (13) et un deuxiéme bras latéral (14) se
rejoignant a leurs extrémités inférieures respectives, avec
un bras inférieur (16) s’étendant jusqu’au premier bras laté-
ral (13), un bras supérieur (15) s’étendant jusqu’au premier
bras latéral (13) au-dessus du bras inférieur (16), et un bras
intermédiaire (17) s’étendant jusqu’au deuxiéme bras latéral
(14).
Selon linvention, I'accessoire malaxeur (10} comporte
un noyau central (18) s’étendant a I'intérieur du tiers median
du cadre (12) selon la direction de I'axe de rotation de la téte
d’entrainement (11), le bras supérieur (15), le bras inférieur
(16) et le bras intermédiaire (17) s’étendant jusqu’au noyau
central (18), le bras supérieur (15) étant relevé a partir du
noyau central (18).

L’invention concerne également un appareil de prépara-
tion culinaire, du genre robot ménager ou batteur, compor-
tant un récipient de travail et un moteur entrainant en
rotation, par l'intermédiaire d'un organe d’entrainement, au
moins un accessoire malaxeur (10) du type précité.

Fig. 2




Description

Titre de I'invention : MALAXEUR POUR APPAREIL DE PRE-

[0001]

[0002]

[0003]

[0004]

[0005]

[0006]

PARATION CULINAIRE

Domaine technique

La présente invention se rapporte au domaine des appareils de préparation culinaire
prévus pour mélanger des préparations alimentaires.

La présente invention se rapporte plus particulierement a un accessoire malaxeur
prévu pour réaliser des préparations culinaires de type pate en mélangeant des in-
grédients tels que notamment farine, ceufs, sucre, beurre, huile, eau, d’autres in-
grédients pouvant étre envisagés, ainsi qu’a un appareil de préparation culinaire
comportant un tel accessoire malaxeur.

Etat de la technique

I1 est connu de réaliser des accessoires malaxeurs comportant un cadre dans lequel
deux bras transversaux sont agencés de maniere symétrique, en ménageant une large
ouverture en partie inférieure du cadre. Un inconvénient de la réalisation précitée
réside dans le fait que le brassage de la préparation n’est pas suffisamment efficace,
notamment pour de petites quantités.

Résumé de l'invention

Un but de la présente invention est de remédier a ces inconvénients en proposant un
accessoire malaxeur pour appareil de préparation culinaire, qui permette d’améliorer le
brassage des préparations.

Un autre but de la présente invention est de remédier a ces inconvénients en
proposant un appareil de préparation culinaire, qui permette d’améliorer le brassage
des préparations.

A cet effet, I'invention a pour objet un accessoire malaxeur pour appareil de pré-
paration culinaire, ledit accessoire malaxeur comportant une téte d’entrainement
configurée pour &tre montée sur un organe d’entrainement de I’appareil de préparation
culinaire pour étre entrainée en rotation autour d’un axe de rotation, et un cadre relié a
la téte d’entrainement, le cadre comportant un premier bras latéral et un deuxi¢me bras
latéral se rejoignant a leurs extrémités inférieures respectives, un bras supérieur étant
agencé a I’intérieur du cadre et s’étendant jusqu’au premier bras latéral, un bras
inférieur étant agencé a I’intérieur du cadre et s’étendant jusqu’au premier bras latéral,
un bras intermédiaire étant agencé a I’intérieur du cadre et s’étendant jusqu’au
deuxieéme bras latéral, le bras supérieur s’étendant au-dessus du bras inférieur, du fait
que I’accessoire malaxeur comporte un noyau central s’étendant a I’intérieur du tiers

médian du cadre selon la direction de I’axe de rotation, que le bras supérieur, le bras
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inférieur et le bras intermédiaire s’étendent jusqu’au noyau central, et que le bras
supérieur est relevé a partir du noyau central vers le premier bras latéral.

La présence de bras asymétriques a I’intérieur du cadre permet de favoriser le
mélange de la préparation. Ces dispositions permettent de ménager un passage latéral
entre le bras supérieur et le bras inférieur, un passage inférieur entre le bras inférieur et
le bras intermédiaire, et un passage supérieur au-dessus du bras intermédiaire, qui fa-
vorisent le bon mélange de la préparation grace a I’action du bras supérieur, du bras in-
termédiaire et du bras inférieur a trois niveaux différents.

Le noyau central peut s’étendre dans la moitié€ inférieure du cadre opposée a la téte
d’entrainement.

Cette disposition permet de renforcer la structure de 1’accessoire malaxeur.

Le noyau central peut s’étendre jusqu’a la téte d’entrainement.

Cette disposition permet de renforcer la structure de 1’accessoire malaxeur.

Le bras supérieur peut s’étendre jusqu’au noyau central.

Cette disposition permet de renforcer la structure de 1’accessoire malaxeur.

Le bras supérieur peut présenter un angle compris entre + 10° et + 50° par rapport a
un plan perpendiculaire a I’axe de rotation, de préférence un angle compris entre + 20°
et + 40° par rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation.

Cette disposition permet de mélanger de maniere efficace les préparations présentant
un volume important.

Le bras intermédiaire peut s’étendre jusqu’au noyau central.

Cette disposition permet de renforcer la structure de 1’accessoire malaxeur.

Le bras intermédiaire peut présenter un angle compris entre + 20° et - 30° par rapport
a un plan perpendiculaire a 1’axe de rotation, de préférence un angle compris entre +
10° et - 20° par rapport a un plan perpendiculaire a 1’axe de rotation.

Cette disposition permet de s€parer en deux parties les préparations de volume
important.

Le bras inférieur peut €tre descendant a partir du noyau central vers le premier bras
latéral.

Cette disposition permet de davantage mélanger les préparations de quantité
moyenne.

Le bras inférieur peut présenter un angle compris entre - 80° et - 40° par rapport a un
plan perpendiculaire a I’axe de rotation, de préférence un angle compris entre - 70° et -
50° par rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation.

Cette disposition permet de mieux mélanger les préparations de quantité peu im-
portante.

Le premier bras latéral peut comporter un premier montant latéral présentant un

premier bord d’attaque latéral et un premier bord de fuite latéral, le deuxieme bras



latéral peut comporter un deuxieéme montant latéral présentant un deuxieéme bord
d’attaque latéral et un deuxieme bord de fuite latéral, et le premier bord d’attaque
latéral et le deuxieme bord d’attaque latéral peuvent étre plus €éloignés de 1’axe de

rotation que le premier bord de fuite latéral et que le deuxieme bord de fuite latéral.
[0025]  Cette disposition permet de faciliter et d’améliorer le raclage de la préparation le long

des parois latérales du récipient de travail.

[0026]  Le premier bord d’attaque latéral et le deuxieme bord d’attaque latéral peuvent étre
plus épais que le premier bord de fuite latéral et que le deuxieme bord de fuite latéral.

[0027]  Ces dispositions permettent d’alléger 1’accessoire malaxeur sans influer défavo-
rablement sur son efficacité ni sur sa solidité.

[0028]  Le premier bord d’attaque latéral et le deuxieme bord d’attaque latéral peuvent étre
plus €éloignés de I’axe de rotation que le premier bord de fuite latéral et que le
deuxieme bord de fuite latéral.

[0029]  Ces dispositions permettent de rapprocher le premier bord d’attaque latéral et le
deuxieme bord d’attaque latéral de la paroi d’un récipient de travail, pour mieux
décoller les aliments, en évitant de plaquer les aliments contre la paroi dudit récipient
de travail.

[0030]  Le cadre peut présenter une protubérance inférieure s’étendant a la jonction des ex-
trémités inférieures respectives du premier bras latéral et du deuxieme bras latéral.

[0031]  Cette disposition permet de mieux mélanger les préparations de quantité peu im-
portante.

[0032]  Le cadre peut présenter une face intérieure dépourvue de protubérance interne.

[0033]  Cette disposition permet de faciliter le travail de la pate, ainsi que le nettoyage de
’accessoire malaxeur.

[0034]  L'invention a aussi pour objet un appareil de préparation culinaire, du genre robot
ménager ou batteur, comportant un récipient de travail et un moteur entrainant en
rotation, par l'intermédiaire d'un organe d’entrainement, au moins un accessoire
malaxeur, dans lequel ledit au moins un accessoire malaxeur est conforme a 1’une aux
moins des caractéristiques précitées.

[0035]  L’appareil de préparation culinaire peut présenter une configuration de travail dans
laquelle la protubérance inférieure s’étend a distance d’un fond du récipient de travail.

[0036]  Cette disposition permet un meilleur brassage des aliments dans le fond du récipient
de travail.

Breve description des figures

[0037]  On comprendra mieux les buts, aspects et avantages de la présente invention, d'apres

la description donnée ci-aprés d'un mode particulier de réalisation de 1'invention

présenté a titre d'exemple non limitatif, en se référant aux dessins annexés dans



lesquels :

[0038] [Fig.1] La [Fig.1] est une vue partielle en coupe d’un exemple de réalisation d’un
appareil de préparation culinaire comportant un accessoire malaxeur selon 1’invention ;

[0039] [Fig.2] La [Fig.2] est une vue en élévation de I’accessoire malaxeur illustré sur la
[Fig.1];

[0040] [Fig.3] La [Fig.3] est une vue en perspective de dessous de 1’accessoire malaxeur
illustré sur les figures 1 et 2 ;

[0041] [Fig.4] La [Fig.4] est une vue en perspective de dessus de 1’accessoire malaxeur
illustré sur les figures 1 a 3 ;

[0042] [Fig.5] La [Fig.5] est une vue de dessus de I’accessoire malaxeur illustré sur les
figures 1 a 4 ;

[0043] [Fig.6] La [Fig.6] est une vue en perspective de dessous de 1’accessoire malaxeur
illustré sur les figures 1 a 5.

[0044]  La[Fig.1] illustre de maniere partielle un appareil de préparation culinaire 1, du
genre robot ménager ou batteur. L appareil de préparation culinaire 1 comporte un
boitier 8 logeant un moteur (non représenté) et présentant un organe d’entrainement 3
entrainé en rotation par le moteur, de préférence avec un mouvement planétaire.
L’appareil de préparation culinaire 1 est configuré pour entrainer en rotation 1’organe
d’entrainement 3 a une vitesse supérieure a 500 tours/min, et de préférence comprise
entre 650 et 700 tours/min. L’appareil de préparation culinaire 1 comporte un ac-
cessoire malaxeur 10 configuré pour étre entrainé en rotation par 1’organe
d’entrainement 3.

[0045]  Dans I’exemple de réalisation illustré sur les figures, I’appareil de préparation
culinaire 1 comporte un récipient de travail 2. L.’organe d’entrainement 3 s’étend au-
dessus du récipient de travail 2. Selon une forme de réalisation préférée, le récipient de
travail 2 est monté sur un socle (non représenté) du boitier 8. L’accessoire malaxeur 10
s’étend dans le récipient de travail 2.

[0046] Les figures 2 a 6 illustrent I’accessoire malaxeur 10. L’accessoire malaxeur 10
comporte une téte d’entrainement 11 configurée pour &tre montée sur 1’organe
d’entrainement 3 pour €tre entrainée en rotation selon un axe de rotation 20.
L’accessoire malaxeur 10 comporte un cadre 12 reli€ a la téte d’entrainement 11. Le
cadre 12 comporte un premier bras latéral 13 et un deuxieme bras latéral 14 se re-
joignant a leurs extrémités inférieures respectives.

[0047]  Tel que mieux visible sur la [Fig.3], le cadre 12 présente une protubérance inféricure
19 s’étendant a la jonction des extrémités inférieures respectives du premier bras
latéral 13 et du deuxieme bras latéral 14. En d’autres termes, la protubérance inférieure
19 s’étend a I’extrémité inférieure du cadre 12 opposée a la téte d’entrainement 11.

[0048]  L’accessoire malaxeur 10 comporte un noyau central 18 s’étendant a I’intérieur du
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cadre 12. Plus particuliecrement, le noyau central 18 s’étend a I’intérieur du tiers
médian du cadre 12 selon la direction de 1’axe de rotation 20.

Le premier bras latéral 13 comporte une premicre partie supérieure 21 s’étendant ra-
dialement a partir du noyau central 18. La premiere partie sup€rieure 21 est prolongée
par un premier montant latéral 23 s’étendant jusqu’a I’extrémité€ inférieure du cadre 12
opposée a la téte d’entrainement 11.

Le deuxi¢me bras latéral 14 comporte une deuxieme partie supérieure 22 s’étendant
radialement a partir du noyau central 18. La deuxieme partie supérieure 22 est
prolongée par un deuxieéme montant latéral 24 s’étendant jusqu’a I’extrémité inféricure
du cadre 12 opposée a la téte d’entrainement 11.

La premicre partie supérieure 21 et la deuxieme partie supérieure 22 s’étendent de
maniere opposée de part et d’autre du noyau central 18.

L’appareil de préparation culinaire 1 entraine I’accessoire malaxeur 10 illustré sur la
[Fig.5] dans le sens horaire.

La premicre partie supérieure 21 présente un premier bord d’attaque supérieur 21a
visible sur la [Fig.2] et un premier bord de fuite supérieur 21b visible sur la [Fig.3]. Le
premier bord d’attaque supérieur 21a est plus mince que le premier bord de fuite
supérieur 21b.

La deuxi¢me partie supérieure 22 présente un deuxieme bord d’attaque supérieur 22a
visible sur la [Fig.3] et un deuxi¢me bord de fuite supérieur 22b visible sur la [Fig.2].
Le deuxieme bord d’attaque supérieur 22a est plus mince que le deuxieme bord de
fuite supérieur 22b.

Le premier montant latéral 23 présente un premier bord d’attaque latéral 23a visible
sur les figures 2, 5 et 6 et un premier bord de fuite latéral 23b visible sur les figures 3,
S et 6. Le premier bord d’attaque latéral 23a est plus €pais que le premier bord de fuite
latéral 23b.

Le deuxieme montant latéral 24 présente un deuxieme bord d’attaque latéral 24a
visible sur les figures 3, 5 et 6 et un deuxieme bord de fuite latéral 24b visible sur les
figures 2, 5 et 6. Le deuxieme bord d’attaque lat€ral 24a est plus épais que le deuxieéme
bord de fuite latéral 24b.

Tel que bien visible sur les figures 5 et 6, le premier bord d’attaque latéral 23a et le
deuxieme bord d’attaque latéral 24a sont plus éloignés de I’axe de rotation que le
premier bord de fuite latéral 23b et que le deuxieme bord de fuite latéral 24b.

Plus particulicrement, la protubérance inférieure 19 s’étend transversalement par
rapport a la jonction entre le premier bord d’attaque latéral 23a et le deuxieme bord de
fuite latéral 24b, d’une part, et le deuxieme bord d’attaque latéral 24a et le premier
bord de fuite latéral 23b, d’autre part.

Dans I’exemple de réalisation illustré sur les figures, le noyau central 18 s’étend
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selon la direction de I’axe de rotation 20 jusqu’a la téte d’entrainement 11. Le noyau
central 18 s’étend dans la moitié€ inférieure du cadre 12 opposée a la téte
d’entrainement 11.

L’accessoire malaxeur 10 comporte plusieurs autres bras s’étendant a I’intérieur du
cadre 12. Tel que mieux visible sur les figures 2 et 3, I’accessoire malaxeur 10
comporte un bras supérieur 15, un bras inférieur 16, et un bras intermédiaire 17
agencés a I'intérieur du cadre 12. Le bras supérieur 15, le bras inférieur 16 et le bras
intermédiaire 17 s’étendent jusqu’au noyau central 18.

Le bras inférieur 16 s’étend jusqu’au premier bras latéral 13 depuis le noyau central
18, plus particulierement a partir de I’extrémité inférieure du noyau central 18. Le bras
inférieur 16 est descendant a partir du noyau central 18 vers le premier bras latéral 13.
Le bras inférieur 16 peut présenter un angle compris entre - 80° et - 40° par rapport a
un plan perpendiculaire a I’axe de rotation 20, de préférence un angle compris entre -
70° et - 50° par rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation 20. Dans
I’exemple de réalisation illustré sur les figures, le bras supérieur 15 présente un angle
de - 60° par rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation 20. Ainsi le bras
supérieur 15 et le bras inférieur 16 s’étendent dans des directions sensiblement perpen-
diculaires.

Le bras inférieur 16 présente un premier bord d’attaque interne 16a visible sur la
[Fig.2] et un premier bord de fuite interne 16b visible sur la [Fig.3]. Le premier bord
d’attaque interne 16a est aussi €pais que le premier bord de fuite interne 16b.

Le bras intermédiaire 17 s’étend jusqu’au deuxieme bras latéral 14 a partir du noyau
central 18, plus particulierement a partir de I’extrémité inférieure du noyau central 18.
Le bras intermédiaire 17 peut présenter un angle compris entre + 20° et - 30° par
rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation 20, de préférence un angle
compris entre + 10° et - 20° par rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation
20. Dans I’exemple de réalisation illustré sur les figures, le bras intermédiaire 17
présente un angle de - 10° par rapport a un plan perpendiculaire a 1’axe de rotation 20.

Le bras intermédiaire 17 présente un deuxieme bord d’attaque interne 17a visible sur
la [Fig.3] et un deuxieme bord de fuite interne 17b visible sur la [Fig.2]. Le deuxi¢éme
bord d’attaque interne 17a est plus mince que le deuxieme bord de fuite interne 17b.

Le bras supérieur 15 s’étend jusqu’au premier bras latéral 13 a partir du noyau
central 18. Le bras supérieur 15 est relevé a partir du noyau central 18 vers le premier
bras latéral 13. Le bras supérieur 15 s’étend au-dessus du bras inférieur 16. Le bras
supérieur 15 peut présenter un angle compris entre + 10° et + 50° par rapport a un plan
perpendiculaire a 1I’axe de rotation 20, de préférence un angle compris entre + 20° et +
40° par rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation 20. Dans I’exemple de réa-

lisation illustré sur les figures, le bras supérieur 15 présente un angle de + 30° par
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rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation 20. Le bras supérieur 15 rejoint le
premier bras latéral 13 dans son tiers supérieur, en dessous de la premicre partie su-
périeure 21.

Le bras supérieur 15 présente un troisieme bord d’attaque interne 15a visible sur la
[Fig.2] et un troisi¢me bord de fuite interne 15b visible sur la [Fig.3]. Le troisicme
bord d’attaque interne 15a est plus mince que le troisieme bord de fuite interne 15b.

Le cadre 12 présente une face intérieure dépourvue de protubérance interne. Le bras
supérieur 15, le bras inférieur 16 et le bras intermédiaire 17 présentent des faces su-
périeures et inférieures dépourvues de protubérance supérieure ou inférieure.

L’appareil de préparation culinaire 1 et I’accessoire malaxeur 10 s’utilisent de la
maniére suivante.

L’appareil de préparation culinaire 1 présente une configuration de travail, re-
présentée sur la [Fig.1], dans laquelle la protubérance inférieure 19 du cadre 12 de
I’accessoire malaxeur 10 s’étend a distance d’un fond du récipient de travail 2.
L’organe d’entrainement 3 déplace 1’accessoire malaxeur 10 dans le récipient de
travail 2 en laissant le cadre 12 a distance du récipient de travail 2.

L’ utilisateur place les aliments a transformer dans le récipient de travail 2, par
exemple I’ensemble des ingrédients de la recette, pour une recette de pate de type cake,
ou seulement une partie des ingrédients, par exemple la farine et le beurre, les liquides
étant ajoutés ultérieurement, et met en marche 1’appareil de préparation culinaire 1
présentant la configuration de travail. L’utilisateur peut ensuite ajouter des ingrédients
lorsque I’appareil est a 1I’arrét, ou pour certaines recettes, lorsque 1’appareil est en fonc-
tionnement.

Le deuxie¢me bord d’attaque interne 17a plus mince que le deuxi¢me bord de fuite
interne 17b permet de faciliter I’insertion du bras intermédiaire 17 dans la pate. Le
troisicme bord d’attaque interne 15a plus mince que le troisieme bord de fuite interne
15b permet de faciliter I’insertion du bras supérieur 15 dans la pate. Le caractere asy-
métrique du bras supérieur 15, du bras inférieur 16 et du bras intermédiaire 17 permet
de mélanger la préparation en cours de réalisation jusqu’a 3 niveaux différents, du fait
que le bras intermédiaire s’étend a un niveau intermédiaire entre ceux du bras inférieur
16 et du bras supérieur 15. Ces dispositions permettent de faciliter et d’améliorer le
mélange des ingrédients pour réaliser une pate.

A titre de variante, I’accessoire malaxeur 10 n’est pas nécessairement utilis€ avec un
appareil de préparation culinaire 1 comportant un boitier portant un récipient de travail
2 et comportant un organe d’entrainement 3 agencé au-dessus du récipient de travail 2
et prévu pour le montage de la téte d’entrainement 11 de I’accessoire malaxeur 10 afin
d’entrainer 1’accessoire malaxeur 10. L’accessoire malaxeur 10 n’est pas néces-

sairement utilisé avec un appareil de préparation culinaire 1 comportant un boitier



comportant un organe d’entrainement 3 animé d’un mouvement planétaire.
L’accessoire malaxeur 10 pourrait notamment €tre utilisé avec un appareil de pré-
paration culinaire 1 de type batteur comportant un boitier portatif comportant un
organe d’entrainement 3 prévu pour le montage de la t€te d’entrainement 11 de
I’accessoire malaxeur 10 afin d’entrainer 1’accessoire malaxeur 10, dans lequel le
boitier portatif est déplacé manuellement avec I’accessoire malaxeur 10 par
I’ utilisateur dans un récipient de travail.

[0073] Diverses modifications et/ou améliorations évidentes pour 'homme du métier
peuvent Etre apportées aux modes de réalisation de I’invention décrits dans la présente

description sans sortir du cadre de l'invention défini par les revendications.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

[Revendication 6]

Revendications

Accessoire malaxeur (10) pour appareil de préparation culinaire (1),
ledit accessoire malaxeur (10) comportant une téte d’entrainement (11)
configurée pour €tre montée sur un organe d’entrainement (3) de
I’appareil de préparation culinaire (1) pour étre entrainée en rotation
autour d’un axe de rotation (20), et un cadre (12) relié¢ a la téte
d’entrainement (11), le cadre (12) comportant un premier bras latéral
(13) et un deuxieme bras latéral (14) se rejoignant a leurs extrémités in-
férieures respectives, un bras supérieur (15) étant agencé a I’intérieur du
cadre (12) et s’étendant jusqu’au premier bras latéral (13), un bras
inférieur (16) étant agencé a I’intérieur du cadre (12) et s’étendant
jusqu’au premier bras latéral (13), un bras intermédiaire (17) étant
agencé a 'intérieur du cadre (12) et s’étendant jusqu’au deuxieme bras
latéral (14), le bras supérieur (15) s’étendant au-dessus du bras inférieur
(16), caractérisé en ce que 1’accessoire malaxeur (10) comporte un
noyau central (18) s’étendant a I’intérieur du tiers médian du cadre (12)
selon la direction de I’axe de rotation, en ce que le bras supérieur (15),
le bras inférieur (16) et le bras intermédiaire (17) s’étendent jusqu’au
noyau central (18), et en ce que le bras supérieur (15) est relevé a partir
du noyau central (18) vers le premier bras latéral (13).

Accessoire malaxeur (10) selon la revendication 1, caractérisé€ en ce que
le noyau central (18) s’étend dans la moiti€ inférieure du cadre (12)
opposée a la téte d’entrainement (11).

Accessoire malaxeur (10) selon I’une des revendication 1 ou 2, ca-
ractérisé en ce que le noyau central (18) s’étend jusqu’a la téte
d’entrainement (11).

Accessoire malaxeur (10) selon 1’une des revendications 1 a 3, ca-
ractérisé en ce que le bras supérieur (15) présente un angle compris
entre +10° et +50° par rapport a un plan perpendiculaire a 1’axe de
rotation (20), de préférence un angle compris entre + 20° et + 40° par
rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation (20).

Accessoire malaxeur (10) selon 1’une des revendications 1 a 4, ca-
ractérisé en ce que le bras intermédiaire (17) présente un angle compris
entre + 20° et -30° par rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de
rotation (20), de préférence un angle compris entre + 10° et - 20° par
rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation (20).

Accessoire malaxeur (10) selon 1’une des revendications 1 a 5, ca-
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[Revendication 9]

[Revendication 10]

[Revendication 11]

[Revendication 12]
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ractérisé en ce que le bras inférieur (16) est descendant a partir du noyau
central (18) vers le premier bras latéral (13).

Accessoire malaxeur (10) selon 1’une des revendications 1 a 6, ca-
ractérisé en ce que le bras inférieur (16) présente un angle compris entre
— 80° et - 40° par rapport a un plan perpendiculaire a I’axe de rotation
(20), de préférence un angle compris entre — 70° et - 50° par rapport a
un plan perpendiculaire a I’axe de rotation (20).

Accessoire malaxeur (10) selon 1’une des revendications 1 a 7, ca-
ractérisé en ce que le premier bras latéral (13), respectivement le
deuxi¢me bras latéral (14), comporte un premier montant latéral (23)
présentant un premier bord d’attaque latéral (23a) et un premier bord de
fuite latéral (23b), respectivement un deuxieme montant latéral (24)
présentant un deuxi¢me bord d’attaque latéral (24a) et un deuxieme bord
de fuite latéral (24b), et en ce que le premier bord d’attaque latéral (23a)
et le deuxieme bord d’attaque latéral (24a) sont plus €loignés de 1’axe de
rotation que le premier bord de fuite latéral (23b) et que le deuxieme
bord de fuite latéral (24b).

Accessoire malaxeur (10) selon la revendication 8, caractérisé€ en ce que
le premier bord d’attaque latéral (23a) et le deuxieme bord d’attaque
latéral (24a) sont plus épais que le premier bord de fuite latéral (23b) et
que le deuxieme bord de fuite latéral (24b).

Accessoire malaxeur (10) selon 1’une des revendications 1 a 9, ca-
ractérisé en ce que le cadre (12) présente une protubérance inférieure
(19) s’étendant a la jonction des extrémités inférieures respectives du
premier bras latéral (13) et du deuxieme bras latéral (14).

Accessoire malaxeur (10) selon la revendication 10, caractérisé en ce
que le cadre (12) présente une face intérieure dépourvue de pro-
tubérance interne.

Appareil de préparation culinaire (1), du genre robot ménager ou
batteur, comportant un récipient de travail (2) et un moteur entrainant en
rotation, par l'intermédiaire d'un organe d’entrainement (3), au moins un
accessoire malaxeur (10), caractérisé en ce que ledit au moins un ac-
cessoire malaxeur (10) est conforme a 1’une des revendications 1 a 11.
Appareil de préparation culinaire (1) selon la revendication 12 et I’une
des revendications 10 ou 11, caractérisé en ce qu’il présente une confi-
guration de travail dans laquelle la protubérance inférieure (19) s’étend

a distance d’un fond du récipient de travail (2).
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