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Dirkovaci ici stroj obsahuje upinky (13a, 13b) sitého
materidlu s pneumaticky ovladanym podavacim pohonem
(44) k relativnimu posuvu upinek (13a, 13b) Sitého
materialu z vychozi polohy pro roztazeni o drahu (d)
roztazeni do koncové polohy po roztazeni. Pouze prvni
upinka (13a) $itého materialu je relativné

k souradnicovému stolu (8) posuvnd. Posuv prvni upinky
(13a) 3itého materialu je omezen mezi dvéma koncovymi
polohami. V fidici jednotce (62) jsou uloZena data

k nastaveni x-pohonu (9) k opa¢nému posuvu
soufadnicového stolu (8) o polovinu dané drahy (d) pro
roztazeni.
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Dirkovaci Sici stroj

Oblast techniky

Vynalez se tyka ¢islicové fizeného dirkovaného Siciho stroje provedeného s jehlou pohanitelnou
ramenovym h¥idelem, se soufadnicovym stolem, ktery je posuvny prostiednictvim x—pohonu ve
sméru x a prostfednictvim y—pohonu ve sméru y, a ktery nese prvni a druhou upinku §it¢ho mate-
ridlu, uloZené relativné vzajemné posuvné, a ktery obsahuje pneumaticky ovladany podavaci
pohon k relativnimu posuvu upinek $itého materialu z vychozi polohy pro roztazeni o drahu roz-
tazeni do koncové polohy roztazeni, a dale provedenym s fidici jednotkou k fizeni pohontl.

Dosavadni stav techniky

Z prospektu JUKI MEB-3200 Instruction Manual No 02 293 43 316 je ¢islicové fizeny dirkovaci
Sici stroj znam. Obsahuje soufadnicovy still x—y, ktery je v Sici roviné posuvny prostfednictvim
dvou krokovych motort jako x—pohonu a y—pohonu. Na soufadnicovém stole x—y jsou usporada-
ny dvé upinky §itého materialu, jejichz prostiednictvim miiZe byt Sity material na souradnicovém
stole x—y pfidrzovan. Tyto jsou prostiednictvim pneumatického valce posuvné v Sici roviné tvo-
fené rovinou x-y a to zrcadlové symetricky ke stfedové rovin€ ve sméru x.

Oba pneumatické valce pracuji na zakladé fidicich poveld ulozenych v fidici jednotce. Na sou-
fadnicovém stole x—y jsou na kazdé strané usporadany stavéci Srouby, které umoziiuji nastaveni
drahy roztazeni kazdé upinky $itého materidlu od neménné vnitini vychozi polohy pro roztazeni
do koncové polohy po roztazeni.

Posuvem upinek $itého materialu je dosaZeno roztaZeni, tzv. rozepnuti, pfedem pevné v upinkach
upnutého Sitého materialu, takze $ity material se takto dostane do napjatého, rovinného stavu.
Takto mohou byt vyrobeny velmi kvalitni knoflikové dirky. Rozpinanim $itého materialu je mi-
mo jiné dosaZeno toho, Ze je k dispozici dostate¢né misto pro jehlu, kdyz je knoflikova dirka
nejprve rozstiZzena a potom usita, tzn., kdyz ma $ici stroj tzv. predstfihavaci modus.

Rozsah posuvu je az 1,0 mm na kazdé upince, takze upinky mohou byt pfemistény jedna k druhé
o drahu roztazeni az 2,0 mm. Mira drahy roztazeni zavisi na raznych $icich parametrech, jako je
jakost §itého materialu, tzn. hustota tkani materialu apod., druh pouzitych Sicich niti, hodnota
napéti nit€, tlouStka jehly, popfipad€ zpracovani dirkového hedvabi, a na jinych parametrech.

Nevyhodou u tohoto zndmého Siciho stroje je to, Ze nastaveni vychozi polohy pro roztazeni a
miry drahy roztaZeni, tedy koncové polohy po roztaZeni, lze provést pouze ¢asové naroénym na-
stavovacim pochodem za pomoci nastroji, jako je Sroubovak a méfidlo. Pro provadéni téchto
praci je zapotiebi nasazeni mechanika. Cetné soudésti, potfebné k nastaveni, jsou nachylné k odé-
ru. Je obtizné reprodukované provadét opétné vyhledavani jiz jednou empiricky zjisténych nasta-
veni. Kazdy rozdilné $iroky dirkovy Sev vyzaduje nové nastaveni; jinak neni mozné sevfit Sity
material v blizkosti vytvareného dirkového Svu.

Z DE-PS 457 750 je znamo rozpinaci zatizeni dirkovacich Sicich strojl, které obsahuje upinky
Sitého materialu, které jsou mechanicky prestavitelné symetricky ke stfedové rovin€. Je zde uspo-
fadan pakovy mechanismus, ktery obsahuje ru¢né nastavitelny doraz, jehoz nastavenim lze ménit
drahu roztazeni. Také toto znamé zafizeni obsahuje shora uvedené nevyhody.

Z DE 2938 064 C2 (odpovidajici US—PS 4 312 283) je znam $§ici automat, u néhoz CNC fidici
jednotka vytvaii koordinaéni udaje pro relativni pohyb mezi Sicim strojem a nastavitelnym pridr-
ZovaGem $itého materialu. K vylouceni kolize jehly s pfidrzova¢em $itého materialu jsou do fidici
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jednotky piivadény informace o aktualnim nastaveni pfidrzovace Sitého materidlu, takze fidici
jednotka miize automaticky provadét korekturu Siciho programu.

Podstata vynalezu

Ukolem vynalezu je dale zdokonalit dirkovaci Sici stroj shora uvedeného druhu tak, aby bylo
mozno provést nastaveni drahy roztazeni prostfednictvim obsluhujici osoby velmi jednoduchymi
prostiedky a velmi jednoduchym zptsobem.

Tento ukol je vyfesen dirkovacim $icim strojem, provedenym s jehlou pohanitelnou ramenovym
hiidelem, se soufadnicovym stolem, ktery je posuvny prostfednictvim x—pohonu, ve sméru x a
prostfednictvim y—pohonu ve sméru y, a ktery nese prvni a druhou upinku $itého materialu, ulo-
zené relativné vzdjemné posuvné, a ktery obsahuje pneumaticky ovladany podavaci pohon
k relativnimu posuvu upinek $itého materialu z vychozi polohy pro roztazeni o drahu roztaZeni
do koncové polohy roztazeni, a déle provedenym s Fidici jednotkou k tizeni pohonti, podle vyna-
lezu, jehoZ podstata spoiva v tom, Zze pouze prvni upinka §it¢ho materialu je posuvna relativné
k soufadnicovému stolu, a Ze druha upinka $itého materialu je relativné k soufadnicovému stolu
neposuvna, a Ze dirkovaci $ici stroj dale obsahuje zafizeni k omezeni posuvu prvni upinky Sit¢ho
materialu relativné k soufadnicovému stolu o danou drahu roztazeni mezi prvni koncovou polo-
hou a druhou koncovou polohou prvni upinky Sitého materialu, a ze v fidici jednotce jsou uloZena
data k nastaveni x—pohonu k opaénému posuvu soufadnicového stolu o polovinu dané drahy roz-
tazeni.

Resenim podle vynalezu je dosazeno toho, Ze draha roztazeni mize byt zadana velmi komfortnim
zpisobem. Vigi soufadnicovému stolu x—y je posuvna pouze jedna upinka Sit¢ho materialu, pfi-
Semz ke kompenzanimu posuvu dochazi prostiednictvim tak jako tak existujici posunovatelnosti
soufadnicového stolu x—y. Toto jednoduché feseni je mozné, ackoliv posuvné je vytvoiena pouze
jedna upinka Sitého materialu a to prostfednictvim pneumaticky ovladaného podavaciho pohonu.

Podle jednoho vyhodného provedeni je mezi prvni upinkou $itého materidlu a Sicim strojem
usporadan referen¢ni spinac.

Podle daliho vyhodného provedeni je druhd koncova poloha tvofena stavécim Sroubem piisobi-
cim na pneumaticky ovladany podavaci pohon.

Podle dalsiho vyhodného provedeni je x—pohonu je pfifazen snima¢ rotacni polohy spojeny s
fidici jednotkou, ktery je ptes fidici jednotku spojen s referen¢nim spinatem.

Podle jesté daldiho vyhodného provedeni je x—pohon vytvofen jako krokovy motor spojeny
s fidici jednotkou, ktery je pfes fidici jednotku spojen s referenénim spinacem.

Ptehled obrazkt na vykresech

Vynalez je dale blize vysvétlen s pomoci tii pfikladi provedeni, zndzornénych na vykresech, na
nichz znazormuji:
obr. 1 bokorys dirkovaciho stroje;

obr. 2 &asteény pildorys soufadnicového stolu x—y Siciho stroje pfi pohledu ve sméru Sipky II
zobr. 1;

obr. 3 &aste¢ny bokorys Siciho stroje ve zvétseném méfitku;

obr. 4 pohled n fez podél ¢ary IV-1V z obr. 3;
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obr. 5 ¢astecny fez Sicim strojem podle ¢ary V-V z obr. 3;
obr. 6 ¢asteny plidorys Siciho stroje pfi pohledu ve sméru Sipky VI z obr. 3;
obr. 7 vertikalni fez Sicim strojem podle ¢ary VII-VII z obr. 6;

obr. 8 perspektivné zndzornénou &ast dirkovaciho stroje véetné vazby riiznych pohoni s fidici
jednotkou a ovladaci jednotkou;

obr. 9 ¢asti Siciho stroje v piidorysu v oproti obr. 2 zvétSené méFitku;
obr. 10 pidorys ¢asti Sitého materialu s knoflikovou dirkou s ockem;
obr. 11 pohled na fez podél ¢ary XI-XI z obr. 7; a

obr. 12 schematické znazornéné principu funkce.

Priklady provedeni vynalezu

Jak je zfejmé z obr. 1, je dirkovaci stroj uspofadan ve tvaru pismene C, tzn., obsahuje horni ra-
meno 1, spodni zakladovou desku 2 vytvofenou ve formé skiing, a oba tyto prvky spojujici verti-
kalni stojan 3. V rameni 1 je obvyklym zplsobem uloZen ramenovy hiidel 4, ktery je pohanén
hnacim motorem 5, zndzornénym na obr. 8. Od ramenového hfidele 4 jsou obvyklym zpisobem
odvozeny jak pohon vertikaln¢ posuvné jehelni tyCe 6 s jehlou, tak i kmitavy pohon.

Na zékladové desce 2 je uspofadan soufadnicovy stil 8, coZ jsou kiizové sané, posuvné ve dvou
horizontalnich soufadnicovych smérech, a to ve sméru x a ve sméru y. Soufadnicovy stul 8 je
vytvofen obvyklym zplisobem, jak je napiiklad znamo z DE 19 807 771 A1, kterému odpovida
US-PS 6 095 066. K pohonu soutadnicového stolu 8 dochazi prostfednictvim pohonil, znazorng-
nych pouze na obr. 8, a to x—pohonu 9 a y—pohonu 10, u nichz se jedna o polohovatelné elektro-
motory, zpravidla tedy s vyhodou krokové motory, nebo ale také o regulovatelné stejnosmérné
motory.

Na soufadnicovém stole 8 je uspofadana dvojdilnd opérna deska sestavena z dil¢ich opérnych
desek 11a, 11b. Leva dil¢i opérna deska 11a — brano v pohledu ve sméru y — je prostiednictvim
polohovacich zatizeni 12, 12' fixovana na soufadnicovém stole 8. Polohovaci zafizeni 12, 12’
jsou tvofena vybranimi vytvofenymi v dil¢i opémé desce 11a a Cepy, uspofadanymi pevné na
soufadnicovém stole 8. Dil¢i opérna deska 11a je tudiz vii¢i soufadnicovému stolu 8 neposuvna.
Naproti tomu je prava dil¢i opérna deska 11b — brano v pohledu ve sméru y — na soufadnicovém
stole 8 ve sméru x podepfena posuvné. Horni strany diléich opérnych desek 11a, 11b leZi ve spo-
le€né roving x—y.

Na kaZzdé¢ diléi opérné desce 11a, 11b je uspofadana upinka 13a, 13b $itého materialu, ktera obsa-
huje dil¢i podlozku 14a, 14b, uspofadanou na dil¢i opérné desce 11a, 11b, a pfislusnou upinaci
desku 15a, 15b. Upinaci desky 15a, 15b jsou usporadany na dvouramenné tilozné pace 16a, 16b.

Kazda dvouramenna ulozna paka 16a, 16b je prostiednictvim otoéného loZiska 17a, 17b uloZena
v hnacim a ulozném pouzdru 18a, 18b. To je pomoci $roubl 19 pevné piisroubovano na spodni
stran€ upinaci desky 15b, pfi¢emz tyto oba dily jsou na své dotykové plose vzajemné neprodysné
spojeny za pouZiti nezndzornéného kapalného tésniciho prostfedku. V nasledujicim bude blize
popsana pouze upinka 13b Sitého materialu.

V ulozném pouzdru 18b je vytvofen prichozi valcovy prostor 20, dole otevieny a nahoie uzavie-
ny pomoci opérné desky 11b, v némz je utésnéné uspoifadan pist 21, pohyblivy nahoru a doli.
Tento pist ma smérem dolii z valcového prostoru 20 vy¢nivajici pistnici 22, ktera je prostfednic-
tvim kloubu 23 kloubové uloZena na pfivraceném konci 24 dlozné paky 16b. Vedle valcového
prostoru 20 je v uloZzném pouzdru 18b vytvoren tlakovy vzduchovy kanal 235, ktery je na horni
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strané tlozného pouzdra 18b prostiednictvim spojovaciho kanalu 26 spojen s valcovym prosto-
rem 20. Na spodni stran& aloZzného pouzdra 18b (sti do tlakového vzduchového kanélu 25 tlako-
vé vzduchové potrubi 27, které je spojeno s elektromechanickym 3/2—cestnym ventilem 28’, tzv.
magnetickym ventilem. Popsana jednotka tvofi jako pneumaticky ovladané jednotka pist-vélec
upinaci pohon 28b.

V pouzdru 18b je vedle tlakového vzduchového kanalu 25 dale vytvofen otvor 29, v némz je
uspotadana piedepjata tazna pruzina 30, kterd je prostfednictvim piidrzky 31 uchycena na horni
strang ulozného pouzdra 18b a prostfednictvim dalsi pidrzky 32 na ulozné pace 16b. Prostfednic-
tvim predepjaté pruziny 30 je spodni Gsek 33 paky mezi otoénym loZiskem 17b a kloubem 23
tazen smérem nahoru, tedy k upinacimu pohonu 28b, takze horni usek 34 uloZné paky 16b je
natoden nahoru, tzn., Ze upinaci deska 15b je nadzvednuta od opérné desky 11b.

Kdyz naproti tomu tlakovym vzduchovym potrubim 27, tlakovym vzduchovym kandlem 25 a
spojovacim kandlem 26 prouci tlakovy vzduch do prostoru 20 nad pistem 21, potom je pist 21
spolu se spodnim tusekem 33 paky posunut proti sile tazené pruziny 30 dold, takze horni tsek 34
paky s upinaci deskou 15b je nato¢en k opérné desce 11b, ¢imz dojde k sevieni a pfidrzeni Sit¢ho
materialu 35.

Ve spodnim useku 33 paky je k dosednuti na ilozné pouzdro 18b uspofadan stavéci Sroub 36,
jehoz prostfednictvim miize byt nastaveno, o kolik bude upinaci deska 15b nadzvednuta od pod-
lozky 14b.

Uspofadanim upinaciho pohonu 28b mezi (iloZznou pakou 16b a opé€rnou deskou 11b je zajiSténo,
ze sily puisobici v upince 13b $itého materialu zistanou uvniti upinky 13b a nepisobi tudiz na
soufadnicovy stil 8. Druhd opérna deska 11a s upinkou 13a Sitého materialu je vytvofena stej-
nym zplsobem.

Dil¢i opérné desky 11a, 11b jsou v nulové poloze orientovany symetricky ke stfedové roviné 37,
takZze protilehlé hrany 38a, 38b podlozek 14a, 14b maji mezi sebou odstup z o velikosti napfiklad
6 mm. V této roviné 37 je na zakladové desce 2 Siciho stroje také uspofadan ntiz 39 ke stfihani
knoflikovych direk 40. Tento niz 39 je soudasti stfihaciho zafizeni 41, k némuz pfislusi také ko-
vadlinka 42, ktera je prostfednictvim stéihactho pohonu 43 uspotadana s moznosti pohybu nahoru
a doll na spodni strané ramena 1.

Uspotadani pro posuvny pohon pro dilé¢i opérnou desku 11b je ziejmé z obr. 6 a obr. 7. Dili
opérna deska 11b je vedena posuvné piimo na soutfadnicovém stole 8. Pod opérnou deskou 11b je
na soufadnicovém stole 8 upevnén pneumaticky ovladany podavaci pohon 44. Tento je svazan
s pakovym mechanismem 45, ktery pfenasi posuvné pohyby na dil¢i opérnou desku 11b. K tomu
jsou prvni paka 46 a druha paka 47, které jsou vytvofeny jako dvouramenné paky, ve své stfedni
oblasti otoéné& uloZeny v loZiscich 48, které jsou vytvorena na soufadnicovém stole 8.

Piky 46, 47 se ptekryvaji na vzajemné pfivracenych koncich, kde jsou usporadana vybrani ve
tvaru V (obr. 6), probihajici v podélném sméru pak 46, 47. Prochazi tam jimi svornik 49, ktery je
uspofadan na pohonu 44, uspofadaném kolmo k hlavnimu sméru pak 46, 47. Svornik 49 je uspo-
fadan na pistnici 50 pohonu 44, ktera je opét spojena s pistem 51 pohonu 44. Pist 51 je posuvné
uspofadan ve vnitinim prostoru 52 pouzdra 53 pohonu 44. Do prostoru 52 usti ptivod 54 tlakové-
ho vzduchu, v némz se nachazi elektromechanicky 3/2—cestny ventil 44', tedy opét tzv. elektro-
magneticky ventil.

Na vzajemné odvracenych koncich jsou paky 46, 47 opatieny ¢epem 55, pficemz jeden Cep 55
zabira do ovalného vybrani 56 a druhy Cep 55 do kruhovitého vybrani 56’ v dil¢i opémé desce
11b. Na konci druhé paky 47, ktery sousedi s Cepem 55, zabira také piedepjata tazna pruZina 57,
ktera je opét spojena se soufadnicovym stolem 8.
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Pisobi-li se na podavaci pohon 44 tlakovym vzduchem, potom je svornik 49 s obéma s nim spo-
Jenymi konci pak 46, 47 posunut proti sméru x s tim disledkem, Ze dil¢i op&mé deska 11b je
posunuta ve sméru X, a sice proti pfedpéti tazné pruziny 57. Pfi tlakovém odleh&eni posuvového
pohonu 44 je dil¢i opérné deska 11b taznou pruZinou 57 piestavena zpét proti sméru x.

Na soufadnicovém stole 8 je uspofadan prvni stavéci §roub 58 jakoZto stavitelny doraz, jimz mi-
Ze byt ohraniCena a nastavena prvni koncova poloha dil¢i opémé desky 11b ve sméru x. Na po-
suvovém pohonu 44 je usporadan druhy stavéci $roub 59 jakoZto stavitelny doraz, jimz miZze byt
ohrani¢ena zpétna dréha pistu 51 ve sméru X, ¢imZ je opét ohraniena druha koncova poloha diléi
opérné desky 11b proti sméru x. Pomoci obou stavécich sroubi 58, 59 jsou tedy stanoveny kon-
cové polohy a tim draha posuvu dil¢i opérné desky 11b.

Dil¢i opérné deska 11b sestavajici z oceli je na soufadnicovém stole 8 zajisténa ve vertikalnim
sméru tim, Ze na jedné strané zabira za pfidrzny nos 60b, zatimco na strané sousedici s taznou
pruzinou 57 je pfidrzovana trvalym magnetem 61. Stejnym zplsobem je prostiednictvim p¥idrz-
ného nosu 60a a prislusného trvalého magnetu pfidrzovana na soufadnicovém stole také dil&i
opérné deska 11a.

Sici stroj je opatien Fidici jednotkou 62, pres niz jsou fizeny x—pohon 9, y—pohon 10, ventil 44’
pro podavaci pohon 44, hnaci motor 5 ramenového hiidele 4, upinaci pohony 28a, 28b a sttihaci
pohon 43. Ridici jednotka 62 obsahuje pamét’ 63. Dale je k ni pfifazena ovladaci jednotka 64 se
vstupni klavesnici 65 a indikator 66.

V paméti 63 jsou uloZeny programy a data, tykajici se vytvafeného dirkového $vu 67. Déle jsou
uloZeny hodnoty pro vzdalenost z, které pislusi koncovym polohdm po roztaZeni, které zaujima
diléi opérna deska 11b.

Pred zaCatkem Sici operace je soufadnicovy stil 8 v souladu s daty ulozenymi v paméti 63 obvyk-
lym zplsobem prostiednictvim pohoni 9, 10, vytvotenych jako krokové motory, uveden do nu-
lové polohy, v niz se ve stfedové roving 37 nachazi ve své vertikélni stfedové poloze jehla 7.
Takovéto justaZze nulovych poloh jsou u Fidici techniky Sicich strojii obvyklé a nepotfebuji tudiz
dalsi vyklad. Pfislusnou ¢innosti ovladaci jednotky 64 zvoli obsluhujici osoba urgity druh knofli-
kové dirky 40 s dirkovym $vem 67.

Nasledné provede obsluhujici osoba nastaveni posuvu pro roztazeni. K tomu slouzi na ovladaci
Jjednotce 64 Cinnost urcitého spinace vstupni klavesnice 65, ¢imz mize byt diléi opérna deska 11b
stfidave€ uvedena do prvni nebo druhé koncové polohy. Tim je moZno nastavit momentalné neza-
tizené stavéci Srouby 58, 59. Tento postup se opakuje tak ¢asto, dokud nelze na hranich 38a, 38b
podlozek 15a, 15b naméfit pomoci posuvného méfitka stanovené hodnoty vzdalenosti z.

S nastavenim tedy dochazi k obsluhujici osobou provadénému ptenosu dat pro roztazeni na po-
davaci pohon 44, polohujici dil¢i opé&rnou desku 11b. Je ale také moZné opaénou cestou empiric-
ky zjisténa data pro roztaZeni, tedy miry pro koncové polohy dil&i op&mé desky 11b, uloZit
v paméti 63.

Po skonéeni nastavovaciho procesu je Cinnosti spinade ovladaci jednotky 64 odpovidajicim na-
stavenim posuvového pohonu 44 uvedena diléi opérmna deska 11b s upinkou 13b $itého materidlu
do vychozi polohy pro roztazeni, v niz dil¢i otvory 68a, 68b ohraniujici podélné hrany 38a, 38b
svérnych desek 15a, 15b maji vzajemnou vzdalenost a, odpovidajici vzdalenosti z, ktera odpovi-
da celkové Sifce b dirkového $vu 67 s pfipoétenim vzdalenosti ¢, naptiklad 0,5 mm, mezi Svem
67 knoflikové dirky a kazdou sousedici podélnou hranou 38a, 38b.

Nyni jsou prostfednictvim obsluhujici osoby pies ovladaci jednotku 64 nebo automaticky
v souladu s uloZzenym Sicim programem otevieny upinky 13a, 13b §itého materialu, a obsluhujici
osoba miZe poloZit ity material 35 na podlozky 14a, 14b a vyrovnat jej. Nasledn& probihé uzavi-
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rani upinek 13a, 13b $itého materialu odpovidajicim nastavenim ventili 28" pro ¢innost upinaciho
pohonu 28a, 28b, takze ity material 35 je sevien popiipadé upnut v obou upinkach 13a, 13b
§itého materialu.

Potom probiha plné automaticky prostiednictvim podavaciho pohonu 44 nastavovaného fidici
jednotkou 62 pohyb dil¢i opérné desky 11b s upinkou 13b Sitého materialu o drdhu d roztazeni ve
sméru x, odvozenou z nastavenych koncovych poloh. Sougasné nebo bezprostiedné potom do-
chazi k pohybu soutadnicového stolu 8 o polovinu drahy d/2 v ptilehlém sméru, takZe ob& pod-
lozky 14a, 14b se opét nachazeji zrcadlové symetricky ke stfedové roviné 37 ve své koncové
poloze po roztazeni. Dil&i otvory 68a, 68b tak lezi opét zrcadlové symetricky ke stfedové roviné
25. Sevieny a nyni také roztazeny Sity material 35 se nachazi v presné definované poloze pod
jehlou 6 k provadeéni Siciho procesu.

Na obr. 9 je zndzornéna upinaci deska 15b, a to plnou ¢arou ve své vychozi poloze a ¢arkované
ve své poloze pro roztazeni po posuvu diléi opérné desky 11b o drahu d roztaZeni, avSak pfed
kompenzaci zp&tnym pohybem soufadnicového stolu 8 o poloviéni dréhu d/2 roztaZeni. Rozstfi-
Zeni knoflikové dirky 40 prostfednictvim noZe 39 muze byt provadéno pred Sitim knoflikové
dirky 40 nebo po ném.

Jak je zfejmé z obr. 10, je dirkovy Sev 67 béznym housenkovym Svem, ktery je vytvoren ptislus-
nym kmitavym pohonem jehelni ty&e 6. Na konci dirkového $vu 67 protilehlém k dirkovému
o¢ku 70 mazZe byt usita neznazornéna koncova zavorka.

Jak je ziejmé zejména z obr. 12, je soufadnicovy stil 8 podepien na zékladové desce 2 pfes sys-
tém fidicich pak 71, 72. Jelikoz je délka pak 71, 72 v poméru k maximalnimu pohybu o zhruba 8
milimetrd soufadnicového stolu 8 velka, probiha pohyb soufadnicového stolu 8 ve sméru x dosta-
tené pfimocare.

X—pohon 9 miiZe byt opatfen znamym a obvyklym snimagem 73 rotacni polohy, ktery obsahuje
drazkovy kotou¢ 74 a svételnou clonu 76 snimajici jeho drazky 75, ptiCemZ svételna clona 76
s kazdou probihajici drazkou 75 vysila signal do fidici jednotky 62. PouZiti takovéhoto snimace
73 rotaéni polohy je ucelné, kdyz je x—pohon veden v uzavieném regulaénim okruhu fidici jed-
notky 62. Mize ale také odpadnout, kdyZ je x—pohon tvofen krokovym motorem, ktery pracuje
bez zpétného hlaseni rotacni polohy.

Na zékladové desce 2, tedy pevné je usporadana vidlicovita svételna clona 77, do niZ se ponofuje
spinaci jazy¢ek 78, ktery je usporadan na pistnici 50 poddvaciho pohonu 44. Obé& svételné clony
76, 77 jsou prostrednictvim vedeni spojeny s fidici jednotkou 62. Svételna clona 77 spinace 79 je
uspotadana v takové poloze na zakladové desce 2, v niz k prekryti se spinacim jazyckem 78 do-
chazi jen ve zcela urgité poloze soufadnicového stolu 8 ve sméru y. Tou mize byt naptiklad kon-
cova poloha soufadnicového stolu 8 v negativnim sméru y.

Svételna clona 77 je uspofadana tak a spinaci jazycek 78 je dimenzovan tak, Ze spinaci jazyCek
78 pii pohybu soufadnicového stolu 8 v negativnim sméru y piejizdi spinaci bod svételné clony
717. Déle se také ve svém maximalné do svételné clony 77 zavedené poloze, tedy v koncoveé polo-
ze ve sméru x, nedostane do télesného kontaktu se svételnou clonou 77.

Popsanym usporadanim je dosaZeno toho, Ze se zminény spinaci bod svételné clony 77 nachazi
v pevné vzdalenosti od stfedni roviny 37, dané konstrukci, nebot’ svételna clona 77 je uspofadana
pevné na zakladové desce 2 a tim je i pevné pfifazena ke stfedni roviné 37. Svételna clona 77 se
spinacim jazyckem 78 tvoii tedy referenCni spinac 79.
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Pracovni postup je nasledujici:

Na zaCatku vyrovnavaciho procesu se nachazi podavaci pohon 44 v uvolnéném stavu, takZe po-
hybliva opérnd deska 11b v dusledku silového piisobeni tazné pruziny 57 zaujima polohu blizkou
k pevné opérné desce 11a. Pist 51 doseda na druhy stavéci $roub 59. Soufadnicovy stil 8 se na-
chazi ve své druhé koncové poloze protilehlé ke sméru osy x.

Nyni podniti fidici jednotka 62 pohyb soufadnicového stolu 8 prostfednictvim x—pohonu 9 ve
sméru osy x. Ponofenim spinaciho jazyCku 78 do svételné clony 77 se zméni jeji spinaci stav,
tzn., Ze odesle signal na fidici jednotku 62, ¢imz je opét zachycena poloha soufadnicového stolu
8, pfedavana ze snimace 73 rotacni polohy na fidici jednotku 62. Neni-li pouzit Zadny snima¢
rota¢ni polohy, eviduje fidici jednotka 62 fidici impulsy dodavané az dosud krokovému motoru,
které rovnéz predstavuji miru pro az dosud uraZzenou drahu soufadnicového stolu 8.

Z uvedené hodnoty je v fidici jednotce 62 vypocitana poloha opérné desky 11b a tim relativni
vzdalenost z mezi opérnymi deskami 11a a 11b. Tento udaj o poloze opérné desky 11b je ulozen
jakozto informace dat pro roztazeni. Téch je mimo jiné zapotiebi k tomu, aby bylo mozno sou-
fadnicovy stal 8 vratit zpét o polovi¢ni drahu d/2 roztazeni. Zménou spinaciho stavu svételné
clony 77, a to ptejetim spinaciho bodu svételné clony 77 prostfednictvim spinaciho jazy¢ku, pod-
niti fidici jednotka 62 zpétny pohyb soufadnicového stolu 8 proti sméru x az do ivodem zminéné
prvni koncové polohy.

V néavaznosti na to je ¢inny podavaci pohon 44, tzn., Ze opérna deska 11b se dostane do své polo-
hy oddalené od opérné desky 1la, v niZ doseda na prvni stavéci Sroub 58. Potom probéhne ten
samy proces jeSt¢ jednou, ¢imZ je zajisténa poloha opérné desky 11b vzhledem k soufadnico-
vému stolu.

Potom dojde v fidici jednotce 62 k porovnani ulozenych daji o prvni a druhé koncové poloze a
z nich vyplyvajici draze d roztaZeni se zjisténymi hodnotami pro tyto polohy. JestliZze ty nesou-
hlasi, pak vyda fidici jednotka 62 na indikatoru 66 piislu$ny signal, respektive piislusné indikace,
takZe stavéci Srouby 58, 59 mohou byt dodatecné nastaveny. V tomto p¥ipad€ pak nasleduje nové
prezkoumani popsanym zptisobem.

U popsaného postupu méfeni jsou vyuZzity polohové informace, respektive polohova data x—
pohonu 9, ktera jsou tak jak tak k dispozici. Polohovaci systém, ktery je tak jak tak k dispozici, je
tedy vyuzit k tomu, aby byla pouze s uspofadanim referenéniho snimace 79 zméfena vzajemna
relativni poloha opérnych desek 11a, 11b. Takovéto zafizeni lze vyrobit velmi jednoduse a s niz-
kymi néklady.

Timto vyrovnavacim zpisobem se tedy uskuteéni zjidténi, tzn. zméfeni, vzdjemné vzdalenosti
obou opérnych desek 11a, 11b automaticky probihajicim zpisobem, ktery je rychly a bez chyb.
Vysledek méfeni je vyuZit nejen pro nutnou korekci polohovani soufadnicového stolu 8, nybrz
také pro zndzornéni na indikatoru 66. To je obzvlasté pfinosné pro obsluhujici osobu v pfipadé,
Ze by bylo zapotiebi zmény roztaZzeni prostfednictvim pfislu$ného pfestaveni stavécich Sroubi
58, 59. Je tim zvySen komfort obsluhy stroje. Kone¢né mizZe byt vysledek méfeni vyuzit také
k zabranéni Siti knoflikové dirky v ptipadé, kdy vzdalenost opérnych desek 11a, 11b nesouhlasi
s daty vyvolaného programu pro knoflikové dirky, a kdy by tudiZ mohlo dojit k poskozeni $iciho
stroje zlomenim jehly.
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PATENTOVE NAROKY

1. Dirkovaci $ici stroj,
— s jehlou (7) pohénitelnou ramenovym hiidelem (4),
— se soufadnicovym stolem (8),

— ktery je posuvny prostfednictvim x—pohonu (9) ve sméru x a prostfednictvim y—pohonu (10) ve
sméru y,

— ktery nese prvni a druhou upinku (13a, 13b) $itého materialu, ulozené relativné vzajemné po-
suvne, a

— ktery obsahuje pneumaticky ovladany podavaci pohon (44) k relativnimu posuvu upinek (13a,
13b) $itého materialu z vychozi polohy pro roztaZeni o drahu (d) roztazeni do koncové polohy po
roztazeni, a

— s fidici jednotkou (62) k fizeni pohoni (9, 10, 44), vyznacujici se tim, Ze pouze
prvni upinka (13b) §itého materialu je posuvna relativné k soufadnicovému stolu (8), a Ze druha
upinka (13a) 3itého materidlu je relativné k soufadnicovému stolu (8) neposuvna, a Ze dale je
upraveno zafizeni k omezeni posuvu prvni upinky (13b) Sitého materialu relativné k soutadnico-
vému stolu (8) o danou drahu (d) roztaZeni mezi prvni koncovou polohou a druhou koncovou
polohou prvni upinky (13b) $itého materialu, a

7e v Fidici jednotce (62) jsou uloZena data k nastaveni x—pohonu (9) k opaénému posuvu soufad-
nicového stolu (8) o polovinu dané drahy (d) roztazeni.

2. Dirkovaci Sici stroj podle naroku 1, vyznacéujici se tim, Ze mezi prvni upinkou
(13b) sitého materialu a Sicim strojem je uspotfadan referencni spinac (79).

3. Dirkovaci $ici stroj podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim, Ze druhi koncova
poloha je tvofena stavécim Sroubem (59) plisobicim na pneumaticky ovlddany podévaci pohon
(44).

4. Dirkovaci Sici stroj podle naroku 2, vyznacujici se tim, Ze x—pohonu (9) je pfifa-
zen snimag¢ (73) rotaéni polohy spojeny s fidici jednotkou (62), ktery je pres fidici jednotku (62)
spojen s referen¢nim spinacem (79).

5. Dirkovaci $ici stroj podle naroku2, vyznacujici se tim, Ze x—pohon (9) je vytvo-

fen jako krokovy motor spojeny s fidici jednotkou (62), ktery je pies fidici jednotku (62) spojen
s referen¢nim spinaCem (79).

5 vykrest
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