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Hydrauliczny dzielnik ciSnienia
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Przedmiotem wynalazku jest hydrauliczny dziel-
nik ci$nienia, znajdujacy zastosowanie w hydra-
ulicznych uktadach automatyki przemystowej.

Znany hydrauliczny zawor redukcyjny sklada sie
z korpusu, w gniezdzie ktérego znajduje sie tlocz-
kowy roéznicowy suwak. Kanal wylotowy zaworu
jest polaczony kanalem bocznikujgcym z przestrze-
nig pod suwakiem lgczgcy sie, poprzez zwezke dla-
wigcg, osadzong w przelotowym osiowym otworze
suwaka, z przestrzenig nad suwakiem. Kanal wy-
lotowy jest ponadto polgczony kanalem dlawigcym
zZ przestrzenig, zawartg pomiedzy rdéznicowg po-
wierzchnia suwaka i jego gniazdem. Natomiast
przestrzen nad suwakiem jest potgczona z ukla-
dem zlewnym poprzez nastawny zawdr przelewowy.
Wadg zaworu redukcyjnego jest niemozliwosé re-
dukcji ci$nienia Toboczego na zaworze, przy zero-
wej chlonno$ci ukladu zasilanego, oraz koniecznos$é
recznego nastawiania zgdanej wartosci cisnienia
stabilizowanego tym zaworem.

Celem wynalazku jest zapewnienie mozliwosci
redukowania ci$nienia roboczego w ukladzie zasi-
lanym, majgcym zerowg chlonno§é cieczy, oraz
mozliwo§é zdalnego sterowania tego cisnienia przy
uprzednio nastawionej jego wartos$ci nominalnej.
Cel ten zostal osiggniety przez skonstruowanie
hydraulicznego dzielnika ci$nienia, zawierajgcego
suwakowy dzielnik ci$nienia, wyposazony w kanal
wlotowy i kanat wylotowy z kanalem bocznikowym
jego czeSci Zlewnej. Suwakowy dzielnik ci$nienia
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jest polgczony 2z silnikiem magnetostrykeyjnym,
ktérego rdzen wraz z suwakiem dzielnika sg usta-
wione w polozeniu poczatkowym pracy za pomocg
sprezyny centrujgcej. W kanale bocznikowym jest
osadzony gwintowo iglicowy zawér dlawigcy.

Zaletg hydraulicznego dzielnika cisnienia, wedlug
wynalazku jest mozliwo$é stosowania go w ukla-
dzie, w ktérym cze$é zasilana ma zerowg chlon-
nos$é¢ cieczy. Dzieki sterowaniu elektromagnetyczne-
mu suwakiem, hydrauliczny dzielnik cisnienia moze
byé¢ stosowany w ukladach automatycznego stero-
wania.

Hydrauliczny dzielnik ci$nienia, wedlug wyna-
lazku, jest przedstawiony w przykladzie wykona-
nia ma rysunku, w przekroju osiowym.

Hydrauliczny dzielnik sktada sie z suwakowego
dzielnika ci$nienia, polgczonego z silnikiem magne-
tostrykcyjnym. Suwakowy dzielnik ci$nienia zawie-
ra korpus 1 z przelotowym otworem cylindrycz-
nym 2, stanowigcym prowadnice usytuowanego
w nim dwutloczkowego suwaka dlawigcego 3. Prze-
strzen w otworze cylindrycznym 2, zawarta po-
miedzy tloczkami suwaka 3, jest polgczona z ka-
nalem wlotowym 4 i z kanalem wylotowym 5,
sprzezonym z kanalem bocznikowym 6 czesci zlew-
nej. W kanale bocznikowym 6 jest osadzony gwin-
towo iglicowy zawér dlawigey 7. Suwak 3 jest po-
laczony z rdzeniem 8 silnika magnetostrykcyjnego,
sktadajgcego sie z dwoch cewek 9 i 10 w ukladzie
réanicowym osadzonych w obudowie 11. Rdzen 8



i 3
silnika magnetostrykcyjnego jest zamocowany
wspotosiowo do sprezyny centrujacej 12, osadzonej
na przyklad w jego obudowie 11 w ten sposdb, ze
znajduje sie w polozeniu $rodkowym, przy ktérym
jeden z tloczkéw suwaka 3 czeSciowo przystania
otwér wlotowy 4, tworzgc szczeline 13.

W uktadzie automatycznego sterowania kanal
wlotowy 4 hydraulicznego dzielnika ci$nienia, we-
dlug wynalazku, jest polaczomy z ukladem zasila-
nia, kanal! wylotowy 5 =z ukladem =zasilanym,
a sprzezony z nim kanal bocznikowy 6 czesci zlew-
nej z ukladem zlewowym, za§ cewki 9 i 10 silnika
magnetostrykcyjnego sg przylgczone do zZrédla
pradu.

W czasie pracy hydraulicznego dzielnika -cisnie-
nia strumien cieczy, wplywajacej do kanalu wlo-
towego 4, po przeplynieciu przez szczeline 13 i prze-
strzen zawartg pomiedzy tloczkami suwaka 3 wply-
wa do kanalu wylotowego 5, z ktérego czesé lub
catkowita ilo§é cieczy dostaje si¢ do ukladu zasi-
lanego. W czasie przeplywu cieczy przez szczeline
13 powstajg sily hydrodynamiczne, dzialajgce na
suwak 3, ktére réownowazy sie przez odpowiednie
zréznicowanie pradéw zasilajacych cewki 9 i 10.

Nominalne wartosci cisnienia w ukladzie zasila-
nym uzyskuje sie przez odpowiednie ustawienie
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iglicowego zaworu dlawigcego 7. Natomiast zadang
zmiane warto$ci ci$nienia nominalnego w ukladzie
zasilania uzyskuje sie przez zmiane wielkoéci szcze-

- liny 13. Odpowiednia warto$é szczeliny 13 otrzy-

muje sie przez zréznicowanie pradéw zasilajgcych
cewki 9 i 10 silnika magnetostrykcyjnego, wywo-
lujgce osiowg sile dzialajgca na rdzen 8. Sila ta
powoduje zmiane poloZenia rdzenia 8 i polgczo-
nego z nim suwaka 3 oraz ugiecie sprezyny cen-
trujgcej 12 i pokonanie sit hydrodynamicznych,
dzialajgcych na suwak 3.

Zastrzezenie patentowe

Hydrauliczny dzielnik cisnienia ze sterowaniem
elektromagnetycznym, zawierajagcy suwakowy dziel-
nik cisnienia, polgczony z silnikiem magnetostryk-
cyjnym, znamienny tym, ze kanal wylotowy (5)
dzielnika ci$nienia jest polgczony z kanalem bocz-
nikowym (6), wyposazonym w iglicowy zawér dla-
wigey (7), a rdzen (8) silnika magnetostrykcyjnego
wraz z dwutloczkowym suwakiem dlawigcym (3)
dzielnika ciSnienia s ustawione w polozeniu po-
czatkowym pracy za pomocg sprezyny centrujgcej
(12) osadzonej w obudowie silnika magnetostrykcyj-
nego.
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