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(54) stehovacie zariadenie

(57) stehovacie zariadenie je ur&ené pre
stehovanie zvarkov so zabezpedenim poloho-
vania a fixovania dielcov pri stehovani

v automatickom reXime s vyuiitim priemy-
selného robota, Pozostéva zo stehovace}
jednotky (1) opatrenej dorazom (11) : o5 2rom7 s
a Gpinkou (12) upevnenej na prie&niku
(13) spolu so zvéracim horékom i§; v spod-
nej Sasti ktorej je umiestnené 1loZko i16)
na doske (17) opatrené strediacimi kolikmi
(184). Doska (17) je spojend s pneumatic-
k¢m valcom (18). Do priestoru stehovacej
jednotky (1) zasahuje vedenie (5) dielcov
upevnené na radiflne usporiadané driiaky
(6), ktorymi je opatrené doska (7) spoje-
néd s kotd&om (8) oto¥nej krokovacej jed-
notky (9) na réme (10). vVedenie (8) je
opatrené dévkovadom opatrenym nosidmi so
zarélikami, Na pevnej Gasti rému stehova-
cej jednotky (1) je upevneny klin (28).
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Vynélez se tyke stehovacieho zariadenia urdeného pre stehovanie zvarkov so zabez-
pe&enim polohovania a fixovania dielcov pri stehovani v sutomatickom reXime s vyuZitim
priemyselného robota,

Dosial znéme zariadenia sG rieZené ako rudny pripravok do ktorého dielce zaklad4
a upina zvéral rulne, aj stehovanie a vyberanie zostehovaného zvarenca z pripravku
rob{ ru&ne, Stehovaci pripravok pozostéva .z 18%ka opdtrendho strediscimi kolikmi ovla-
danymi exentrom, na ktoré sa zaklads dielec zvarenca a zo sklopnej Zasti opatrenej
pevnymi dorazmi a pritladnymi Gpinkami, v ktor¢ch sG uloZené Jaliie dielce stehované-
ho zvarenca., Zvdra& zalofi dielec na 18%ko, vystredi ho exentrom, sklopi pevné do-
razy, vloif do nich dal¥ie dielce a upne ich Gpinkami, Prevedie zostehovanie, odklopi
Gpinky a vyberie zostehovany zvarenec. Nevyhodou tohto rielenia je to, %e zvéral musi
vykonavat mnoho fyzicky naméhavej préce pri manipuldcii s dielcami a zvarencom, prifom
je priamo vystaveny zdraviu ¥kodlivému vplyvu zvéracieho procesu,

Tieto nevyhody odstraiuje stehovacie zariadenie podla vyndlezu, ktorého podstata
spotiva v tom, Ze stehovacie zariadenie pozostéva zo stehovacej jednotky, opatrenej
dorazom, v ktorom je ustaveny dielec zvarenca.prostrednictvom Gpinky upevnenej na pried-
niku, na ktorom je upevneny aj zvéracs horék, Priesnik je spojeny s piestnicou hnacieho
valca. Druh¢ dielec zvarenca je ustaveny na_l6iku upevnenom na doske spojenej s piestni-
cou valca uloZeného v réme, Piestnica valca je spojend spojkou s posivalom spojenym
s p&kou a kolikom uloZenym posuvne v 13%ku tak, %e vytvérajG koleno-pdkovy hechsnizmus,
Do stehovacej jednotky zasahuje vedenie dielcov zvarenca, upovnoné na radiélne uspo~
riadané driiaky ktorymi je opatrens medzikruhové doska rozoberatelne spojens s v¢stup-
nym kotGtom otolnej krokovacej jednotky uloZenej na réime., Vedenie je v spodnej Casti
zasahujaGcej do priestoru stehovacej jednotky opatrené dévkovalom pozostivajGcim z na-
réZiek spojenych tishlom uloien&u posuvne vo vedeni., Konce tiahel sG opatrené nosilmi,
na ktorych sG upevnené zardZiky zasahujGce do priestoru vedenia. Na pevnej Sasti rému
stahovacej jednotky je upevnen¢ klin,

prinosy rie¥enia podla vynélezu spodivajt v tom, e zariadenie umoZfiuje automatizo-
vat proces pripravy a stehovania zvarku, Sim sa zv¢éi produktivita préce a8 v{razne sa
zlepsi hygiena a bezpelnost préce zvérada,

’

Na pripojenych obrézkoch je znézornené stehovacie zariadenie podla predmetu vyné-
lezu, kde na obr. 1 je zariadenie zndzornené v axonometrickom zobrazenf a na obr.
&, 2 je znazornené védenie dielcov s dévkovatom.

Stehovacie zariadenie pozostéva zo stehovacej jednotky ) opatrenej dorazom 131,
v ktorom je ustaveny dielec zvarenca 2 prostrednictvom Gpinky 12 upevnenej ns priedni-
ku 13, na ktory je upevneny zvéraci horédk 3. Priednik 13 je spojeny s piestnicou 14
pohonového valca 15. Druhy dielec zvarenca 2 je ustaveny na 18%ku 16 upevnenom na dos-
ke 17 spojenej s piestnicou 18 valca 19 uloZeného na réme 4, priom piestnica valca
19 je spojené spojkou 181 a posGvatom 182 spojenym s pSkou 183, Pdka 183 je spojens
8 kolikom 184 uloZenym posuvne v 13%ku 16 tak, e vytvérajG koleno-pékovy mechanizmus.
Do stehovacej jednotky 1 zasahuje vedenie 8 dielcov zvarenca, upevnené na radiélne
usporiadané driiaky 6, ktorymi je opatrens medzikruhové doska 7 rozoberatelne spojens
s vystupnym kotGZom 8 otodne] krokovacej jednotky 9 uloZenej na réwe 10.. Vedenie 5 je
v spodnej Casti zalahujaoej do priestoru stehovacej jednotky ] opatrené dévkovaiom 81,
odprufenym prufinou 57, pozostévajGcim z naréiiek 52 spojenych tiahlom 83 uloZenom po-
suvne vo vedeni 84, Konce tiahel 83 e opatrené nosi¥mi 58, na ktorych sG upevnené za-
rétky 36 zasahujdGce do priestoru vedenia 5 dielcov. Prufiny 57 udriiavajG dévkovad 51
v zavretom stave. Na pevnej Sasti _rému 4 stehovacej jednotky 1 je upevneny klin 28.

Funkcia zariadenia je nasledovné:

Dielec zvarenca 2 je vloi;n? na 13%ko 16 (vfhodne priemyselnym robotom), valec
19 zdvihne dosku 17 s 182%kom 36 do hornej polohy do priestoru stehovacej jednotky 1,
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priZom na poliatku zdvihu posGval 182 prostrednictvom koleno-pékového mechanizmu po-
zostavajGeceho z pak 183 a kolikov 184 vystredi dielec zvarenca 2 na 13%ku 16. Oto&ns
krokovacia jednotka 9 sa pooto¥i o jeden krok, prilom naréZka 52 narazi na klin 28

a dévkova& 51 prostrednictvom zaréfiek 56 uvolni dielec zvarenca 2 vo vedeni 5 a ten-
to prepadne do priestoru dorazu 11. valec 15 prostrednictvom Gpinky 12 ustavi a upne
dielec v doraze 11. Prienik 13, na ktorom je upevnensd Gpinka 12 nesie z&roven zvéra-
ci horék 3, ktory po upnuti dielcov vykons stehovanie, Po stehovani sa Gpinka 12
uvolni, 16%ko 16 so zostehovanym zvarencom zide do spodnej polohy, pri¥om sa uvolnia
koliky 184 a zvarenec 2 sa vyberie z 182ka 16 (priemyselnym robotom).

Zarisdenie sa vyulfva v automatizovanych pracoviskéch zvarania s priemyselpnym ro-
botom, pracuje v automatickom reZime, prifom vkladanie a vyberanie zvarenca zo stehova~
cieho zariadenia vykonéva priemyseln¢ robot.

PREDMET VYNALEZU

1. Stehovacie zariadenie, vyznalené tym Ze pozostéva zo stehovacej jednotky (1), do
ktorej zasahuje vedenie (5) dielcov, opatrenej dorazom (11) pre ustavenie dielca
zvarenca (2) prostrednictvom Gpinky (12) upevnenej na priefniku (13), na ktorom je
uvpevneny zvaraci horék (3), priSom priefnik (13) je spojeny s piestnicou (14) poho-
nového valca (15) a pod stehovacou jednotkou (1) je 18%ko (16) upevnené na doske
(17) spojenej s piestnicou (18) valca (19) upevneného na réme (4), prifom piestni-
ca (18) je spojensd spojkou (181) s posGvaiom (182), na ktory je kyvne napojenéd péka
(183) spojensd s kolikom (184) uloZenom posuvne v 13%ku (16).

2, Stehovacie zariadenie podls bodu 1, vyznalené tym, Ze vedenie (5) dielcov zasahujce
do stehovacej jednotky (1) je upevnené na radislne usporiadané driiaky (6), ktorymi
je opatrens medzikruhovs doska (7) rozoberatelne spojens s v¢stupnym kotGZom (8)
oto&nej krokovacej jednotky (9) upevnenej na réme (10).

3. Stehovacie zariadenie podla bodu 1 a 2, vyznalené tym, %e vedenie (5) dielcov je
v spodnej &asti opatrené dévkovadom (51) odpruienym vyhodne pruiinou (57), pozosté-
vajGcinm z nardiiek (52) spojenych s tiahlom (53) uloZenom posuvne vo vedeni (54),
pritom konce tiahel (53) sG opatrené nosimi (55), v ktorych sG upevnené zarsZky
(56) zasahujGce do priestoru vedenia (5) dielcov.

4, stehovacie zariadenie podla bodu 1, 2 a 3, vyznadené tym, %ie na pevnej Sasti réamu
(4) stehovacej jednotky (1) je upevneny klin (28).
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