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Przedmiotem wynalazku jest wurzadzenie do
oprawiania ryb, zawierajace podatny przenos$nik
0 obwodzie zamknietym, wyposazony w chwytaki
o ksztalcie litery V.

Znane jest z opisu patentowego RFN nr 1154913
urzgdzenie do przenoszenia ryb poprzez maszyneg
do ich oprawiania. Urzadzenie to nadaje sie szcze-
g6lnie do przenoszenia $ledzi. Umozliwia ono bez-
poSlizgowe przenoszenie ryb réznej wielkosci
i ksztaltu z pozostawieniemm odslonietych bokéw
i platéw brzusznych, a tym samym bezpieczne wy-
konanie np. cie¢ zebrowych z malymi stratami
miesa rybiego. Ma jednak te wade, ze nie umozliwia
umieszczenia narzedzi i prowadnic, np. noza file-
tujgcego grzbietowego czy noza przecinajacego,
po tylnej stronie ryb. Poza tym istnieje potrzeba
wymieniania przenoénika na inny, przeznaczony
do ryb szerszych, majacych kragle grzbiety, oraz
wyposazony w chwytaki nadajgce sie do tego ce-
lu. ' B

Celem wynalazku jest przystosowanie urzadze:h
do oprawiania ryb do obrébki ryb o réznych
ksztaltach w przekroju poprzecznym i umozliwie-
nia im wykonywania zabiegbw roboczych z wig-
kszg wydajno$ciag bez wzgledu na cechy konstruk-
cyjne; natomiast zadaniem -~ wynalazku jest skon-
struowanie urzgdzenia do oprawiania ryb, umoi-
liwiajacego dostosowanie go, ©bez . potrzeby
dokonywania skomplikowanych zmian, do wigk-
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szych i szerszych ryb oraz zastosowania narzedzi
i prowadnic, dzialajgcych od strony grzbietow.

Cel ten wedlug wynalazku zostal osiggniety
przez to, ze przenosnik ma dwa paski klinowe,
biegngce obok siebie, z ktérych kazdy ma szereg
poléwek chwytakowych, przy czym kazdy szereg
poléwek chwytakowych jest wyposazony w nie-
ruchome prowadnice szynowe, rozmieszczone
wzdluz toru obr6bczego przenoénika i podpieraja-
ce te polowki chwytakowe od zewnatrz, a pomie-
dzy poléwkami chwytakewymi jest umieszczony
prowadnik SZynowy.

Paski klinowe sa opasane na tarczy napedowej
i tarczy zwrotnej, przy czym tarcza napgdowa
jest zaopatrzona w dwa rowki klinowe, usytu-
owane obok siebie, a tarcza zwrotna réwniez w
dwa obok siebie lezgce rowki klinowe. Zapewnia

to synchroniczny bieg obu szeregdbw poidéwek
chwytakowych.
" Poloéwki chwytakowe maja wypusty na po-

wierzchniach zewnetrznych, umozliwiajace opiera-
nie si¢ ich o gérne powierzchnie prowadnic szy-
nowych, a ponadto sg dociskane co najmniej w
zakresie kazdego narzedzia, wzdluz toru obréb-
czego, w kazdym przypadku przez jeden dociskacz,
do oporowej powierzchni prowadnicy szynowej,
przy czym dociskacze sg osadzone wychylnie ku
gérze, pod naciskiem spreiyn, i zaopatrzone w
rolki dociskowe, naciskajgce na paski klinowe.
Tym samym, w przypadku kazdego narzedzia
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mozna osiagnaé zadane wychylenie i obcigzal-
noé¢ przenosnika. -
Rolki dociskowe co najmniej cze$ci dcciskaczy

sg zaopatrzone w dwa rowki klinowe, usytuowa-
ne obok siebie, albo wszystkie lub pojedynczo

dociskacze maja po dwie rolki dcciskowe, osadzo- -

ne obok siebie na sworzniach -}olko'wywch i maja-
ce po jednym rowku klinowym. Dzieki temu obok
mozliwoéci synchronicznego wychylania ich ku
gorze istnieje réwniez . mozliwos¢ zmieniania ich
odleglosci wzgledem siebie.

Wolna przestrzen pomigdzy prowadnicami szy-
vcva‘m1 w zakresie jednego lub wigcej dociska-
CZy :IOZE, by¢ - pow1qk§zana i poszerzana odpo-

w1edmo do’ zastosoWanego prowadnika szynowego.

Tym samym istnieje mozliwo$é¢ indywidualnego

dworpasowavma urzadzenia do . szczegblnych
i do szczegolnych rodzajéw obrobek.

" “Prowadnik szynowy moze mie¢ jeden lub wie-
le wykrojow umozliwiajacych umieszczenie i prze-
mieszczanie marzedzi obrébczych i/lub prowadnic.

Pozwala to na umieszczenie w presty sposéb
narzedvzi i/lub prowadnic do obrébki ryb od ich
strony grzbietowej.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia przeno$nik urzgdzenia do opra-
wiania ryb, w rzucie aksonometrycznym, fig. 2 —
przenosnik w \przekmj-ulwykonanym w zakresie
rolki dociskowej, fig. 3 — przenosnik w takim
samym przekroju jak na fig. 2, lecz w innym
polozeniu potowek chwytakowych.

W urzadzeniu do o‘prawiar—n-ia ryb tor obrobczy
19 przebiega w plaszczyznie pionowej, a ryby
przemieszcza sie w kierunku zaznaczonym strzal-
ka, glowg do przodu i brzuchem w dél. Pod to-
rem obrébczym 19 sg umieszczone, nie przedsta-
wione na rysunku, ‘narzedzia niezbedne do opra-
wiania ryb, a na goérnej jego stronie znajduje
sie przenosnik 1 chwytajgcy ryby za ich czesci
grzbietowe. Przenosénik. 1 ma dwa lpaski klinowe
11 i 12 o obwodzie zamknietym, przemieszczane
obok siebie, napedzane przez tartze napedowa 13,
obracang woko6! osi napedowej 131 | zawracane za
pomocyg tarczy zwrotnej. 14, obracajacej sie wokot
poziomej osi zwrotnej 141. Tarcza napedowa 13
ma na swym obwodzie dwa rowki klinowe 132
i 133, usytuowane obok siebie, a tarcza zwrotna
jest odpowiednio zaopatrzona w dwa rowki klino-
we 142 i 143, ktére sa tak rozmieszczone, ze pra-
wy pasek klinowy 11 obiega te osie w rowku
klinowym 132 i 142, a lewy pasek klinowy 12 w
rowku klincwym 133 i 143. Na kaizdym z tych
paské6w klinowych 11 i 12 jest umieszczona i za-
mococwana poldowka chwytakowa 21 i 22, ktére to
polowki wspélnie tworzg zabierak, w ktérego
pryzmatycznej wnece 24 jest osiowany w kazdym
przypadku grzbiet ryby. Przy tym na pasku kli-
nowym 11 sg zamocowane polowki chwyta'kowe
21, a na pasku klinowym 12 poléwki chwytakowe
22. Kazda z obu tych poléwek chwytakowych 21
i 22, stanowigcych odbicie zwierciadlane ma po-
wierzchnie wewnetrzng 211, powierzchnig zewne-
trzng 212, rownolegly wzgledem niej, wypust 214
wystajacy z niej na zewnatrz craz powierzchnie
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zabierakowa 213, przebiegajaca ukoénie od po-
wierzchni zewnetrznej 212 do powierzchni we-
wnetrznej 211 i tworzgcag z przeciwlegly po-
wierzchnia zabierakowsg 213 pryzmatyczng wneke
24, Powierzchnie zabierakowe 213 sg poprzerywa-
ne szczelinami 215 siegajacymi az do powierzchni
zewnetrznych 212, w celu ulatwienia chwytania
ryb do ich przenoszenia. '

Dla prowadzenia poléwek chwytakowych 21 i 22
jest umieszczony nieruchomo w plaszczyznie pio-
nowej prowadnik szynowy 17, ktéremu jest przy-
porzagdkowana jedna lewa prowadnica szynowa 186,
i jedna prawa prowadnica szynowa 15, ktoére pod-
pieraja z zewnatrz poldwki chwytakowe 21 i 22
i jednoczesnie wypustom 214 stuzg za opory. Aby
umozliwi¢ ich opasowanie do réznych wysokosSci
grzbietébw ryb, poldéwki chwytakowe 21 i 22, po-
ruszajgce sie tuz ponad torem obrébczym 19, sa
wychylne ku goérze. W celu umozliwienia synchro-
nicznego ich wychylania, ponad kazdym z narze-
dzi cprawczych jest umieszczony dociskacz 18,
ktéry jest uksztaltowany jako diwignia docisko-
wa 181 wychylana wzgledem nieruchomej osi 182,
a na swym wolnym koncu ma sworzen rolkowy
188. Na sworzniu rolkowym 188 jest albo osadzo-
na jedna obrotowa rolka dociskowa 184, zaopa-
trzecna w dwa rowki klinowe 186 i 187, usytu-
owane obok siebie, albo sg osadzone obok siebie
dwie obrotowe rolki dociskowe 185, z ktérych
kazda jest zacpatrzona w jeden rowek Kklinowy
189. Dzieki zastosowaniu dwu rolek dociskowych
185 mozliwe jest powiekszenie wolnej przestrzeni
23 wedlug fig. 2, znajdujacej sie pomiedzy oby-
dwiema prowadnicami szynowymi 15 i 18, do
wielko$ci odpowiadajgcej wolnej przestrzeni 25
wedlug fig. 3. Przy tym szerokcs$é 171 prowadnika
szynowego 17 wedlug fig. 2 zostaje zwigkszona do
szeroko$ci 172 wedlug fig. 3. Na skutek tego
zwieksza sie wneka pryzmatyczna 24, umozliwia-
jac uchwycenie grzbietu wiekszej ryby.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do oprawiania ryb,« zawierajace
pcedatny przenosnik o obwodzie zamkmnietym, wy-
posazony w chwytaki o ksztalcie litery V, zna-
mienne tym, ze przeno$nik (1) ma dwa paski
klinowe (11, 12), biegngce obok siebie, z ktérych
kazdy ma szereg poldwek chwytakowych (21, 22),
przy czym kazdy szereg polowek (21, 22) jest wy-
posazony w nieruchome prowadnice szynowe (15,
16), rozmieszczone wzdluz toru obrébczego (19)
przeno$nika (1) i podpierajace te potéwki chwy-
takowe (21, 22) cd zewnatrz, a pomiedzy poipwka-
mi chwytakowymi (21, 22) jest umieszczony pro-
wadnik szynowy (17).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze paski klincwe (11, 12) sg opasane na tarczy
napedowej (13) i tarczy zwrotnej (14), przy czym
tarcza napedowa (13) jest zaopatrzona w dwa
rowki klinowe (132, 133), usytuowane obok siebie,
a tarcza zwrotna (14) w dwa obok siebie lezgce
rowki klinowe (142, 143).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne *tym,
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ze kazda z potdwek chwytakowych (21, 22) ma
wypust (214) na zewnetrznej swej powierzchni
(212), umozliwiajacy opieranie sie jej o goérng pn-
‘wierzchnig¢ prowadnicy szynowej (15, 16).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
Zze polowki chwytakowe (21, 22) sy dociskane co
najmniej w zakresie kazdego narzedzia obrébcze-
go, wzdluz toru obrébczego (19) przez dociskacze
(18) do oporowej powierzchni szynowej (15, 16),
przy czym dociskacze (18) sa osadzone wychylnie
ku gorze, pod naciskiem sprezyn, i zaopatrzone
w rolki dociskowe (184, 185) naciskajace na paski
klinowe (11, 12).

10

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym,
ze rolki dociskowe (184) dociskaczy (18) sg zacpa-
trzone w dwa rowki klinowe (186, 187), usytuowa-
ne obok siebie.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym,
ze wszystkie lub pojedyncze dociskacze (18) majg
po dwie rolki dociskowe (185), osadzone obok
siebie na sworzniach rolkowych (188) i maja po
jednym rowku klinowym (189).

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze prowadnik szynowy (17) ma jeden lub wiele
wykrojow umozliwiajgcych umieszczenie i przej-
$cie narzedzi obrébezych i/lub prowadnic.
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