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a t¥isoufadnicové mé¥ici stroje

1 2

Plynulé, rychlé a piesné nastaveni kolmos-
ti svislé osy odmé&éFovaciho- za¥izeni, umists-
ného na sanich, vadi vrchni- ploSe pracovni-
ho stolu,. na kterou se uklddd. méFeny pfed-
mét; dale spolehlivé zaji§téni nastavené hod-
noty svislé' osy, pi soudasném konstruké-
nim zjednoduseni a zmenSeni vné&jdich roz-
mértt zabizeni spotiva v nastavovani kolmos-
ti vertikalni osy odmétovactho zafizeni na-
tdéenim mechanismurokolo osy: horizontding
uloZené v dchytech, piipevnénych ke spodni
plo3e sani. Nastaveni kolmosti: vertikaini osy
se provadi sefizovacim Sroubem, jenZ je ulo-
Zen na podloZce tvaru Kulové tsefe. Nasta-
vend poloha se zaji¥tuje sevifenim koncit osy
v uchytech, dorazovym §roubem a p¥ituZnou
matici. :

OBR.1-
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Vynélez se tyka konstrukéniho provedeni
nastavitelnych sani, zejména pro mostové se-
Fizovaci pFistroje a tfisoufadnicové méfict
stroje, pritemZ sefizovaci piistroje jsou ur-
deny pro sefizovani ¥eznych néstrojt progra-
mové Fizenych obrédbé&cich strojli a tFisou-
Fadnicové mérici stroje jsou uréeny pro pro-
storové odmé&fovani rozmérld strojirenskych
vyrobki.

Dosud zndmé ohdobné provedeni nastavi-
telnych sani jsou konstrukéné reSena tak, Ze
ve st¥edni €4sti vrchni plochy sani jsou spo-
jovacimi 3rouby pfFipevné&ny dva drZaky, v
nichZ jsou kyvné uloZeny vélcové tepy, kte-
ré jsou &eln& pfipevnény k bodnim strandm
ramecku. Kolmo k &eplim jsou na vrchni plo-
8e rdmecku pripevnény dvé konzoly, ke kte-
rym je pFipevné&€no odméfovaci dstroji. Tim
je umoZnén vykyvny pohyb, kterym se pro-
vadni ukolmeni svislé osy odméiovaciho G-
stroji v@i¢i vrchni ploge pracovniho stolu. Po
nastaveni kolmosti se poloha odmé&rovaciho
ustroji zajisti sevfenim &epl v drZdcich po-
moci 3roubll. Nevyhodou tohoto fedeni je ob-
tiZné a necitlivé nastaveni kolmosti, protoZe
zafizeni postrddé ustroji pro plynulé nasta-
venl poZadované polohy. Sefizeni kolmosti
je nutno provadét pfimym ruénim vyklapé-
nim odméfovaciho Ustroji, coZ je p#i poZa-
dovanych presnostech v tisicinach milimetrit
pracné a nahodilé a navic p¥i sevieni Eepii
v drZdcich dochdzi k neZddoucim zm&nam
nastavenych hodnot. Svérné spojeni fepll v
drZdcich nezaruduje spolehlivé zajist&ni na-
stavené polohy odméiovaciho tstroji a piri
najeti sani na koncové dorazy pojezdi do-
chézi k neZddoucimu pootodeni epll v dr-
Zacich. Umist&ni selizovaciho zabizen! nad
vrchni plochu sani zvétSuje vnéj§i rozméry
vyrobku, zejména celkovou vysku, coZ zhor-
Suje ergonomiénost vyrobku.

Vy3e uvedené nedostatky odstraiiuje zai'i-
zeni podle vynélezu, jehoZ podstatou je, Ze
sané jsou opatfeny priichodem ve stFedni
g4sti, takZe maji p¥ibliZny tvar rdme&ku. Ke
spodni ploSe t&lesa sani jsou spojovacimi di-
ly pFipevné&ny dva tdchyty shodného provede-
ni. Uchyt je opatfen dréZkou, zabudovanym
zajitovacim Sroubem a priichozim védlcovym
otvorem. V tchytech jsou uloZeny vélcové
konce osy. Ke stfedni ¢4sti osy je pFipevné-
na pédka a k té je spojovacimi Srouby pfipev-
nén drZék. Na protilehlé strang drZaku je
spojovacimi Srouby pfFipevné&n uthelnik. Na
pravoihlé vodorovné strané thelniku je za-
§roubovéan dorazovy Sroub. Celo z&vitové tas-
ti dorazového Sroubu se stykd se spodni plo-
chou télesa sani. V priichozim véalcovém ot-
voru vytvofeném v té&lese sani je voln& wu-
mistén dFik se¥izovaciho Sroubu. Hlava se-
Fizovaciho Sroubu spodivd na podloZce tva-
ru kulové usede. Zavitova 8ast sefizovaciho
Sroubu je zaSroubovédna v dhelniku. Na kon-
ci zajiStovaciho Sroubu je umisténa pFituZna
matice, jeZ se &elnd styka se spodni plochou
Ghelniku. K drZdku je pFipevn&no vertikal-
ni Gstroji t¥isoufadnicového méficiho stroje.

4

U mostovych sefizovacich p¥istroji je k dr-
Zaku piipevnén tubus projekéniho zaiizeni,
pritemZ vrchni ¢4st drZdku je opatfena za-
vitem, na kterém je uloZena matice, pri vys-
kové serizeni projekénfho nastaveni ostros-
ti zobrazeného predmétu.

Novy a vyssi tfinek zaFizeni podle vynd-
lezu spofivd v plynulém nastaveni kolmosti
odméiovaciho dstroji viiéi vrchni ploSe pra-
covniho stolu, na kterém jsou umistovdny
odméifované vyrobky. Spolehlivé zajisténi
nastavené polohy je vyfeSeno sevienim kon-
ci osy v drZéacich, dotaZenim dorazového
S§roubu na spodni plochu télesa sani a dota-
Zenim pFituZné matice ke spodni ploSe tihel-
niku. Umist&nim sefizovaciho zafizeni do
chranéného prostoru pod sané& mezi mostni
vedeni bylo zamezeno vyskytu ndhodného
poSkozeni a soufasn& byl zmenSen rozdil
vzdalenosti mezi odméfovanou soudasti na
pracovnim stole a odméFovacim tstrojim nad
vrchni plochou sani. ZaFizeni podle vynéle-
zu zjednodusuje konstrukci vylou¢enim kyv-
ného ramecku a soufasné zmensuje vyskovy
rozmér rdmelku, jenZ zdroveit plni funkci
sani.

Na pripojenych vykresech je zndzornéno
zalizeni podle vyndlezu, kde na obr. 1 je pie-
vaZné v Fezu zndzornéno cekové zafizeni a
na obr. 2 je toto zafizeni zndzornéno v boko-
rysu, s vyznagenim uloZeni sani na mostnim
vedeni.

Za¥izeni podle vyndlezu sestavd z télesa
sani 1 s vylehfenou stifedni &ésti, takZe ma
piibliZny tvar rdmecku. Ke spodni ploSe t&-
lesa sani 1 jsou spojovacimi dily 18 p¥ipev-
nény dva uchyty 2 shodného provedeni. V
tichytu 2 je proveden priichozi vdlcovy otvor
a drd?ka. Ddle je v tchytu 2 zabudovén za-
jiStovaci Sroub 3. V priichozich valcov§ch ot-
vorech v tchytech 2 jsou uloZeny valcové
konce osy 4. Stifedni ¢4st osy 4 je spojena s
pakou 5, ke které je spojovacimi Srouby 6
pfipevnén drZék 7. Na protilehlé strané dr-
Zédku 7 je spojovacimi 3rouby 6 pFipevn&n
thelnik 8. Na pravoiihlé vodorovné strané
thelniku 8 je zaSroubovan dorazovy Sroub 9.
Celo z&vitové &asti dorazového $roubu 9 je
ve styku se spodni plochou télesa sani 1. V
priichozim valcovém otvoru vytvoieném v t&-
lese sani 1 je voln& umistén dfik sefizova-
ciho Sroubu 10. Hlava sefizovaciho Sroubu
10 spodivé na podloZce 11, kterd ma tvar ku-
lové usede. Zavitova &&st sefizovaciho Srou-
bu 10 je zaSroubovéna v Ghelniku 8. Na kon-
ci zajistovaciho Sroubu 10 je na$roubovdna
prituZznd matice 12, jeZ se €eln& stykd se
spodni plochou thelniku 8. Pro mostové se-
fizovaci pfistroje je drZik opatfen svislym
otvorem, ve kterém je umistén tubus 17 od-
méFovaciho zafizeni.

Funkce zafizenl podle vynélezu spofivd v
tom, Ze sané 1 se pomoci valivych télisek 19
suvn& pohybuji po mostnich vedenich 20.
ProtoZe pri pojezdu celé mostni konstrukce
po pracovnim stole se kolmost vertikalni osy
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odméfFovaciho zafFizeni sefizuje ustavenim
kolmosti mostni konstrukce, odpadé v tomto
sméru nutnost instalace sefizovaciho mecha-
nismu na sanich. P¥i bo&nim pojezdu, to je
pfi pojezdu sani 1 prostFednictvim valivych
télisek 19 po mostnim vedeni 20, je nutno
pii ukolmeni osy odméiovaciho Ustroji po-
uZivat samostatné zafizeni na sanich 1, ne-
bot mostni vedeni 20 musi byt konstantné
rovnobé€Zné s vrchni plochou pracovniho sto-
lu, a proto nelze v tomto sméru mostni kon-
strukci vykldapét. Z tohto diivodu se svisld

G

osa odméfovaciho zaFizeni ve sméru pojez-
du sani 1 po mostnim vedeni 20 vyrovné se-
Fizovacim Sroubem 10 a nastavend poloha se
zajisti dorazovym Sroubem 9, pf¥ituZnou ma-
tici 12 a zajiStovacimi Srouby 3.

Zafizeni podle vyndlezu je vyuZitelné pro
mostové sefizovaci p¥istroje, kdyZ na drZgk
7 se pripevni optické odmérovaci zaiizeni,
nejCastéji projektor a pro tF¥isoutadnicové
meéfici stroje, kdyZ na drZak 7 se pFipevni
ustroji s vysuvnym snimadem, pro méfeni ve
sméru vertikalni osy.

PREDMET VYNALEZU

1. Nastavitelné sané&, zejména pro mostové
sefizovaci p¥istroje a tf¥isoufadnicové méri-
ci stroje, prostiednictvim valivych té&lisek
suvné uloZené na mostnim vedeni, vyznacu-
jici se tim, Ze té&leso sani (1) je zhotoveno
ve tvaru rdmecku tim, Ze jeho stfedni Cdst
je vylehfena a ke spodni ploSe télesa sani
(1} jsou spojovacimi dily (18) pFipevnény
dva udchyty (2} shodného provedeni, z nichZ
kazdy je opat¥en draZkou, zabudovanym za-
jiStovacim Sroubem (3) a priichozim vélco-
vym otvorem, ve kterém je uloZen véalcovy
konec osy (4), pfitemZ stiedni Cast osy (4)
je spojena s pékou (5}, ke které je spojova-
cimi Srouby (6) pfipojen drZdk (7}, na je-
hoZ protilehlé strané je spojovacimi Srouby
(6) pFipevné&n Ghelnik (8), v jehoZ pFilehlé
vodorovné strand je zabudovén dorazovy
Sroub (9), stykajici se &elem z4vitové Casti
se spodni plochou té&lesa sani (1), prifemZ
v priichozim vilcovém otvoru vytvoreném v
télese sani (1) je voln& umistén diik seiizo-

vaciho Sroubu (10), jehoZ hlava spofiv4d na
podloZce (11) tvaru kulové tsele a zavito-
véd C4st sefizovaciho Sroubu (10} je zaSrou-
bovdna v uthelniku (8), nateZ na konci se-
Tizovaciho Sroubu (10) je zaSroubovédna pii-
tuZnéd matice (12}, kterd se Celné styka se
spodni plochou vodorovné strany thelniku
(8).

2. Nastavitelné san& podle bodu 1, vyzna-
Cujici se tim, Ze vrchni ¢dst drZdku (7) je
opatfena zdvitem, na némzZ je ototnd& uloZena
matice (13], kterad se Celn& stykd se spodni
plochou objimky (14), jeZ je suvnd uloZena
na véalcovém koliku (15), p¥itemZ pomoci
upinaciho 3roubu (16) je v objimce .(14) pii-
pevnén tubus (17} odmé&Fovaciho tstroji se-
Fizovaciho pfistroje. :

3. Nastavitelné sané podle bodu 1, vyzna-
Cujici se tim, Ze k drZdku (7) je pfipevnéno
vertikdlni astroji t¥isoufadnicového méfici-
ho stroje. ‘

2 listy vykresti
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