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Systéme de manutention

Domaine technique

Selon un premier aspect, la présente invention concerne un systéme
de manutention. Selon un deuxiéme aspect, la présente invention

conceme une méthode de manutention.

Art antérieur

Un pont roulant est un appareil de manutention permettant le levage
et le transfert de charges lourdes. |l est fixé en hauteur. Il comprend un
moyen de levage, un chariot auquel est couplé mécaniquement le moyen
de levage et des poutres horizontales. Le chariot peut étre déplacé le long
d'au moins une des poutres horizontales, entrainant avec lui le moyen de
levage et un charge soulevée par le moyen de levage. Le pont roulant
comprend en outre un dispositif de commande permettant & un opérateur
proche du pont roulant de commander le déplacement du chariot. Le
dispositif de commande est généralement un boitier avec des boutons. |
existe un dispositif de commande ol chacun des boutons correspondant a
un déplacement horizontal du chariot comprend une fleche. Ces fléches
peuvent par exemple étre orientées vers la gauche, vers la droite, en
diagonale vers le bas et la gauche et en diagonale vers le haut et la droite
du dispositif de commande. En outre, un déplacement vertical vers le haut
est représenté par une fléche vers le haut et un déplacement vertical vers
le bas est représenté par une fléche vers le bas. Le dispositif de
commande pend généralement depuis les poutres horizontales, de fagon a
étre pris en main et tourné facilement par l'opérateur, quelle que soit la

direction dans laquelle regarde l'opérateur.

Un probléme de ce pont roulant connu est que les fléches
représentées sur le dispositif de commande prétent & confusion car leur
orientation dépend de l'orientation du dispositif de commande. |l est par

conséquent difficile pour l'opérateur de déterminer avec certitude le bouton
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adéquat pour faire bouger le chariot suivant un sens donné. |l arrive donc
que l'opérateur choisisse mal le bouton, ce qui cause un déplacement du
chariot dans un mauvais sens. Cela peut engendrer de graves accidents,
par exemple si une charge lourde et se trouvant a hauteur d'homme est

entrainée par le chariot.

Résumé de P'invention

Un des buts de l'invention est de foumnir un systéme de manutention
diminuant le risque d'un déplacement inapproprié du chariot. A cet effet,
selon un premier aspect, l'invention propose un systéme de manutention
comprenant:

e un pont roulant comprenant:

o une premiére poutre s'étendant dans une premiére direction
ayant un premier et un deuxiéme sens opposés I'un a 'autre,

o un chariot couplé mécaniquement a la premiére poutre de
facon & pouvoir se mouvoir parallélement a la premiére
direction,

o des premiers moyens d'entrainement pour déplacer le chariot
parallélement a la premiére direction, et

o un moyen de levage couplé au chariot (33pour soulever une
charge,

e un dispositf de commande comprenant des premiers moyens
d'actionnement pour commander les premiers moyens
d'entrainement afin de déplacer le chariot parallélement au premier
sens ou parallélement au deuxiéme sens, les premier et deuxiéme
sens étant indiqués respectivement par un premier et un deuxiéme
motifs sur le dispositif de commande, les premier et deuxiéme motifs
étant différents I'un de l'autre,

caractérisé en ce que le systéme de manutention comprend en outre:

BE2016/5270



10

15

20

25

30

e un premier moyen de communication visuelle apte a étre couplé
mécaniquement & une paroi d'un local hébergeant le systéme de
manutention et comprenant le premier motif pour indiquer le premier
sens par rapport au pont roulant, et

e un deuxieme moyen de communication visuelle apte a étre couplé
mécaniquement & une paroi du local hébergeant le systéme de
manutention et comprenant le deuxiéme motif pour indiquer le
deuxiéme sens par rapport au pont roulant.

Dans le systtme de manutention selon ['invention, le premier sens
est indiqué par le premier motif représenté a la fois sur le dispositif de
commande et sur le premier moyen de communication visuelle. Ce dernier
peut étre placé aux alentours du pont roulant, par exemple sur un mur ou
au plafond. De méme, le deuxiéme sens est indiqué par le deuxiéme motif
représenté a la fois sur le dispositif de commande et sur le deuxiéme
moyen de communication visuelle apte & étre disposé aux alentours du
pont roulant. |l existe donc, grace au premier motif, une correspondance
univoque entre le premier sens indiqué par le premier moyen de
communication visuelle et le premier sens du déplacement du chariot
engendré par un premier actionnement des premiers moyens
d'actionnement. De méme, il existe, grice au deuxiéme motif, une
correspondance univoque entre le deuxiéme sens indiqué par le deuxiéme
moyen de communication visuelle et le deuxiéme sens du déplacement du
chariot engendré par un deuxiéme actionnement des premiers moyens
d'actionnement. En regardant les moyens de communication visuelle
autour de lui, l'opérateur sait immédiatement comment actionner les
premiers moyens d'actionnement pour engendrer le déplacement du
chariot dans le sens désiré.

Le premier motif présent sur le premier moyen de communication
visuelle permet d'indiquer une direction paralléle & la premiére direction et
un sens paralléle au premier sens par rapport au pont roulant, c'est-a-dire
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par rapport a la position probable d'un opérateur maniant le dispositif de
commande a proximité du pont roulant. De méme, le deuxi@me motif
présent sur le deuxieme moyen de communication visuelle permet
d'indiquer une direction paralléle a la premiére direction et un sens paralléle
au deuxiéme sens par rapport au pont roulant, c'est-a-dire par rapport a la
position probable d'un opérateur maniant le dispositif de commande a
proximité du pont roulant.

Le couplage entre le chariot et la premiére poutre est
préférentiellement un couplage mécanique, par exemple grace a un rail sur
la premiére poutre le long duquel le chariot peut coulisser.

Le couplage entre chaque moyen de communication visuelle et la
paroi dun local hébergeant le systtme de manutention est
préférentiellement une fixation mécanique.

Le dispositif de commande peut étre connecté de fagon céblée ou
non-cablée avec les premiers moyens d'entrainement. Le dispositif de
commande est préférentiellement proche du pont roulant, mais pourrait en
étre éloigné. Par exemple, il pourrait étre dans une cabine de commande.

Le moyen de levage est préférentiellement un dispositif permettant
de lever des charges lourdes. Il est préférentiellement fixé au chariot de
fagon a suivre les déplacements du chariot. La charge peut comprendre
des équipements, caisses, piéces mécaniques, marchandises de stock, ...

Preférentiellement, le moyen de levage comprend une corde et un
palan.

Les premiers moyens d'actionnement peuvent par exemple
comprendre deux boutons, une molette, un clavier ou un écran tactile.

Dans une réalisation de [invention, les premiers moyens
d'actionnement comprennent un premier bouton muni du premier motif et
un deuxiéme bouton muni du deuxiéme motif.

De maniére préférentielle, la premiére direction est une direction

horizontale.
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Dans une réalisation de l'invention,

) le pont roulant comprend une deuxiéme poutre s'étendant dans
une deuxiéme direction différente de la premiére direction, la
deuxiéme direction ayant un troisitme et un quatriéme sens
opposés 'un a l'autre,

o la premiére poutre est couplée a la deuxieme poutre de fagon a
pouvoir se mouvoir parallélement a la deuxieme direction,

. le pont roulant comprend des deuxiémes moyens
d'entrainement pour déplacer la premiére poutre parallélement a la
deuxiéme direction,

o le dispositif de commande comprend des deuxiémes moyens
d'actionnement pour commander les deuxiémes moyens
d'entrainement afin de déplacer la premiére poutre parallélement au
troisiéme sens ou parallélement au quatriéme sens, les troisiéme et
quatriéme sens étant indiqués respectivement par un troisiéme et un
quatrieme motifs différents des premier et deuxiéme motifs, le
quatrieme motif étant différent du troisieme motif,

e le systéeme de manutention comprend un troisiéme moyen de
communication visuelle apte a étre couplé a une paroi du local
hébergeant le systéme de manutention et comprenant le troisiéme
motif pour indiquer le troisiéme sens par rapport au pont roulant, et

e le systtme de manutention comprend un quatriéme moyen de
communication visuelle apte a étre couplé & une paroi du local
hébergeant le systtme de manutention et comprenant le quatriéme
motif pour indiquer le quatriéme sens par rapport au pont roulant.
Cette réalisation de l'invention permet des déplacements du chariot

et donc du moyen de levage d'étre déplacés dans deux directions. Les
déplacements de la premiére poutre selon la deuxiéme direction sont
preférentiellement des translations durant lesquelles la poutre reste

paraliele a elle-méme.
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De maniére préférée, le pont roulant comprend deux deuxiémes
poutres et la premiére poutre est couplée aux deux deuxiémes poutres.

Préférentiellement, les deuxitmes moyens d'actionnement
comprennent un troisiéme bouton muni du troisiéme motif et un quatriéme
bouton muni du quatriéme motif.

De maniére préférentielle, la deuxiéme direction est une direction
horizontale.

Le premier et le deuxiéeme motifs peuvent étre par exemple choisis
parmi: un dessin, une indication visuelle, une lettre, un chiffre, un caractére,
un symbole,... Le premier et le deuxiéme motifs peuvent différer par au
moins parmi: leur forme, leur couleur, leur taille.

Avantageusement, chaque motif a une forme différente des formes
des autres motifs.

Dans une réalisation de linvention, les motifs ont des formes
choisies parmi: un carré, un triangle, un rond et une croix.

~ Avantageusement, chaque motif a une couleur différente des
couleurs des autres motifs.

Dans une réalisation de l'invention, les motifs ont des couleurs
choisies parmi: jaune, vert, rouge et bleu.

Préférentiellement, les moyens de communication visuelle
comprennent des panneaux aptes a étre accrochés sur des parois du local
hébergeant le systéme de manutention.

Préférentiellement, les moyens de communication visuelle
comprennent des représentations visuelles aptes a étre peintes sur des
parois du local hébergeant le systéme de manutention.

Si le pont roulant est a I'extérieur, le premier et le deuxiéme moyens
de communication visuelle peuvent étre disposés sur des poteaux ou sur
de surfaces extérieures de murs.

En outre, [linvention propose, dans une réalisation, un local

comprenant le systtme de manutention. Ce local peut étre caractérisé en
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ce qu'au moins un des moyens de communication visuelle est couplé
mécaniquement & un mur du local, en ce qu'au moins un des moyens de
communication visuelle est couplé mécaniquement a un plafond du local et
un sol du local et/ou en ce qu'au moins un des moyens de communication
visuelle est couplé mécaniquement a un sol du local.

Par exemple, le premier moyen de communication visuelle peut étre
sur un premier mur et le deuxiéme moyen de communication visuelle sur
un deuxi€éme mur en face du premier mur.

En outre, linvention propose, dans une réalisation, un batiment
comprenant des systémes de manutention, caractérisé en ce:

. les premiéres directions de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, et en ce que

o les premier et deuxiéme sens, et les premier et deuxiéme motifs
sont les mémes dans tous les systétmes de manutention du
batiment.

Dans ce cas, les correspondances entre les sens et les motifs soient
les mémes dans tous les systémes de manutention du batiment. Cela
permet a un opérateur polyvalent qui change de local de prendre
immédiatement ses repéres.

Dans une réalisation de linvention, un batiment comprenant des
systémes de manutention est tel que:

. les premiéres directions de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, en ce que

. les deuxiémes directions de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, en ce que

. les premier, deuxiéme, troisitme et quatriéme sens, et les
premier, deuxiéme, troisitme et quatrieme motifs sont les mémes
dans tous les systemes de manutention du batiment.

Dans une réalisation de l'invention, dans chacun des systémes de
manutention du batiment, le premier sens pointe vers une cafeteria du
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batiment, le deuxiéme sens pointe vers un parking principal du batiment, le
troisiéme sens pointe vers un corps de garde du batiment et le quatriéme
sens pointe vers un village proche du batiment.

Selon un deuxiéme aspect, linvention propose une méthode de
manutention pour déplacer un chariot selon un sens prédéterminé parmi
des premier et deuxieme sens et comprenant les étapes de:

. fournir un systéme de manutention selon [l'invention,

o déterminer, sur base des moyens de communication visuelle, un
motif correspondant au sens prédéterminég, et

. actionner les premiers moyens d'actionnements correspondant
au motif déterminé lors de I'étape précédente pour déplacer le
chariot dans le sens prédéterminé.

L'actionnement des premiers moyens d'actionnement en accord
avec le motif déterminé permet de déplacer le chariot approximativement
vers le moyen de communication visuelle représentant le motif déterminé,
c'est-a-dire dans le sens désiré.

Les avantages mentionnés pour le dispositif s'appliquent mutatis

mutandis a la méthode.

Bréve description des figures

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront a
la lecture de la description détaillée qui suit pour la compréhension de
laquelle on se reportera aux figures annexées parmi lesquelles :

- la figure 1 illustre un systéme de manutention dans une réalisation
de l'invention, et

- la figure 2 illustre un dispositif de commande dans une réalisation

de l'invention.

Modes de réalisation de 'invention

La présente invention est décrite avec des réalisations particuliéres

et des références a des figures mais l'invention n'est pas limitée par celles-
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ci. Les dessins ou figures décrits ne sont que schématiques et ne sont pas
limitants.

Dans le contexte du présent document, les termes « premier » et
« deuxieme » servent uniquement a différencier les différents éléments et
n'impliquent pas d'ordre entre ces éléments.

Sur les figures, les éléments identiques ou analogues peuvent porter
les mémes références.

La figure 1 illustre un systéme de manutention dans une réalisation
de linvention et la figure 2 illustre un dispositif de commande 4 dans une
réalisation de l'invention.

La figure 1 indique une premiére direction 1 ayant un premier sens
11 et un deuxiéme sens 12 opposé au premier sens 11. La figure 1 indique
en outre une deuxiéme direction 2, différente de la premiére direction 1, et
ayant un troisieme sens 23 et un quatrieme sens 24 opposé au troisiéme
sens 23. La premiére 1 et la deuxiéme 2 directions sont préférentiellement
horizontales.

Le systtme de manutention comprend un pont roulant 3, un
dispositif de commande 4, un premier moyen de communication visuelle
51, un deuxiéme moyen de communication visuelle 52, préférentiellement
un troisieme moyen de communication visuelle 53 et un préférentiellement
quatriéme moyen de communication visuelle 54.

Le pont roulant 3 comprend une premiére poutre 31 s'étendant
essentiellement parallélement a la premiére direction 1, un chariot 33
couplé a la premiére poutre 31 de fagon a pouvoir se mouvoir dans la
premiére direction 1, des premiers moyens d'entrainement pour déplacer le
chariot 3 dans la premiére direction 1 le long de la premiére poutre 31 et un
moyen de levage 34 couplé au chariot 33. Le moyen de levage 34
comprend préférentiellement une corde 35, et peut aussi comprendre un
palan (non-illustré).
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Le pont roulant 3 comprend en outre, préférentiellement, deux
deuxiémes poutres 32 s'étendant essentiellement parallélement a la
deuxiéme direction 2. La premiére poutre 31 est couplée aux deuxiémes
poutres 32 de fagon a pouvoir se mouvoir dans la deuxiéme direction 2.
Des deuxiémes moyens d'entrainement permettent de déplacer la premiére
poutre 31 dans la deuxiéme direction 2 le long des deuxiémes poutres 32.

Le dispositif de commande 4 (figure 2) comprend des premiers
moyens d'actionnement 41, par exemple deux boutons 71, 72, pour
commander les premiers moyens d'entrainement afin de déplacer le chariot
33 dans le premier sens 11 ou dans le deuxiéme sens 12 le long de la
premiére poutre 31. Sur le dispositif de commande 4, le premier sens 11
est indiqué par un premier motif 61 et le deuxiéme sens 12 est indiqué par
un deuxiéme motif 62 différent du premier motif 61.

Le dispositif de commande 4 comprend en outre, préférentiellement
des deuxiémes moyens d'actionnement 42 pour commander les deuxiémes
moyens d'entrainement, par exemple des boutons 73, 74, afin de déplacer
la premiére poutre 31 dans le troisiéme sens 23 ou dans le quatriéme sens
24 les long des deuxiémes poutres 32. Le troisiéme sens 23 est indiqué
par un troisiéme motif 63 différent des premier 61 et deuxiéme 62 motifs, et
le quatrieme sens 24 est indiqué par un quatrieme motif 64 différent des
premier 61, deuxiéme 62 et troisieme 63 motifs.

Il est préféré que les motifs 61-64 soient les plus différents possibles
les uns des autres. lls peuvent par exemple se différencier par leur forme,
leur taille, leur couleur.

Les premier 51, deuxieme 52, troisieme 53 et quatriéme 54 moyens
de communication visuelle sont aptes a étre couplés a, par exemple fixés
ou dessinés sur, une paroi d'un local hébergeant le systéme de
manutention. lls peuvent étre aux murs, au sol, au plafond ou sur des

panneaux. Si le systtme de manutention est a l'extérieur, ils sont
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préférentiellement sur des panneaux qui sont eux-mémes déposés ou fixés
au sol.

Le premier 51, respectivement deuxiéme 52, respectivement
troisitme 53, respectivement quatriéme 54, moyen de communication
visuelle représente le premier 61, respectivement deuxiéme 62,
respectivement troisieme 63, respectivement quatrieme 64, motif. Les
motifs 61-64 sont préférentiellement représentés en grand de fagon a ce
qu'ils soient facilement identifiables de loin.

Un opérateur qui veut déplacer le chariot 33 dans un sens
déterminé:

(1) se place a proximité du dispositif de commande 4, c'est-a-dire a

proximité du chariot 33,

(2) identifie autour de lui le moyen de communication visuelle 51-54

correspondant au sens déterminé,

(3) repére le motif 61-64 représenté par le moyen de

communication visuelle 51-54 identifié, et

(4) pousse sur le bouton 71-74 représentant le motif 61-64 repéré.

Dans une réalisation de l'invention non-illustrée, la premiére poutre
31 est fixe et le pont roulant 3 ne permet un déplacement que suivant la
premiére direction 1.

Si plusieurs systémes de manutention sont installés dans un
batiment, il est préféré que les motifs 61-64 de chacun des systémes de
manutention soient identiques et que chaque motif 61-64 correspondent a
un méme sens 11, 12, 23, 24 dans I'ensemble du batiment. Par exemple,
un carré jaune correspond toujours a la cafeteria, un triangle vert
correspond toujours au parking, un rond rouge correspond toujours au
corps de garde et une croix bleue correspond toujours au village le plus
proche du batiment.

En d'autres termes, linvention se rapporte a un systéme de

manutention comprenant un pont roulant 3 avec un systéme de levage 32.
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Un déplacement du systéme de levage 32 selon un premier sens 11, un
deuxiéme sens 12, potentiellement un troisiéme sens 23 et potentiellement
un quatriéme sens 24, peut étre actionné par un opérateur via un dispositif
de commande 4 proche du pont roulant 3. Chaque sens 11, 12, 23, 24 de
déplacement correspond a un motif 61-64 sur le dispositif de commande 4
et ce motif 61-64 est repris sur des moyens de communication visuelle 51-
54 présents sur des parois du local du systéme de manutention

La présente invention a été décrite en relation avec des modes de
réalisations spécifiques, qui ont une valeur purement illustrative et ne
doivent pas étre considérés comme limitatifs. D’'une maniére générale, la
présente invention n'est pas limitée aux exemples illustrés et/ou décrits ci-
dessus. L'usage des verbes « comprendre », « inclure », « comporter », ou
toute autre variante, ainsi que leurs conjugaisons, ne peut en aucune fagon
exclure la présence d’éléments autres que ceux mentionnés. L'usage de
l'article indéfini « un », « une », ou de l'article défini « le », « la » ou « I' »,
pour introduire un élément n'exclut pas la présence d'une pluralité de ces
éléments. Les numéros de référence dans les revendications ne limitent

pas leur portée.

BE2016/5270



10

15

20

25

13

Revendications

Systéme de manutention comprenant:

un pont roulant (3) comprenant:

o une premiére poutre (31) s'étendant dans une premiére
direction (1) ayant un premier (11) et un deuxiéme sens (12)
opposés 'un a l'autre,

o un chariot (33) couplé mécaniquement a la premiére poutre
(31) de fagon a pouvoir se mouvoir parallélement a la
premiére direction (1),

o des premiers moyens d'entrainement pour déplacer le chariot
(3) parallélement a la premiéere direction (1), et

o un moyen de levage (34) couplé au chariot (33) pour
soulever une charge,

un dispositif de commande (4) comprenant des premiers moyens
d'actionnement (41) pour commander les premiers moyens
d'entrainement afin de déplacer le chariot (33) paraliélement au
premier sens (11) ou parallélement au deuxiéme sens (12), les
premier (11) et deuxieme (12) sens étant indiqués respectivement
par un premier (61) et un deuxiéme (62) motifs sur le dispositif de
commande (4), les premier (61) et deuxiéeme (62) motifs étant

différents 'un de I'autre,

caractérisé en ce que le systéme de manutention comprend en outre:

un premier moyen de communication visuelle (51) apte a étre couplé
mécaniquement & une paroi d'un local hébergeant le systéme de
manutention et comprenant le premier motif (61) pour indiquer le
premier sens (11) par rapport au pont roulant (3), et

un deuxiéme moyen de communication visuelle (52) apte a étre

couplé mécaniquement a une paroi du local hébergeant le systéme
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de manutention et comprenant le deuxiéme motif (62) pour indiquer

le deuxieme sens (12) par rapport au pont roulant (3).

Systéme de manutention selon la revendication précédente,
caractérisé en ce que le moyen de levage (34) comprend une corde

(35) et un palan.

Systtme de manutention selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que les premiers moyens
d'actionnement (41) comprennent un premier bouton (71) muni du
premier motif (61) et un deuxiéme bouton (72) muni du deuxiéme motif
(62).

Systtme de manutention selon [l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la premiére direction

(1) est une direction horizontale.

Systeme de manutention selon ['une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que:

o le pont roulant (3) comprend une deuxiéme poutre (32)
s'étendant dans une deuxiéme direction (2) différente de la premiére
direction (1), la deuxiéme direction (2) ayant un troisiéme (23) et un
quatriéme (24) sens opposés I'un a l'autre, en ce que

. la premiére poutre (31) est couplée a la deuxiéme poutre (32) de
fagon a pouvoir se mouvoir parallélement a la deuxiéme direction
(2), en ce que

. le pont roulant (3) comprend des deuxiemes moyens
d'entrainement pour déplacer la premiére poutre (31) parallélement

a la deuxiéme direction (2), en ce que
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. le dispositif de commande (4) comprend des deuxiémes moyens
d'actionnement (42) pour commander les deuxiémes moyens
d'entrainement afin de déplacer la premiére poutre (31)
paralléelement au troisieme sens (23) ou parallélement au quatriéme
sens (24), les troisiéme (23) et quatriéme (24) sens étant indiqués
respectivement par un troisiéme (63) et un quatriéme (64) motifs
différents des premier (61) et deuxiéme (62) motifs, le quatriéme
motif (64) étant différent du troisiéme motif (63), en ce que

e le systtme de manutention comprend un troisitme moyen de
communication visuelle (53) apte a étre couplé a une paroi du local
hébergeant le systéme de manutention et comprenant le troisieme
motif (63) pour indiquer le troisiéme sens (23) par rapport au pont
roulant (3), et en ce que

e le systeme de manutention comprend un quatriétme moyen de
communication visuelle (54) apte a étre couplé a une paroi du local
hébergeant le systtme de manutention et comprenant le quatriéme
motif (64) pour indiquer le quatriéme sens (24) par rapport au pont
roulant (3).

Systéme de manutention selon la revendication précédente,
caractérisé en ce que le pont roulant (3) comprend deux deuxiémes
poutres (32) et en ce que la premiére poutre (31) est couplée aux deux
deuxiemes poutres (32).

Systéme de manutention selon la revendication 5 ou 6,
caractérisé en ce que les deuxiémes moyens d'actionnement (42)
comprennent un troisieme bouton (73) muni du troisieme motif (63) et

un quatriéme bouton (74) muni du quatriéme motif (64).
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8. Systéme de manutention selon I'une des revendications 5 a 7,
caractérisé en ce que la deuxiéme direction (2) est une direction

horizontale.

9. Systtme de manutention selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que chaque motif (61,
62, 63, 64) a une forme différente des formes des autres motifs (61, 62,
63, 64).

10. Systtme de manutention selon ['une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que les motifs (61, 62,
63, 64) ont des formes choisies parmi: un carré, un triangle, un rond et

une croix.

11. Systeme de manutention selon ['une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que chaque motif (61,
62, 63, 64) a une couleur différente des couleurs des autres motifs (61,
62, 63, 64).

12. Systeme de manutention selon ['une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que les motifs (61, 62,

63, 64) ont des couleurs choisies parmi: jaune, vert, rouge et bleu.

13. Systeme de manutention selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que les moyens de
communication visuelle (51, 52, 53, 54) comprennent des panneaux
aptes a étre accrochés a des parois du local hébergeant le systéme de

manutention.
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14. Systeme de manutention selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que les moyens de
communication visuelle (51, 52, 53, 54) comprennent des
représentations visuelles aptes a étre peintes sur des parois du local

hébergeant le systéme de manutention.

15. Local comprenant un systtme de manutention selon l'une
quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'au
moins un des moyens de communication visuelle (51, 52, 53, 54) est

couplé mécaniquement a un mur du local.

16. Local comprenant un systétme de manutention selon I'une
quelconque des revendications 1 a 14, caractérisé en ce qu'au moins
un des moyens de communication visuelle (51, 52, 53, 54) est couplé

mécaniquement a un plafond du local et un sol du local.

17. Local comprenant un systéme de manutention selon I'une
quelconque des revendications 1 a 14, caractérisé en ce qu'au moins
un des moyens de communication visuelle (51, 52, 53, 54) est couplé

mécaniquement a un sol du local.

18. Bétiment comprenant des systémes de manutention selon I'une
quelconque des revendications 1 a 14, caractérisé en ce:

. les premiéres directions (1) de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, et en ce que

o les premier (11) et deuxiéme (12) sens, et les premier (61) et

deuxiéme (62) motifs sont les mémes dans tous les systémes de

manutention du batiment.
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19. Batiment comprenant des systémes de manutention selon I'une
quelconque des revendications 5 & 8 ou 9 a 14 lorsque ces derniéres
dépendent de I'une quelconque des revendications 5 a 8, caractérisé en
ce:

o les premieres directions (1) de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, en ce que

. les deuxiémes directions (2) de chacun des systémes de
manutention sont paralléles entre elles, en ce que

. les premier (11), deuxieme (12), troisiéme (23) et quatriéme (24)
sens, et les premier (61), deuxieme (62), troisitme (63) et
quatriéme (64) motifs sont les mémes dans tous les systémes de

manutention du batiment.

20. Bétiment selon 'une quelconque des revendications 18 et 19,
caractérisé en ce que, dans chacun des systémes de manutention du
batiment, le premier sens (11) pointe vers une cafeteria du batiment, le
deuxiéme sens (12) pointe vers un parking principal du batiment, le
troisieme sens (23) pointe vers un corps de garde du batiment et le

quatriéme sens (24) pointe vers un village proche du batiment.

21. Méthode de manutention pour déplacer un chariot (3) selon un
sens preédéterminé parmi des premier (11) et deuxiéme (12) sens et
comprenant les étapes de:

o fournir un systéme de manutention selon I'une quelconque des
revendications 1 a 14,

. déterminer, sur base des moyens de communication visuelle
(51, 52), un motif (61, 62) correspondant au sens prédéterminé, et

o actionner les premiers moyens d'actionnements (41)
correspondant au motif (61, 62) déterminé lors de I'étape précédente
pour déplacer le chariot (33) dans le sens prédéterminé.
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Systéme de manutention

La présente invention concerne un systtme de manutention
comprenant un pont roulant (3) avec un systéme de levage (32). Un
déplacement du systéme de levage (32) selon un premier sens (11), un
deuxieme sens (12), potentiellement un troisitme sens (23) et
potentiellement un quatriéme sens (24), peut étre actionné par un
opérateur via un dispositif de commande (4) proche du pont roulant (3).
Chaque sens (11, 12, 23, 24) de déplacement correspond & un motif (61-
64) sur le dispositif de commande (4) et ce motif (61-64) est repris sur des
moyens de communication visuelle (51-54) présents sur des parois du local

du systéme de manutention.

FIG. 1
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Ad point ¥
Declaration motivée gquant a la nouveauté, 'activité inventive et 1a possibilité
d’application indusirielle ; citations et explications a I'appui de cette déclaration
i est fail référence aux documents suivants |
[ US 2014/054254 A1 {OGAWA KOUI [JP] ET AL) 27 février 2014
{2014-02-27)

D2 WO 2013/021770 A1 (KONECRANES PLC [FI]) 28 mars 2013
(2013-03-28)

1 Nouveauté
La présente demande ne remplit pas les conditions de brevetabilité, Pobjet
des revendications 1-4, 9,18, 19 et 21 n'étant pas nouveau.

1.1 D1 divulgue: Systéme de manutention comprenant:
- un pont routant {overhead crane, fig. 1 et §10) comprenant:

~ uhe premiére poutre (1) s'étendant dans une premiere direction (N, 8) ayant
un premier (N} st un deuxigme sens {(8) opposés f'un & l'autre,

- un chariot (5} couplé mécaniquement 3 la premiére poutre {4) de fagon &
pouveir se-mouvoir parallélement 4 {a premiére direction (N, S),

- des premiers moyens d'entrainement pour déplacer le chariot (8}
paralidlement ala premigre diraction (N, 8. et

- un moyen de levage (17, fig. 2) couplé au chariot {5) pour soulever une
chargs,

- un dispositif de commande (10} comprenant des premiers moyens
d'actionnement {11) pour commander les premiers moyens dentrainement
afin de déplacer le chariot (5) paralldlement au premier sens (N} ou
paraliélement au deuxiéme sens (8), les premier (N} et deuxigme (3) sens
étant indigqués respectivement par un premier (N, voir fig. 10} et un deuxidéme
{S, voir fig. 2} motifs sur e dispositif de commande (11), les premier (N} ot
deuxieme (3) motifs étant différents 'un de Vautre, oll le systéme de
manutention comprend en outra:

Fodrmuiaiee BERAT-R Heuihe giparsa) Sfanyia 20071 Jeulle 11
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- un premier moyen de communication visuslie (80, voir Fig.1 et 10) apte &
alre couplé meécaniquement & une paroi dun local hébergeant {voir§12)le
systéme de manutention et comprenant le premier motif (N} pour indiquer le
premier sens (N} par rapport au pont roulant (overhead crane, fig. 1 et §10),
et
- un deuxiéme moyen de communication visuelle (50a, voir Fig.1 et 10) apte a
élre couplé mécaniquament 3 une paroi du local hébergeant {voir§12) e
gsystéme de manutention et comprenant le dewdame molif (5) pour indiquer le
deuxiéme sens (8) par rapport au pont roulant {overhead crane, fig. 1 et §10).
1.2 Le document D1 décrit aussi les caractéristiques des revendications: 2, avec
une corde § ef un palan 7; 3, volr fig. 3, boutons 21-24; 4, le premiére
direction est une direction horizonale, voir fig. 1; 8, chaque motif a une forme
différente, voir fig, 10,18, les premiers directions (5, N) de chacun des
systémes de manutention sont paralietes entre elles, et les premier et
deuxieme sens (S, N), et les premier et deuwxiame maotils ('S,_ N)‘scnt leg
mémes dans tous les systémes de manutention du batiment; 19, les
premieres et les deuxigéme directions de chacun des systémes sont
paralidles, et leg premier {8}, deuwxiéme (N}, troisiéme (E} et quatriéme (W)
motifs, sont les méme dans fous les gystémes de manutention,

1.3 Le document D1 déorit aussi les caractéristiques de la revendication 21:
Méthode de manutention pour déplacer un chariot (overhead crane, fig. 1 et
§10) selon un sens prédsterming parmi des premier (N) et deuxiéme (8) sens
st comprenant les étapes de: fournir un systéme de manutention déterminer,
sur base des moyens de communication visuelle (50, 50a) un molit (N, S)
correspondant au sens predéterming, of actionner les premiers moyens
d'actionnements {11) correspondant au motit (N, S, voir fig. 10) déterminé
lors de {'étape précédents pour déplacer le chariot {(overhead crane, fig. 1)
dans le sens prédétermingé.

Activité Inventive

21 La caractéristique en ce que les panneaux aptes-a étre acoroches a des
parois du local hébergeant {revendication 13) ou gue les moyens de
communication visuelle comprennent des représentations visuslies aples a
gtre peintes sur des pargis du focal hébergeant {revendication 14} ne
représente gue 'une des options que 'homme du métier sélectionnerait,
selon fe cas, parmi plusiaurs ;:)G_-ssibi‘iités évidemes, afin de résoudre e
probléme posé, sans faire preuve d'esprit inventif {voir aussi D2, §104).

Fanmuisire BEARP-A (ouiie sAparde anvier SEETT gauilie @)



OPINION ECRITE Ne denrsgistromant national
(FEUILLE SEPAREE) BE201605270

2.2 La combinaison des caracltéristiques des revendicalions dépendantes § ou
6-8, 10-12, 15-17 et 20 n'est pas comprise dans 'état de la technique et n'en
découtle pas de fagon édvidente.
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