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Utelem vynélezu je zajistit pfi valcovani -
- — hlazeni pdsu za studena jeho vyvédlcovéa-
ni-s danym stupn&m prodlouZeni nezavisle
na tloudtce pésu, jeho tuhosti a teplot& a
nezdvisle na vélcovaci rychlosti. Uvedené-
ho acelu se dosdhne zapojenim zaFizeni po-
dle vynélezu, které sestdvd ze dvou &idel
vstupni a vystupni rychlosti pdsu, dvou su-
matori, porovnédvaciho bloku, &islicové-ana-
logového prevodniku, dvou fidicich blokd,
¢idla sily, dvou zadédvacich blok{i a ovlada-

cfho bloku.
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Vynélez se tyka zafizeni pro regulaci pro- - :
dlouZeni valcovaného pasu, zejména pfi je-

ho vdlcovdni — hlazeni za studena.
AZ dosud se pfi vdlcovdni — hlazeni pé-

su udrZovalo jeho prodlouZeni rutné nebo
automaticky. Pri runim ovl4dédni obsluha

s e

valcovaci stolice sledovala mé&Fi¢ prodlou-
Zeni a pFi nesouhlasu naméreného prodlou-
Zeni se zadanou hodnotou ru¢né nastavova-

la velikest potiebné vélcovaci sily. Obdob-

n& pracuje i zafizeni, které udrZuje auto-

maticky konstantni prodlouZeni vdlcované- -

ho pédsu podle hodnoty, vyhodnocené pfi-
mo na zdklad& ddajl z vysxlaéu pulsu
Nevyhody ruéniho fizeni jsou zFejmé. Ri-
zeni vyZaduje neustdlou pozornost obsluhy,
piitemZ selhdni obsluhy miZe vést aZ k de-
strukci pdsu. Nevyhodou zafizeni, vyhodno-
cujici hodnotu pro konstantni prodlouZeni

.valcovaného pdasu piimo z vysiladll pulsi,

je omezeni rychloati pfesného vyhodnoco-
véni prodlouZeni pasu. Tato rychlost je ome-
zena dobou integrace patfi€éného poCtu pul-
sti, kterda se méul s vélcovaci rychlosti. P¥i
poklesu vélcovaci rychlosti se pak stdvd za-
Fizeni nestabilni a pii zvySeni valeovaci
rychlosti je zbyte&n& pomalé. Zafizeni tudiZ
miZe pracovat rychle a stabiln& jen pro
danou konstantni vélcovaci rychlost.
Uvedené nevyhody odstrafiuje zafFizeni
pro regulaci prodlouZeni véalcovaného pa-
su podle vynélezu, které sestdvd z cidla
vstupni rychlosti pésu, €idla vystupni rych-
dvou sumétorfl, porovndvaciho
bloku, prevodniku,

dvou fidicich blok#,

¢islicové-analogového

Podstatou zafizenl podle vyndlezu je to,
Ze s prvnim' identifikanim _vstupem prvni-
ho sumdtoru je spojen vystup €idla vstupni
rychlosti pasu, s druhym identifikaénim
vstupem jednak vystup &idla vystupni rych-
losti pdsu a jednak identifika&ni vstup prv-
niho Fidictho bloku a s vystupem rozdilovy
vstup porovndvaciho bloku, na jehoZ zada-
vaci vstup je zapojen vystup druhého za-
davaciho bloku. Vystup porovnévaciho blo-
ku je pfripojen pfes Cislicové-analogovy pie-
vodnik k odchylkovému vstupu prvniho Fi-
dictho bloku, jehoZ vystup je spojen s Fi-
dicim vstupem druhého sumadtoru, na je-

‘hoZ prvni zaddvaci vstup je zapojen vystup
* prvaniho zaddvaciho bloku a na druhy zadéa-

vaci vstup v¢stup &idla sily. V¢stup druhého
sumétoru je pak p¥es druhy Fidici blok p¥i-
pojen - k Fidicimu vstupu ovladaciho bloku.

Pf¥inosem zafizeni podle vynédlezu je to,
Ze jeho integratni konstanta se plynule mé-

ni s valcovaci rychlosti a tim zajiStuje je-

ho stahilitu v celém rozsahu valcovacich |

rychlosti, Scufasné je tim plnén zdkladni

pozadavek pii vAlcovdni — hlazeni péasi za .

studena, tj. vyvAalcovat pé&s bez poruch a
v poZadované kvalit, s danym stupném pro-

~dlouZeni nezdvisle na tlouStce pédsu, jeho

tuhosti a teplot® a nezdvisle na vélcovaci
rychlostx

] ¢idla sily, dvou zadéa- -
~vacich bloki a oviddaciho bloku.
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ZaFizeni pro regulaci prodlouZeni valco- -
vaného pésu podle vynédlezu je piikladng
schematicky zndzornéno blokovym schéma-
tem na pfFipojeném vykresu.

Zatizeni podle vynélezu sestdvd z ¢idla 2
vstupni rychlosti pasu 14, &idla 3, vystupni
rychlostt pasu ‘14, coZ jsou napfiklad foto-
elektrickd cidla, prvmho sumdtoru. 4 a po-
rovndvaciho bloku 5, tvoFenych v daném
pripadé& ¢&{tati. Ddle zafizeni podle vynéle-
zu sestdvd z Efslicové-analogového prevod-

- niku 8, prvniho fidictho bloku 7, coZ je na-

pFiklad opera&ni zesiloval, zapojeny do PID -
vazby, druhého sumétoru 8, coZ je op&t na-
priklad operalni zesilova¢ a Cidla 9 sily,

“tvofeného tenzometrickym Cidlem. Nedilnou

soudasti zaFizeni podle vynélezu je téZ prv-
ni zadavaci blok 10, coZ je napfiklad po-
tenciometr, druhy ¥idici blok 1%, coZ je
v daném pfFipad& eleKtrohydraulicky pfe-
vodnik, ovlddaci blok 12, tvofeuny stavécim
zalizenim valcovaci stolice a druhy zada-
vaci blok 13, realizovany napfiklad ¢&isel-
nou klavesnici. Jednotlivé bloky 2 aZ 13
jsou pak zapojeny tak, Ze s prvnim indenti-
fikadnim vstupem a prvniho sumétoru 4 ]e
spojen vystup &idla 2 vstupni rychlosti pa-
su. 14, s druhym identifikaénim vstupem b
jednak vystup Cidla 3 vystupni rychlosti
pdsu 14 a jednak identifika¢ni vstup q prv-
niho ridicitho bloku 7 a s vystupem rozdi-
lovy vstup ¢ porovndvaciho bloku 3, na je-
hoZ zadévaci vstup & je zapojen vystup dru-
hého zaddvaciho bloku 13. Vystup porov-
ndvaciho bloku 5 je pfipojen na odchylkovy
vstup e cislicové-analogového pfevodniku 6,
jehoZ vystup je spojen s odchylkovym vstu-
pem f prvniho Fidicfho bloku 7, jehoZ vy-
stup je pfipojen k fidicimu vstupu h dru-
hého sumaétoru 8. Na prvni zadavaci vstup
i druhého sumdtoru 8 je pak zapojen vystup
prvniho zaddvaciho.bloku 18 a na druhy
zaddvaci vstup j vystup Cidla 9 sily. Vystup
druhého sumaétoru 8 je pfipojen na Fidici
vstup k druhého f¥idictho bloku 11, jehoZ
vystup je spojen s Fidicim vstupem 1 ovla-
daciho bloku 12.

Funkce zar1zen1 podle vynalezu je nasle-
duj1c1

Vélcovany pas 14 je véalcovdn — hlazen
ve vélcovaci stolici 1, kde se kromé reduk- -
ce tlousfky dosahuje prodlouZeni jeho dél-
ky. Vstupni rychlost se méri- ¢idlem 2
vstupni rychlosti pdsu 14 a vystupni rych-
lost &idlem 3 vystupni rychlosti pdsu. Na-
méifené hodnoty se pfivddi na pfEislusné
identifikatni vstupy a, b prvniho sumétoru
4, ktery vypoéte skutetné prodlouZeni pésu
14. Jeho hodnota se pak pfivadi do porov-
ndvaciho bloku 5, kde se skute¢nd hodnota
prodlouZeni pdsu porovndvd se zadanou
hodnotou z druhého zadavaciho bloku 13.
Vznikld regulaéni odchylka v dlgltélnlm
tvaru se prevadi v &islicové-analogovém
pfevodniku 6 na analogovy tvar a odtud se
piivadi na odchylkovy vstup £ prvmho Fidi-
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ctho bloku 7. Jeho integradni fasovd kon-
stanta se automaticky nastavuje podle rych-
losti ‘vdlcovani, zmé&fené ¢idlem 3 vystupni
rychlosti pasu 14 tak, Ze se pri vy33i rych-
losti vélcovéni integratni Casovd konstan-
-ta zkracuje a p¥i niZ8f rychlosti prodluZuje.
Signdl z prvniho Fidiciho bloku 7 se pak
vede na Fidici vstup h druhého sumétoru 8,
na jehoZ druhy zadévaci vstup j se privadi
téZ adaj z cidla 8 sily vélcovaci stolice 1
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a na prvni zaddvaci vsetup i velikost poZa-
dované vdlcovaci sily z prvniho zad&vaciho
bloku 10. Vysledny signédl z druhého sumaé-
toru 8 se pak vede do druhého Fidiciho blo-
ku 11, ktery ¥idi ovladaci blok 12, tj. v da-
ném pripadé hydraulicky vélec stavéciho®
zafizeni vélcovaci stolice 1. Tento hydrau-

“licky vélec vyvozuje potiebnou valcovaci

sflu, kterou valcovaci stolice 1 plisobi na
véleovany — hlazeny pés 14.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro regulaci prodlouZeni vélco-
vaného pésu, vyznadujici se tim, Ze s prv-
nim identifikaénim vstupem (a} prvniho
sumétoru (4) je spojen vystup ¢&idla (2)
vstupni rychlosti pdsu (14), s druhym iden-
tifikaénim vstupem (b) jednak vystup &i-
dla (3) vystupni rychlosti pdsu (14) a jed-
nak identifikaéni vstup (g) prvniho Fidici-
ho bloku (7) a s vystupem rozdilovy vstup
{c) porovnavaciho bloku (5), na jehoZ za-

ddvaci vstup {d] je zapojen vystup druhé-

ho zadavaciho bloku (13}, pfifemZ vystup

porovnédvaciho bloku (5) je pFipojen pies
¢islicové-analogovy pfevodnik (6) k odchyl-
kovému vstupu (f) prvniho Fidiciho bloku
(7}, jehoZ vystup je spojen s fFidicim vstu-
pem (h) druhé&ho sumétoru (8), na jehoZ
prvni zaddvaci vstup (i) je zapojen vystup
prvniho zaddvaciho bloku (10} a na druhy

. zaddvaci vstup (j) vystup ¢idla (9) sily, pii-

¢emZ vystup druhého sumdtoru (8) je pies

druhy Fidici blok (11) pfipojen k Fidicimu
vstupu {1} ovladaciho bloku (12).
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