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Gtowica do wytaczania rowkow pierscieniowych w otworach

Przedmiotem wynalazku jest gtowica do wytaczania rowkdw pierscieniowych w otworach, przeznaczona
szczegdlnie do wytaczania rowkéw w otworach den sitowych skraplaczy.

Znane s3 i stosowane gtowice do wytaczania rowkéw pierscieniowych w otworach, w ktérych promieniowy
ruch noza uzyskiwany jest przez wzgledny obrét mimosrodowy zamocowanego trzpienia z nozem lub przez ruch
jednego ramienia dZwigni dwustronnej, gdzie w drugim ramieniu dZwigni wykonany jest skoény kanat, w ktérym
porusza sie kotek prowadzacy.

Najblizej znane rozwigzanie konstrukcyjne glowicy, posiada mechanizm zmiany ruchu posuwowego
wzdtuZznego na posuw promieniowy noza sktadajacy si¢ z dZwigni dwustronnej, ktdrej dolne krétsze ramig
zamocowane jest przegubowo w przesuwnej oprawce nozowej, a w gérnym ramieniu dZzwigni s3 wykonane dwa
kanaty w ktérych wprowadzone sa kolki prowadzace. Jeden z kanatéw ma ksztatt zapewniajacej dZwigni
ruch wahadtowy dookota osi dzwigni, co powoduje wysunigcie i cofnigciecoprawki no2owej, a drugi kanat po-
zwala przejécie kotkom prowadzacym w potozenie wyjsciowe. Ruch promieniowy oprawki nozowej realizowany
jest w sposéb, ze przy ruchu posuwowym tulei teleskopowej, kotki prow dzace, ktére s zwigzane z tg tulejg
przesuwajg si¢ sko$nym kanalem w ramieniu dZwigni powodujac wysuni¢cie oprawki nozowej, a nastgpnie
cofnigcie przy trwajacym jeszcze ruchu posuwowym tulei teleskopowej. Przejécie kotkéw prowadzacych do dru-

- giego kanatu powoduje przy przeciwnym ruchu posuwowym tulei teleskopowej powrét ich do pozycji wyjscio-
wej pierwszego kanatu.
’ Opisana glowica moze jedynie wykonaé rowki w otworach w scisle ekreslonej odlegtosci od powierzchni
czotowej obrabianego otworu, a takze o srednicach pozwalajacych na pomieszczenie catej oprawki ncZowe;j.

- Celem wynalazku jest skonstruowanie takiej glowicy, ktéra pozwalatzby wykonywac rowki w otworach na
obrabiarkach wielowrzecionowych ze sterowaniem programowym lub numerycznym przy stosunkowo prostej
konstrukcji samej glowicy. .

Istota wedtug wynalazku polega na tym, Ze w trzpieniu wykonany jest otwdr, na popychacz z osadzong na
nim sprezyna, a zakoriczony wymienng koncdwka opierajacg si¢ o ndz skrawajacy. Réwniez w trzpieniu osadzo-
ne s3 dZwignie osadzone w wycigciach klindw a rozpierane sprezyng, natomiast w tulei wykonane sg kanaty
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z rowkami wpustowymi w ktérych przesuwaja si¢ wkiadki.

Gtlowica bedgca przedmiotem wynalazku przedstawiona jest w przyktadzie na rysunku, gdzie fig. 1 — po-
kazuje przekrdj osiowy, 2 fig. 2 — gtowice w przekroju poprzecznym.

Gtlowica wedtug wynalazku sktada sie z tulei teleskopowej 2 i trzpienia 1 przenoszqcego ruch obrotowy
wrzeciona obrabiarki za pomocg rowka 20 i kotka 11 zamocowanego w tulei 2, W trzpienu 1 zamocowane sa
dZwignie 10, ktdérych dolne ramiona wchodza w wycigcia w klinach 9, a gérne ramiona s rozpierane na zewnatrz
przez sprezyny 14. W trzpieniu 1 znajduje si¢ otwdr 19 w ktérym.przesuwa si¢ popychacz 8 utrzymywany
w gérnym potozeniu przez sprezyng 16. Popychacz 8 zakoficzony jest wymienna koficowka 7 wspétpracujacy
znozem skrawajacym 6. Wymienna kornicéwka 7 posiada skoéng powierzchnig¢ wspGtpracujacy z taka samg po-
wierzchniag noza 6. N6z 6 zamocowany przesuwnie w dolnej czedci tulei 2 i cofany jest sprezyna 18. Ruch
pionowy do gory popychacza dolnego 7 jest ograniczony wkretem 17. W tulei 2 znajdujg sie dwa kanaty 21
z rowkami wpustowymi 22 w ktérych umieszczone sq dwie wktadki 12 przesuwne w gér¢ lub w dé6t za pomoca
nakretki regulacyjnej 13 nakrgconej na tuleje 2. Na trzpieri 1 natoZona jest sprezyna 15, kt6ra si¢ opiera jednym
koricem o kotnierz na trzpieniu 1,a drugim koricem o tulej¢ 2, zadaniem jej jest rozsuwanie tulei 2 i trzpienia 1,
tak aby kotek 11 znajdowal si¢ w potozeniu wyjsciowym do cyklu pracy. Na tulei 2 zamocowane jest toZysko
oporowe S umozliwiajace ruch obrotowy tulei 2 wzglgdem nieruchomej tulei zewnetrznej 3, w ktérej wkrgcona
jest nakretka czotowa 4. :

Gtlowica wedlug wynalazku dziata w nastepujgcy sposéb. Trzpieni 1 wraz z wrzecionem obrabiarki wyko-
nuje ruch obrotowy iroboczy ruch posuwowy. Z chwilg oparcia si¢ nakretki czo’owej 4 o czoto obrabianego
otworu zostaje ona unieruchomiona wraz z tulejg zewnetrzna 3 i pierscieniem toZyska 5, natomiast tuleja telesko-
powa 2 i trzpieri 1 wykonuja ruch obrotowy. Trzpieri 1 zaczyna si¢ przesuwaé w d6t wzgledem tulei 2, a kliny 9
opra si¢ o powierzchni¢ czotowa popychacza 8 i powodujg jego przesuwanie si¢ z trzpieniem 1, co wywotuije
nastepnie oparcie si¢ popychacza 8 pod wptywem sprezyny 16, do géry, przeciwnie do ruchu trzpienia 1. To
powoduje, Ze na koricéwke 7 nie dziata sita pochodzaca od popychacza 8 i koficowka 7 przesuwa si¢ do géry
pod wplywem oddzialywania skosu noza skrawajacego 6, ktdry cofa sie¢ pod wplywem sprezyny 18. Ruch
posuwowy trzpienia 1 moze si¢ odbywaé nadal. Przy ruchu trzpienia 1 w kierunku powrotnym kotek 11 powoduje
przesuwanie popychacza 8 w dét pod kliny 9 w potozenie pierwotne, wystgpy gérnych ramion dZwigni 10,
wychodza spoza wkladek 12 ipod wptywem sprezyny 14 s3 rozchylane na zewnatrz powodujg wysunigcie
klinéw 9 i przygotowanie gtowicy do nastgpnego cyklu pracy. Regulacja wysunigcia noza 6 odbywa si¢ przez
przesuwanie wkladek 12 w kanatach 21 za pomoca nakretki regulacyjnej 13 nakreconej na tuleje 2. Regulacja
gtebokosci wykonywania rowkéw od czota otworu, odbywa si¢ za pomocg nakretki czotowej 4 wykrgcanej
z tulei 3. '

Glowice wedtug wynalazku moina stosowaé do obrébki rowkéw pierscieniowych w otworach czesci
z obrobionym czotem, na obrabiarkach przystosowanych do obrébki otwordw, a szczegdlnie do obrébki otwo-
réw na wiertarkach wielowrzecionowych sterowanych numerycznie.

Zastrzezenia patentowe

1. Glowica do wytaczania rowkéw pierscieniowych w otvrorach sktadajgca sie z czesci chwytowej, nakret-
ki czotowej, fozyska oporowego, noza, znamienna ty m,ze w tulei teleskopowej (2) wykonane sg kanaty
(21) z rowkami wpustowymi (22), w ktérych przesuwaijg si¢ wktadki (12), natomiast w trzpieniu (1) jest otwor
(19) na popychacz (8), z osadzong na nim sprezyng (16), przy czym popychacz (8) zakoriczony jest wymienng
koricéwka (7) opierajaca si¢ o néz skrawajacy (6) a ponadto w trzpieniu (1) osadzone sg dZwignie (10), ktérych
jedne ramiona osadzone sg w wycigciach klindw (9), a pozostate rozpiera sprezyna (14).

2. Glowica wedtug zastrz. 1, znamienna tym, Ze wymienna koricowka (7) zakoriczona jest taka
samg skos$ng powierzchnia jaka posiada néz (6), ktérego ruch reguluje sprezyna (18).

3,Glowica wedtug zastrz. 1, znamienna ty m., Ze ilo§¢ kanatéw (21) jest nie mniejsza niz dwa.
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