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Sppiab określenia r^chpw górotworu metoda Jzotppową

Przedmiotem wynalazku jest sposób określania
meftodą izotopową ructów górotworu zwłaszcza po¬
wstałych pod wpływem robót górniczych.

Dotychczs, rijchy górotworu powstające pod wpły¬
wem robót górniczycfy określa się przez pomiary
miernicze na pewierzchjn* oraz na dole kopalń
w stropie wyrobisk górniczych. Pomiary ruchów
górotworu są bardzo ważne z uwagi na bezpie¬
czeństwo obiektów na powierzchni a dotychcza¬
sowe metody miernicze określania ruchów góro¬
tworu nie dają pełnego obrazu przemieszczania
górotworu w caliźnie na różnych głębokościach
w określonym czasie.

Celem wynalazku jest usunięcie niedogodności
w stosowalnych imeito-daięłi pomiaru ruchów góro¬
tworu metodami m&erntezytmfr dl opracowanie spo¬
sobu który lumośfliwdlby poraiiiląir ruchów poszcze¬
gólnych warstw górotworu na różnych głębokoś¬
ciach.

Zadanie wytyczone w celu usunięcia lub co
najmniej zmniejszenia dotychczasowych niedogod¬
ności zostało rozwiązane zgodnie z wynalazkiem
w ten sposób, że przed rozpoczęciem eksploatacji
kopaliny użytecznej w wywiercony uprzednio z
powierzchni otwór wiertniczy wstrzeliwuje się na
różnych głębokościach otworu w poszczególne
warstwy górotworu, pociski zawierające wew¬
nątrz stalowego pancerza ładunek izotopu pro¬
mieniotwórczego o aktywności! kilku do kilkunastu
miCfi pistoletem jedno- lulb wieloistrzałowym.

Następnie mierzy silę połoźemiie wstrzelonych po¬
cisków w stosunku do usytuowanego na powierz-:
chni pomiarowego punktu mierniczego sondą g
detektorem. promienjowanjla zamocowanym na wy-

5 cechowanej lince, W trakcie trwania ruchów gó¬
rotworu i po ich wygaśnięciu mierzy się odleg*-
łościl wstrzelonych w ścianki otworu pocisków, a
różnice w kolejnych pomiarach w stosunku do pa-?
przednich ii do pomiaru wyjściowego określają

10 wielkość iriucłni poszczególnych warstw góroitwo,-
ru w czasie-i

Wynalazek zostanie bliżej wyjaśniony na pod¬
stawie rysunku, na którym fig. 1 przedstawia
przekrój górotworu przed eksploatacją, fig. 2 rr

15 przekrój górotworu pd dojściu strefy eksploata^
cji do miejsca pomjaru, fig. 3 — schematycznie
aparaturę służącą do wstrzeliwania pocisku w
skałę a filg. 4 — przedstawia schematycznie apara¬
turę do pomiaru ruchów górotworu.

20 Jak uwidoczniono na rysunku na powierzchni
kopalni ustala się stały punkt pomiarowy 1, który
stabilizuje się w nawiązaniu do (punktów) sieci
mierniczej spoza sitrefy wpływu eksploatacji ko¬
paliny użytecznej.

25 Punkt pomiarowy 1 usytuowany jest w niewiel¬
kiej odległości od otworu 2 przechodzącego przez
całą głębokość badanego górotworu. Otwór 2 ko¬
rzystnie jest orurować z uwagi na to, że warstwy
słabozwięzłe jak kurzawka zniekształcałyby okreś-

3C lenie ruchu górotworu. Na całej wysokości otwo-
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ru 2 na różnych głębokościach w poszczególnych
warstwach są umieszczone pociski 3, które wew¬
nątrz stalowego pancerza posiadają nieuwidocz- \
niony na rysunku izotop promieniotwórczy o ak-
tyiwności kiUku .do kilkunastu inrfiikiair.

Aparatura do określania ruchów górotworu
składa się z pistoletu jednstrzałowego lub wie-
lostrzałowego 4 z elektromagnetycznym spustem.
Pocisk posiada wewnątrz źródło promieniowania.
Pistolet 4 zawieszony jest na kablu i lince 5 o
wycechowianej clługości Kabel Iz linką 5 nawinię¬
te są na bębnile 6. Kabel połączony jest z ele¬
ktrycznym urządzeniem odpalającym 7. Dla okreś¬
lenia miejsca w otworze 2 pocisku 3 stosuje się
sondę z detektorem promieniowania 8 zawieszoną
na wycechowanej lince wraz z kablem 9 nawi¬
niętej na bębnie 10, przy czym kabel 9 połączony
jest z układem pomiarowym 11 zliczającym impul¬
sy od detektora sondy 8.

Określenie ruchów górotworu metodą, izotopo¬
wą według wynalazku dokonuje się w ten spo¬
sób, że przed rozpoczęciem eksploatacji wywierca
się pionowy otwór 2 z powierzchni kopalni oraz
ustala się punkt pomiarowy 1 stalbiiizowany w na¬
wiązaniu db sieci miernilozej spoza strefy wpły¬
wu eksploatacji kopaliny użytecznej. W otworze
2 na różnych głębokościach w poszczególnych war¬
stwach wstrzeliwuje się za pomocą pistoletu 4
pociski 3 posiadające wewnątrz stalowego pan¬
cerza izotop promieniotwórczy, przy czym pisto¬
let 4 zawieszony jest na lince i kablu 5 nawinię¬
tych na bębnie 6 z tym, że kabel 5-połączony jest
z elektrycznym urządzeniem odpalającym 7.

Pocisk 3 posiada wewnątrz stalowego pancerza

izotop promieniotwórczy 137 Cs albo inny izotop,

przy czym wielkość aktywności dobiera się w za¬
leżności od odległości umieszczenia pocisku 3 w
skale od osi otworu 2. Następnie określa się po¬

łożenie pocisków 3 przed rozpoczęciem eksploatacji
za pomocą sondy z detektorem promieniowania
8 zawieszonej na lince wycechowanej i wraz z

kablem 9 nawiniętej na bejbnie 10, przy czym ka¬
bel 9 połączony jest z układem pomiarowym 11
zliczającym impulsy od sondy 8. Odległość od
punktu pomiarowego 1 do umieszczonego najpły-

cej w górotworze pocisku 3 oznacza się literą Lp
a odległości pomiędzy następnymi izotopami lv
12  In-

\ •

Sumę odległości od. punktu pomiarowego 1 do
najniżej położonego w górotworze pocisku 3 oz-

i=n

n-acza się literą L i stanowi ona L = 2 li. Z kolei

określa się położenie pocisków 3 ,za pomocą sondy
8 w trakcie eksploatacji kopaliny użytecznej w
ustalonych odstępach czasu. Odległości od punktu
pomiarowego 1 do umieszczonego w górotworze

10 najpłycej pocisku 3 oznacza silę literą lx + ax a
odległości pomiędzy następnymi izotopami 12 + a2,
13 + a3 .j; + an.

Sumę odległości od punktu pomiarowego do naj¬
niżej położonego pocisku 3 oznacza się literą L + a

i=n.
15 i stanowi ona L + a = 2 (li + ai). W oparciu o

i=i

różnicę odległości pomiędzy poszczególnymi poci¬
skami po rozpoczęciu eksploatacji i przed1 rozpo¬
częciem eksploatacji (lx + a2 —lx = ap 12 +a2—

20 —12 = a2  ^n + an — In =an) oraz sumaryczne
różnice odległości i(Ł + a —L) i różnice odległości
poszczególnych pocisków 3 względem punktu po¬
miarowego 1 na przykład: [lj + ax + 12 +a2 —
— (lx+%12)] określa się ruchy górotworu na róż-

25 nych (głębokościach.
Pozwala to na ustalenie czasu dojścia wpływu

eksploatacji na obiekty na powierzchni oraz wiel¬
kości ruchów poszczególnych warstw górotworu
w czasie, co w efekcie w razie większego zagro-

30 żenią wynikającego ze wzmożonego ruchu góro¬
tworu pozwala we właściwym czasie wycofać lu¬
dzi z obiektów przed ich uszkodzeniem.

(Zastrzeżenie patentowe

35 Sposób określenia ruchów górotworu metodą
izotopową, znamienny tym, że w iwyiwiereony
uprzednio z poWierzchinii oitwór wiertniczy (2),
orurowamy luib nile, wlstrzełiwuije silę na różnych
głębokościach oitworu w posizozególne warstwy

40 górotworu, pociski <3) zawierające ładunek dlzolto--
pu promieńiotwórczego, po tyim mierzy się poło¬
żenie wstrzelonych pocisków i(3) w stosunku do
usytuowanego na powierzchni pomiarowego punk¬
tu mierniczego (1), iza pomocą sondy 1(8) iz detek-

45 torem proimiieiniowania, a masitępmie w "trakcie trwa¬
nia ruchów górotworu i po ich wygaśnięciu anie-
rizy się odległości wstrzelonyioh w ścianki otworu
(2) pocisków (3), przy czyim różnice w kolejtnyioh
poimliarach w stosunku ido poprzednich i do po¬
miaru wyjściowego określają (wielkość ruchu po¬
szczególnych warstw igóroitworu w czalsie.
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