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(64) Zapojeni pro automatickou regulaci krouticiho momentu

Vyndlez se tyké zapojeni pro automatlckou
regulaci krouticiho momentu.

Regulace krouticiho momentu se uplatnuje
v Yad® aplikaci, z nichZ typické jsou konti-
nudlni technologické procesy s konstantnim
tahem materidlu a navijemi &i odvijeni
iinedrnich a ploinfch dtvard. Elektrické
pohony, které se pro regulac1 krouticiho-
momentu poufivaji, jsou FeSeny rdzné podle
poZadavkd kladenych na regulaci. PouZivaji
se samotné elektromotory s takzvanou m&kkou
charakteristikou, jako nap¥. st¥idavé mo~r
tory dvoufdzové, spec1a1n konstruované mo-
tory asynchronni a sériové komutdtorové mo-
tory.

Jiné feSeni predvtavuJL kombinace motord
s induk&ni spojkou., Je zndmo i pouZiti
steJnosmernych motord spolu s elektronicky-
mi regulatory, typické je tu uZiti motoru
v refimu konstantniho buzeni spolu s regu-
l4torem, pracujicim jako zdroj proudu,
respekclve real:zu3x01m proudové omezeni,
Jsou zndma i Fefeni se steJnosmernym moto-
rem a reguldtorem spojenym se snimalem
krouticiho momentu.

I kdy? zndmé elektrickd zapojeni pro
automatickou regulaci krouticiho momentu
pokryvaji Zirokou §kdlu poZadavki, maJl
fadu nevyhod co? byvd dosti lasto pr1c1nou
toho, Ye je ddvdina piednost deOJenlm s ji-
nyml, z2v145té hydraulickymi &i preumaticky-
mi ptvky. Pro ndkteré dclely ]c nevyhudna
znaénd hmotnost a obJem, pro jiné znadny
moment setrvanosti za¥izeni realizujicich
znamd zapojeni pro automatlckou regulac1
krouticiho momentu s elektrickymi prvky.

Tyto nevyhody jsou potlaleny Vv zapojeni
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podle vyndlezu, tj. v zapojeni pro automa=-
tickou regulaci krouticiho momentu s motorem
a reguldtorem, jeho¥% podstatou je, Ze motor
je spojen s jednou z hfideli mechanického
diferencidlu, jeho% dalsi h¥idel slouZi ke
spojeni s regulovanym objektem a jehoZ st¥ed-~
ni h¥idel je spojena s elektricky ovldda-
telnou brzdou, pfipojenou na vystup reguld-
toru, na jeho? vstup je pfipojen alespon
jeden snima& otalek h¥idele mechanického
diferencidlu &i krouticiho momentu na h¥i-
deli, slouZici ke spojeni s regulovanym
objektem.

V zapojeni podle vyndlezu miYe byt Jako

- elektricky ovladatelnd brzda vyhodné pouz1~

to dynamo Zi alternédtor, prlpadne s usmérno-
valem ve spojeni s odporovou zdtéZi prove-
denou prlpadné jako t&leso pro elektricky
ohfev a spojeni s reguldtorem miZe byt pro-
vedeno pomoci polovodidového spinaciho prvku
jako tranzistoru, tyristoru &i triaku.
Poufitim mechanického diferencidlu se
v zapojeni podle vyndlezu dosahuje toho,
Ye brzda zastivd funkci spojky, dociluje
se také -diZelné momentové a otddkové pFizpl~
sobeni motoru a brzdy k vystupu vyuZitim
diferencidlu jako pFevodovky. MoZnost pouZit
dynamo &i alterndtor jako brzdu je vyhodnd
pro Je]lCn malou hmotnost, coZ souvisi s
tim, ¥e brzd&nim je uvelnovdno teplo z vétsi
¢dsti v odporové zétd%fi. Je tak vytvofena
mo¥nost vyu¥it energii uvoinovanou brzdé&nim
k cilevddomému ohfevu rdznych zafizeni apod.
Na vykzese je schematicky znédzornéno
zapogenl pro automatickou regulaci krouti- -
ciho momentu dle vyndiezu., Synchronni motor
1 je spojen s hiideli planet planetového
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diferencidlu 2, jen¥ je svou stfedni hiide-
1i spojen s brzdou 3, tvofenou alterndtorem
s usmdrnovalem a odporovou z4t8%i, Vstup
reguldtoru 4 je spojen se snimali otdek 5
a 6 ohou 115 zmin&nyeh h¥ideli diferencid-~
lu a je spojen také se snimaem krouticiho
momentu 7 na zbyvajici hEideli, tj. hiideli
kola s vnitEnim ozubenim, kters slou%i

k p¥ipojeni regulovaného objektu. Vystup
reguldtoru 4 je spojen s brzdou 3 pomoci
tyristoru,

Funkce zapojeni, které alouZi k udrfovd-
ni konstantni hodnoty momentu p¥i prom&nnych
otd&kdch motoru 1;je takovd, Ze reguldtorem
4 je na zdkladé Vistupd ze snimald 5 a 6
vytvorena stfedni hodnota proudu odporovou
24t8%1{, potfebnd prd dosa¥eni Y4daného mo-
mentu, korigovand na zdklad& vystupu ze
snimaZe momentu 7. Rizeni proudu je provié-
d%no spindnim nap8ti alterndtoru tyristorem
p¥i prdchodu nulou,

Je také mo¥no realizovatc toto zapojeni
s tim, %e nejsou poufity snimale 5, 7 a mo-
tor 1 je asynchronni a brzda 3 je tvofena
dynamem a odporovou zdt&%i. Toto zapojeni
slou¥i k udr¥ovdni mementu p¥i pFfibliZné
konstantnich otd&kdch motoru 1, jeho funkce
je obdobnd jako u zapojeni v pfikladu 1,
potfebnd stfedni hodnota proudu je nasta-
vovédna reguldtorem 4 na zakladé vystupu ze
snimafe 6.

PREDMET

1. Zapojeni pro automatickou regulaci
krouticiho momentu 8 motorem a regulétorem,
vyznalené tim, Ze motor 1 je spojen s jednou
z hfidel{i mechanického diferenciédlu 2, jehoZ
dal3i h¥idel slou¥i ke spojeni s regulova-
nfm objektem a jeho¥ st¥edni h¥idel je spo~
Jena 8 elektricky ovladatelnou brzdou 3,
pr1p03enuu na vystup regulétoru 4, na jeho#
vstup je pfipojen alespen jeden ze snimadd
otddek h¥idele mechanického diferencidlu
3, 6 nebo krouticiho momentu 7 na h¥ideli,

4

Dile je mo%no pou!it toto zdkladni zapo~
jeni s tim, ¥e mejsou pou¥ity snimade 5 a
6, motor 1 je asynchronni, brzda je prove-
dena jako induk¥ni se stejnosmérnym buze-
nim, Toto zapojeni slou¥i k udr¥fovéni
konstantniho momentu, reguldtor 4 doddvd
podle vystupu ze snimale 7 pot¥ebny stejno-
smérny proud do indukéni brzdy.

Zapojeni podle vynalezu lze vyu%it i pro
jiné zpdsoby regulace neZ pouze pdrZovéni
konstantniho momentu. Vhodné nastaveni re-
guldtoru 4 d4v4 moZnost dosédhnout pro otd-
feni{ h¥idele, spojené s regulovanym objektem,
prakticky libovolnou momentovou charakteristi-
ku, polinaje velmi mdkkou p¥i regulaci na
konstantni moment a kone velmi tvrdou pii
regulaci na konstantnf otd&ky. Zapojeni
podle vyndlezu mé%e tedy byt, pokud je to
i z jinych hledisek vyhodné, pouZito pro
regulaci otdlek.

P¥ipojenim snimale otdfek rychlosti nebo
polohy, spojeného s nékterou &4sti regulo-
vaného zaFizeni nebo se zZpracovdvanym &Ii
navijenym materidlem, na vstup regulédtoru
4 lze dosdhnout regulace na konstantni tah,
tj. na moment p¥Fimo dm3rny rychlosti navije-
ného materidlu, PFichdzi v dvahu i moZnost
vyuZit jeden motor spole¥nd pro vice zapo-
jeni, cof se miZe jevit d&elnym p¥i pohonu
soupravy navijecich zafizeni, pracujicich
s konstantnim momentem nebo tahem apod.

VYNALEZU

slouZici ke spojeni s regulovanym objektem.
2. Zapojeni podle bodu 1, vyznalené tim,
e jako elektricky ovliadatelnd brzda 3 je
pouZito dynamo ¥i alternédtor, s vyhodou
opatfeny usmérnovalem, ve spojenf s odporo-~
vou zAtd%i, provedenou nap¥iklad jako té&le-
80 pro elektr1cky oh¥ev, pFifemZ spojeni
s reguldtorem 4 je provedeno pomoci polovo-
diového prvku “napfiklad tranzistoru, ty-
ristoru nebo triaku.

1 vykres -
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