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Urzadzenie do podnoszenia i opuszczania prowadnikow przedzy
w czasie uruchamiania i zatrzymywania przedzarki

1
Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do podno-

szenia i opuszczania prowadnikéw przedzy w czasie

uruchamiania i zatrzymywania przedzarki przy
przedzeniu bezbalonowym, przeciwdzialajgce petle-
niu sie przedzy.

W dotychczas spotykanych tego rodzaju urzadze-
niach ruch prowadnikéw powodujg niezalezne me-
chanizmy, sterowane elektrycznie. Urzgdzenia te sa
skomplikowane, drogie i zawodne w eksploatacji.

Celem wynalazku jest skonstruowanie takiego
urzadzenia, ktére umozliwialoby podnoszenie i opu-
szczanie prowadniké6w przedzy w sposOb prosty
1 niezawodny podczas uruchamiania i zatrzymywa-
nia przedzarki. Taki ruch prowadnik6w zapobiega
petleniu sie przedzy na odcinku miedzy walkami
wydajacymi a biegaczem. Petlenie to powoduje
wzrost ilo§ci zrywoéw przedzy. .

Cel ten osiggnieto za pomocg odpowiedniego
uktady diwigni, przez zsynchronizowanie ruchu
diZwigni uruchamiajgcej maszyne z ruchem walka,
na ktérym zamocowane sg prowadniki przedzy. W
ten spos6b przy kazdorazowym uruchomieniu prze-
dzarki réwnocze$nie z ruchem dZwigni zalgczajacej
opuszczajg sie w dét prowadniki przedzy, a przy
zatrzymywaniu przedzarki prowadniki przedzy uno-
szg sie w gore.

Uzyskanym efektem technicznym jest zmmiejsze-
nie iloSci zrywo6w przedzy podczas zataczania i wy-
laczania przedzarki, co w pewnym stopniu przyczy-
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nia sie do zwigkszenia wydajnos$ci przedzarki i lep-
szej ré6wnomiernosci przedzy.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na ry-
sunku, przy czym fig. 1 przedstawia urzgdzenia do
podnoszenia i opuszczania prowadnikéw przedzy w
czasie uruchamiania i zatrzymywania przedzarki,
w widoku z boku, fig. 2 — urzgdzenie w widoku z
przodu a fig. 3 — przedstawia dZwignie lgczaca wa-
lek prowadnik6w przedzy z walkiem wylaczajacym
maszyne w widoku z géry z czeSciowym przekro-
jem wzdluznym teleskopu. Urzadzenie wedlug wy-
nalazku sklada sie z dZwigni 1 osadzonej na watku
2, stuzagcym do uruchamiania i wylgczania prze-
dzarki.

Dzwignia ta jest polgczona za pomoca ciegna 3 z
dwuramienng diwignia 4, osadzong na watku 5, do
ktérego s3 zamocowane prowadniki przedzy 6.
Urzadzenie to posiada takze teleskop 7 polgczony -
z jednej strony z dwuramienng dZwignia 4, a z dru-
giej strony z tarczg mimosrodowsa 8. Teleskop 7 od-
dzialywuje na dwuramienng dZwignie 4 za pomocg
sprezyny 9 i tloczka 10 oraz sworznia 11. Sworzef
11 osadzony jest na state w ttoczku 10 i ruchomo
w otworze podiuznym 12 dZwigni 4.

- Uruchamianie lub wylgczanie maszyny odbywa
sie za pomocg diwigni 13 zamocowanej na watku
2. Przy podniesieniu dZwigni 13 do polozenia A na-

_stepuje obr6t watka 2 i uruchomienie przedzarki.

Obrotowi watka 2 towarzyszy wychylenie si¢ dZwig-
ni 1, ktéra poprzez ciegno 3 i dwuramienng diwig-
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nie¢ 4 powoduje obrét watka 5, a tym samym obni-
zenie sie prowadnikéw przedzy 6 do polozenia b.
Roéwnocze$nie z obnizeniem sie prowadnikéw prze-
dzy 6 nastepuje SciSniecie teleskopu 7.

Po zwolnieniu recznego docisku na dzwignie 13
nastepuje rozprezenie sprezyny 9 teleskopu 7 i po-
wrét prowadnik6w przedzy 6 do polozenia 0. Poto-
zenie 0 w czasie przedzenia zmienia sie w obszarze
od a’ do b’ na skutek obrotu tarczy mimosrodowej
8. Ruch tarczy mimosrodowej 8 jest zsynchronizo-
wany z ruchem lawy obrgczkowej.

Przy opuszczeniu dzwigni 13 do polozenia B na-
stepuje wylgczenie przedzarki i réwnoczesny ruch
prowadnikéw przedzy 6 w goére do polozenia a.
Ruch ten, dzieki podiuznemu otworowi 12, odbywa
sie bez udzialu teleskopu 7. Po zwolnieniu recznego
docisku na diwignie 13, nastepuje pod dziataniem
wtlasnego ciezaru samoczynny powr6ét prowadnikéow
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przedzy 6 do potozenia 0 oraz diwigni 13 do poloze-
nia poziomego, uwidocznionego na rysunku fig. 1.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do podnoszenia i opuszczania pro-
wadnikéw przedzy w czasie uruchamiania i zatrzy-
mywania przedzarki, znamienne tym, Zze zaopatrzo-
ne jest w diwignie (1) osadzona na walku (2), stu-
zacym do uruchamiania i wylgczania maszyny,
ciegna (3) potaczonego z dwuramienng diwignia (4),
osadzong na watku (5), do ktérego sa zamocowane
prowadniki przedzy (6) oraz teleskopu (7) polgczo-
nego z dwuramienng dZwignig (4) za pomocg sworz-
nia (11).

2. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze tloczek (10) teleskopu (7) zakotwiczony jest po-
przez osadzony w nim sworzen (11) w podluznym
otworze (12) dwuramiennej dzwigni (4).

T
I
s
13

&
—

=
J—

+1.

B}

i

L —

o
I

Fig.2

%

y
i3



MKP D 01 h, 7/42

61378

KI1..76 ¢, 10/01

//_ 3
e
i
LR D e
D

Fig. 3



	PL61378B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


