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(57) Abréegée/Abstract:

La présente invention se rapporte a un dispositif de traitement de fourrage coupe comprenant : - un rotor de traitement (17), - un
premier support (22) implante dans le voisinage d'une premiere extremité (20) du rotor de traitement (1/7) et comportant un premier
palier (24) dans lequel est guidee en rotation cette premiere extremite (20) du rotor de traitement (17), - un deuxieme support (23),
et - un dispositif d'entrainement (45) du rotor de traitement (17) comprenant un dispositif de transmission (48) qui comporte : *une
premiere roue (49), *une deuxieme roue (50) montee sur la premiere extremite (20) du rotor de traitement (17), *au moins un
organe de transmission sans fin (52) enroule sur cette premiere roue (49) et cette deuxieme roue (50), *un mécanisme de reglage
de la tension (53) de cet (ces) organe(s) de transmission sans fin (52), L'invention est remarguable par le fait gue le mecanisme de
reglage de la tension (53) de |(des) organe(s) de transmission sans fin (52) comporte le premier palier (24) et la deuxieme roue
(50) qui peuvent étre eloignés de la premiere roue (49) ainsi que des moyens gui permettent de maintenir le premier palier (24) et la
deuxieme roue (50) dans la position de reglage souhaitee.
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Abrégé descriptif d'une demande de brevet d'invention

La présente invention se rapporte a un dispositif de traitement de fourrage

coupe€ comprenant :
- un rotor de traitement (17),
-un premier support (22) implanté dans le voisinage d'une premicre
extrémité (20) du rotor de traitement (17) et comportant un premier palier

(24) dans lequel est guidée en rotation cette premiére extrémite (20) du

rotor de traitement (17),
- un deuxiéme support (23), et
- un dispositif d'entrainement (45) du rotor de traitement (17) comprenant un
dispositif de transmission (48) qui comporte :
*une premiere roue (49),
*une deuxiéme roue (50) montée sur la premicre extrémit€ (20) du

rotor de traitement (17),

*au moins un organe de transmission sans fin (52) enroulé sur cette
premiére roue (49) et cette deuxiéme roue (50),
*un mécanisme de réglage de la tension (53) de cet (ces) organe(s) de
transmission sans fin (52),
['invention est remarquable par le fait que le mécanisme de réglage de la
tension (53) de I'(des) organe(s) de transmission sans fin (52) comporte le premier
palier (24) et la deuxiéme roue (50) qui peuvent etre éloignés de la premi€re roue

(49) ainsi que des moyens qui permettent de maintenir le premier palier (24) et la

deuxiéme roue (50) dans la position de réglage souhaitee.
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1

FAUCHEUSE
Description

Ia présente invention concerne un dispositif de traitement de fourrage coupe

comprenant :
-un rotor de traitement susceptible de tourner autour d'un axe de rotation

5 s'étendant, durant le travail, sensiblement horizontalement et

transversalement a la direction d'avance,

- un premier support implanté dans le voisinage d'une premiére extrémité du
rotor de traitement et comportant un premier palier dans lequel est guidee
en rotation cette premiére extrémité du rotor de traitement,

10 - un deuxiéme support implanté dans le voisinage d'une deuxieme extrémite
du rotor de traitement et comportant un deuxiéme palier dans lequel est
guidée en rotation cette deuxiéme extrémite du rotor de traitement,

-un dispositif d'entrainement du rotor de traitement comprenant un organc
d'entrainement et un dispositif de transmission qui comporte :

15 *une premiére roue montée sur un arbre de sortie de l'organe

d'entrainement,

*une deuxiéme roue montée sur la premiére extrémité du rotor de

traitement,

*au moins un organe de transmission sans fin enroule sur cette

20 premiére roue et cette deuxiéme roue,

*un mécanisme de réglage de la tension de cet (ces) organe(s) de

transmission sans fin.

[l est connu dans I'état de la technique une faucheuse conditionneuse (KUHN

FC 300) comportant un tel dispositif de traitement de fourrage coupé qui comporte

25 dans les grandes lignes un rotor de traitement susceptible de tourner autour d'un
axe de rotation et un dispositif d'entrainement dudit rotor. Ce dispositif

d'entrainement comporte lui-méme un organe d'entrainement €t un dispositif de

transmission. Ce dispositif de transmission comporte :

- une premiére roue montée sur un arbre de sortie de 'organe d'entrainement,

30 _une deuxiéme roue montée sur une premiére extrémité du rotor de

traitement,
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- des organes de transmission sans fin enroul€s sur cette premi€re roue et

cette deuxieme roue et,

- un mécanisme de réglage de la tension de ces organes de transmission sans

fin.

Ce mécanisme de réglage de la tension des organes de transmission sans fin
comporte une roue supplémentaire sur laquelle prennent appui les organes de
transmission. Cette roue supplémentaire est liée a un bras au moyen d'une
premiére liaison du type pivot et le bras est lui-méme li€ a une structure support au
moyen d'une deuxiéme liaison du type pivot. Ce bras peut €tre pivoté autour de la
deuxiéme liaison au moyen d'un systéme a vis-écrou de maniére a permettre la
tension des organes de transmission. Pour assurer le maintien dans la position de
réglage souhaitée de la roue supplémentaire, 1l est prevu en sus un ressort qui agit

sur I'écrou du systéme vis-ecrou.

Un tel mécanisme de réglage de la tension des organes de transmission est

donc relativement onéreux et complexe.

Le but de la présente invention est d'améliorer et de simplifier ce dispositif

d'entrainement tout en veillant a obtenir une réalisation €conomique.

A cet effet, le dispositif de traitement de fourrage coupe est caractérisé en ce
que le mécanisme de réglage de la tension de I' (des) organe(s) de transmission
sans fin comporte le premier palier et la deuxieéme roue qui peuvent €tre ¢loignes
de la premiére roue, ainsi que des moyens qui permettent de maintenir le premier
palier et la deuxiéme roue dans la position de réglage souhaitee.

L'invention concerne également les caractéristiques suivantes considerces

isolément ou dans toutes leurs combinaisons techniquement possibles :

- les moyens qui permettent de maintenir le premier palier et la deuxiéme
roue dans la position de réglage souhaitée immobilisent ledit premier palier
et ladite deuxiéme roue dans ladite position ;

- le premier support comporte un organe porteur auquel est lié le premier

palier au moyen d'une articulation d'axe sensiblement parallcle a l'axe de

rotation du rotor de traitement ;

- I'articulation liant le premier palier & 1'organe porteur est du type €lastique ;
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-les moyens qui permettent de maintenir le premier palier et la deuxieme
roue dans la position de réglage souhaitée, comportent un organc tendeur
qui agit sur le premier palier ;

- I'organe tendeur agit sensiblement suivant une droite passant par un axe de
rotation de la premiére roue et un axe de rotation de la deuxieme roue ; '

- I'organe tendeur est une jambe de force télescopique ;

- la jambe de force télescopique comprend deux filetages a pas Inverses ;

- le deuxiéme palier est du type rotule.

- le deuxiéme support comporte un organe porteur auquel est lié le deuxieme

palier au moyen d'une liaison €lastique.

L'invention concerne également une faucheuse comportant au moins un
mécanisme de coupe et au moins un dispositif de traitement du fourrage coup¢ par
le mécanisme de coupe, ledit dispositif de traitement du fourrage coup¢ presentant
une ou plusieurs des caractéristiques ci-dessus.

D'autres objets, caractéristiques et avantages de I'invention apparaissent dans
la description suivante avec références aux dessins annexés qui representent, a
titre d'exemples non limitatifs, une forme de réalisation de la présente invention.

Sur ces dessins :

-la figure 1 représente une faucheuse, en vue de dessus, comportant un

dispositif de traitement du fourrage coupé selon I'invention ;

-la figure 2 représente, a une autre échelle, une vue suivant la fleche 11

définie sur la figure 1 ;

- 1a figure 3 représente un agrandissement de la figure 1 montrant le premier

palier en coupe ;

-la figure 4 représente un agrandissement de la figure 1 montrant le

deuxiéme palier en coupe.

Sur les figures 1 a 4, on voit une faucheuse (1) comportant, selon I'exemple

de réalisation représenté, un chassis (2), un mécanisme de coupe (3), un timon (4)

et un dispositif de traitement (5) du fourrage coupé par ledit mécanisme de coupe

(3).
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4

Le chassis (2) s'étend, notamment en position de travail, transversalement a
la direction d'avance (7) et comporte, selon I'exemple de réalisation represente,
deux roues (8) au moyen desquelles il peut étre déplace.

Dans la suite de la description, les notions suivantes "avant’, "arriere",
"devant" et "derriere" sont définies par rapport au sens d'avance (7) indiqué par la
fleche de la direction d'avance (7) et les notions "droite" et "gauche" sont définies
en regardant la faucheuse (1), de l'arriere, dans le sens d'avance (7).

Le mécanisme de coupe (3) comporte des organes de coupe (9) (représentes '
de maniére schématique sur la figure 1) lesquels sont destinés a couper la récolte
sur pied, et est suspendu de manic¢re déplagable au chassis (2) au moyen d'un
dispositif de suspension (10).

Le timon (4) est, quant a lui, lié d'une part & un véhicule tracteur (13) de
maniére connue par 'homme du métier, et d'autre part au chassis (2) au moyen

d'une premiére articulation (15) d'axe géométrique ( 15a) au moins sensiblement

vertical.

Il est en sus prévu un mécanisme d'entrainement (16) permettant d'entrainer,
a partir du véhicule tracteur (13), d'une part les organes de coupe (9) du
mécanisme de coupe (3) et d'autre part le dispositif de traitement (5) du fourrage
coupé. A cet effet, le dispositif de traitement (5) du fourrage coupe comporte un
rotor de traitement (17) destiné a tourner autour d'un axe de rotation (17a)
s'étendant, durant le travail, sensiblement horizontalement et transversalement a la
direction d'avance (7). Cet axe de rotation (17a) est, selon l'exemple de réalisation
représenté, confondu avec l'axe longitudinal du rotor de traitement (17). Ce rotor
de traitement (17) comporte un certain nombre d'éléments de traitement (18) qui
sont liés de maniére pivotante audit rotor de traitement (17).

Ce rotor de traitement (17) comporte en outre une extrémité latérale gauche
(20) et une extrémité latérale droite (21).

Le dispositif de traitement (5) du fourrage coupe comporte en sus un premier
support (22) permettant de supporter I'extrémité latérale gauche (20) du rotor de
traitement (17) et un deuxiéme support (23) permettant de supporter I'extrémite
latérale droite (21) dudit rotor de traitement (17). Pour ce faire, le premier support

(22) est implanté dans le voisinage de l'extrémité latérale gauche (20) et comporte
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un premier palier (24) dans lequel est guidee en rotation l'extrémité latérale

gauche (20) du rotor de traitement (17). A la lumiére de la figure 3, on voit que le
premier palier (24) est composé, selon l'exemple de réalisation représenté, d'une
bielle (25) liée d'une part & un organe porteur (26) faisant partie du premier
support (22) et d'autre part a l'extrémité latérale gauche du rotor de traitement
(17). La bielle (25) est liée a I'extrémité latérale gauche du rotor de traitement (17)
au moyen d'une liaison (27) du type pivot qui est composée, selon I'exemple de
réalisation représenté d'un roulement rotulant (28) permettant avantageusement
une rotation dudit rotor de traitement (17) par rapport a ladite bielle (25) suivant

les trois axes trigonomeétriques.

La bielle (25) est liée a I'organe porteur (26) au moyen d'une articulation (30)
du type élastique comportant un axe (30a) sensiblement paralleéle a l'axe de
rotation (17a) du rotor de traitement (17). Cette articulation (30) du type élastique
comporte d'une part un élément élastique (32) qui peut etre réalisé en €lastomere
naturel ou synthétique et d'autre part une bague (33) de forme cylindrique sur
I'extérieur de laquelle est fixé I'élément élastique (32) et au travers de laquelle
s'étend une vis (34) d'axe longitudinal (34a) au moins sensiblement paralléle a
l'axe de rotation (17a) du rotor de traitement (17). Cette bague (33) est situce entre
deux ailes (35, 36) de l'organe porteur (26) formant ainsi une chape. Un tel
élément élastique (32) permet avantageusement de filtrer tout ou partie des
vibrations entre le rotor de traitement (17) et I'organe porteur (26) et autorise en
sus un mouvement relatif du type rotulant de la bielle (25) par rapport audit
organe porteur (26) ce qui facilite considérablement le montage de ladite bielle
(25) sur ledit organe porteur (26) et leur réalisation.

Le deuxiéme support (23) est, quant a lui, implanté dans le voisinage de
I'extrémité latérale droite (21) et comporte un deuxiéme palier (38) dans lequel est
guidée en rotation l'extrémité latérale droite (21) du rotor de traitement (17). A la
lumiére de la figure 4, on voit que le deuxiéme palier (38) est composé, selon
l'exemple de réalisation représenté, d'une bielle double (39) lice d'une part a

l'organe porteur (26) et d'autre part a I'extrémité latérale droite (21) du rotor de

traitement (17).
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La bielle double (39) est liée a l'extrémité latérale droite (21) du rotor de

traitement (17) au moyen d'une autre liaison (40) du type pivot qui est également
composée d'un roulement rotulant (41) permettant avantageusement une rotation
du rotor de traitement (17) par rapport a ladite bielle double (39) suivant les trois
axes trigonométriques.

La bielle double (39) est liée a l'organe porteur (26) au moyen de deux
articulations supplémentaires (43, 44) situées diamétralement opposces l'une en
face de l'autre par rapport a l'autre liaison (40). Chaque articulation
supplémentaire (43, 44) est également du type €lastique et comporte des ¢éléments
identiques a ceux qui forment l'articulation (30) décrite précédemment. Ces deux
articulations supplémentaires (43, 44) permettent donc €galement de filtrer tout ou
partic des vibrations entre le rotor de traitement (17) et l'organe porteur (26) et
autorisent également un mouvement relatif du type rotulant de la bielle double
(39) par rapport audit organe porteur (26) pour faciliter le montage et la réalisation
desdites articulations supplémentaires (43, 44) sur ledit organe porteur (26).

On notera encore que aucune des articulations (30, 43, 44) comportant un
élément élastique nécessite une intervention de I'opérateur pour I'entretien.

A la lumiére de la figure 2, on voit encore que le dispositif de traitement (5)
de fourrage coupé comporte un dispositif d'entrainement (45) destiné a entrainer
en rotation le rotor de traitement (17) du fourrage coupé. A cet effet, le dispositif
d'entrainement (45) comporte un organe d'entrainement (46) qui est compose,
selon l'exemple de réalisation représenté, par un boitier (47) entrainé par le

mécanisme d'entrainement (16) de la faucheuse (1).

Ce dispositif d'entrainement (45) comporte en outre un dispositif de
transmission (48) contenant lui-méme une premiére roue (49), une deuxieme roue
(50), un organe de transmission sans fin qui est, selon l'exemple de réalisation
représenté, une courroie (52) et un mécanisme de réglage de la tension (53) de cet
organe de transmission sans fin. La premiére roue (49) est montce sur un arbre de
sortie (55) du boitier (47) tandis que la deuxiéme roue (50) est montée sur
I'extrémité latérale gauche (20) du rotor de traitement (17).

La courroie (52) est enroulée sur la premiére roue (49) et sur la deuxieme

roue (50). A la lumiére de la figure 2, on voit que le mécanisme de réglage de la
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tension (53) de la courroie (52) comporte le premier palier (24) et la deuxiéme

roue (50) et permet en sus d'éloigner ladite deuxiéme roue (50) de la premiére

roue (49). Pour assurer la tension de la courroie (52) le mécanisme de réglage de
la tension (53) comporte en sus des moyens qui permettent de maintenir le premier
palier (24) et la deuxiéme roue (50) dans la position de réglage souhaitée, plus
précisément ces moyens permettent d'immobiliser ledit premier palier (24) et
ladite deuxiéme roue (50) dans ladite position. A cet effet, les moyens qui
permettent de maintenir le premier palier (24) et la deuxiéme roue (50) dans la

position de réglage souhaitée comportent un organe tendeur (56) qui agit sur le
premier palier (24) suivant une droite (57) passant au moins sensiblement par l'axe
de rotation (49a) de la premiére roue (49) et I'axe de rotation (50a) de la deuxieme
roue (50). Selon l'exemple de réalisation represente, cet organe tendeur (56) est
constitué d'une jambe de force télescopique (59) comportant une premicre tige
filetée (60), une deuxiéme tige filetée (61) et un tube taraude (62) dans lequel
viennent se visser de part et d'autre lesdites tiges filetées (60, 61).

Le filetage de la premiére tige filetée (60) est inversé par rapport au filetage

de la deuxiéme tige filetée (61) ce qui permet avantageusement en tournant le tube

taraudé (62) dans un sens ou dans l'autre d'allonger ou de raccourcir la jambe de

force télescopique (59).

A cet effet, pour tendre la courroie (52), la premiére tige filetée (60) est lice
d'une part a un élément fixe qui est, selon l'exemple de réalisation représente,
constitué du boitier (47) au moyen d'une autre liaison (64) du type pivot d'axe
longitudinal (64a) et la deuxiéme tige filetée (61) est liée a la bielle (25) du
premier support (22) au moyen d'une liaison supplémentaire (65) du type pivot
d'axe longitudinal (65a).

On notera que ces deux axes longitudinaux (64a, 65a) sont au moins

sensiblement paralléles entre eux et au moins sensiblement paralléles a l'axe de

rotation (17a) du rotor de traitement (17).

Ces deux axes longitudinaux (64a, 65a) sont situés, selon une vue de cote

représentée par la figure 2, au moins sensiblement sur la droite (57) entre l'axe de
rotation (49a) de la premiére roue (49) et l'axe de rotation (50a) de la deuxicme

roue (50). Une telle implantation des deux axes longitudinaux (64a, 65a) permet a
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la jambe de force télescopique (59) d'agir directement sur la bielle (25) et donc sur

la deuxieme roue (50) ce qui facilite considérablement la mise en ceuvre du

réglage de la tension de la courroie (52).

Ainsi, pour régler la tension de la courroie (52), l'opérateur agit directement
sur le tube taraudé (62) de la jambe de force télescopique (59) en faisant tourner
cette derniere autour de la droite (57) dans un sens ou dans l'autre ce qui a pour
effet d'allonger ou de raccourcir ladite jambe de force télescopique (59) et qui
permet donc d'éloigner ou de rapprocher la deuxiéme roue (50) de la premiere
roue (49) selon que 1'on veut tendre ou détendre la courroie (52).

A cet effet, lorsque la deuxiéme roue (50) s'¢loigne ou se rapproche de la
premiére roue (49), le premier palier (24) pivote autour de I'axe longitudinal (30a)
de l'articulation (30) cé qui a pour effet de faire pivoter quelque peu le rotor de
traitement (17) autour du roulement rotulant (41) liant 'extrémité latérale droite
(21) dudit rotor de traitement (17) a la bielle double (39) du deuxieme support
(23). On notera que l'opération de réglage de la tension de la courroie (52) ne
nécessite aucun outillage et que l'opérateur agit directement sur le tube taraudé
(62) avec ses mains.

Diverses modifications peuvent étre apportées a l'exemple qui vient d'étre
décrit, notamment en ce qui concerne la constitution des divers €léments ou par

substitution d'équivalents techniques sans pour autant sortir du domaine de

protection défini par les revendications.

C'est ainsi qu'il est, par exemple, parfaitement possible que le dispositif de
transmission (48) comporte deux ou davantage de courroies pour transmettre plus

de puissance de la premiére roue (49) a la deuxieme roue (50).

Il peut également étre prévu un dispositif de blocage permettant de bloquer

la jambe de force télescopique apres le réglage de la tension de la courroie (352).

e e e e e
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Revendications
Dispositif de traitement de fourrage coupe comprenant
_un rotor de traitement (17) susceptible de tourner autour d'un axe de
rotation (17a) s'étendant, durant le travail, sensiblement horizontalement et
transversalement a la direction d'avance (7),
-un premier support (22) implanté dans le voisinage d'une premiére
extrémité (20) du rotor de traitement (17) et comportant un premier palier

(24) dans lequel est guidée en rotation cette premiere extrémité (20) du

rotor de traitement (17),

-un deuxiéme support (23) implanté dans le voisinage d'une deuxieme
extrémité (21) du rotor de traitement (17) et comportant un deuxieme palier

(38) dans lequel est guidée en rotation cette deuxiéme extrémité (21) du

rotor de traitement (17),

- un dispositif d'entrainement (45) du rotor de traitement (17) comprenant un

organe d'entrainement (46) et un dispositif de transmission (48) qui

comporte :

*une premiére roue (49) montée sur un arbre de sortie (55) de I'organe

d'entrainement (46),

*une deuxiéme roue (50) montée sur la premiére extrémité (20) du

rotor de traitement (17),

*au moins un organé de transmission sans fin (52) enroul€ sur cette
premiére roue (49) et cette deuxieéme roue (50),

*un mécanisme de réglage de la tension (53) de cet (ces) organe(s) de
transmission sans fin (52),

caractérisé en ce que le mécanisme de réglage de la tension (53) de I'(des)
organe(s) de transmission sans fin (52) comporte le premier palier (24) et la
deuxieme roue (50) qui peuvent étre €loignés de la premiére roue (49) ainsi
que des moyens qui permettent de maintenir le premier palier (24) et la

deuxiéme roue (50) dans la position de réglage souhaitce.

Dispositif de traitement de fourrage coupé selon la revendication 1,

caractérisé en ce que les moyens qui permettent de maintenir le premier
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palier (24) et la deuxiéme roue (50) dans la position de réglage souhaitée

immobilisent ledit premier palier (24) et ladite deuxieme roue (50) dans

ladite position.

Dispositif de traitement de fourrage coupé selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que le premier support (22) comporte un organe porteur
(26) auquel est li€ le premier palier (24) au moyen d'une articulation (30)

d'axe (30a) sensiblement paralléle a l'axe de rotation (17a) du rotor de

traitement (17).

Dispositif de traitement de fourrage coup¢ selon la revendication 3,
caractérisé en ce que l'articulation (30) liant le premier palier (24) a l'organe

porteur (26) est du type €lastique.

Dispositif de traitement de fourrage coupé€ selon l'une quelconque des
revendications 1 a 4, caractérisé en ce que les moyens qui permettent de
maintenir le premier palier (24) et la deuxiéme roue (50) dans la position de

réglage souhaitée, comportent un organe tendeur (56) qui agit sur le premier

palier (24).

Dispositif de traitement de fourrage coupé selon la revendication 3,
caractérisé en ce que l'organe tendeur (56) agit sensiblement suivant une
droite (57) passant par un axe de rotation (49a) de la premiere roue (49) et un

axe de rotation (50a) de la deuxiéme roue (50).

Dispositif de traitement de fourrage coupé selon la revendication 5 ou 6,

caractérisé en ce que lorgane tendeur (56) est une jambe de force

télescopique (59).

Dispositif de traitement de fourrage coupé selon la revendication 7,

caractérisé en ce que la jambe de force télescopique (59) comprend deux

filetages a pas 1nverses.
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Dispositif de traitement de fourrage coup€ selon l'une quelconque des
revendications 1 & 8, caractérisé en ce que le deuxiéme palier (38) est du

type rotule.

Dispositif de traitement de fourrage coupé selon l'une quelconque des
revendications 1 & 9, caractérisé en ce que le deuxieme support (23)
comporte un organe porteur (26) auquel est li€¢ le deuxieéme palier (38) au

moyen d'une liaison élastique.

Faucheuse comportant au moins un mécanisme de coupe (3) et au moins un
dispositif de traitement (5) du fourrage coupé par le mécanisme de coupe (3),
caractérisée en ce que le dispositif de traitement (5) du fourrage coupe est

un dispositif selon 1'une quelconque des revendications 1 a 10.

[ Sy,
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