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Takie plecionki wyrabia si¢ dotychczas
recznie, co jest zmudne i wymaga wiele
czasu. Przedmiotem wynalazku zatem jest
maszyna, zapomoca, ktérej mozna taki wy-
réb znacznie przyspieszyé. Paski uklada
si¢ tu w zadanem nastgpstwie wewnatrz i
zewnatrz okolo zeber i zastosowuje sie
srodkl, aby zebra utrzymaé¢ w odpowied-
niem polozeniu ze wzgledu na urzadzenie,

ktére plecionke ogranicza.

Wynalazek przedstawiony jest na za-
taczonych rysunkach, gdzie fig. 1 przedsta-
wia widok maszyny z czeSciowym prze-
krojem i czesci gotowej plecionki, fig. 2 —
podtuzny przekréj maszyny z niekt6éremi
tylko odpowiadajacemi sobie czesciami,

przedstawionemi dla uwydatnienia, fig. 3— .

widok w powiekszonym rozmiarze zgory

na cze$ciowo odkryta maszyne, fig. 4 — wi-
dok tej czeSci maszyny, ktéra stuzy do
wprowadzania paskéw, fig. 5 — widok zgé-
ry na te cze$é odkryta, fig. 6 — przekroj
wedlug linji 6—6 na fig. 5, fig. 7 — per-
spektywiczny widok urzadzenia i przyna-
leznych czesci do pobijania paskéw,
fig. 8 — widok zgory na nie, fig. 9 — wi-
dok boczny urzadzenia do naciagania i do-
starczania paskéw, fig. 10 — widok zprzo-
du na fig. 9, fig. 11 — obrecz do wtykania
zeber, fig. 12 — jej widok boczny, a
fig. 13 — przekr6j szczegétu urzadzenia
do cofniecia w potozenie robocze sprezyny,
przytrzymujacej zebra.

Celem latwiejszego zrozumienia maszy-
ny beda jej gléwne czeéci opisane w po-
rzadku. Maszyna sklada si¢ z podstawy 1
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- (fig. 2), prowadnicy urzadzenia 2 do pobi-
jania paskéw i urzadzenia 3 do ogranicze-
nia plecionki. Podstawa sktada sie¢ znéw
z czesci dolnej 4, prostopadlej 5 i poziomej
6. Czesé 2 sklada si¢ z oddzielnych réw-
noleglych ptyt 7 i 8, ktére sa sztywno po-
Yaczone ze sobg sztabami 9. Dolng plyte 7
otacza koncentrycznie piersciefi 10, zawie-
szony na drazkach 11 gornej pltyty 8. Draz-
ki 9i 11 (fig. 3) sa promieniowo osadzone
i przymocowane nasrubkami 12, 13, przez
co ulatwione jest zlozenie i roztozenie po-
szczegblnych czesci.

Sztaby 9 i 11 stuza jako prowadnice dla
slizgajacych sie czeéci urzadzenia do po-
bijania paskéw. Na fig. 2 sa uwidocznione
tylko dwie pary drazkéw, a reszte ich o-
puszczono. Trzecia cze$é 3, ograniczajaca,
plecionke, tworzy pierécieri 15, przytwier-
dzony kotkami 16 do ptyty 8 tak, ze moze
byé tatwo odjety lub nasadzony. Na pier-
§cieniu 15 przymocowane sa czesci 17, na
rysunku tylko dwie uwidocznione. Dla
kazdego zebra plecionki jest przeznaczona
jedna taka cze$é 17, a wszystkie maja
ksztalt tej plecionki, ktéra ma byé sporza-
dzona. W gérze przytwierdzone sg te cze-
éci do plyty 18, przez co utrzymane sa od-
dzielnie i niewzruszenie w odpowiedniem
polozeniu. [

Zebra przytrzymuje pasek, albo rze-
miefi 20 z dziurkami 27/ w pewnych odste-
pach (fig. 11), w ktére to dziurki sa zebra
wetknigte. Rzemieri jest w miejscu 23
przeciety a jego jeden koniec ma oczko 24,
drugi za$§ dwa 25, aby przez nie przeciagnaé
trzpief. Po wyjeciu go mozna rzemieri roz-
Yozyé i zebra wetknaé. Wyginanie rzemie-
nia §ciska lekko zebra. Przez otoczenie
nim razem z zebrami czeéci 17 (fig. 2) two-
rzy si¢ piercieri. Rzemieri 20 przylega do
piericienia 15, a Zebra ukladaja sie dosyé
dokladnie na czesciach 17. Wreszcie trud-
no$¢ utrzymania zeber w nalezytem polo-

zeniu i kierunku podczas wyplatania, aby .

nie przeginaly si¢ i nie przesuwaly, usunie-

ta jest przez to, ze czesci 17 sktadaja sie z
dwéch paskéw metalowych 30 i 31, ztaczo-
nych nitem 17 (fig. 7 i 8). Sa one wzgle-
dem siebie przestawione tak, ze czesci
ich 32 i 33 wystaja do wewnatrz i na-
zewnatrz. Czeé¢ 32 sluzy jako prowadni-
ca dla paleczki do pobijania, zas cze$é 33
tworzy z paleczka 35 rowek do umieszcze-
nia zebra 22.

Zebro zajmuje mniej wigcej réwnolegle

polozenie do czesci 33 metalowego pier-
§cienia 37 i, zanim plecionka zostanie wy-

~ konana, w znacznym odstepie ponizej ze-

wnetrznej powierzchni wystajacej czesci
33, a skoro tylko zacznie si¢ pasek zakla-
daé, nalezy odsunaé po porzadku zebra,
zaczynajac od czeéci 33, o odstep odpowia-
dajacy grubosci paska.

Urzadzenie do poruszania i kontroli
zeber stanowi okragla ptyta 40 (fig. 2) o
$rednicy, odpowiadajgcej mniej wigcej ze-
wnetrznej $rednicy czesci 17. Ta plyta,
polaczona kotkami 41, z ptyta 18, obraca sie
razem z nig. W krawedzi plyty 40 znaj-
duje si¢ rowek 42 (fig. 4) a w nim czeéé
sprezyny 43. Przylega ona silnie do row-
ka. Na kazde zebro przypadaja dwa zwo-
je sprezyny. Zebra poprowadzone sa kaz-
de pomiedzy dwoma zwojami sprezyny w
miejscach w ksztalcie litery V (fig. 3, 41 5).
Zebra moga si¢ w tych miejscach nieco po-
ruszaé, jednak nie mog4 ich zupelnie opu-
écié. Sprezyna sluzy do tego, aby zebra
doprowadzi¢ do polozenia roboczego w
miejscach, w ktére zostaly odchylone od
ptyty 40, celem wprowadzenia paska. Znaj-
dujace sie w réwnych odstepach pomiedzy
zebrami kotki 45 nie pozwalaja na prze-
suwanie sie sprezyny 43 po obwodzie ply-
ty 4. |

Kazdy kotek ma koniec ukosny.tak, ze
sprezyna, odchylona przez urzadzenie do
wprowadzenia paska, powracajac do row-
ka 42, uderza o kolek i zajmuje swoje pier-
wotne polozenie. Dzialanie kotka 45 uwi-
docznione jest dokladnie na fig. 13, na kté-




rej normalne potozenie sprezyny oznaczo-
ne jest kreskami, a pelna linja oznacza po-
tozenie w chwili, gdy sprezyna uderza o
kotek. Na obwodzie plyty 40 znajduja sie
rowki 47 na zebra 22, ktére nie dosiegaja
krawedzi 48. W ten spos6b pozostaja gor-
ne, wolne korice zeber w cddzielnem od sie-
bie polozeniu.

W przedlozonym wynalazku ma byé spo-
rzadzona plecionka przez wplatanie paska
ponad zebro i pod dwa sasiednie i dlatego
zastosowane sa $rodki, aby goérna czesé
kazdego innego zebra odchyli¢ nazewnatrz
i utrzymaé te zebra w takiem potozeniu do-
statecznie dtugo, aby paski mozna bylo wy-
godnie wprowadzié. Potem sie doprowa-
dza zebra znéw do normalnego polozenia.
Urzadzenie do poruszania zeber stanowi
koélko 50 z kilkoma zebami 51 (fig. 3). Kél-

ko 50, obracalne okoto czopa 52, osadzone
jest na plycie 53; plyta ta jest nieruchoma
wzgledem plyty 40. Na tej ostatniej osa-
dzone sa trzpienie 54, ktérych iloéé odpo-
wiada ilosci zeber. Trzpienie 54, sa umie-
szczone promieniowo z zebrami, a pod kél-
kiem 50 osadzone jest zebate kétko 55 (fig.
5), ktérego zeby chwytaja trzpienie 54. W
ten spos6b wiec, gdy plyta 40 obraca si¢ w
kierunku strzalek, obraca si¢ w tym samym
kierunku kétko 50 (fig. 3), a zeby jego 51
odchylaja gérne czeéci zeber od plyty 40.
Ké6tko 50 umieszczone jest obok urzadzenia
56 w ksztalcie V do rozprezania zeber, a
zeby jego 51 odchylaja kofice zeber tak, ze
przychodza do potozenia 57. Skoro zebra
osiagna to polozenie, zostaja przez urza-
dzenie 56 jeszcze wiecej odchylone od ply-
ty 40. W tem miejscu ma zastosowanie
plyta 60 (fig. 4) z rura 61 w posrodku,
przez ktéra wprowadza sie¢ pasek 62, dol-
nym konicem odginany przez odsadke 63.
Urzadzenie 60, umieszczone bardzo blisko
obwodu ptyty 40, ma wygieta powierzchnie
zewnetrzna 64, na ktéra podchodzi sprezy-
na 43, a po minieciu jej znéw powraca do
" normalnego polozenia w rowku 42 i po-
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miedzy trzpienie 45. W ten sposéb pasek
62 uklada sie ponad zebrem i pod dwa sa-
siednie, poczem zostaje przymocowany
przez ponizej opisane urzadzenie.
Oprécz urzadzenia 56 znajduje sie je-
szcze ponizej inne rozprezalne 562, ktérego
koniec lezy blizej ptyty 60 i nie tak daleko
sigga, jak gorne. Celem tego drugiego u-
rzadzenia jest zebra, oddalone od gérnego
punktu, w tem polozeniu utrzymaé, aby u-
niknaé niepozadanego zgiecia, albo mozli-
wosci powiklania z urzadzeniem do wpro-
wadzania paskéw. Oba urzadzenia sa do-
kladnie uwidocznione na fig. 4 i 6. Ponie-
waz zebra usiluja niekiedy wychyli¢ sie
ze swoich rowkéw, jest zastosowana spre-
zyna 70, otaczajaca zebra, ponizej sprezy-
ny 43. Urzadzenie 60 jest u gory zakon-
czone naksztalt rury. Aby urzadzenie 60
ustawié¢ promieniowo, pionowo i obra-
calnie, pofaczony jest wystep 71 (fig. 2)
z plyta 53 i trzpieniem. Koniec wy-
stepu ma wcigcie i
moze byé przyciagniety albo rozluz-
niony celem podniesienia albo zniZenia, a
w danym razie obrécenia przyrzadu 60. W
razie potrzeby mozna wystep 71 odchyli¢
okolo czopa 72. W ten sposéb uskutecznia
si¢ dostatecznie dokladne ustawienie, aby
kétko 50 bylo w doktadnej odleglosci od
urzadzenia rozprezalnego 56, co odpowia-
da najlepszym warunkom sprawnosci.
Wedlug przedstawionego przykladu
wplata si¢ dwa paski w diametralnych
naprzeciw siebie miejscach, i w ten sposéb
moze byé dana plecionka sporzadzona w
polowie tego czasu, jaki bylby potrzebny
przy uzyciu tylko jednego paska. Przy u-
zyciu jednego paska musi byé liczba zeber
nieréwna, a przy uzyciu dwéch paskéw i-
losé ré6wna. Oczywiécie pozadane jest wy-
plata¢ w wielu miejscach, ale to przedsta-
wia nowe zadania, o ktérych mowa ponizej.
‘Okazalo sie potrzebnem osadzenie spre-
zyny 80 na urzadzeniu rozprezalnem mia-

nowicie wzdluz wewnetrznej strony urza-

trzpien 73, ktéry -



dzenia do wkladania paskéw. Prezy ona
do wewnatrz i utrzymuje korice zeber w
rowkach (fig. 5) w dostatecznem wychyle-
niu do wewnatrz, aby nie wywieraé jakiego
szkodliwego wplywu na wewngtrzna po-
wierzchnie urzadzenia 60 i nie uniknaé ja-
kiego niedozwolonego ruchu zeber. Dalej
jest umieszczona na wystepie 53 naze-
wnatrz dzialajaca sprezyna 81. Obie spre-
zyny 80 i 81 tworza odstep, przez ktéry
przechodza zebra.

Na przedstawionej maszynie ma by¢ '

sporzadzona plecionka o przekroju okra-
glym, ktérej sérednica zmienia si¢ zgory
nadét, a nazewnatrz jest wygieta wzgle-
dem osi. Jezeli zebra maja by¢ przesunie-
te zewnatrz czeséci 17, to zostaja znéw usta-
wione krazkiem 90, osadzonym na plaskiej
sprezynie 91 (fig. 2, 4 i 6); przytrzymuje
ja bloczek 92, obracalny na wystepie 93.
Wystep ten jest znéw osadzony na gérnej
czeéci przyrzadu 60, zapomoca trzpienia w
jej wcieciu. Kazde zebro, skoro tylko zbli-
zy sie do tego punktu, zostaje przez kra-
zek 90 wcisniete w swéj rowek.
Urzadzenie do pobijania paskéw tworzy
ciezarek 90a (fig. 2), ktéry §lizga si¢ pio-
nowo na czopach 97a i 92a pomiedzy para
drazkéw 91 11. Krazki 93a i 94a na czopie
92a sluza do zmniejszenia tarcia $lizgowe-
go. Na dolnym koficu ciezarka znajduje
si¢ krazek 95, oparty na powierzchni 96,
ktéra si¢ wznosi, jak widaé¢ z fig. 1, z pun-
ktu 97 do wierzchotka 98, dostatecznie sze-
‘rokiego, aby si¢ na nim zmiescito kilka cig-
zarkéw. Jasna jest rzecza, ze powierzch-
nia ta wznosi si¢ i spada na kazdej stronie
maszyny i tylko jedna polowa przedsta-
wiona jest na rysunku. Ta powierzchnia stu-
zy w tym celu, aby ciezarek podnosit sie i
opadal podczas kazdego pélobrotu maszy-
ny czyli innemi stowy dla kazdego ulo-
zonego paska. Czop 91b wystaje poza
ciezarek 90e¢ dwoma korficami 97a i 98a,
z kférych 98a przeznaczony jest do uchwy-
cenia, aby cigzarek w danym razie reka

podnie§é. Zwrécony do wewnatrz koniec
97a ma wcigcie, w ktére wchodzi dolny ko-
niec gérnego ramienia 99, przez co moze sie
ono okolo czopa 100 wychylaé. W dolnym
koficu ramienia 99 jest takze podtuzne
oczko 101 dla czopa 100. Rami¢ 99 wy-
pycha sprezyna 102 do géry, czop zas 100
utrzymuje ona w dolnej czesci oczka 101.
Na drazku 99 znajduje sie u géry na-
sadka 103, ktérej koniec 104 siega pomie-
dzy czesci 17 jak to uwidoczniono na fig.
2,61 7. Drazek pociaga nazewnatrz spre-
zyna 105, umieszczona miedzy nia a jed-
nym czopkiem ciezarkéw, w tym wypadku
91a. Wychylenie nasadki 103 nazewnatrz
ogranicza’ pierécieri 106, dzialajacy razem
z czeScia 32 czeéci 17 (fig. 8). Ramie 99
moze zatem latwo dostosowywaé sie do
prowadnic réznych form. Powierzchnia 96
jest stala wzgledem czesci ramy 2 i 3, kté-
re obraca dalej opisane urzadzenie.
Powierzchnie 96 zabezpieczaja przed
obrotem drazki 120. Przechodza one przez
cze$é 6 i moga byé ustawione nasrubkami
171, 122, aby zmieni¢ wysokosé powierzch-
ni 96. Pozostaje ona nieporuszona podczas
obrotu czes$ci 21 3. Ciezarki podchodza do
gory po pochylfej powierzchni i podnosza
drazek 99, ktéry prowadza czesci 17, dop6-
ki krazek 123 nie zetknie si¢ z plyta 18
(fig. 6). W tej chwili zostaje ramie 99
wskutek dalszego podnoszenia przechylone
do wewnatrz tak dtugo, dopdki nie uderzy
o pierécien 124, w ktérej to chwili cigzarek
90a réwniez dochodzi w najwyzsze polo-
zenie. To ostatnie nastepuje na chwile
przed wlozeniem paska. Cigzarek posuwa
sie po powierzchni dostatecznie dtugo, aby
nasadke w odciagnietem polozeniu utrzy-
ma¢é, dopoki nie minie paska, poczem cie-
zarek moze opaséé, a skoro zacznie sig po-
suwaé, zostaje ramie 99 pod dzialaniem
sprezyny 105 natychmiast nazewnatrz od-
chylone w polozenie pomigdzy oddalonemi
od siebie czesciami 17. _
Pateczka pobijajaca znajduje sie na



pasku i wisi na nim podczas jego znizania
sig. Cigzarki 90a sa dostatecznie ciezkie,
aby nasunaé paski na poprzednio utozone.
Podczas pierwszego czesciowego obrotu
-zniza sie oczywiscie ramie 99 (fig. 2) do
polozenia, oznaczonego kreskami to znaczy
az do rzemienia 20. Podczas jednak sporza-
dzania plecionki poruszaja sie ciezarki przy
kazdorazowym pétobrocie nieco nadét. Do-
kladne ustawienie ramion jest niepotrzebne,
bowiem ciezarki spadaja li tylko swoim
wlasnym cigzarem, dopéki koniec 104 (fig.
6, 7) nie zetknie si¢ z paskiem, poczem cie-
zarki wisza na plecionce, dopéki znéw nie
osiagna, powierzchni 96. Wtedy zostaje
przyrzad do pobijania znéw podniesiony, a
cofnigta paleczka utrzymana dostatecznie
dluge, poczem znéw podchodzi ponad pa-
sek i opada, aby potrzebnego pobijania go
dokonaé. Nadzwyczajna dokltadncéé po-
wierzchni 96 jest réwniez zbyteczna wsku-
tek potaczenia 101 dolnego korica ramienia
99, bowiem to polaczenie znosi ruch ciezar-
ka 90a ponad potrzebe. Nacisk sprezyny
102 wystarcza, al;y przeciwdziataé spre-
zynie 105 i ramie 99 odchyli¢ do wewnatrz.
Zebra moga sie niekiedy wychylié po-
 miedzy cze$ciami 17, ze swego nalezytego
polozenia, jak zaznaczono kreskowanemi
linjami na fig. 7. Jezeliby wiec nie bylo
zadnego urzadzenia, aby je znéw do nale-
zytego polozenia sprowadzié, to mogloby
si¢ zebro zacisnaé pomiedzy paleczka a
prowadnica 17, wskutek czego ruch maszy-
ny bylby wstrzymany. Osadzony ponizej
nasadki 103 haczyk 131 sprowadza ramie
99 podczas jego ruchu do goéry i nadél, w
razie wychylenia sie, do nalezytego poto-
zenia (fig. 6). Zewnetrzna powierzchnia
132 haczyka 131 wyréwnywuje si¢ mniej
wiecej z najbardziej wystajaca cze$cig 30*
" na czeéci 17, ograniczajacej plecionke.
Wskutek tego urzadzenia moze maszy-
na pracowaé ze stosunkowo wielka szybko-
§cia, a poruszajace si¢ w rowku rami¢ do

gory i nad6l wprowadzié tu i owdzie wy-
giete zebro w czesci 17 z podziwienia god-
na szybkcsciag do poltozenia roboczego. Jak
powiedziano, nie moga sie zebra z czesci 17
porusza¢ w innym kierunku wskutek li-
stewki 33, do ktérej przylegaja przed
wprowadzeniem paska.

Do naprezenia paska stuzy nowe urza-
dzenie, ktére go napreza jednostajnie na
calej dlugoéci plecionki bez wzgledu na
to, ile go jest na cewce. Jezeli wyplatanie
odbywa si¢ w kilku miejscach, to nietylko
jest pozadane jednostajne naprezenie
wszystkich paskéw, ale takze uzycie réw-
nej ilo§ci materjatu w tych miejscach pod-
czas danego obrotu: Jezeli tak sig nie dzie-
je, to czesé paska widocznie wolnieje w po-
réwnaniu do sasiedniego. Urzadzenie do
tego celu stanowi kolo o dwéch skosnych
powierzchniach 740 i 141 z kolnierzami
142, 143 i 144 (fig. 10). Koto osadzone jest
na czopie 145, wzglednie na wystepie 146,
z ktérego zwisa czesé 147 z prowadnica 148
dla paska. Prowadnica sktada sie z dwéch
oddzielnych czesci 149 i 150, przez ktére
przesuwaja sie paski. Jak fo fig. 9 wska-
zuje, jest prowadnica wygieta przez co pa-
sek przechodzi powoli i zostaje naprezony
pomiedzy kotami a prowadnica.

Paski sa nawiniete na odrebnych cew-
kach 160 i 161, obracalnych na wystepach
162 i 163 (fig. 1). Z tych cewek dostaja
sie paski do przynaleznych prowadnic 149,
150 stad za$ na gére powierzchni 140 i 141
i okoto kota, poczem zostaja cofniete przez
dolng skoéna cze§é powierzchni. Maszyna
w ruchu odwija paski z cewek i napreza je.
Kazda cze$é paska musi dwa razy okrazyé
koto naprezajace o stalej $rednicy i dlatego
jest naprezenie paska réwnomierne, nieza-
leznie od tego, czy sie go wiecej na cewce
znajduje, czy mniej. Poniewaz powierzch-
pie 140, 141 maja jednakowa wielkosé i
réwnoczeénie sie poruszaja, wiec do kaz-
dego punktu dostaja si¢ jednakowe: ilosci



paskéw. Aby wstrzymaé naprezenie pa-
ska zastosowano w przediuzeniu czopa 145
nagwintowany drazek 165 z nasrubkiem
skrzydetkowym 166 i pierscieniowa odsad-
ka 167. Do kolnierza 142 przylega kra-
zek cierny 168 (fig. 10), naciskany ku na-
srubkowi 166. '

Maszyne wprowadza w ruch wal 110
z tarcza mnaklinowana i luzna 1111 112,
wzglednie pas napedowy 113 (fig. 1). Ob-
rét walu 110 przenosi sie zapomoca stoz-
kowych trybéw 115, 116 na wat 117 z ko-
tem zebatem 118, a przez nie na kolo ze-
bate 119" na ptycie 7 (fig. 2). Tak obracaja
si¢ wszystkie czeéci, podczas gdy $rodko-
wy wal 110a pozostaje nieruchomy i prze-
ciw obrotowi jest w tym wypadku zabez-
pieczony trzpieniami 120a.

Dziatanie maszyny jest nastepujace.

Przyjmuje sie, ze rzemiefi 20 jest odje-
ty z maszyny. Zebra odpowiedniej diu-
goéci wtyka sie w dziurki tak, aby kofice
ich nie wystawaly z dolnego brzegu rze-
mienia. Nastepnie otacza si¢ nim maszyne
i laczy jego korice, albo tez odrazu laczy
(fig. 11), a potem nasadza na maszyne. A-
by to uskutecznié, jak réwniez gotowa ple-
cionke zdja¢ z maszyny, nalezy zdjaé ply-
te 40 z wszystkiemi na niej cze$ciami. Aby
to ulatwié, umieszczone sa na gérnej
czeéci 171 ptyty 130 (fig. 2) haczyki 170.
Obrét plyty 130 nie moze mie¢ miejsca,
bowiem $ruby 132, przytrzymuja ja w row-
ku 133 na gérnym wale. Podniéstszy ply-
te 130, podnosi sie réwnoczesnie takze
plyte 40 i reszte czeéci na niej. Przedtem
nalezy ods$rubowaé $rube 134 i wyjaé pier-
$ciefi 135.

Przy umieszczeniu ramienia 20 na ma-
szynie, nalezy uwazaé aby zebra zajely po-
tozenie mniej wiecej przed czesciami 30
prowadnic 17 (fig. 8). Zebra tak tkwia w
rzemieniu, ze odstaja dostatecznie od ze-
wnetrznej powierzchni prowadnic 17, aby
bylo mozebne wprowadzenie paskéw po-
miedzy obie czesci.

Nastepnie ustawia sie plyte 40 z urza-
dzeniem na niej znéw w polozenie robo-
cze (fig. 2) i ustala zapomoca kolkéw 41.
Wolne korice zeber wprowadza sie pod
sprezyne 43 i kazde zebro w odpowiedni
rowek 47 ptyty 40. Pasek moie byé wte-
dy wplatany wewnatrz i zewnatrz okotlo
zeber od rzemienia wzdluz krzywizny, wy-
znaczonej przez rézne paleczki. Albo ma-
szyna moze byé wprowadzona w ruch bez
wplatania paska wewnatrz i zewnatrz oko-
to zeber, odwinawszy po prostu z cewki
dosy¢ dlugi pasek, bowiem jezeli maszyna
jest w ruchu, to pasek samoczynnie przy-
chodzi do polozenia rohoczego i zostaje
Sciagniety przez przyrzad do pobijania
ze swego poczatkowego polozema nadol
do rzemienia. _

Przez ciagly obrét maszyny na p1ono-
wej osi 110 wyplata sie szybko dostatecz-
na, ilo§é paska, a skoro plecionka dojdzie
do zadanej wysokosci, zatrzymuje si¢ ma-
szyne. Wtedy odcina sie paski, podnosi
ptyte 40, a krazki 90 odchyla w poioienie.
oznaczone kreskami na, fig. 2 i gérna czesé
maszyny moze byé zdjeta. Oczywiscie’
wszystkie pateczki leza na plecionce, aby
za$ ja od nich uwolni¢, musza by¢ cofnie-
te od wewnatrz. To mozna uskuteczni¢.
w zwykly sposéb, jezeli si¢ pateczki wrci-
énie recznie do wewnatrz a cigzarek znizy

‘w takie polozenie, ze bedzie lezal na po-

wierzchni 96. Wtedy mozna plecionke z ma-
szyny wyjaé. Zdjawszy rzemiefi, wsadza
sie nowe zebra i czynnoéé sie powtarza.

Zaznacza sie jeszcze, ze po wyjeciu ple-
cionki z maszyny nalezy sprezyne 70 (fig.
4), przytrzymujaca zebra, przesunaé po-
nad sprezyne 43 i kofice zeber tak, zeby
po podniesieniu plyty 40 nie mogly si¢ ze-
bra zacisnaé, a pojedyricze cze$ci maszyny
sa wtedy wolne.

Zastrzezenia patentowe.

1. Maszyna do wyrobu plecionek z
trzciny i t. d., znamienna tem, ze zebra,



podczas wprowadzenia i podczas przybi-
jania paskéw, podparte sa rusztowaniem,
do kférego gérnej czesci przytyka sprezy-
nujacy pierScier, utrzymujacy czeséci 17
rusztowania w swem polozeniu, wraz z ply-
ta, niosaca $rodki pomocnicze do porusza-
nia i tworzenia przedzialéw miedzy ze-
brami. ,

2. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamien-
na tem, ze kazda cze$¢ (17) rusztowania
podpierajacego sklada sie z .dwéch ze so-

ba zwiazanych paskéw (31, 30), z ktérych
- zewnetrzny (31) z jednej strony wystepu-
je ponad krawedzia drugiego (30), a z dru-
giej strony nie kryje narzedzi tegb paska
(30), a kazda cze$§é (17) rusztowania przy-
mocowana jest do dolnego (15) i gérnego
(18) pierscienia.

3. Maszyna wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienna tem, ze na gérnych konicach czesci
(17) rusztowania przytwierdzona jest ply-
ta (40), zaopatrzona w rowek (42) i spre-
zyne (43) do przyjecia tych czesci (17) w

ilosci, odpowiadajacej ilosci zeber (22),
oraz znamienna tem, ze wspdlpracujacy z
ta plyta sprezynujacy pierscien uksztalto-
wany jest jako sprezyna $rubowa (70).

4. Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, ze przyrzad pobijajacy skla-
da sie z ruchomych ciezarkéw, biegnacych
do géry i nadél po plaszczyznach ksiu-
kowych (96), przy ktérych to cigzarkach
dolem usadowione sa wahadlowo prety
(99), wyciskane do gory sprezyna (102),
za$ goéra wyciagane sprezyna (124) promie-
niowo nazewnatrz, przyczem na gérnych
konicach tych pretéw znajduja sie gtéwki
udarowe (103, 104), zaé pod niemi zakrzy-
wione nasady (131), wspélpracujace z cze-
§ciami (17) rusztowania, celem prowadze-
nia zeber (22) plecionki.

Marshall Burns Lloyd.
Zastepca: A. Bolland,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogustawski, Warszawa.
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