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DESCRIPCION

Halador de tres rodillos para redes y aparejos de
pesca, perfeccionado.
Objeto de la invencion

La presente invencidn, segin lo expresa el enun-
ciado de esta memoria descriptiva, se refiere a un ha-
lador de tres rodillos para redes y aparejos de pesca,
perfeccionado, y como tal incorpora unas mejoras en
su estructura que conducen a un mejor funcionamien-
to sobre todo en relacion al halado de la red, propor-
cionando un traccionado suave y seguro, con medios
de guiado adicionales.

Es también objeto de la invencion el evitar el des-
gaste prematuro de los rodillos y por tanto eliminar
las costosas maniobras de recambio de los mismos
por desgaste y/o rotura del recauchutado de goma que
tradicionalmente envuelve al eje o tubo central de la
forma de carrete del rodillo, en haladores articulados
de mayor envergadura principalmente.

En el caso de haladores de menor tamafo, se pre-
vé que el bastidor sea totalmente rigido y los rodillos
aun siendo del tipo recauchutado en goma, presenten
un mecanizado que aumente su vida ttil, colaborando
en ello los medios adicionales de guiado de la red y
aparejos de pesca referidos.

Antecedentes de la invencion

El modelo de utilidad n°® 200400053 del mismo
solicitante de la presente invencion, contempla un ha-
lador de tres rodillos accionados por respectivos mo-
tores hidrdulicos y ubicados en dos bastidores articu-
lados a un soporte central que pende del brazo de la
gruia del pesquero 6 de un aparejo instalado al efecto
en el costado de babor o de estribor.

Uno de los bastidores lleva montados dos de los
rodillos y el otro bastidor monta el tercero, estando
los tres dispuestos paralelamente y a un mismo lado
de los bastidores. La red pasa sobre los dos rodillos
mads exteriores del conjunto y por debajo del tercero o
interior. Se varia el grado de apriete sobre la red me-
diante cilindros hidrdulicos anclados al soporte cen-
tral y a los respectivos bastidores articulados.

El eje de articulacion de los bastidores es coinci-
dente con el de giro del rodillo central del conjunto,
pudiendo pasar los dos rodillos méviles o extremos
desde una posicion alineada con el central, a otra de
desfase por arriba o por debajo del mismo.

Existe un tercer cilindro hidrdulico que permite
variar la posicién angular de los ejes de los rodillos
respecto de un plano horizontal para facilitar las ma-
niobras de centraje de la red y aparejos. Este cilindro
estd anclado al soporte central y a un brazo radial de
una porcion articulada del extremo del mismo donde
conecta el eje del rodillo central y el de articulacién
de los dos bastidores.

En este modelo de utilidad citado se contempla
también que uno de los rodillos extremos posea unas
extensiones a modo de viseras divergentes en puntos
homélogos de sus respectivos soportes de cojinete,
como prolongacién de sus propios discos o valonas
de los extremos del tubo central de la forma de carre-
te que presenta el rodillo.

Descripcion de la invenciéon

En lineas generales, el halador de tres rodillos pa-
ra redes y aparejos de pesca, perfeccionado, objeto
de la presente invencién, ofrece una estructura similar
a la explicada en el apartado anterior, con una serie
de mejoras en algunos de sus componentes para con-
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seguir los objetivos preconizados y que describimos
seguidamente.

Los rodillos en lugar de presentar el recauchutado
en goma de la técnica anterior, ofrecen una estructura
metdlica sin recubrimiento, definida por una serie de
barras en general longitudinales de seccién hexagonal
o cuadrada y en general poligonal, dependiendo de la
malla del aparejo para conseguir mayor o menor fric-
cidén contra el pafio del aparejo y del tamafio e hilo de
la red de cerco.

Dichas barras se sueldan por uno de los extremos a
puntos de la periferia de los discos del carrete y por el
otro extremo en proximidad al tubo coaxial del mis-
mo, adoptando asi una disposicién oblicua y alterna
desde uno y otro disco del carrete. Se obtiene una dis-
posicion en “V” de las barras que aseguran el centrado
y optimizan el traccionado de la red y aparejos. Tam-
bién se ha previsto que las barras en vez de adoptar
una disposicién oblicua sean paralelas al eje, ocupan-
do por tanto el lugar de las generatrices. Esta disposi-
cién también asegura un buen arrastre.

Para dar rigidez a las barras evitando su pandeo
se sitda un disco en forma de estrella ubicado prefe-
rentemente en la zona central del tubo axial, soldado a
dicho tubo y a las barras. Se prevé también que pudie-
ran situarse dos o mds discos para aumentar la rigidez
si fuera necesario, ubicados a cierta distancia del pun-
to central del tubo en posicién simétrica. Si se desea,
en vez del disco estrellado se pueden soldar brazos
radiales en los que apoyan y a los que a su vez se
sueldan las barras, evitindose igualmente el pandeo
de éstas. Esta estructura de rodillo no necesita mante-
nimiento y en el caso de nueva construccion, es decir,
sin que se transforme la de un rodillo recauchutado
convencional, hace posible utilizar un tubo delgado
central para conseguir angulaciones mds agudas en el
puente en “V” en el que apoya la red y una friccién
altamente satisfactoria con resultados muy mejorados
respecto al recauchutado.

También se ha previsto afladir unas viseras en el
rodillo interior del halador (segtin la posicion de tra-
bajo) similares a las que dijimos anteriormente que
llevaba el rodillo exterior en la técnica conocida, que
aunque no son rigurosamente necesarias optimizan el
apoyo en el barco y por estética, evitando ademds un
posible aunque improbable volteo de la red en el in-
terior del barco, puesto que cae a pique y no hay con-
trapeso hacia el lado opuesto al de entrada de la red al
izarla. Estas viseras son extensiones de los soportes de
cojinete de los rodillos, con la orientacién adecuada.

En una forma de construcciéon mas simplificada
del halador, se prevé acorde con la invencién que exis-
ta solo un bastidor rigido de soporte de los tres rodi-
llos que adoptan asi una posicion fija y suprimiéndose
por tanto los cilindros hidraulicos. También es fija la
posicién del brazo de soporte central de suspension
del conjunto quedando también suprimido el cilindro
hidrédulico correspondiente, pero para conseguir variar
el angulo de acimut se prevé en este caso que el bra-
70 horizontal del soporte de suspension, aun siendo
rigido incluya varios orificios alineados longitudinal-
mente de posicionado de una anilla de suspension, o
de anclaje directo del gancho de la gria, consiguien-
do asf variar la inclinacién en acimut dependiendo del
orificio elegido.

También se ha previsto que puedan montarse unos
rodillos auxiliares de giro loco, constitutivos de los
medios adicionales de guiado, siendo de pequefio dia-
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metro y ubicados en al menos la zona de entrada de
la red y aparejos para suavizar el acceso al rodillo o
carrete y la salida de la red en el otro lado si asi se con-
sidera necesario. En este caso el halador es simétrico
y da igual que las redes y aparejos de pesca entren por
el lado de babor como por el de estribor.

El halador rigido lleva preferentemente sus rodi-
llos motorizados en forma de tambor o carrete con-
vencional, pero con un recubrimiento recauchutado
en goma que es mecanizado en torno para lograr di-
ferentes espesores en distintas zonas de su periferia,
dependiendo de las caracteristicas que presente el ar-
te de pesca.

Para facilitar la comprensién de las caracteristi-
cas de la invencidn y formando parte integrante de es-
ta memoria descriptiva, se acompafian unas hojas de
planos en cuyas figuras, con cardcter ilustrativo y no
limitativo se ha representado lo siguiente:

Breve descripcion de los dibujos

Figura 1. Es una vista en perspectiva del halador
de tres rodillos para redes y aparejos de pesca, perfec-
cionado, objeto de la invencidn.

Figura 2. Es una vista en alzado posterior de lo
mostrado en la figura 1.

Figura 3. Es una vista en planta del mismo hala-
dor.

Figura 4. Es una seccién transversal de uno de los
rodillos para observar el disco central de refuerzo que
adopta forma de estrella.

Figura 5. Es una vista en alzado posterior de un
halador simplificado, rigido, acorde con la invencién
dotado de los medios adicionales de guiado de lared e
incluyendo un detalle del brazo de suspensién girado
90°.

Figura 6. Es una vista esquemadtica de uno de los
rodillos giratorios del halador rigido cuyo recauchuta-
do de goma no es uniforme sino que incluye un esca-
lonamiento central de transicién cénica entre sus di-
ferentes didmetros.

Figura 7. Es una vista esquemdtica similar a la fi-
gura 6, cuyo recauchutado en goma ofrece una coni-
cidad continua en toda su longitud.

Figura 8. Es una vista similar a las figuras 6 y 7,
con doble escalonamiento den el recubrimiento de go-
ma, siendo de mayor didmetro la zona central.
Descripcion de la forma de realizacion preferida

Haciendo referencia a la numeracién adoptada en
las figuras, podemos ver que el halador de tres rodillos
para redes y aparejos de pesca, perfeccionado, que la
invencién propone, incluye los tres rodillos giratorios
referenciados con (1) y (2) los exteriores y con (3) el
central. Los rodillos (1) y (3) estdn montados en un
mismo bastidor (5) y el restante en el bastidor (5) ar-
ticulado con el primero (5) en el eje (6) que es precisa-
mente el mismo eje de giro del rodillo central (3) (ver
figura 2), estando montado este eje (6) en el soporte
central (7) que se suspende en este caso del brazo (8)
de una gria, por intermedio del rotor hidrdulico (9)
para variar la orientacién del halador, facilitando las
maniobras.

En la figura 1 se observa la forma acodada del so-
porte central (7) para buscar el centro de gravedad del
conjunto y que los rodillos (1), (2) y (3) queden en ge-
neral horizontales. El extremo (10) de conexién de los
bastidores (5) y (5) esta articulado respecto del resto
para variar la inclinacién en acimut (ver figura 2), lo
que se consigue mediante el cilindro hidrdulico (11)
(ver mejor la figura 1) conectado a la palanca o brazo
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radial (12) de dicho extremo (10).

Los rodillos (1) y (2) son atravesados coaxialmen-
te por ejes fijos de anclaje a sus respectivos soportes
extremos, dotados éstos de las extensiones divergen-
tes o viseras (13) de guiado de la red a la entrada y
salida del halador, ubicadas en puntos homdlogos y
con la angulacién adecuada.

La estructura de los rodillos (1), (2) y (3) esta for-
mada por el tubo central (14), los discos o valonas
extremas (15) de su forma de carrete, y las barras (16)
de seccion rectangular y en nimero de seis en este
ejemplo de realizacion. Las barras (16) son inclinadas
al soldarse por un extremo al borde de la valona y por
el otro al tubo (14), en el otro extremo del carrete. La
siguiente barra (16) queda inclinada en sentido opues-
to a la anterior al partir de la valona (15) contraria y
soldarse a este extremo del tubo.

En la figura 4 se ha referenciado con el nimero
(17) el disco estrellado de refuerzo, soldado en la par-
te central del tubo (14) y a todas las barras (16). Su
contorno es estrellado para no interferir en exceso con
lared y parejos, porque colabora también en el guiado
y arrastre.

La referencia (18) designa los motores hidraulicos
de accionamiento independiente de los rodillos (1),
@y 3.

Los cilindros hidraulicos para desplazamiento an-
gular de los bastidores (5) y (5) con giro alrededor del
eje (6) estan referenciados con el nimero (19) y se
observa su disposicién de montaje en la figura 2.

En las figuras 5 a 8 se muestra la forma de realiza-
cién més simplificada y econdmica del halador de tres
rodillos para utilizacién especial con redes y aparejos
de pesca de menor tamafio y peso. Los bastidores (5)
y (5) asi como su unién al soporte central (7) de sus-
pension del conjunto al brazo de una gria o similar,
se funden en un solo chasis o bastidor (20) (figura 5)
de soporte rigido y por tanto los rodillos (1), (2) y
(3) quedan en una posicidn determinada fija. Se elige
ventajosamente aquella posicién en que los rodillos
laterales (1) y (2) tiene sus ejes ubicados en un plano
horizontal superior respecto del que pasa por el cen-
tral o inferior, segtin una disposicién en “V” “apreta-
da” o en dngulo cerrado que optimiza el traccionado
de la red.

Se suprimen por tanto todos los cilindricos hidrau-
licos (19) y (11) que daban movimiento respectiva-
mente a los bastidores (5) y (5) para variar su angu-
lacién y al extremo (10) del soporte central (7) para
variar el acimut.

Concretamente, en la figura 5 vemos los rodillos
(1), (2) y (3) referenciados afiadiendo un ap6strofo ya
que su estructura es cilindrica con una capa (21) (fi-
guras 6 a 8) de recubrimiento de goma. En la figura 6
el recubrimiento es de dos didmetros con un escalona-
mientos central conificado para no suponer un resalte
que pueda provocar el trabado de la red o aparejos. En
la figura 7 el recubrimiento es cénico en toda la longi-
tud entre las valonas (15). En la figura 8 existe mayor
didmetro en la zona central que en las extremas, sien-
do los escalonamientos de transicién también cénicos.

Volviendo ala figura 5, el tramo vertical del sopor-
te de suspension de una gria esta referenciado con el
nimero (22) y se extiende superior y horizontalmen-
te en el brazo (23) provisto de los orificios (24) para
anclaje selectivo de la anilla (25).

Otra de las caracteristicas comentadas anterior-
mente y que acorde con la invencién perfeccionan es-
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te tipo de haladores sobre todo para los haladores ri-
gidos que son mds pequeiios, la determina el disposi-
tivo adicional de guiado de la red y aparejos de pesca,
donde se han previsto unos rodillos locos de pequefio
didametro, acoplados ventajosamente en los laterales
enfrentados que determinan la embocadura de entra-
da de la red y aparejos de pesca, con los que se con-
sigue suavizar y canalizar 6ptimamente la entrada y/o
salida de la red respecto del halador.

Pues bien, en la figura 5 vemos referenciado con
(26) uno de estos rodillos locos, adosados al bastidor
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rigido (20) y también selectivamente a la visera (13)
(figura 1) de la parte volada del rodillo extremo (1)
y (2’). Se comprende que el avance de las redes de
pesca queda guiado lateralmente facilitando la entra-
da y salida respecto del halador. El rodillo o rodillos
de guia (26) estdn montados en soportes (27) en ram-
pa para no definir zonas de enganche o trabado de la
red. Estos rodillos (26) tienen muy poco didmetro y
practicamente no merman la amplitud de la zona de
acceso al rodillo (1) de entrada desde la red al hala-
dor.



7 ES 1066 134U 8

REIVINDICACIONES

1. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, del tipo de los que inclu-
yen un bastidor de soporte de tres rodillos paralelos,
accionados hidrdulicamente y que pueden pertenecer
a dos bastidores articulados accionados por cilindros
hidraulicos, o a un mismo bastidor, contando ademas
con un brazo de soporte para suspension de una gria
o similar, caracterizado porque al menos uno de los
rodillos (1, 2, 3) dispone de una serie de barras (16)
en general longitudinales, de seccién poligonal y uni-
formemente distribuidas en sentido angular, sobre las
que apoya la red y aparejos de pesca durante la eleva-
cién traccionando de la misma.

2. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, segun reivindicacién 1, ca-
racterizado porque las barras (16) tienen uno de sus
extremos soldado en proximidad al contorno de uno
de los discos extremos (15) de la forma de carrete
del rodillo (1, 2, 3), estando el otro extremo soldado
en proximidad al tubo axial (14) de la estructura de
carrete al otro lado del mismo, estando dispuestas al-
ternadamente dichas barras (16) respecto a los discos
extremos (15).

3. Halador de tres rodillos para redes y aparejos de
pesca, perfeccionado, segun reivindicacién 1, carac-
terizado porque las barras (16) adoptan una disposi-
cion paralela al eje del cilindro (1, 2, 3), situdndose
como generatrices de un cilindro.

4. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, segun reivindicacién 1, ca-
racterizado porque las barras (16) estdn aseguradas a
al menos un disco anular estrellado (17) de refuerzo
dispuesto central y coaxialmente al tubo (14).

5. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, segun reivindicacién 1, ca-
racterizado porque las barras (16) se refuerzan con
al menos sendos brazos radiales al tubo axial (14).

6. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, segun reivindicacién 1, ca-
racterizado porque los rodillos extremos (1, 2) tie-
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nen extensiones divergentes a modo de viseras (13)
en puntos homologos de sus soportes de cojinete para
guiado de la red.

7. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, segun reivindicacién 1, ca-
racterizado porque el brazo de suspension del con-
junto respecto del brazo de una grda o similar esta
doblemente acodado de forma rigida para que en la
posicién de equilibrio los ejes de los rodillos (1, 2, 3)
queden inclinados hacia atras.

8. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, segun reivindicacién 1, ca-
racterizado porque los tres rodillos (1°, 2°, 3’) se en-
cuentran montados en puntos fijos de un bastidor ri-
gido (20) y en una posicién en que los ejes de los ro-
dillos laterales (1°, 2°) quedan dispuestos en un plano
horizontal superior al que pasa por el rodillo central
3).
9. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, segun reivindicacién 8, ca-
racterizado porque el bastidor rigido (20) se conti-
nda en un brazo (22) de suspension, acodado y rigido,
dotado de varios orificios (24) alineados longitudinal-
mente en su tramo libre horizontal, para posicionado
selectivo de la anilla (25) de suspension del conjunto.

10. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, segin reivindicaciones 6 y
8, caracterizado porque en proximidad a los rodillos
laterales o extremos (1°, 2°) el bastidor rigido (20) de
soporte incluye unas extensiones paralelas a las vise-
ras de guiado (13) del extremo de dichos rodillos (1°,
2’), teniendo todas las extensiones y viseras (13) o al
menos una de las extensiones, sendos rodillos locos
(26) adosados para guiado lateral de la red y aparejos
de pesca.

11. Halador de tres rodillos para redes y aparejos
de pesca, perfeccionado, segun reivindicacién 8, ca-
racterizado porque opcionalmente al menos los rodi-
llos (1°, 2’) laterales tienen un recubrimiento recau-
chutado en goma (21), torneado en dos didmetros di-
ferentes con un escalonamiento central cénico, o dis-
minuyendo gradualmente en toda la longitud.
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