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Systéme d’alimentation d'un broyeur de végétaux.

@ Systéme d’alimentation d’'un broyeur (1) de végétaux
comprenant une trémie (10), le systéme d’alimentation
comportant :

- une plate-forme (2), comprenant des premiére et deu-
xieme zones adjacentes, la premiére zone étant destinée a
recevoir le broyeur (1) de végétaux ;

- un godet (3) de chargement, comprenant :

une paroi frontale (30), présentant des premiére et deu-
xiéme (301) surfaces opposées ;

deux parois latérales (31) ;

un fond (32), reliant la paroi frontale (30) aux parois laté-
rales (31) ;

la deuxieme surface (301) de la paroi frontale (30), les
deux parois latérales (31) et le fond (32) délimitant une ou-
verture adaptée pour charger des végétaux ;

le godet (3) de chargement étant mobile entre :

une position de chargement dans laquelle I'ouverture est
située dans la deuxieme zone de maniere a charger les vé-
gétaux, les premiere et deuxieme (301) surfaces de la paroi
frontale (30) étant orientées respectivement vers les pre-
miere et deuxiéme zones, et

une position de déchargement dans laquelle 'ouverture
est située dans la premiére zone de maniére a décharger
les végétaux dans la trémie (10) lorsque le broyeur (1) de

végétaux occupe la premiére zone.
Figure 1
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végétaux
Domaine technique

L’invention se rapporte au domaine technique des systemes d’alimentation d’un
broyeur de végétaux a trémie.

L’invention trouve notamment son application pour équiper une déchetterie.

Etat de Part

Un systeme d’alimentation d’un broyeur de végétaux a trémie connu de I’€tat de la
technique comporte une plate-forme, comprenant des premicre et deuxieme zones ad-
jacentes. La premicre zone est destinée a recevoir le broyeur de végétaux a trémie. La
deuxieme zone est équipé€e d’une barriere immatérielle de sécurité. La barriere imma-
térielle de sécurité peut comporter :

- des premier et deuxieme montants ;

- des moyens d’émission d’un faisceau optique agencés sur le premier montant ;

- des moyens de détection du faisceau optique agencés sur le deuxieme montant.

La barriere immatérielle de sécurité est électriquement connectée a I’électronique de
commande du broyeur de végétaux a trémie. Lorsqu’un utilisateur souhaite décharger
des végétaux dans la trémie du broyeur, celui-ci traverse la barricre immatérielle de
sécurité pour entrer dans la deuxieme zone et coupe le faisceau optique. Un signal
électrique est alors envoyé a I’électronique de commande du broyeur qui arréte le fonc-
tionnement du broyeur jusqu’a ce que 'utilisateur traverse de nouveau la barriere im-
matérielle de sécurité pour sortir de la deuxieme zone.

Un tel systeme d’alimentation de 1’état de la technique n’est pas enticrement sa-
tisfaisant dans la mesure ou les cycles de fonctionnement du broyeur sont régu-
lierement interrompus (des qu’un utilisateur entre dans la deuxieme zone), ce qui est
préjudiciable en termes de performances (rendement faible). Les interruptions peuvent
également avoir lieu a cause de végétaux éventuellement non canalisés dans la trémie
du broyeur. De plus, une telle barriere immatérielle de sécurité est susceptible de
présenter des dysfonctionnements, notamment en cas d’intempéries ou en présence
d’un panache de poussiere qui peuvent occasionner des ruptures de faisceau et une
situation dangereuse pour 1’ utilisateur en termes de projections et d’accessibilité.

Par ailleurs, la trémie du broyeur de végétaux est généralement située a une hauteur
assez €levée (de I’ordre d’un metre). L’ utilisateur doit alors déployer des efforts im-
portants afin de soulever des végétaux pour les déverser dans la trémie. Une alternative

pour I’ utilisateur est de déverser les végétaux dans la trémie en étant debout sur une
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remorque. Toutefois, 1’utilisateur s’expose alors a des risques de chute importants.
Exposé de l'invention

L’invention vise a remédier en tout ou partie aux inconvénients précités. A cet effet,
I’invention a pour objet un systeme d’alimentation d’un broyeur de végétaux
comprenant une trémie, le systeéme d’alimentation comportant :

- une plate-forme, comprenant des premicre et deuxieme zones adjacentes, la
premicre zone étant destinée a recevoir le broyeur de végétaux ;

- un godet de chargement, comprenant :

une paroi frontale, présentant des premicre et deuxieme surfaces opposées ;

deux parois latérales ;

un fond, reliant la paroi frontale aux parois latérales ;

la deuxieme surface de la paroi frontale, les deux parois latérales et le fond délimitant
une ouverture adaptée pour charger des végétaux ;

le godet de chargement étant mobile entre :

une position de chargement dans laquelle I’ouverture est située dans la deuxicme
zone de maniere a charger les végétaux, les premiere et deuxi¢me surfaces de la paroi
frontale étant orientées respectivement vers les premicre et deuxi¢éme zones, et

une position de déchargement dans laquelle I’ouverture est située dans la premicre
zone de maniere a décharger les végétaux dans la trémie lorsque le broyeur de
végétaux occupe la premiere zone.

Ainsi, un tel systeme d’alimentation selon I’invention permet de s’affranchir d’une
barricre immatérielle de sécurité, et par la-méme d’éviter des interruptions régulieres
lors des cycles de fonctionnement du broyeur de végétaux. La sécurité de 1’ utilisateur
est assurée par la paroi frontale et les parois latérales du godet de chargement qui
protegent I’ utilisateur de projections issues du broyeur de végétaux, et ce quelle que
soit la position du godet de chargement. De plus, le godet de chargement permet
notamment d’éloigner I’ utilisateur des éléments mobiles du broyeur de végétaux (rotor
de broyage, convoyeur, rouleau d’entrainement) par rapport a 1’état de la technique ou
encore d’éloigner I’utilisateur d’autres éléments (palettes, maticres telles que le po-
lystyréne etc.).

En outre, un tel systeme d’alimentation selon I’invention permet d’améliorer
I’ergonomie pour I’ utilisateur. En effet, 1’ utilisateur n’a plus a déployer des efforts im-
portants pour déverser des végétaux dans la trémie du broyeur. Le déversement des
végétaux dans la trémie du broyeur est désormais assuré par le godet de chargement en
position de déchargement. L’ utilisateur doit simplement charger les végétaux sur le
fond du godet de chargement en position de chargement. La hauteur de chargement

(i.e. la hauteur du fond du godet de chargement en position de chargement) est choisie
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(typiquement inférieure a 50 cm) pour €tre fortement réduite par rapport a 1’état de la
technique. Cette facilité de chargement des végétaux par 1’ utilisateur permet en outre
de décongestionner la deuxicme zone et de fluidifier les flux d’utilisateurs dans une dé-
chetterie.

Par ailleurs, le godet de chargement permet un contrdle visuel des végétaux avant de
les déverser dans la trémie du broyeur afin de retirer aisément les déchets non-
conformes.

Le systeme d’alimentation selon 1’invention peut comporter une ou plusieurs des ca-
ractéristiques suivantes.

Selon une caractéristique de I’invention, le godet de chargement comporte :

- au moins un conteneur a déchets ;

- des moyens de maintien, agencés pour :

maintenir en position le conteneur a déchets sur le fond du godet de chargement en
position de chargement ;

maintenir en position le conteneur a déchets en appui contre la deuxieme surface de
la paroi frontale du godet de chargement en position de déchargement.

Ainsi, un avantage procuré est que le godet de chargement en position de dé-
chargement peut déverser dans la trémie du broyeur des déchets qui ont été préa-
lablement récupérés dans le conteneur a déchets (placé dans une zone dédiée de la dé-
chetterie). Une personne habilitée peut charger facilement un conteneur a déchets dans
le godet de chargement en position de chargement.

Selon une caractéristique de I’invention, le systeme d’alimentation comporte un
dispositif d’articulation, agencé dans la deuxieme zone pour mouvoir le godet de
chargement entre la position de chargement et la position de déchargement.

Selon une caractéristique de I’invention, le dispositif d’articulation comporte :

- une armature, sur laquelle est monté pivotant le godet de chargement autour d’un
axe de pivotement horizontal ;

- des premier et deuxieme vérins, fixés sur I’armature, et comprenant respectivement
des premiere et deuxieme tiges de piston ; les premicre et deuxieme tiges de piston
étant mobiles en translation suivant un axe longitudinal ;

le godet de chargement étant monté solidaire en translation des premicre et deuxicme
tiges de piston de sorte que le godet de chargement est mobile en translation suivant
I’axe longitudinal.

Ainsi, un avantage procuré est de pouvoir déplacer le godet de chargement entre la
position de chargement et la position de déchargement. Les premier et deuxieme vérins
permettent de créer un mouvement mécanique de levage du godet de chargement, en
position de chargement, qui peut alors basculer autour de 1’axe de pivotement ho-

rizontal jusqu’a atteindre la position de déchargement. Inversement, les premier et
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deuxiéme vérins permettent de créer un mouvement mécanique d’abaissement du
godet de chargement, en position de déchargement, qui peut alors basculer autour de

I’axe de pivotement horizontal jusqu’a atteindre la position de chargement.
Selon une caractéristique de I’invention, la paroi frontale du godet de chargement est

montée pivotante sur I’armature autour de 1’axe de pivotement horizontal.

Selon une caractéristique de I’invention, les parois latérales du godet de chargement
sont montées solidaires en translation des premiere et deuxieme tiges de piston.

L’invention a également pour objet une installation pour broyer des végétaux,
comportant :

- un systéme d’alimentation conforme a 1’invention ;

- un broyeur de végétaux comprenant une trémie, agencé dans la premiere zone.

Selon une caractéristique de I’invention, la trémie comporte une paroi présentant un
bord supérieur ; la paroi frontale du godet de chargement présente un bord supérieur :

- se situant au-dessus du bord supérieur de la paroi de la trémie lorsque le godet de
chargement est dans la position de chargement ;

- affleurant le bord supérieur de la paroi de la trémie lorsque le godet de chargement
est dans la position de déchargement.

Ainsi, un avantage procuré est d’assurer la sécurité d’un utilisateur vis-a-vis des pro-
jections du broyeur quelle que soit la position du godet de chargement.

Selon une caractéristique de I’invention, I’axe de pivotement affleure le bord
supérieur de la paroi de la trémie.

Ainsi, un avantage procuré est d’assurer la sécurité d’un utilisateur vis-a-vis des pro-
jections du broyeur quelle que soit la position du godet de chargement.

Selon une caractéristique de I’invention :

- le bord supérieur de la paroi de la trémie possede une hauteur, notée h ;

- ’axe de pivotement possede une hauteur, notée H, vérifianth <H < 1,05 h, de
préférence h <H < 1,025 h.

Ainsi, un avantage procuré est d’assurer la sécurité d’un utilisateur vis-a-vis des pro-
jections du broyeur quelle que soit la position du godet de chargement avec une zone
ajourée minimale entre I’axe de pivotement et le bord supérieur de la paroi de la
trémie.

Breve description des dessins

D’autres caractéristiques et avantages apparaitront dans I’exposé détaillé de
différents modes de réalisation de I’invention, I’exposé étant assorti d’exemples et de
références aux dessins joints.

[Fig.1] est une vue schématique en perspective d’une installation selon I’invention

lorsque le godet de chargement est en position de déchargement.
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[Fig.2] est une vue schématique arrieére d’une installation selon I’invention lorsque le
godet de chargement est en position de chargement.

[Fig.3] est une vue schématique arrieére d’une installation selon I’invention lorsque le
godet de chargement est en position de déchargement.

[Fig.4] est une vue schématique de c6té d’une installation selon I’invention lorsque le
godet de chargement est position de chargement.

[Fig.5] est une vue schématique de c6té d’une installation selon I’invention lorsque le
godet de chargement est en position de déchargement.

[Fig.6] est une vue schématique partielle en perspective d’un systeme d’alimentation
selon I’invention lorsque le godet de chargement est en position de déchargement, et
illustrant la présence d’un conteneur a déchets dans le godet de chargement.

[Fig.7] est une vue schématique de coté d’une installation selon I’invention, illustrant
la présence d’un conteneur a déchets dans le godet de chargement en position de
chargement.

[Fig.8] est une vue schématique de coté d’une installation selon I’invention, illustrant
la présence d’un conteneur a déchets dans le godet de chargement en position de dé-
chargement.

Il est a noter que les dessins décrits ci-avant sont schématiques, et ne sont pas néces-
sairement a I’échelle par souci de lisibilité et pour en simplifier leur compréhension.
Exposé détaillé des modes de réalisation

Les éléments identiques ou assurant la méme fonction porteront les mémes ré-
férences pour les différents modes de réalisation, par souci de simplification.

Systeme d’alimentation

Un objet de I’invention est un systeme d’alimentation d’un broyeur 1 de végétaux
comprenant une trémie 10, le systeéme d’alimentation comportant :

- une plate-forme 2, comprenant des premicre et deuxi¢me zones adjacentes, la
premicre zone étant destinée a recevoir le broyeur 1 de végétaux ;

- un godet 3 de chargement, comprenant :

une paroi frontale 30, présentant des premiere et deuxieme surfaces 300, 301
opposées ;

deux parois latérales 31 ;

un fond 32, reliant la paroi frontale 30 aux parois latérales 31 ;

la deuxieme surface 301 de la paroi frontale 30, les deux parois latérales 31 et le fond
32 délimitant une ouverture adaptée pour charger des végétaux ;

le godet 3 de chargement étant mobile entre :

une position de chargement dans laquelle I’ouverture est située dans la deuxicme
zone de maniere a charger les végétaux, les premiere et deuxieme surfaces 300, 301 de

la paroi frontale 30 €tant orientées respectivement vers les premiere et deuxieme zones,
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et

une position de déchargement dans laquelle I’ouverture est située dans la premicre
zone de maniere a décharger les végétaux dans la trémie 10 lorsque le broyeur 1 de
végétaux occupe la premiere zone.

Plate-forme

La plate-forme 2 comprend des premiére et deuxieme zones adjacentes. La premiére
zone est destinée a recevoir le broyeur 1 de végétaux. La deuxieme zone est destinée a
recevoir le godet 3 de chargement.

La plate-forme 2 délimite une surface plane assurant une fonction de support, de
préférence surélevée par rapport au sol.

Godet de chargement

Le godet 3 de chargement comprend une paroi frontale 30, présentant des premicre et
deuxieme surfaces 300, 301 opposées, orientées respectivement vers les premiere et
deuxieme zones lorsque le godet 3 de chargement est position de chargement. Par
« orientée vers », on entend que la normale a la premiere surface 300 de la paroi
frontale 30 pointe vers la premiere zone lorsque le godet 3 de chargement est en
position de chargement. De la méme fagon, la normale a la deuxieme surface 301 de la
paroi frontale 30 pointe vers la deuxieme zone lorsque le godet 3 de chargement est en
position de chargement. La paroi frontale 30 est réalisée dans un matériau adapté pour
résister aux projections du broyeur 1 de végétaux. A titre d’exemple non limitatif, la
paroi frontale 30 du godet 3 de chargement peut €tre réalisée sous la forme d’une tole
en acier.

Le godet 3 de chargement comporte deux parois latérales 31 et un fond 32 reliant la
paroi frontale 30 aux parois latérales 31. Les parois latérales 31 sont réalisées dans un
matériau adapté pour résister aux projections du broyeur 1 de végétaux. A titre
d’exemple non limitatif, les parois latérales 31 du godet 3 de chargement peuvent €tre
réalisées sous la forme d’une tole en acier. De la méme facon, le fond 32 du godet 3 de
chargement peut €tre réalisé sous la forme d’une tdle en acier.

Le godet 3 de chargement peut comporter une armature 33, de préférence métallique,
sur laquelle sont montées la paroi frontale 30, les parois latérales 31 et le fond 32. Plus
précis€ment, I’armature 33 peut comporter des montants et des traverses sur lesquels
sont montées la paroi frontale 30 et les parois latérales 31. L’armature 33 peut
comporter des poutres et des traverses sur lesquelles est montée le fond 32.

La deuxieme surface 301 de la paroi frontale 30, les deux parois latérales 31 et le
fond 32 délimitent une ouverture adaptée pour charger des végétaux. La deuxieéme
surface 301 de la paroi frontale, les deux parois latérales 31 et le fond 32 définissent un
volume pour réceptionner les végétaux, le volume pouvant €tre compris entre 3 m? et 4

m? a titre d’exemple non limitatif.
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Le godet 3 de chargement est mobile entre :

- une position de chargement dans laquelle I’ouverture est située dans la deuxicme
zone de maniere a charger les végétaux, et

- une position de déchargement dans laquelle I’ouverture est située dans la premicre
zone de maniere a décharger les végétaux dans la trémie 10 lorsque le broyeur 1 de
végétaux occupe la premiere zone.

Lorsque le godet 3 de chargement est en position de déchargement, les premicre et
deuxieme surfaces 300, 301 opposées sont orientées respectivement vers les deuxieme
et premiere zones. Par « orientée vers », on entend que la normale a la premiere surface
300 de la paroi frontale 30 pointe vers la deuxieme zone lorsque le godet 3 de
chargement est en position de déchargement. De la méme fagon, la normale a la
deuxieme surface 301 de la paroi frontale pointe vers la premicre zone lorsque le godet
3 de chargement est en position de déchargement.

Le fond 32 du godet 3 de chargement s’étend avantageusement dans un plan ho-
rizontal lorsque le godet 3 de chargement se trouve dans la position de chargement. Le
fond 32 du godet 3 de chargement présente avantageusement une hauteur inférieure ou
égale a 50 cm (par rapport a la plate-forme 2) lorsque le godet 3 de chargement se
trouve dans la position de chargement afin de faciliter I’acces a I’ utilisateur.

Conteneur(s) a déchets

Le godet 3 de chargement comporte avantageusement :

- au moins un conteneur 4 a déchets ;

- des moyens de maintien, agencés pour :

maintenir en position le conteneur 4 a déchets sur le fond 32 du godet 3 de
chargement en position de chargement ;

maintenir en position le conteneur 4 a déchets en appui contre la deuxieme surface
301 de la paroi frontale 30 du godet 3 de chargement en position de déchargement.

Le godet 3 de chargement présente de préférence un volume (défini par la deuxieme
surface 301 de la paroi frontale 30, les deux parois latérales 31 et le fond 32) adapté
pour accueillir deux conteneurs 4 a déchets. Le ou les conteneurs 4 a déchets peuvent
étre des conteneurs a roulettes.

Les moyens de maintien comportent avantageusement des doigts 5 de verrouillage
articulés, agencés pour :

- maintenir en position le conteneur 4 a déchets sur le fond 32 du godet 3 de
chargement en position de chargement ;

- maintenir en position le conteneur 4 a déchets en appui contre la deuxieme surface
301 de la paroi frontale 30 du godet 3 de chargement en position de déchargement.

A titre d’exemple non limitatif, les moyens de maintien peuvent comporter trois

doigts 5 de verrouillage articulés par conteneur 4 a déchets.
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Dispositif d’articulation

Le systeme d’alimentation comporte avantageusement un dispositif d’articulation,
agencé dans la deuxiéme zone pour mouvoir le godet 3 de chargement entre la position
de chargement et la position de déchargement.

Le dispositif d’articulation comporte avantageusement :

- une armature 6, sur laquelle est monté pivotant le godet 3 de chargement autour
d’un axe de pivotement Al horizontal ;

- des premier et deuxieme vérins 7, fixés sur I’armature 6, et comprenant respec-
tivement des premiere et deuxieme tiges 70 de piston ; les premiere et deuxicme tiges
70 de piston étant mobiles en translation suivant un axe longitudinal A2.

Le godet 3 de chargement est monté solidaire en translation des premiére et
deuxieme tiges 70 de piston de sorte que le godet 3 de chargement est mobile en
translation suivant 1’axe longitudinal A2.

La paroi frontale 30 du godet 3 de chargement est avantageusement montée pivotante
sur I’armature autour de 1’axe de pivotement Al horizontal. Les parois latérales 31 du
godet 3 de chargement sont avantageusement montées solidaires en translation des
premiere et deuxieme tiges 70 de piston.

L’armature 6 du dispositif d’articulation peut comporter :

- des premier et deuxieme longerons 60 ;

- des premier et deuxieme montants 61, montés respectivement sur les premier et
deuxieme longerons 60, et de préférence inclinés par rapport a un axe vertical ;

- des traverses 62, reliant les premier et deuxieme longerons 60 entre eux, et reliant
les premier et deuxiéme montants 61 entre eux.

Par « longeron », on entend un élément de structure disposé longitudinalement. Par
« traverse », on entend un élément de structure disposé transversalement par rapport
aux longerons.

Les premier et deuxieme longerons 60 peuvent étre réalis€s dans un matériau mé-
tallique. Les premier et deuxiecme montants 61 peuvent étre réalisés dans un matériau
métallique. Les premier et deuxiéme longerons 60 et les premier et deuxieme montants
61 peuvent €tre monobloc. Les traverses 62 peuvent étre réalisées en bois. Les premier
et deuxieme longerons 60 sont montés sur la deuxieéme zone de la plate-forme 2.

La paroi frontale 30 du godet de chargement est avantageusement montée pivotante
aux extrémités des premier et deuxieéme montants 61. Les premier et deuxieme vérins 7
sont avantageusement montés respectivement sur les premier et deuxi¢me longerons
60. Les premier et deuxiéme vérins 7 peuvent €tre pneumatiques ou hydrauliques.

Installation

Un objet de I’invention est une installation pour broyer des végétaux, comportant :

- un systéme d’alimentation conforme a 1’invention ;
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- un broyeur 1 de végétaux comprenant une trémie 10, agencé dans la premiere zone.

L’installation est notamment destinée a équiper une déchetterie ou une unité de
traitement de déchets. L’installation peut comporter un bac 8 de récupération agencé
pour récupérer les végétaux broyés par le broyeur 1.

Broyeur de végétaux

Le broyeur 1 de végétaux peut comporter une ouverture d’alimentation (également
appelée chambre de broyage) a I’intérieur de laquelle est agencée un rotor 11 de
broyage. Le broyeur 1 de végétaux comporte une trémie 10 destinée a recevoir les
végétaux. La trémie 10 peut étre équipée d’un tapis d’entrainement inférieur agencé
pour entrainer les végétaux vers I’ouverture d’alimentation. La trémie peut étre équipée
d’un tapis d’entrainement T supérieur (par exemple a lattes), et/ou d’un rouleau, et ce
afin de faciliter I’entrainement vers I’ouverture d’alimentation.

La trémie 10 du broyeur 1 de végétaux comporte une paroi 100 présentant un bord
supérieur. Le bord supérieur de la paroi 100 de la trémie 10 posséde une hauteur, notée
h. A titre d’exemple non limitatif, la hauteur h peut &tre supérieure a 1 m (par rapport
au sol). La paroi 100 de la trémie 10 est la paroi par-dessus laquelle sont déversés les
végétaux. La paroi 100 de la trémie 10 est de préférence longitudinale. A titre
d’exemple non limitatif, la paroi 100 de la trémie peut présenter une longueur comprise
entre 3 m et 4 m.

Interaction entre le systeme d’alimentation et le broyeur de végétaux

La paroi frontale 30 du godet de 3 chargement présente un bord supérieur 302 :

- se situant au-dessus du bord supérieur de la paroi 100 de la trémie 10 lorsque le
godet 3 de chargement est dans la position de chargement ;

- affleurant le bord supérieur de la paroi 100 de la trémie 10 lorsque le godet 3 de
chargement est dans la position de déchargement.

L’axe de pivotement Al affleure avantageusement le bord supérieur de la paroi 100
de la trémie 10. L axe de pivotement Al possede une hauteur, notée H (par rapport au
sol), vérifiant avantageusement h < H < 1,05 h, de préférence h < H < 1,025 h.

Le bord supérieur 302 de la paroi frontale 30 du godet 3 de chargement s’étend avan-
tageusement sut toute la longueur du bord supérieur de la paroi 100 de la trémie 10
pour assurer la sécurité de I’ utilisateur vis-a-vis des projections du broyeur 1 de
végétaux.

L’invention ne se limite pas aux modes de réalisation exposés. L’homme du métier
est mis a méme de considérer leurs combinaisons techniquement opérantes, et de leur

substituer des équivalents.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]
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Revendications

Systeme d’alimentation d’un broyeur (1) de végétaux comprenant une
trémie (10), le systeme d’alimentation comportant :

- une plate-forme (2), comprenant des premiere et deuxieme zones ad-
jacentes, la premicre zone étant destinée a recevoir le broyeur (1) de
végétaux ;

- un godet (3) de chargement, comprenant :

une paroi frontale (30), présentant des premiere et deuxieme surfaces
(300, 301) opposées ;

deux parois latérales (31) ;

un fond (32), reliant la paroi frontale (30) aux parois latérales (31) ;

la deuxieme surface (301) de la paroi frontale (30), les deux parois
latérales (31) et le fond (32) délimitant une ouverture adaptée pour
charger des végétaux ;

le godet (3) de chargement étant mobile entre :

une position de chargement dans laquelle I’ouverture est située dans la
deuxieme zone de maniere a charger les végétaux, les premicre et
deuxieme surfaces (300, 301) de la paroi frontale (30) étant orientées
respectivement vers les premicre et deuxi¢me zones, et

une position de déchargement dans laquelle I’ouverture est située dans
la premiere zone de maniere a décharger les végétaux dans la trémie
(10) lorsque le broyeur (1) de végétaux occupe la premicre zone.
Systeme d’alimentation selon la revendication 1, dans lequel le godet
(3) de chargement comporte :

- au moins un conteneur (4) a déchets ;

- des moyens de maintien, agencés pour :

maintenir en position le conteneur (4) a déchets sur le fond (32) du
godet (3) de chargement en position de chargement ;

maintenir en position le conteneur (4) a déchets en appui contre la
deuxieme surface (301) de la paroi frontale (30) du godet (3) de
chargement en position de déchargement.

Systeme d’alimentation selon la revendication 1 ou 2, comportant un
dispositif d’articulation, agencé dans la deuxieme zone pour mouvoir le
godet (3) de chargement entre la position de chargement et la position
de déchargement.

Systeme d’alimentation selon la revendication 3, dans lequel le

dispositif d’articulation comporte :
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- une armature (6), sur laquelle est monté pivotant le godet (3) de
chargement autour d’un axe de pivotement (A1) horizontal ;
- des premier et deuxieme vérins (7), fixés sur I’armature (6), et
comprenant respectivement des premiere et deuxieme tiges (70) de
piston ; les premiere et deuxieme tiges (70) de piston étant mobiles en
translation suivant un axe longitudinal (A2) ;
le godet (3) de chargement étant monté solidaire en translation des
premiere et deuxieme tiges (70) de piston de sorte que le godet (3) de
chargement est mobile en translation suivant I’axe longitudinal (A2).
[Revendication 5] Systeme d’alimentation selon la revendication 4, dans lequel la paroi
frontale (30) du godet (3) de chargement est montée pivotante sur
I’armature (6) autour de 1’axe de pivotement (A1) horizontal.
[Revendication 6] Systeme d’alimentation selon la revendication 4 ou 5, dans lequel les
parois latérales (31) du godet (3) de chargement sont montées solidaires
en translation des premiere et deuxieéme tiges (70) de piston.
[Revendication 7] Installation pour broyer des végétaux, comportant :
- un systeme d’alimentation selon I’une des revendications 1 a6 ;
- un broyeur (1) de végétaux comprenant une trémie (10), agencé dans
la premiere zone.
[Revendication 8] Installation selon la revendication 7, dans laquelle la trémie (10)
comporte une paroi (100) présentant un bord supérieur ; la paroi frontale
(30) du godet (3) de chargement présente un bord supérieur (302) :
- se situant au-dessus du bord supérieur de la paroi (100) de la trémie
(10) lorsque le godet (3) de chargement est dans la position de
chargement ;
- affleurant le bord supérieur de la paroi (100) de la trémie (10) lorsque
le godet (3) de chargement est dans la position de déchargement.
[Revendication 9] Installation selon la revendication 8 en combinaison avec la reven-
dication 4, dans laquelle I’axe de pivotement (A1) affleure le bord
supérieur de la paroi (100) de la trémie (10).
[Revendication 10] Installation selon la revendication 9, dans laquelle :
- le bord supérieur de la paroi (100) de la trémie (10) possede une
hauteur, notée h ;
- ’axe de pivotement (A1) possede une hauteur, notée H, vérifiant h <
H < 1,05 h, de préférence h < H < 1,025 h.
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[Fig. 3]
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