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(54) Snima& &idle nap&tf osnovnich nit{ na tkacim stroji

, ,
Vyndlez se tykd enima¥e &idla nap¥tf osnovnich nitf{ na tkacim stroji opatfeném

osnovn{ svirkou.

P¥i chodu tkactho stroje je nutno v zévislosti na rychlosti vytvéd¥eni tkaniny
popoustét osnovu pfi soulasném.dodrien{ podmfnky jejtho pokud moZno konstantniho na-
péti, Za timto ﬁéelem‘Jsou tkaci stroje vybavovény zpravidla autometickym popousté&cim
Ustrojim k odvijenf osnovnich nit{ z osnovntho vélu, opatfenym osnovnim reghlétorém.
8idlem osnovnich reguldtors bfvé zprav¥idla osnovnf sviirka uloZens na odpruéenych vj-
kyvnych pékdch, jeji% polohu urfuje napst{ oanovnich nit{ spolu s direktivni konstan=-
tou pru¥nych &lend ulo¥eni a geometrif Ustrojf osnovnf svirky. Poloha osnovn{ svﬂrky{
reap. nékteré &dsti Jjejtho 8 ni spojeného WloZného prost¥edku je snimsna pomoc{ sni-
made polohy, na jeho# vystupu je fyzikdln{ veli¥ina umdrnd skutedné velzkosti nap&t{
08NOVYy. Této velilina, jeji% druh je volen podle typu osnovntho reguldtoru, je vedena
na jeden ze vstupl porovndvactho &lenu osnovniho reguldtoru za YSelem z{skénf regulaé-

ni odchylky.

Jednim z typd osnovnich regulétorﬁ jeou osnovni regulétory elektronické které
zpracovévajf regulaéni odchylku ve formé& elektrického signdlu. Pro tyto regulétory
se jako snimadd pouZivd elektrickych &idel, na jejichZ vystupech je elektr1cky.algné1;
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ktery obsshuje informaci o poloze osnovni svirky a tedy i o skuteiném nap&ti osnovy.

Tuto informaci zpravidla nese iroven vystupniho napéti snimale,

V souesné dobd se na tkacfich strojich opatienfch elektronickym osnovnim regulé-
torem poufivajl rizné typy snima%d polohy osnovni svirky, zpravidla snfmafe indukni,
Spolednjm zhakem t3chto snimadl je, %e zehrnujf staciondrnt g4st, kterd je pevnd spoje-
na s tkacim strojem, a pohyblivou &dst ve'stacionérni %4sti snimate. Pohybliv4 &4st
snimade je spojéna 8 osnovni svirkou, resp. 8 n€kterou jejt %4st{ a jeji poloha vidi
stacionérn{ %4sti snimale je urZovéna poiohou osnovni avirky. Poloha pohyblivé &ésti
snima&e vidi Jeho staciondrni 4sti urduje velikost indukinosti resp. vzdjemné indukinos~
ti vinutd snimaée, a ponévad¥ je anfmal napdjen stP¥{davym proudem, Jje yroven jeho vy-
atupniho nap&t{ urlena velikost{ zmin&né indukdnesti - v praktlckém ddsledku polohou

osnovni avirky.

Spolesnou nevjhodou t&chto snimadd polohy osnovni svirky je, Ze staciondrn{ a po-
hyblivéd ¥4st snimele jsou ve vzdjemném styku svymi kluzné‘spojenjmi stykovymi plochami.
Vzhledem k trvalému kmiténf osnovnf svirky, které vznikd pfi chodu tkacfho stroje v ryt-
nu rozeviréni‘proélupu a pi{razu, a vzhledem k pradnosti prostredi jsou tyto plochy
znalnd naméhéﬁy,”coz vede ke sni¥enf %ivotnosti a bezporuchovosti snimae a ke zvy3eni

nérokd na uddribu tkectho stroje.

Tyto nevyhﬁdy do znainé miry odstranuje snima& &idla nap&ti osnovnich nit{ na tka-
cim stroji podle vynélezu, jehoZ podstatou je, Ze mezi pohyblivou &dst{ snimale a jeho
nepohyblivou ¥dst{ jé po celéd drdze pracovnihé zdvihu pohyblivé Z4sti spojitd vzducho-

v4 mezera,

‘V$hodou snimae podle vynédlezu je jeho jednoduchost, provozni spolehlivost, vyso-
k4 %ivotnost a nendrodnd udriba. T

P*{kladné provedeni snimale podie‘vynélezu je znédzorn¥no na vykreee, kde obr, 1

ukazuje nérys animaée v Fezu a obr, 2 bokorys snimade a obr. 3 pldorys jédra snimale,

Snima¥ (obr. 1 a 2) zshrnuje nepchyblivou ééet 1, neznézornénymi prostiedky pevné
spojenou & ndkterou neznézorninou stacionédrni ¥4sti tkactho stroje. Snimaé;déle obsa=-
huje pohyblivou &4st 2

-t

kteréd je nezndzornénymi proatfedky spojena s nezndzornénym
avirkovym udstrojim tkaciho stroje. Pohyblivd %dst 2 zasahuje do pracovniho:prostoru 3
nepohyblivé Zésti 1 tak, Ze mezi pohybliveu g4stf 2 a nepohyblivou %datf 1 je po celé
drdze pracovniho zdvihu pohyblivé ¢48ti spojitd vzduchovd mezera 4. Nepohyblivd Cdet 1
obsahuje dvé peralelni ploché p¥{loZky 5 z feromagnetického materidlu, z nich% kaZdéd je
opat¥ena ozubem 6. Mezi ozuby 6 priloZek 3 je pracovni prostor 3 nepohybli%é gdsti 1,
Pr{lotky 5 jsou spojené égpem 1z feromagnetického materisflu, ktery je obklopen civkou
8, obsahuaici alespon jedno vinutf 3. Civka 8 mi%e byt obklopena prstencem 10 z nefero~
magnetlckého, mechenicky pevného materidlu, Jehoﬁ %ela 11 dosedaji na pfiloéky 5. Prste-
nec 10 miZe byt z elektricky vodivého materidlu, avdak v tomto pfipad® musi byt prstenec

.



10 preruen, nebo 8 vyhodou z izolantu, nap¥. z vhodné zalévac{ hmoty. Pohyblivd &dst 2
snfmale obsahuje feromegnetické jédro 12, které je jednim koncem uloZeno v neferomag-
netickém dridku 13. Druhy konec jédra 12 je za uUZelem upraveni snimaci charakteristiky

snimaZe s vyhodou zkosen (obr. 3).

P¥{lo¥ky 5 a &epy T tvolf &dst otevieného magnetického obvodu nepohyblivé Zdsti 1
enfmefe. Souddst{ Pedeného magnetického obvodu je i pracovni prostor 3 mezi ozuby §
p¥{lo%ek 5, prifem%Z magneticky odpbr pracovntho prostoru 3 je z4visly na rozmé&rech
vzduchové mezery 4 a tim i na poloze- jédra 12, C{ivka 8 obsahuje v nejjednodulsim pi{=-
pad¥ jedno vinuti 9 a je napdjena st¥{davym napdtim, takie j{ prochdz{ stffdavy proud,
jeho% velikost je funkef impedence civky 8. Pon&vadZ impedence civky 8 je funkel magne-
.tického odporu magnetického obvodu nepohyblivé ¥dsti 1 snimaée, je sti¥{davy proud pro-
chézejict civkou 8 funkel pdlohy pohyblivé &dsti 2 snimade vi¥i jeho nepohyblivé Z4s-
ti 1. Civka 8 miZe obsahovat i av& vinutf{ 9 zapojené nap¥., jako transformdtor p¥{padn¥
vinut{ 9 md%e, resp. mohou byt énuééati nezndzorn&ného stiidavého mistku,

/

Jédro 12 je k nezndzorndnému svirkovému dstrojf tkactho stroje pPfipevneno pies
drék 13 2 neferoma&netického matériélu, ktery bréanf uzaviréni maghetického obvodu
snimale pres nezndzorn&né feromagnetické ¥4sti svirkového dstrojf a ostatnich skupin

tkacfiho stroje.
PREEDMET "VYINALEZU

1. Snimad &idla nap¥t{ osnovnich nit{ na tkacim stroji, zahrnujfci nepohyblivou éést,
pevn& spojenou gse staciondrnf ¥4stf tkacfho stroje, a pohyblivou ¥4st, spojenou se
svirkovym Ustrojim tkacfho stroje, pfifem% pohyblivé cdst zaaahuje do précovniho
prostoru nepohyblivé &4sti, vyznalené tim, Ze mezi pohyblivou &dsti (Zf a nepo-
hybiiVou d4stf (1) je po celé drdze pracovniho zdvihu pohyblivé ¥ssti (2) spojité

vzduchovd mezera (4).

.

2. Snima& podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze nepohyblivd Zdst (1) obsshuje dv& paralelni
pioché p¥flo%ky (5) z feromegnetického materidlu, z nich% ka%dd je opatifena ozu-
bem (6), prilemZ p¥{loZky (5) jsou spojené ¥epem (7) z feromagnetického materig-
lu, obklopenym civkou (8) obsahujic{ alespon jedno vinutf (9).

3. Snima¥ podle bodu 2, vyznateny tim, Ze civka (8) je obklopena prstencem (10) z ne-
feromagnetického materidlu, jehoZ Zela {11) dosedajl na pifloZky (5).

4, Snima¥ podle bodu 1, vyZnaéeny‘tim, %e pohybliv4 %dst (2) obsshuje feromagnetické
jédro (12) jednim koncem uloZené v neferomagnetickém dridku (13).

5 Snimaé podle bodu 4, vyznadeny tim, Ze feromaegnetické jddro (12) je na druhém kon-

ci zkoseno.

3 vykresy
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