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Sposéb polaryzacji
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Przedmiotem wynalazku jest sposéb polaryzacji
rdzeni magnetycznych o prostokgtnej petli histe-
rezy pracujacych z wybieraniem koincydencyjnym,
majacym zastosowanie zwlaszeza przy konstrukcji
deszyfratoré6w magnetycznych, a w szczeg6lnosci
ukladéw wybierania adres6w pamieci ferrytowych.

Dotychczas znane i stosowane sposoby polary-
zacji rdzeni polegaja na tym, Ze w cyklu pracy,
to znaczy w czasie gdy =zachodzi koincydencja
pradéw wybierajgcych, prad polaryzujgcy rdzen
przyjmuje warto$§é stala. Wada dotychczas stoso-
wanych rozwigzan polega na trudno$ciach z uzy-
skaniem z gory zalozonego stosunku warto$ci pra-
déw plynacych przez uzwojenie obcigzenia (wWyj-
$ciowe) podczas przemagnesowywania rdzenia od
+ Bm do0 — By i od — By do + Bm. Uzyskuje
sie to na drodze zmiany czasu przelgczania rdze-
nia poprzez odpowiednie uformowanie 2zboczy
wzrostu i opadania impulséw pradéw wybieraja-
cych. Inng wada tego typu rozwigzan jest koniecz-
no$¢ stosowania wrdzeni o duzej prostokatnosci
petli histerezy, bowiem nie sg kompensowane za-
kiécenia na czeSciowo wybranych rdzeniach.

Celem wynalazku jest umozliwienie stosowania
rdzeni magnetycznych z prostokatng petlg histe-
rezy o mniejszym wspoélczynniku prostokgtnosci
przez zmniejszenie wiptywu zaklécen na pélwybra-
nych rdzeniach, oraz umozliwienie uzyskania do-
wolnych proporcji miedzy pradami plyngcymi
przez uzwojenia obcigZenia przy przemagnesowy-
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waniu rdzenia w cyklach od + By do — B i od
— Bm do + Bn, za$ zadaniem technicznym wyna-
lazku jest opracowanie takiego sposobu polaryza-
cji rdzenia, ktéry umozliwia osiggniecie zamierzo-
nego celu.

Zadanie to zostalo rozwigzane w ten sposéb, ze
rdzen magnetyczny polaryzowany jest do stanu
nasycenia indukcji magnetycznej prgdem statym
modulowanym impulsowo za pomocg dowolnego
ukladu modulujgcego lub uzwojeniem dodatko-
wym, przy czym rdzen pozostaje stale w stanie
nasycenia, a impuls modulujgcy jest zsynchroni-
zowany z cyklem pracy rdzenia.

Zasadniczg korzys$cig wynikajgcg ze stosowania
impulsowo modulowanego pradu polaryzacji we-
dilug wynalazku jest zmniejszenie wplywu zaki6-
cen pojawiajacych sie na uzwojeniu wyjSciowym
rdzenia magnetycznego, na ktéry oddzialywuje je-
den z pélpragdéow koincydencyjnych, oraz latwo$§é
uzyskania dowolnego stosunku pradéw plynacych
przez uzwojenie wyjSciowe podczas przemagneso-
wywania rdzenia.

Przyklad ukladu z rdzeniem magnetycznym do
stosowania sposobu wedlug wynalazku przedsta-
wiony jest ma rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia petle histerezy rdzenia magnetycznego, fig. 2
— obwdd pracy rdzenia magnetycznego, fig. 3 —
zalezno$ci amplitudowo-czasowe pragdéw w obwo-
dzie rdzenia magnetycznego a fig. 4 — zaleznoSci
czasu przelgczania i pragdu w obwodzie obcigzenia
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w funkcji amperozwojéw przelgczajacych rdzen
magnetyczny.
Obwo6d 6 rdzenia magnetycznego sklada sie z
uzwojenia obciaZenia zr, w ktéry wilaczona jest
oporno$¢ R, a w obwodzie tym plynie prad I..

Obwody 3 i 4 skladajg sie z uzwojen zx i zy,-

przez ktére ptyng péiprady Ix i Iy, natomiast ob-
woéd 5 stanowi uzwojenie zp, przez ktére plynie
impulsowo modulowany prad polaryzacji I,. W
przykladzie pokazano trzy charakterystyczne przy-
padki: A i B — przy braku koincydencji pradéw
I i I, (rdzeA nie przelgczony) oraz C — DIrzy
koincydencji pradéw Ix i Iy (rdzen przelgczony).
ﬁpt}: -dziatania ukladu wyjasniaja najpeiniej
réfladia wyjasniajace jego prace. Przy przemag-
nesowywaniu rdzenia pétpradami koincydencyjny-
mi od punktu 1 do punktu 2 krzywej histerezy,

DIZY I',éI‘h’_@ji ';ézs‘a}ﬁéej pradéw Iy, I, i Ip, spelnione”

jest' nastepujace.rdwnanie:
Ix -2y tIy - zg — (Ip+15)zp — Iny -z = (Iz);

gdzie Iy zxy — amperozwoje pierwszego péipra-

du koincydencyjnego plynacego

w obwodzie "3, : -

Iy - zy — amperozwoje drugiego patpradu
koincydencyjnego plyngcego w
obwodzie 4,

-(Ip + 4Ip) -z, — amperozwoje pradu polaryzacji
(zmodulowanego w czasie dziala-
nia p6tpragdéw koincydencyjnych)
plyngcego w obwodzie 5,
amperozwoje umozliwiajace prze-
laczenie ‘rdzenia w zgdanym
czasie tp; punkt 7.

Przyjmujac odpowiednie warto$ei Ix, Iy i (I, +
+ AX,) wyznacza sie z powyzszego réwnania i za-
leznosSci przedstawionych na fig. 4 wymagang war-
to§é pradu I.; (punkt 7a). Proces przemagnesowy-
wania rdzenia wystepujacy po zaniku pradow ko-
incydencyjnych (od punktu 2 do punktu 1), przy
relacji czasowej pradow Iy, I, i I, wedlug fig. 4,
opisuje nastepujgce ré6wnanie:
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Ip - zp—1Ipp ~ 2 = (I2), .
gdzie Ip-z, — amperozwoje pradu polaryzacji,
plynacego przez obwéd 5,
I1, -z, — amperozwoje pradu obciazenia,
plyngcego przez obwéd 6,
(Iz), — amperozwoje umozliwiajgce
przelgczenie rdzenia w zgdanym.
czasie tp, (Punkt 8).
Przyjmujac odpowiednie wartosci - pradu- Ip, wy-
znacza sie wymagang wartoéé pradu Ir, (punkt 8a).
Jak widaé z powyzszych méwnaﬁ, opisany sposéb
pracy rdzenia pozwala, poprzez odpowiedni dobér
pradéw Iy, Iy, I, i AL, uzyskaé z gory zalozone
warto$ci, a tym samym réwniez stosunek pradéw
I, i I, plynacych w uzwojeniu obcigZenia rdze-
nia. O wielkoéci zaklécenia -AIL. indukujgcego sie
w uzwojeniu obcigZenia zi decyduje wartosé 4B
(przemagnesowanie. rdzenia po petli histerezy od
punktu 1 do punktu 9 wynikle z przeplywu tylko
jednego poélpragdu koincydencyjnego). Stosowanie
wyzej wymienionych warunkéw sterowania umozi-
liwia spelnienie réwnosci:

Ip 2y —(Ip + AL) 2, = 0
lub )
Iyrzg—(Ip + AL) c 2, =0

co gwarantuje mozliwie mate zaklécenia.
Zastrzezenie patentowe

Sposéb polaryzacji rdzeni magnetycznych o pro-
stokatnej petli histerezy pracujacych z wybiera-
niem koincydencyjnym, znamienny tym, ze rdzen
magnetyczny polaryzowany jest do stanu nasyce-
nia indukcji magnetycznej pragdem stalym modu-
lowanym za pomoca dowolnego ukladu modulujg-
cego lub uzwojeniem dodatkowym, przy czym
rdzeh pozostaje stale w stanie nasycenia, a im-
puls modulujgcy jest zsynchronizowany z cyklem
pracy rdzenia.
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