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Przedmiotem wynalaziku jest wieloobwodowy
impulsator, dajacy ma wyjsciu kazdego z obwo-
déw impulsy o z géry zatozonych odstepach czasu
zadziatania, ustalonych poprzez dobranie odpo-
wiedniego przelozenia mechanicznego pomiegdzy
wspélpracujacymi ze soba kolektorami, przy
czym tylko obwdod podstawowy jest przerywany
pod pradem.

Znane impulsatory kolektorowe przy niezbyt
duzych matezeniach pradu elektrycznego i zasto-
sowaniu szczotek weglowych pracuja nieza-
wodnie jedynie przy do§¢ znacznej szybkodci
przerywania pradu. W impulsatorach o stosun-
kowo matej liczbie impulsé6w na jednostke czasu
zjawia sie powazny problem szybkiego niszcze-
nia kolektora i szczotek przez luk elektryczny,
ktéry w tym przfpadku, ze wzgledu ma malg
szybkoéé przerywania obwodu trwa dosyé diugo.
Chcac przy dotychczasowej komstrukeji impulsa-
tora otrzymaé¢ dowolnie diugie odstepy czasu po-
miedzy poszczegbélnymi impulsami, przy jedno-
czesnym zachowaniu kiorzystnej szybkosci prze-
rywania pradu na segmentach $lizgowych kolek-

*) Wtasciciel patentu oS$wiadczyl, ze wspéitwércami

. wynalazku sa doc. inz. mgr Kazimierz Kassenberg, inz.
Wiodzimierz Simonowicz i inz. mgr Andrzej Strachocki.

foréw, nalezaloby zastosowaé bardzo duze éred-

nice tych kolektoréw, np. dla dziesieciominuto-
wego odstepu czasu Srednica kolektora wymio-

- staby okolo 10 metréw.

Impulsator wedtug wynalazku pozwala otrzy-
maé przy nieduzych Srednicach kolektoréw do-
statecznie duze odstepy czasu pomigdzy poszcze-
gélnymi impulsami przy =zachowamniu mnajko-
rzystniejszej szybkosci przerywania pradu. Im-
pulsator ten dzieki posiadamiu kilku kolektoréw
polgczonych ze sobg szeregowo jest impulsato-
rem wieloobwodowym, to znaczy mozna z miego
uzyskaé¢ na poszczegdélnych wyijéciach rézng licz-
be impulséw na jednostke czasu w granicach od
kilkudziesieciu impulséw na sekunde do kilku
impulsé6w na godzine, przy czym czas trwania
impulsu jest zawsze jednakowy, jedynie rézne
s odstepy czasu pomiedzy poszczegdélnymi im-
pulsami w kazdym z obwodéw impulsowania (na
kazdym wyijéciu).

Impulsator wediug wymﬂ,azk:u zostat ma ry-
sunku uwidoczniony przykladowo jako impul-
sator tréjobwodowy.



]

s Irfpulsatos weglhlggmalmku pracuje w mna- -

s’oqpujacym ukladzie elektrycznym: + bateria B,
szczotka 4, segment Slizgowy 5, szezotka 6 (na-
lezagce do kolektora 1), dalej szczotka 7, seg-
ment $lizgowy 8, szczotka 9 (nalezace do kolekto-
ra 2), dalej szczotka 10, segment élizgowy 11,
szczotika 12, (nalezace do kolektora 3), przy tzym
szezotki kolektorowe 6, 9 i 12 sg polaczone od-
powlednio z zaciskami wyjéciowymj 13, 14 i 15
przetgcznika 16, stanowigc kolejne wyijscie dla
pierwszego, drugiego i trzeciego obwodu impul-
sowan. Zaciski wyjsciowe 13, 14 i 15 mogg byé¢
dowolnie laczone z odbiomnikiem impulsow 18
i minusem baterii B poprzez ruchome ramie 17
przelgcznika 16,

Pod wzgledem mechanicznym impulsator wed-
lug wynalazku skiada sie z krazkéw kolekio-
rowych I, 2, 3, osadzonych trwale mna osiach
sprz¢zonych ze soba mechanicznie, np. za po-
mocy przekladni két zebatych 19—20, 21—22 itd.
Naped kolektoréw otrzymuje sie za pomocy sil-
nika 23, przy czym silnik ten moze byé sprzezony
z dowolnie wybranym kolektorem. Krazki ko-
lekitorowe I 2, 3 s3 zaopatrzone w metalowe
segmenty $lizgowe 5, 8, 11, wspélpracujgce od-

. powiednio z parami szczotek kolektorowych 4

16,719 oraz 101 12,

- Zaklada sie, ze me]koédi przelozenia mecha-
nicznego pomiedzy wspdlpracujacymi ze soba
krazkami kiolektorowymi sg liczbami calkkowi-

tymi, przy czym przelozenie to jest tego rodzaju,

ze liczba obrotéw kazdego mnastepnego kolektora
“jest zawssze mniejsza od Mczby obrotéw kolektora

- -poprzedniego, np. liczba obrotéw kolektora 2 jest

mniejsza od liczby obrotéw kolektora I, a liczba

‘obrotow kolektora 3 jest mmiejsza od liczby
‘obrotéw kolektora 2.

Metalowe segmenty $lizgowe 5, 8 i 11 s3 na-
lozone na krazki kolektorowe w taki sposéb, ze
przy pozycji wyijsciowej érodki szczotek kolekto-
rowych pokrywaja sie, ze Srodkami metalowych
segmentéw Slizgowych, jak to zosta-lo przedsta-
wiane na rysunku.

: Dlugoﬁci segmentéw Slizgowych na poszcze-
géﬂmychkbldktomc«hsatakddbrane,zepodcm
pracy impulsatora czas zwarcia poprzez segment
Slizgowy 5 szczotels 4 1 6 (nalezgcych do kolekto-
ra podstawowego 1) jest krétszy od czasu zwarcia
poprzez segment 8 szczotek 7 i 9 (nalezgcych do
kolektora 2) lub poprzez segment 11 szczotek 10
i 12 (nalezacych do kolektora 3), przy czym
zwarcia szczotek na kolektorze podstawowym I

odopwiada zalozonej dlugosci trwania impulsu
pradowego.

W wyniku takiego ustawienia i dobrania diu-
gosci segmentéw Slizgowych przerywanie pradu
bedzie mnastepowalo zawsze mna kolektorze I
(podstawowym) niezaleznie od tego, czy odbior-
nik impulséw bedzie dolaczony do pierwszego,
drugiego lub dalszego wyjécia impulsatora, czyli
przerywanie obwodéw impulsowania w miej-
scach styku szczotek kolektorowych 7—9 oraz
10—12 z segmentami $lizgowymi 8 i 1/, tj. ma
poszczegélnych kolektorach oprocz kolektora
podstawowego, . bedzie sie odbywalo zawsze
W sposéb bezpragdowy. Dzigki zastosowaniu prze-
lozenia mechanicznego pomigdzy poszczegdinymi
kolektorami tak impulsy pradowe, jak i prze-
rywanie pradu na kolektorze podstawowym I/
(szczotki 4 i 6 oraz wspélpracujacy z nimi seg-
ment §lizgowy 5) bedzie sie odbywalo przy jed-
noczesnym azwarciu poszczegblnych par szczotek
z odpowiadajgcymi im segmentami $lizgowymi
koleldtordw 2 i 3, wlaczonych w. dany obwod
impulsowania. Natomiast ma kolektorze / roz-
wieranie stykéw szczmotek 4 i 6 z segmenitern
Slizgowym 5 bedzie sie odbywalo tyle razy, ile
razy ma jednostke czasu ten kolektor obréci sie
doldota swojej osi, to jednakie rogwieranie to
przy mnieistnieniu zwarcia na kolektorach 3 1 2
bedzie si¢ odbywatlo tylko w spos6b bezpradowy.

Duzialanie wieloobwodowego impulsatora przed-
stawia sie jak mastepuje: po zalgczeniu silnika
napedzajgcego 23 kazdy z kolektoré6w I, 2, 3
otrzymuje ‘inng szybko$¢ zaleing od wielkodci
przelozenia mechanicznego przy czym kolektor
1 (podstawowy) posiada najwieksza liczbe obro-
tow, natomiast pozostate kolektory majg coraz
mniejszg liczbe obrotéw. Przy ustawieniu ra-
mienia 17 przelgcznika 16 ma zacisku 13, to jest
po dolaczeniu odbiornika do pierwszego obwodu
impulsowania (czyli do pierwszego wyjécia im-
pulsatora) przy kazdym zwarciu szczotek kolek-
torowych 4 i 6 z segmentem $lizgowym 5
w obwodzie odbiornika pojawia sie¢ impuls pra-
dowy. Przy ustawieniu ramienia /7 przelgcznika
16 na zacisku 14, to jest przy wlaczeniu odbior-
nika do drugiego wyjécia impulsatora impuls
pradowy powstanie wéwczas, kiedy zaréwno
szczotki 4 i 6 kolektora 1, jak i szczotkj 7 i 9
kolektora 2 zostang jednocze$nie zwarte poprzez
wspblpracujace z nimi segmenty glizgowe 5 i 8.
Impuls pradowy na zacisku /4 bedzie nastepo-
wal po kazdej takiej liczbie obrotéw kolektora
1, ktéra réwna sie liczbie przelozenia mecha-
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nicznego, jakie istnieje miedzy kolektorem 2
i kolektorem 1.

Przy ustawieniu ramienia 17 przelacznika 16
na zacisku 15 impuls pradowy bedzie nastepo-
wat po kazdej liczbie obrotow kolektora I, réw-
nej liczbie przelozenia mechanicznego, jakie ist-
nieje pomiedzy kolektorem 3 a kolektorem /.

Jak stad widaé im odbiornik dotaczony jest na
dalsze wyjécie; tym odstep czasowy pomiedzy
jednym impulsem a drugim jest coraz wigkszy.
Przy dostatecznej liczbie kolektoréw iprzekladni
mechanicznych odstep czasu pomiedzy poprzed-
nim a nastepnym impulsem mozna doprowa-
dzi¢ do kilkudziesieeiu minut.

Chociaz podany opis odnosi si¢ jedynie do
impulsator6w kolekktorowych, to mic nie stoi na
przeszkodzie, aby ten sam uklad byl zastosowany
w innych timpulsatorach, np, w impulsatorach
przekaznikowo-wybierakowych lub tez w impul-
satorach, w ktérych sprezymy stykowe sg uru-
chamiane za pomocg kulakéw lub mimosroddéw.

Zastrzezenia patentowe

l. Impulsator, znamienny tym, ze posiada co
najmniej dwa kolektory, polaczone ze soba
mchanicznie za pomocg przekiadni o dowol-
nym przetozeniu, oraz ze ma kazdym krazku
kolektorowym znajduje si¢ co majmniej je-

den metalowy segment S$lizgowy zwierajacy

CWD-85/Ga. GDA-659/58.

co mnajmniej dwie z nim wspélpracujgce
szczotki, przy czym poszczegblne kolektory
przy ich pozycii wyjciowej sq ze sobg poia-
czone Szeregowo poprzez swoje szczotki iseg-
menty $lizgowe (4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12),

. Impulsator wedlug zastrz. 1, znamienny tym,

ze segment §lizgowy kazdego mastepnego ko-
lektora w stosunku do segmentu $lizgowego
poprzedniego kolektora jest kqtowo dluzszy, po
uwzglednieniu przelozenia mechanicznego mie-
dzy tymi kolektorami.

. Impulsator wedtug zastrz. 1, 2, znamienny

tym, ze metalowe segmenty §lizgowe (5, 8, 11)
s mnalozone na kraﬂk:i kolektorow (I, 2, 3)
w taki sposdb, iz przy pozycji wyjsciowej
§rodki kazdej pary saczotek kolektorowych
pokrywaja si¢ ze $rodkami metalowych seg-
mentéw  §lizgowych.

. Odmiana impulsatora wedtug zastrz. 1—3 zna-..

mienna tym, ze zamiast dowoinie wybranych
krazkéw kolektorowych posiada krazki z ku-
takiem lub krazki osadzone mimoérodowo,
a zamiast odpowiadajacych tym krazkorh seg-
mentéw Slizgowych i wispélpracujacych z nimi
szczotek posiada uklad sprezyn - stykowych,
ktére s3 uruchamiane przez obracajacy sie ku-
lak lub krazek osadzomy mimosrodowo.
Zaklad Sprzetu Teatralnego
Zastepea: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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