onemea POPIS VYNALEZU 236703

(19) K AUTORSKEMU OSVEDCENIU | ©° @

(51) Int. €13

(22) Prihlésené 25 04 80 B 23 Q 5/12
(21) (PV 2900-80)

(40) Zverejnené 31 12 82

URAD PRO VYNALEZY | (15)  yugang 15 11 86
A OBJEVY
(75)
Autor vynélezu BACO MILOSLAV, OPATOVA nad Véhom

(64) Automaticky spina¢ pulzatora sakolia pre radenie ozubenych prevodov

Predmet vyndlezu rie3i zariadenie, kto-
ré zabezpeluje automatické vyvodenie nutné-
ho pohybu sikolf, v ktorych sa vzdjomne za- 3
sivaji ozubené kolesd, silasne s posynutim . Ef
hociktorej z pék, sluiiacich na zaragovanie
rychlostnych, resp. prevodovych stupnov. P
Zariadenie ui'ahéu;je a urychPuje redenie =
prevodovych stupnov napriklad na ruZne e
ovlddanych obrdbacfch strojoch. Podstata NN
vynélezu spoive v tom, %e v sistave suo- J
sych otvorov v telesdch sioso uloZenych
radiacich pék je trvale uloZend rada vy-
tla¥nych teliesok opatrenych kuZelom alebo
zaoblenfm, prifom vo vitenf, prechddzajicom
pizdrcm, je uloZend prufina s piestikom
s ty%ou nasmerovanou proti dotyku spinada.
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Vyndlez sa tyka zariadenia in¥talovaného v telesdéch stioso uloZenyeh pdk na radenie
jednotlivych prevodovych stupﬁov v prevodovych skriniach s ozubenymi prevodmi, napr.
u obrébedfich strojov s ru¥nym ovliddenim, ktoré polas zasivania vzdjomne zaberajicich
ozubeni uvddza hriadele prevodovky do Ziadiceho pohybu. Najroziirenej$im spfsobom radenia
ozubenych prevodov v prevodovkédch obrébacfch strojov je ru¥né pootddanie vretena poles
presﬁvanih ozubenych kolies pouocou rudnej psky.

Nevyhodou tohto sp8sobu redenia je predovietkym nutnost vykondvania dvoch pracovnych
dkonov, %o si vyzaduje daliie stratové Zasy. U tazkych obrébacfch strojov bolo takéto
pootddanie vretena znalne naméhavé.

Niektoré obrdbacie stroje, vybavené reverzalnym motorom hlevného pohonu, umo ¥novali
. uvédzenie hriadelov prevodovky do mierneho pohybu pomocou spojkovej pédky. Iné stroje boli
zase vybavené tla¥ftkemi, ktorymi sa hlavny motor mohol na krdtku dobu uviest do pohybu,
&im sa urlaéowalo‘gasﬂvanie prevodovych stupnov.

I ked tieto spBsoby radenia prevodovych stupnov neboli naméhavé, obsluha stroja
predsa na to potrebovala vela &asu.

Inou moZnostou radenia prevodovych stupnov bolo pootd¥anie vretena pomocou mecha-
nickej spojky, ktorcu sa kon3tantné otdZky hlavného motora polas zasivania ozubenych
sikolf uvadzali hriadele prevodovky do Ziadiceno pohybu.

revodovyen stupnav Lola opEY Zasovéd ndrodnost
tohto neproduktivneho iikonu, ale hlavne to, Ze uvAdzanie sukolia prevodcvky do miernehoe

Negativnym rysom tohto spieni - radeni=

pohybu bolo nutné robit tym, %e sa spojka nechala prekfzovaf, &o znadne zniZovalo Z#ivot-
nost spojkovych obloZen{., Znamenalo to jednak materidlové straty a jednak Zasté vyradbvanie
stroja z produktivnej &innosti po dobu trvania vymeny spojkového obloZenia.

Uvedené nedostatky odstranuje automaticky spina& pulzdtora motora pre radenie ozu-
benych prevodov podla vyndlezu, pozostévajuici z mechanickej asti pésobiace] na koncovy
spina¥ uchyteny na prestavitelnej konzolke, uvddzajici do Zinnosti pulzdétor motora, kio-
rého podstata spodiva v tom, Ze v telesdch sioso uloZenych pdk sdi trvale uloZené v sistave
vftani vytla®né telieska, prifom vo vftanf, prechddzejicom pizdrom, je uloZend pruZina
s piestikom s ty¥ou nasmerovanou proti dotyku spinada.

Jednou z vyhod riefenia podla vyndélezu je, Ze ukonZenie vytladnych teliesok formou
zaobleného ku’ela, alebo gulovej plochy v si&innosti s tlakom pruZiny, ktoréd &ast ukonlenia
vjtladnych teliesok pretldla cez stykovi plochu, resp. rovinu telies dvoch susednych pdk,
“tvori zéroven aretdciu polsh riasdiacfch pdk navzdjom a tiei vzhladom k pizdru, resp. steny
prevodovky.

Inou vyhodou tohto rie¥enia je skutolnost, Ze sulasne s pooto&enim hociktorej z ria-
diacfch pdk a tym s posunutf{m vytla¥nych teliesok smerom ku koncovému spfnadu, nastéva
okam3ite prislu¥ny pohyb ozubenej sistavy prevodu, vhodny na hladké vzdjomné zasunutie
zaberajicich ozubeni, bez nutnosti vykonania dal¥ieho pohybu.

Impulz na pohyb hriadelov prevodovky neprechddza cez sistavu mechanickych prenosovych
prvkov, ale sa vykondva elektricky, Zo preduje Zivotnost stroja.

Nie je nuné, aby bolo na kaideﬁ\péke rovnaké mnoZstvo prevodovych stuphov. Pol8h
i vhtant mﬂze\byf ne kadej péke r8zny pod¥et, dBle%ité je iba, aby leZali vftania na
rovnakej rozte¥nej kruinici. Ak sa ako vytladné telieska pouZiji gulky, nie si na zévadu
ani mensie nepresnosti v suososti vr'tani.
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Priklady rieSenia automatického spinala pulzdtora sikolis pre radenie ozubenych
prevodov s zndzornené ne priloZenom vykrese, kde na obr. 1 je rez sistavou radiacich
pdk v zmontovanom stave na stroji, pri¥om si to zndzornené dve alternat{vy riefenia.

Na pravej strane,resp. hornej polovici obr. 1, je zndzornené riedenie vitaniami
. yovnobeZinymi s osou hriadelov radiacich pdk v ich prirubovych fastiach a na dolnej po-
lovici, resp. lavej strane obr. y je zndzornené rie¥enie vrtaniami radidlnymi vo valco-

vych fastiach radiacich pdk.

Na obr. 2 je pohlad na radiace ustrojenstvo v smere jeho osi s vyzna¥enymi sre-
ta¥nymi polohemi, resp. vi¥taniemi pre vytle¥né telieska s osami rovnobeZnymi 8 osou
radiaceho dstrojenstva.

Vo vybrani steny 11 je zasunuté pizdro 12, ktoré je v stene 11 pripevnené skrutkami
" 28. Cez stredovy otvor pizdra 12 prechddzaji valcové Zasti radiaceho zariadenia, pozosté-
vajiceho z vonkej¥ej pdky 13, strednej péky 14 a vnitornej pdky 15. Prirubové &asti
vBetkych pdk nevzdjom tesne priliehajui a spodnd Zelnd plocha prirubovej asti vonkajlej
péky 13 tesne priliehajica k vonkajSiemu %elu puzdra 12.

Rovnako tesne si uloZené velcové Basti pdk 13, 14, 15 navzdjom medzi sebou ako aj
vonkaj8ia valcovd plocha valcovej Jasti vonkajdej pdky 13 vo vnitornej valcovej ploche
vftania pyzdra 2. Vitanie 16 v ¥elnych Zastiach pék 13, 14 a pizdra 12 si ukon&ené
vo vnitornej pdke 15 zahlbenim 17 a takto vzniknuty kandl Jje vyplneny vytla¥nymi kufe-
lovymi telieskami 18 alebo zaoblenymi vytla¥nymi telieskemi 19 a v jednej polohe pokra-
duje 1 v pizdre 12.

V %asti vétania 16, prechddzajiceho pizdrom 12, si okrem vytlaénych teliesok 18
@ 19 uloZené tie’ piestik 21 a prufina 20. U radislneho usporiadania vitania 16 je
kendlik zakonZeny vmitornym zdvitom v pizdre 12, do ktorého je zaskrutkované voditko 35.

Pribli¥ne v osi vétania 16, prechdédzajiceho pizdrom 12 sa nachddza dotyk 30 spi-
nad¥a 25, priskrutkovaného ku konzole 24 upevnovacimi maticemi 29. Konzola 24 je otodne
uloZend na Zape vretienka 23, ktoré vyistuje do dutinky 32 prekrytej zdtkou 33. Vre-
tienko 23 sluiZi na nastavovanie vzdialenost{ dotyku 30 od tyZ¥e piestika 21 a po nastaven{
sprdvnej vzdialenosti se proti uvolneniu zaist{ istiacou maticou 31. Proti sklznutiu
konzoly 24 z ¥apu vretienka 23 je ndboj konzoly 24 zabezpe¥eny poistnym kriizkom 34.

Celd konzola 24 je proti pootd¥aniu okolo osi vretienka 23 zaistend kolikom 22.

Na kontakty spina¥a 25 sd napojené vodife tzv. privod 26 a vyvod 27. Ked je prevodovy
stupen zaradeny, piestik 21 ae od dotyku 30 spina¥a 25 oddialeny a pruZina 20 prostred-
nfctvom piestika 21 tlad{f vytlaéné telieska 18, 19 do zahYbenia 17. Ked’ sa viak Yubovolns
z pék 13, 14 alebo 12 pootodf, hrany piestikov vitania 16 medzi &elnymi, resp. valcovymi
plochami pdk, tlakom na ku%elovi alebo zaobleni Zast v¥tla&nych teliesok 18, resp. 19
posivaji stlpec vytle¥njch teliesok 18,19 viftene piestikas 21 proti tlsku pru¥iny 20, Ty&
piestika 21 stla¥f dotyk 30 spinads 22 @ 8poji sa okruh privodu 26 s vyvodom 27, ktory dd
impulz k pohybu prisluinych sikolf,

Predmet vyndlezu najde uplatnenie hlavne u obrébacich strojov, ale aj v3ade tam,
kde sa pouZfvaji prevodové skrine s viacerymi stupnemi rune radenych prevodov.
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PREDMET VYNAKLEGZU

1. Automaticky spfna¥ pulzétora sikolim pre radenie ozubenych prevodov, pozostdvajicl
z %asti mechanickej tvorené sioso ulo¥enymi pékemi a koncového spinaila, uvadzajuiceho do
#inposti pulzétor motora ndhonu, vyznafujici sa tym, Ze v telesdch sioso uloZenych pék
(13, 14, 15) sd v sistave vrtani (16) trvale uloZené vjitleZné telieska, prifom vo viftant
(16) prechddzajicim pizdrom (12) je uloZend pruZina (20) s piestikom (21) a ty%ou nasme-
rovanou proti dotyku (30) spina¥a (25).

2. Autoﬁaticky épinaé podla bodu 1, vyznadujici sa tym, Ze vytla¥né telieska (18)
kuselové s¢ ulo¥ené vo vrtanf (16) pdk (13, %4, 15) prevedené rovnobefne s osou rotdcie
tychto pék.

3. Automaticky spina& podla bodu 1, vyznadujici sa tym, Ze vytla¥nd telieska (19)
zaoblenia si vioZend vo vitanf (16) pdk (13, 14, 15) prevedenom kolmo na os rotédcie
tycnto pdk.

4. Autometicky spina¥ pulzdtora sikolia pre radenie ozubenych prevodov podYa bodu 1,
vyznadujici sa tym, %e rozmer vytlainého telieska (18, 19 v smere osi vitenia (16) Je
rovny hribke %asti telesa pdk (13, 14) v mieste prieniku vitenia (16).

5. Automaticky spinad pulzdtora sikolia pre radenie ozubenych prevodov podTa bodu
vyzhalujici sa tym, e rozmer vytla¥ného teliesks (18, 19) v smere osi vitania (16) Je
celo¥fselnym podielom hribky ¥asti telesa pdk, (13, 14) v mieste prieniku vitania (16).

-—
-

1 vikres



28

25

27.

12

236703

26

2

0BR.{

5
-” .
%
B 3
— f
L—— 32
i\ _ N
km ”*‘22 A-23 46
| ] “
] 34
26
7 2.5 30
27

OBR.2



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

