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(57) Refieni je urdeno pro asynchronnf e~
lektromotor s kotvou nakrdtko, ktery je
v soudinnosti s hydraulickou rozbdhovou
ggojkou pouZivén k pohonu dilnich strojd,
Uelem FeSeni je konirola sprdvného chodu
a otepleni elektromotoru, Podstatou Fede~
ni je, Ze na jednom silovém vodidi (70)
mezi atykadem (23) a elektromotorem (7)
Je umist&n proudovy snimad (24), jehoZ
vistupy jsou p¥es prvni usmdrnovad piive-
deny na vstup prvniho porovnévaciho obvo-
gu (26), Jeho vystup je pfes druhy usmére
nova& (27) p¥iveden na vstup Sasovacfho
obvodu (28). Vymtup casovacrho obvodu
(28) je pFiveden na diodu (51) druhého
optoflenu (5), jehoZ vystup je veden na
pamd$. (15), kterd je gpojena s rozpinacim
obvodem~(16) a zéroven jednim vodidem
iiskrove bezpeného vedeni g ovlddadem
13), Ve vimuti elektromotoru (7) jesou u=
mistény pozistory (71) spojené se vstupem
druhého porovndvactho obvodu (29), jehoZ -
vystup je veden na diodu (61) t¥ettho op-
todlenu (6). Vygtup t¥etiho optodlenu (&)
Je spojen 8 paméti, .
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Vyndlez se tyké obvodu pro automatickou kontrolu chodu elektromotoru s kotvou na=-

krdtko, ktery je v soufinnosti s hydraulickou rozbdhovou spojkou pou#ivén k pohonu ddl-

nich strojd.

Pro Spfévnf rozbdh asynchronniho elektromotoru s kotvou nakrdtko do plné zédtéZe je
nutno, aby momentovd charakteristika hydraulické rozbdhové spojky protinala momentovou
charakteristiku elekiromotoru v bodd za momentem zvratu, Protnou-li se momentové chara-
kteristiky pfed momentem zvratu, nemi¥e se elektromotor p¥i plné z&t8Zi rozb8hmout na
otd¥ky blizké jmenovitym, rozbdh zlstane neukonden a proud odebirany elektromotorem je
ndkolikanésobkem jmenovitého proudu, co¥ mi¥e vést k jeho poSkozenf, Momentovd chara-
rteristika hydraulické rozbdhové spojky Jje zévigld na viskozitd, tedy i teploté olejo-
vé néplnd a na jejim mo¥atv{. Dosud je kontrola optimdlni olejové ndplnd hydraulické
rozbShové spojky provdddna md¥enim otdlek elektromotoru otdSkomdrem, cof je v dilnich
podminkéch znadnd pracné, a proto otddky jesou m¥eny pouze obfas, Tim je zplsobeno, Ze
vétsina pohond dilnfch strojid s hydraulickou rozbdhovou spojkou nepracuje v optimédInim
re¥imu, takfe dochdzi k gagtému spdleni elektromotord,
nSny obvodem pro automatickou kontrolu chodu elek-
tromotorn, sestdvajicim z Cdsti jigkrové bezpedné a z $4ati nejiskrovd bezpedné, které
jsou od sebe galvanicky odd8leny transformdtorem & jednotlivymi optodleny, podle vyné-
Jezu, Podstatou vyndlezu je, Ze na jednom silovém vodidi mezi gtykadem a elektromotorem
je umistdn proudovy snimad, jehoZ vystupy jsou p¥es prvni usmdrnoval p¥ivedeny na vstup
prvnfho porovndvaciho obvodu. Vystup. prvnfho porovndvaciho
nova& p¥iveden na vatup Sasovacfiho -obvodu.

V§stup fasovaciho obvodu je pFiveden na diodu druhého optodlenu, jehoZ vystup je
veden na pam$¥, kterd je spojena s rozpinacim obvodem. zéroven je pam3t spojena jednim
vodifem jiskrové bezpe&ného vedeni s ovlddafem, Ve vinut{ elektromotoru jsou umistny
pozistory, které jsou spojeny se vstupem druhého porovnévaciho obvodu, jehoZ vystup je
veden na diodu t¥etfho optodlenu. Vystup t¥et{ho optoSlenu je spojen s pamSti, ‘

V¥Se uvedené nevyhody jsou odstra

Hlavni vyhodou zapojeni obvodu podle vyndlezu je sniméni velikostl proudu elektro-
motoru proudovym snimafem, na jeho# vystupu je napéti umdrné velikosti proudu, které je
porovndvino s referenénim napdtim, odpovidajficim urdité velikosti proudu pro urdity vy-
kon elektromotoru. P¥i pFekrofeni referendniho napét{ po dobu delSi neZ byla predem
gtanovena doba pro ukonfeni rozbdhu elektromotoru je vysldn blokovaci povel pFes pam$ ¥
do rozpinaciho obvodu a elektromotor je odpojen od s{té, Obvodem zapojenym podle vyné-
lezu je na ovlidadi signalizovéna p¥{8ina vypnuti elektromotoru a-p¥ed novym zapnutim
elektromotoru je nutno provéet deblokovéni. Referentn{ napdti je m¥ndno ghodné se zmS-
nou napéjeciho napdti, &imZ je zajiSténa nezdvislost sprédvné funkce obvodu na zm3né na=
péjeciho napdti. -

P#{klad zapojeni obvodu pro automatickou kontrolu chodu elektromotoru je znézornd-
pa na p¥ipojeném vykresu. , :

Zapojeni obvodu pro automatickou kontrolu chodu elektromotoru sestdvd z gésti 1
jiskrovd bezpedné a z dsti 2 nejiskrovd bezpedné, které jsou od sebe galvanicky oddé-
leny transformitorem 3, prvnim opto¥lenem 4, druhym optodlenem 5 a t¥etim optolenem 6.
Zkratuvzdorn§ transformétor 3 je pFes Zenerovou barieru 1l a ochranné rezistory 12 spo-
jen jiskrov& bezpefnym vedenim s ovlddalem 13, ktery je takto napéjen.

V jiskrovd bezpedné Zésti 1 je déle zapojen tranzistor 14, ktery je otevirén uzavie-

nim ovlddactho okruhu ovlddadem 13. Vystup tranzistoru 14 je veden na dlodu 41 prvniho
optoSlenu 4., Vystup prvnfho optoSlenu 4 je pFiveden na ovlddaci obvod 21 s relé 22,
Oviddaci obvod 21 s relé 22 je napéjen usmérﬁova&qm 2108 f£iltracf pomoci kondenzétoru

211 a stabilizaci pomoct gtabilizadniho obvodu 212,

obvodu je ?ies druhf usmdre .
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Relé 22 svym kontaktem 220 spind civku 230 stykade 23. Ve stykafl 23 je umistén
pomocny transformdtor 231, kterym je napéjen zkratuvzdorny transformdtor 3.

Na jednom silovém vodii 70 mezi stykalem 23 a elektromotorem 7 je umistén prou-~
dovy snimad 24, jeho# vystupy jsou p¥es prvni usmérnovad 25 privedeny na vstup prvnlho
porovnavaciho obvodu 26. Vystup prvatho porovndvacfho obvodu 26 je pFes druhy usmérno-
vaé 27 spojen se vsiupem gasovaciho obvodu 28, V¥stup gasovaciho -obvodu 28 je pfiveden
na diodu 51 druhého optoélenu 3, jehoZ vystup je veden na pame% 15, které je spojena
8 rozpinaci{m obvodem 16. Pam3 £ 15 je Jednim vodiZem jlskrové bezpedného vedeni spojena
také s ovlddadem 13, Ve vinuti elektromotoru 7 jsou unistény pozistory 71, které jsou
gpojeny se vetupem druhého porovndvaciho obvodu 29. Jeho vystup je veden na diodu 61
t¥etfho optoSlenu § a vystup tfetiho optodlenu 6 je spojen s pamét{ 15,

Po stladeni tladitka 130 start v ovlddadi 13, &im% dojde k sepnuti stykade 23 je
p¥ipojen na sit elektromotor T, kterym je pFes hydraulickou rozb8hovou spojku 72 pohd-
ndnd prevodovka 73 nezndzornéného dilniho stroje.

Proud elektromotoru 7 je snimdn proudovym snimalem 24 a jeho vystupni napéti je
piivedeno pfes prvni usmdrnovad 25 na prvai porovndvaci obvod 26, kde je porovndvéno
8 napdtim imdrnym referendni drovni proudu. Je-li skutecnd hodnota proudu vy38{ neZ re-
ferenni Groven proudu, je pFfeklopen prvni porovndvaci obvod 26 a za¥ne se nabijet kon-
denzdtor 281 Zasovaciho obvodu 28 pres odpor 282 dasovaciho obvodu 28. Doba nabiti kon-
denzdtoru 281 Sasovaciho obvodu 28 je rovna dobé stanovené pro rozbdh. elektromotoru 7.
Neni-1i do této doby zm¥ndn stav prvniho porovndvaciho obvodu 26, “je pFeklopen Sasovaci
obvod 28, kterym je vybuzen druhy optodlen 3, a tim je aktivovédna pamét 15, Vystup z pa-
m3ti 15 je veden na rozpinaci obvod 16, kterym je blokovén prichod jiskrové bezpe&ného
proudu ovlddacim okruhem,

T{m je uzavien tranzistor 14, prvni optodlen 4 a ovlddaci obvod 21 relé 22, které
rozepnutim svého kontaktu 220 pFeruSi obvod civky 230 stykale 23. Elektromotor 7 je ny-
ni odpojen od sité.

Pred jeho novym zapnutim je nutno pams$i 15 uvést do vyichoziho stavu zmd&knutim
tladitka 131 stop v ovlddadi 13. Timto zplsobem je elektromotor 7 u t&Zkyjch rozbdhi blo-
kovén v piipadd nep¥izpisobeni momentovych charakteristik hydraulické rozb&hové spojky
72 a elektromotoru 7.

P?i pPekrofeni dovoleného otepleni elektromotoru 7 je zménou odporu pozistord 71
zpisobeno preklopeni druhého porovndvacfho obvodu 29, kterym je vybuzen tFeti optollen
6, a tim je aktivovéna pam$¥ 15, Dal3{ postup je stejny jako u blokovéni p#i nepPizpl-
soben{ momentovych charakteristik,

PRXEDMET VYNALEZU

Obvod pro automatickou kontrolu chodu elektromotoru, sestdvajici z Sdsti jiskrové
bezpedné a z &ésti nejiskrovd bezpedné, které jsou od sebe galvanicky odd8leny transfor-
métorem a jednotlivymi optoSleny, vyzna¥ujici se tim, Ze na Jednom silovém vodii (70)
mezi stykalem (23) a elektromotorem (7) je umistdn proudovy§ snimad (24), jehoZ vystupy
jsou pPes prvn{ usmdrnovad (25) privedeny na vetup prvniho porovndvaciho obvodu (26),
vistup prvniho porovndvaciho obvodu (26) je pFes druhy usmdrnovad (27) pfiveden na vstup
gamovaciho obvodu (28), vystup Sasovactho obvodu (28) je p¥iveden na diodu (51) druhého
optodlenu (5), jehoZ vystup je veden na pamé¥ (15), kterd je spojena s rozpinacim ob-
vodem (16) a zéroven je pam3% (15) spojena jednim vodiSem jiskrové bezpeného vedeni
s ovlddadem (13), pFi¥em? ve vinut{ elektromotoru (7) jsou umistény pozistory (71), kte-
ré jsou spojeny se vatupem druhého porovnévaciho obvodu (29), jehoZ vystup je vrden ne
diodu {61) tPatiho opto¥lenu (6) a vistup tPetfho optoXlenn (6) jo spofen s pam¥ti (15).
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