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(54) Zarizeni k nep¥imému m&teni otadivé rychlosti koZeluZskych shdﬁ,
ze jména michadkového typu

Vyndlez se tyké neprimého mérenf oté&ivé rychlosti koZelufskych sudd,’ ze j-
ména michalkového typu.

KoZeluZské sudy se b&hem rhznych operaci otadejf rlznymi otd&ivymi rychlost-
mi. KoZeluZzské sudy michalkového typu jsou konstruovény tak, aby v jednom sud& mohly pro-
b&¢hnout rdzné koZeluiské operace. Rozsah nastaveni jejich otéZivé rychlosti je protov
velmi 3iroky a regulace probihé spojit&. K nastaveni technologicky po¥adowané otAddivé
rychlosti Je nutné tuto rychlost m&rit. V soufasné dob® se otd&ivé rychlost m&r{i b&%nymi
otddkoméry, ale tato operace nenf snadnd, protoZe koZelu¥ské sudy se otéleji malyéi oté-
¢ivymi rychlostmi v rozsahu od 1 do 10 ot/min, zatimco obvyklé otéékoméry Jsou konstruové=~

"ny pro oté&ivé rychlosti nékolikandsobn&é vy33{f{. K dosaZeni potrebné. presnosti m&reni se
proto otéacky sudl musi zpievodovat znaénd dorychla.

Yvedené nevyhody stévajicich zaifzeni odstranuje zabizeni podle vyndlezu, je=-
hoZ podstata spolivd v tom, Ze Jjezdec snimale polohy je spojen &epem s pdkou ovldédajici
polohu regula&niho Soupdtka v hydraulickém pohonu ko%elufského sudu.

Zardizeni podie vynélezu je zndzorndno na vykresech, kde znad{ obr. 1 pohled
na schématické uspoiédéni, obr. 2 dal3i alternativu a obr. 3 dal%f alternativu uspoisdé-
ni se sloZit&jsim ovldddnim snimade polohy.
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Soupétko ] Je pohyblivé spojeno s pékou 2y kterd Je pevn® spojena &epem ] s ovld-
daci pakou 3. év1édaci péka J Je teké spojéna s Jezdcem § odporového vysilade 4, podle
obr. 1. Na obr, 2 je ovlddeci péke 3 oto¥n& spojeha téhlem § 8 pskou § & na ni Je pripev=
nén jezdec 5 snimade poloh&.&. Ne obr. 3 je péka § spojena 8 ozubenym kolem 1D, které za«
biré s ozubenym kolem 11 a ha n& Je pripevnén Jezdec 2 snimade polohy 4. weei jezdec 4
a jeden z vyvodd polohy 4 Je zapojen elektricky mé&rfci pristrod f.

Zatizeni pracuje takto: Pootolefikh ovitdacd piky J okdlo depu ] se pootodi péhe«
ka 2; kterd zmé&ni polohu Soupdtka ) hydraulitkého obvodu, tvoieného na piikled terpadlem
a hydromotorem. Zm&nou polohy Soupdtka 1 se sh&ni mhdZatvi hydreulické kapaliny, které
tlad{ ferpadlo do hydromotoru, a tim se zm&éni bt&divdé rychlost hydromotoru -sudu, Jent Je

hydromotorem pohdn¥n. Zéroven e p&gﬁeéenim oviddaei péky J ee pootodi i jezdec Y snimsle
polohy 4. Popsané usporédéni Je zhézornéno ha obrs 1. Na obr. 2 Jeou mesi ovlédaci pé-
ku 3 e Jezdec 4 snimede polohy 5 vie%en,.y téhlo 8 & péka 9v Pootodenim péky J se pomoci
téhls 8 pootdf i pska e

Na obr. 3 je mezi péku § a Jeszdoe § snimade polohy g vioken viéubeny prevod, tvo-
fehy ozubenyimi koly 10 a 33. Péka § Je pevnd apojens & osubenyin kolem J0, ¥Které je otosnd
ulofeno. Pootolehim péky § se pootoli okolo &vé bey osubené kolo 1D, ¥teré pvototf vzube-
nym kolem 1] 1 Jezdeem ) snimafe polthy %. Pootdlenin Jetdce 5 snimete polohy ¢ se zméni
elektrickd veledina snfmade polohy g4 Rtedd 8¢ vyhodndty hikterou se 2nimych metod mErid-
lein 6, které wmdZe mit stuphici cejchovanou ¥ Jednotkésh oUBEivé pychlosti koZelu¥ského
sudu.

| Technicky dkihek vynblesu sposivé w tom, %o jo Jednodudsi oproti obvyklému mérent
ot&Eivé rychlostd pomoct otECkoMSPU. MEFORY Jo ‘Batidké, bew jakyehkoliv rotujfefsh mechas
nizimd, Utio¥Auje Jodnoduchym %p%ﬁebﬁn DROVEARY 482rOVE MoTen. Tyto wyhody Jjsou tbleZité
tim vice, % v blxakostl kobeluskych sulll je prostiedy tharakterizovénd relutivni
vlhkostil vzduchu s tbeshem dgieeivnich RefleluZskych ¥inidel, ¥teré kondenzuji na viech
Séstech, pronikaji mechanizimem dovnitl a pralticky enemo¥nuli pouZivet Jemné mechanické
pristroje, napriklad b&iné otétkomsiy.

Vyndlez mé¥{ znémymi metodemi polohu ¥oupdtke ¥ hydrauliockém obvodu @ z polohy
Boupétka odvozuje velikost rychlosti koZeluZského sudu. ZmEny otéddivé rychlosti hydromo=-
toru se dosahuje zm&nou mno¥stvi protékejfcd ‘hydraulické kepaliny, kterd se wénf zmEnou
polohy Soupdtka nebo pistu v hydreuldckém obvodu, Ot&¥ivé tychlost ‘hydromotoru .Je umdrnd
mnoZatvi protékejici hydraulické tlakové kapaliny a zévis{ tedy na poloze Soupdtka.

pXeoufe vynKknEzU
1. 4affzeni L nepfimému mEFeni ULA%1vé rechlosti koZeluZskych sudl, zejména mi-
cha¥kového typu, vyznesul el we tim, ¥e Jeadec (5) entmale polohy (4) Je spojen
tepem (7) 8 pékou (2) oviédajici polohu veguladsitho Soupdtka (1) v hydraulic-
kém obvodu pohonu koZelufského eudu.
2. Zarizeni podle bodu 1, vyznadujict se tim, Ze Jezdec (%) snimae polohy (4) Je
spojen s Sepum (7) ovlédeci pékou (3), téhlem (8) a Pékou (9). .
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3. “ap{zeni podle bodu 2, vyznadujic{ se tim, e spojeni Jjezdce (5) snimafe polo-
hy (4) s pédkou (2), kters ovliédé polohu regulainiho Joupdtka (1) v hydraulic-

kém obvodu, Jje provedeno ozubenym pievodem.

3 vykresy
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Obr. 2
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Obr. 2
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Obr. 3
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