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€54) Pristroj na mdfeni napstf niti a pedavad atku
vybaveny timto méticin pristrojem

(57) peistroj (S) na méfeni nap@ti (T) niti (£),
zejména atkovgch nitil, které jsou navijeny nebo
odvijeny za vytvakenl baldnu (18); pEfstroj (S) .
pracuje s ¢lenem s proménnou impedanct, napffklad
s ‘diferencidlnim kondenzétorem nebo s tlumivkou s
promé&nnou indukeénosti a zahrnuje alespon  jeden
pohyblivy konstrukon! prvek (1, 21, 31) a
alespon jeden pevny konstrukdnf prvek (2, 3, 22,
23, 23pa, 28) jake scuddsti elektrického m&rFictho
obvodu. V3echny konstrukeni prvky pEistroje (S}
- "maji sestifeddnou symetrii a prached jejich
sttedenm pro nit (f),. Je4fz napsti () ma byt
mefeno, s vedicim a vychylovacim ockem (6, 26,
i 32), umisténym v uzavirajlcim vecholu bhaldnu
(18) & upevnénym na ‘pohyblivém konstruk&nim prvku
{1, 21, 31) ¢lenn s proménnon impedanci. Proménné .
wlektrické napsti, zjisfované na jednom z
konstruk&énfch prvka (1, 21, 31) &lenu s promé&nnon '
impedanct . v zdvislosti na napati (1) niti (£), ’
klouzajici otkem (6,- 26, 22), je méFeno méficim
> S zaffzenim (5), napojenym na pohyblivy konstrokoni
s o prvek (1, 21, 31). podavad otku pro thaci stroje
& mid na svém vystupu vyse popsany pfistro} {5} se
' segtfed&nou symetril, umistény na hlavni ose
podavade atku. ‘
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“ 4e nutno vzit v Uvahu, Ze - Jak je Znémo--ﬁéinﬁdét'médéfhiéhf

Je

velice ovllvnovéna, jak Z hlediska mnoiatv1,‘”v

"tak i kvality vyrobku napetlm ﬁtkové nxti Jiﬁ jsou zésobo- '
‘vény, prléemz toto napéti zévisi nejen na druhu a charakte- '
- vistikéch niti a na provédéném druh tkenf, nybré i na velkém -

poétﬁ dalsich parametrd vystavenych variacim, které lze obtiz~
né kvantifikovat, napfiklad ndsledkem rezdily v charakteristi-
kdch pfedlohovych civek, a t§ Jak v ka%dé Jednotlivé civce,
tak mezi civkami navzéjem; i kdyi Jsou Zdsti téZe partie, ne-

bo nésledkem zmény podminek prostiedi, stérnuti souldst{ tka-

ci soustavy, atd. Déle pak- Je dnes sefizovéni souddsti brzdi-

Cek provédéno- selektivnim zpisobem, pFidem? je choulostivy u-

" kol vhodné volby pfenechdvén citlivesti a zkudenosti obsluhy,

které viak ne jsou vidy piims¥end,
Proto Jje zfejmy velky zdjem o moZnost ziskévat kvanti-

' tativnl 1nform301 ) podmlnkéch brzdéni ﬁtKQVych nit{ podéva-
‘%‘Sfinych K tkacimy stroji ‘Ve forms éiselnych ddagﬁ o' napéti vy-f?' Lo
Jédrenych V. Jednotkéch absolutn1 nebo relativni sily na vhod-

né zobrazovaci jednotce, a pouilt tuto informaci k automatic-l
kému a kontinudlnimu seiizovéni sou¥dsti brzdidek, aby byla
zarudena neménnost tohoto napéti,

Toho Jje velmi délnné dosaZeno pomoc1 mériciho pristro-
Je napéti, navrhovaného vynélezem ktery - jak jiZ bylo uve-

deno - niJBk nenéni normélni dréhu poddvani od podavaée utku

k tkac1mu stroi, - Jak k tomu neZddoucim zpisobem dochézi Voo

prlpadé doposud pouZivanych za¥izeni.
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Uvedené nedostatky odstranuje prlstroj na méreni napétd

:_niti, zejména ﬁtkovych nitl, které Jsou nav13eny nebo odvije—

?I;;ny 28’ vytvéreni balonu, kteryzto pristroj nezpﬁsobuje Jedieh

dalsi Vychylovan; a pracuje se &lenem 8 prom&nnou impedanci,

: zahrﬁujicim_pohyblivjqunstrdkEni prvek a alespon jeden pevny
konstrukéni prvék 3ako sbﬁéésti elektrického m&¥iciho obvoda,
jeho? podstata spodivé v. tom, Ze v3echny Jjeho konstruk&ni prv-
Ky m‘:«;j.L sest*edencu syme r11 g priched qum stredem pro nit,
”jejiz napéti mé byt méreno, 8 nit vodicim a vychylujicim otkem
_,umisténym v uzavirajicim vrcholu balonu a upevnénym na pohyb-
'1ivém konstrukénlm prvku élenu 8 proménnou impedanci, pfilemZ
‘je proménné elektrické napétl,zjléténé na Jednom z konstruk-

Enich prvku Elenu s proménnou impedanci v zévislosti na napé-

ti niti klouzajlc1 vodlcim oékem m&Teno méFicim zafizenim -

’i;spojenym 8 pohybllvym konstrukénim prvkem.‘“;f'bi“: R

- &len s proménnou impedancl, ktery je soudésti prlstroje
mize sestévat z diferenclélniho kondenzétoru nebo 2z tlumivky
8 proménnou indukénosti., , |
_ .  v prvnim pflpade, ktery se v souéasné dobé zdé byt z kon-
.~ struk&niho hlediska nejpré?editelnéjéi, zahrnuje diferehciélni
'  ikondenzétor étyrl vedle sebe usporédané desky majlci sestredé—
nou symetrll a stredOVy prﬁchod podél jejich spole&né osy, pii-
éemz dvé z téchto desek tVOfi prvni pevny konstrukénl prvek,.
;treti tvori druhy pevny konstrukéni prvek a étvrté tvoFi po-.
_hyblivy konstrukénl prvek kcrdenzétoru priéemﬁ jsou tyto kon-

3'strukéni prvky vzéjemné od' sebe oddéleny izoladnimi vlpZkami

- ‘,-.‘:
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._a pevné konstrukéni prvky Jsou vysokofrekvenénim generétorem

'napéjeny stélym napétim, zatlmco pohyblivy konstrukéni prvek

;ifje napagen ‘na za¥{zen{ md¥fci na ném elektrické napéti. Prvni

z pevnych konstrukénich prvki vhodné tvofi desku bez potenci=-

T &lu diferen01é1n1ho kondenzétoru a souéasné pﬁsobl jako jeho o

ochranné stindni, zatimeo druhy konstrukEni prvek tvoli  jeho
fivou desku. |
Desky tvofici pevné konstrukini prvky a pohyblivy kon-
strukéni prvek diferencidlniho kondenzétoru mohou byt bud ko-
vové 1amely nebo, alespon z84sti, kovové destilky na kera-
mickych podloZkéch. ' -
Podle vynélezu Je také zlepdena funkce podavale udtku
pro tkaci stroje, jehoﬁ podétata spotivéd v tom, Ze na svém vy-

stupu zahrnuje pristiroj se sestPedénou symetrii podle nérokd

-1 aZ 13, umlstény na hlavni ose podavaée dtku za udlelem mére-

n1 napéti niti odvijené 8 jeho bubnu & podévané k tkacimu

3{str031 na: némz je podavaé pouzlt prléemz niti neud&luje 31- )

né vychylky, ne¥ které jsou ji obvykle ud&levény.

JestliZe se jednd o podaval s brzdicimi zafizehimi, vhod-
‘ny pro jehiové tkaci stroje, mohou na ném byt uspofgdénj pro-
st¥edky pracujici se signédly zmin&ného pfiéf%oje, pfedstavuji-
¢l napdti odvi jené niti, za Ufelem kontroly a upravovéni toho-
to napéti serlzovanlm brzdicich zatizeni podavate utku.

Tyto prostfedky pracuji tak, Ze porovnéva ji signély 8

Vj'référenénimi-SLgnély‘udévajxclm; potadované nap&ti. pro odvi-

jenou nit podévanou k tkacimu stroji na némi Je tento podavad

pouZit.

P
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t €Jedné 11 se o podavaé odmérovaciho typu,

.vhodny pro tryskové tkaC1 stroje mohou byt pouilty prostfed-

i .-.-‘-

kprflrazené¢k podavaél nebo k tkacimu stroJi které pou21va-

j1 signély prlstrOJe k regulovéni tlaku média s nim? tkac{
strog praCuJe a/nebo éasﬁ Jeho pﬁsobeni se zp&tnovazebni Cin- -

.noSti.

Piehled obfézkﬁ na vykresech

Vynélez bude bliZe osvétleh pomeci vykresd, na nichZ
nézornuje obr.- 1 prehledné schéma prlstroge na méfeni napéti

n1t1 61 tahoméru,'se élenem s proménnou impedan01 podle vyné-

L

'lezu Obr . schéma prvniho provedeni ptistro je podle vynéle-

'}*f-zu, 8 kapa01tn1m élenem s proménnou 1mpedan01 sestévaglclm Z

j-‘dlferencialnlho kondenzétoru, obr. 3 schéma druhého provedeni
{_pfistroje podle. Vynélezu,As induk®nim $lenem s prom&nnou im-
“??jgpedanci sestavajlclm z tlumivky g prom&nnoy- 1ndukénost1, obra. o
— fﬁﬂ4 5.a 6 tr1 rﬁzné zp&soby prlrazeni pristroje podle vyndlezu

x podavaéﬁm utku pro jehlové tkaci stroje vybavené réznymi

ﬂ _fbrzd1c1m1 systémy, obr. 7 blokové schéma ukazUJici jak Jje po=-

dle vynélezu umoinéno kontrolovat a upravovat napé&ti niti po-

dévané podavaéem dtku pro jehlové tkaci stroje ovlédén:m brz-

o iﬂdlcich zarlzenl tak aby pﬁsoblla v zévislostl na méreni na-
R
' pétl, provédéném prlstrogem prlrazenym k podavaél utku a obr.

.85 9. 10 tfl rizné. zpﬁsoby pfirazen1 pfistroje podle -vyndlezu -

k odméfovaclmu podavaél utku tryskového tkaciho stroje. .

PFiklady provedeni vynélezu
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‘Jak je znézornéno na obr._l,"Zahrnuje‘pfiStrbj'ha méfe~

ni napétl n1t1 51 tahomér se Clenem s proménnou impedanc1 po-

-dle vynélezu pohybliyy-konstrukéni prvek pt umistény 1zolované~

mezi dvéma pevnfmi konstrukénimi prvky 2-a 3, kterérjsou_rovf

. n&% vzdjemn¥ izolované. Pevny konstruk&ni prvek 2 piisobi  jako -

%ivé deska, zatimco pevny konetruk¥ni prvek 3 pisobi jako des-
ka bez potenciélu aijako ochranné stin&ni. Pevné konstruké&ni
prvky g a 3 jsou Vy36kofrekvenénim generétorem_i‘napéjeny sté-
lym napétim, zatimco voltmetr 5, napojeny né pohyblivy kon-

 strukéni prvek 1, umoinuje mérit proménné elektrické napéti na

tomto pohybllvém konstrukénlm prvku 1.
Véechny tri konstrukeni prvky 1, 2 a 3 tahoméru maji se-

stredénou symetrii a v blizkosti a podél Jejlch stfedové OSy

A-A prochézi nit f, jejiZ napéti md byt méfeno. Nit f volné

prochédzi{ mezi pevnymi konstruknimi prvky 2 a 3 pres 8iroké

mezery. 2A, 34, aniZ by se chh dotykala, avéak pfi prichodu

L .f";';mezerou 313 pohyblivého Konstruk&nihe . ‘prvka 1 se  tohoto dotyké
| prostrednictvim jeho stredového oéka 6 ‘které je uzd{ nei me-

zery 24, 34 a Je umisténo ve vrcholu balonu vytvéreného nit{
f, napifiklad ha vfétupu z podavale utku hebo_pfi navijeni na
dopfddacim stroji, aby byl balon uzavfen aniZ by tim bylo za-
potfebd nebo zpusobovéno jakékollv dalél vychylovéni niti £
za ddelem prové4déni méfeni jejlho napéti.

Ponévadz se napéti niti f méni pohyblivy konstrukéni

~ prvek 1l vySe pbpsaného tahoméry podléhd. zmEndm své pqlbhy,

jimZ odpbvidaji zmény_elektrickéhé napét{ na prvku 1, které
je méTeno voltmetrem 5. Elektrické napéti odeltené na volt-

metru 5 takto v ka¥dém okemZiku pFedstavuje nap&ti niti 2 na




konstmkénm prvku 1. -

Obr. 2 ukazuje jak mﬁie byt pristrOJ na méfeni napeti

e

. nlti se élenem s proménnou impedanci podle Vynalezu vytvofen

k vedenl ﬁtkové nitl od podavaée Gtk k tkaclmu strOJi podle

véeobecné vyée popsané konstrukceou.uu

PfistrOJ znézarnény na obr. 2 sestévé v podstaté z dife-

dané desky 21, 22, g;, ggé, které mohou byt tvofeny bud kovo-
vymi lamelami nebo kevovymi destilkami na podloZkéch z kera-
mického materidlu, maji stfedovy prichod podél jejich spoled-

né OSy A=A a JSOU vzégemné oddélené izolalnimi vlpZkami 27

_vhodné tlouétky Desky 23 a 234 tvori pevné unipotencidlni
| desky, elektrlcky-spojené_s polem bez potenciélu vysokofrek-
. “vendnfho gener&toru a-s uzemn¥nim Scustavy, a pisobi také ja-

'ko'elektromagnetické.Stinéni; aby byle zabrénéno ovlivnovéni

méreni prlpadnymi soused1c1m1 vod1vym1 t&lesy. Deska 22 tvofl

rovnéé pevnou desku spogenou 8. #ivym. polem generdtorus A" ko~!?7“”¥?"

neéné deska 21 spojené '8 detek&nim obVOdem tedy s mérlcim
voltmetrem tVOrl pohybllvou desku, sestévajlcl z tenké a e=
lastlcké kovové lamely napnuté béhem konstrukce zarlzeni ne-

bo alternatlvné Z vysoce tuhého keramického téla potazeného

' kOVOVym povrchem. Ve stredu desky 21 Jje usporédéno o¢ko 26 Z

dlelektrlckého materxélu..‘

. . -

Posuzujeme 11 podrobne élnnost pristroje znézornéného na

Sy

-nlﬂ-'dbr{_ég Je mozno si povélmnout ie zména sméru,_udélovana nltl.:f

- f oékem 26 Je uréovéna Vyménou sil mezi obéma t&ly, kterd na-

konec vyustuge do reakénl 311y R na upevnenl olka 26, jeji%

smér a modul zévisi na- méreném napet1 T niti £, na ﬁhlech vstu-

< v
R R e

“ak
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" pu a vjstﬁpu‘v@hledem'k_dSE'qékafgg;-na tiecim naméhéni mezi
nifi‘f é‘oékem 26“ é na sekundéfnich ﬁéincich;uréovanych'oté-
w.éenim nlti f a charakteristlkami pruznosti desky 21.
Reak&ni 8113 R je v kaidém prlpadé ﬁmérné napéti T a tu—‘

& :7:_ diZ- rozloienim 3ily R na Jejz sloiky podél osy A-A-a ve sméru_"

kolmém k ni - vzhledem k symetrii soustavy - se sloZka kolmd
k ose A-A velmi pFibliZné rozmist{ v rovin& pohyblivé desky 21
a je vyvaZovdna radidlni reakc{ této desky, kterd je velmi tu-
hé, zatimco slofka pdsobici podél oSy A-A Jje vyvaZovdna axi-
41lni reakei, uréovanou nepatrnym prihybem desky 21 ve sméru o-
.sy A-4, élnic1m nékolik méle setin milimetru, kteryito prﬁhyb
Je pfimo Umérny napéti T niti f. '
Relativni pohyb pohyblivé desky 21 vzhledem k pevnym
deskdm 22 & 23, 23A mé z elektrického hlediska za nésledek
zménu pom&ru kapacit, coZ ovlivﬁuje hodnotu elektrického na-

péti naipohyblivé ‘desce 21, zgléfovaného voltmetrem 5 s ni

'“ﬁfspoJenym a tvoffcim soutast pristrojes -

Symetrle konstrukce p¥istro je S umoznuje provddét mgfe-
ni podél celé drédhy pohybu navijené nebo odv1jené niti, jeli-
‘ko# poloha niti vytvéFi jen nepatrné neuréitosti, tvorici sou-
¢ést olekévanych chyb méFeni. Proto v praxi, zistdvé-li polo-
ha tkacich nebo spfddacich prvkd nemé&nné, je moZno se.&yhnout,
Jak Je Zddouci a Jak jii bylo vyzvédnutd, pouﬁiti oéké na vy-
| stupu z t&chto prvkd vychylenim niti na vystupu z balonu pri-
" mo olkem 26 pohybllvé desky 21. - | |
Technika diferencidlniho kondenzdtoru, alkoliv je znd-

. mé& a pouZivand v piistrojich rﬁznjch druht, vykazuje v kon-

krétnim pfipadé vyndlezu, diky geometrii pou%ité v konstrukci
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tohoﬁp kondenzétoru;‘

védét mérenl n&péti n1ti anlz by nlt byla nucena sledovat

‘vr. -

f  . zpﬁsobovanym ménénim napéti”a_zvyéenlm poétu nahodilych pre-
: trhﬁ které ;]8011 na. ukor Vykonnosti tkacino stro,je i vality -

nlti a/nebo vyrébéného textllniho vyrobku.

Jinymi slovy, prlStroJ podle vynédlezu Jje schopen mé-
r1t napétl niti, aniZ by byle nutno napfed ménit JeJi dréhu.
Podle Vynélezu Je ve skutelnosti Vyuiivén mechanismus vytvé-

e ici kuZel balonu k vvtvéreni ax1élni sily, zpisobujici pri-
hyb pohybllvé desky. Déle pak toto resdeni umoﬁnuge reallzovat
ve1m1 kompaktni mé5101 prlstroj, ‘ktery lze snadno priradit k

tkacim i spréd301m zarizenlm s nimiZ méd spolupracovat, tim,

- Ze Je‘umlstén naprmkladwng_vystupu z podavale utku. Kromé to-
".h6 mﬁ%e pfaéovat také'aﬁfonémné, napiiklad. v kdmbinaci s kluz-

2 nymi éidly plezoelektrlckého typu._

 vyznak zcela pﬁvodnl, ktery umoinuje pro- '

E7 I8 o

br.‘3 ukazuje,, jak mﬁée byt prlstrOJ ‘podle vyndlezu: re-. .

"i_ allzovén za pouz1t1 tlumlvky 8 proménnou 1ndukénost1, Jako al-.

ternativy k dlferenciélnimu kondenzétoru.

. Podle tohoto proveden1 zahrnuje pristroj podle vynalezu
pevny elektromagnetlcky konstrukénl prvek, sestdvajici z nos-
né kothrukce 28, sestfedené na vodici ofko 29,a z elektromag-
netické Cley 30 estfedéné na toto otko 29 a napéjené 0301—
létorem 8 pohybllvy konstrukénl prvek sestévajlcl zZ kovové

1ame1y 31 majlci stredové VOdlCl a vychylovaci oéko 32 -niti

\ ;”§1 0s0vE Vyfizené s vod101m otkem 2 _2 pevného konstrukénlho |
E prvku Lamela 31 nese kolem oéka 32 usporédany prvek 33 z vy-

V_SOCg‘permeabllnlno materlélu, ‘schopny uzavirat magnetlcky ob-
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. vod civky 30, od nif¥ je odd&len vzduchovou mezerou nékolika

'Hmélo‘desetin nilimetru. Axidln{ deformsce lamely 31 nésledkem

napéti niti zpﬁsobuje zmény ve velikosti vzduchové mezery a

. nésledkem toho zmény 1nduk6nost1 civky 30. Elektrické napéti

’ Tydméfené na polech civky 30 zévisi na pohybech lamely 314 je

zie jmé funkc1 napéti n1t1.

Pf{stroj podle vynélezu je vhodny zejména kX pouZiti -
jak ji¥ bylo uvedeno - pfi poddvéni niti k tkacim strojim po-
moci podavade utkus

Pristroj mi%e byt s vyhodou umist®n na konci b&Zného po~

davade tku jako ndhrada za obvyklé vystupni ofko niti, nebe

miZe byt jinym zpisobem p¥ifazen k podavaéi‘dtku'mezi pq&avaf
Zem & zésobovanym tkacim'strojem.

T¥i rbzné zphsoby prifazeni mériciho pfistroje S podle
vynélezu k podavadim dtku, vybavenym rﬁznymi ‘8ystémy brzdéni
odvédéné n1t1, podévané k tkacimu stroji jsou znézorneny na

.Podavaé dtku na obr; 4'zahrnuje‘kOVOVOu-brzdiéku, zatim-
¢co podavad utku na obr. 5‘jé vybaven kartédovou brzdifkou a
podaval utku ﬁa obr. 6 mé kartédovou brzdidku pPifazenou k

.brzdifce tvoTrené dvojitou listovou pruZinou.

Utkovd nit £, navinutd na bubnu 8 podavade dtku, je od-
védéna pfes prisludné brzdici zaffzeni 9, 94 a 9B a Jje vychy-
lovéna olkem 6 pohyblivého konstruk&niho prvku pristroje S, a-

by byla néslednéfédtahovéna tkacim_strojem”tainou'silou; kte-

ré zdvisi na hodnoté brzdéni, pfedem nastavené na podavadi it-
ku, a které je m&fena pfistrojem S.

U podavaéd dtku, které jsou vybaveny tahomérem podle vy-




-1 -

62 E{ﬁakowje tomuﬁu*podavaéﬁ ne obr.u' 5 ab , skutefnost,

_ze‘dlsponujl elektrlckym signélem umernym napétl LtkOVé niti,
'nadnuJe pouélti automat1ckych zaflzeni ke kontrole a upra-

';vovénl brzdéni niti fim“ ze zaaiéfuji aby brzdicy prvek pfed

'-‘"’w.

f’tahomérem pﬁsobil v zév1slos{1 na mérenl napetl.

'Na blokovém schématu na obr. 7, bez ohledu na druh pou-

¥ h P

. Bité erGlCKy, necht Je pPlPazena k podavali ulku nebo od né-

cr

:no oddélena, lze v1dét, Ze elektricky signal vydévany ﬁahomé;

rem S, prifazenym k podafaéi utku za jeho-brzdici jednotkou F,

Je naDred zpracovén v Elenu 10, aby bylo moZno z tohoto signé-
”Jlu ziskat potrebné 1nformace, jako st¥edni hodnotu, vrcholo-

“J‘vou hodnotu nebo. jlné ddaje. Tyto informace jsou v &lenu 11

“'porqvnévény 8 referenénl hodnotou, kterd miZe byt uZivatelem
"5;$~3figpfedem nsétavena b9moéi;prdéramOVaciho a zobrazovaciho za¥i-
) zéhﬁ 12” Z'tého odvozeny signél bdchylky je vhodn& zesilovén
v clenu 13 a kmitoétové omezovén v &lenu 14, tak aby byly za-

ifﬁfruéeny pozadované parametry stalostl, presnostl a. rychlosti

'{5Jf{§i'sou3taVy. Nyni Je rldlci signdl, poté, kdyZ byla jeho energie
"l‘vhodné zesilena v élenu _2, vyslén mechanické ak¥ni jednotce

fbrzdlcl jednotky F podavace Utku, kterd zméni podminky brzdé—

"ni. Tyto podmlnky json pochopltelné méieny. tahomérem, aby tak

pE oah

_vbyl uzavien TldlCi okruh soustavy.

Ef*jgf"; Te zrewmé ﬁe zpracovévani sxgnalu Vydévaného prlstrogem

i i e S

__f*S mﬁie byt provédeno analogovym i éisllcovym zpﬁsobem pii za~

.-"_.Vedenl prlsluénych prevédéc1ch élénkﬁ a Ze'v prlpade,.ze gou=.

A_Istava praque ve Spoaenl s odv1jeéem Je mo%no ke zpracovévé—

in 1nformac1 Douzit stegnou ridici elektroniku tohoto posled-

~ - né Jmenovaného zarlzenl.-

L e $r . - .

Ak
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. Jak bylo vySe uvedeno,’ umoznuje popsany zpﬁsob pouilti

‘pfistroje pedle vynédlezu p081t1vn1m zpﬁsobem sefizovat napétl_.
’ niti pfedbéinym nastavenim poiadované ‘hodnoty a udriovénlm té-
"to hodnoty na konstantnl vys8i pfi mé&néni parametrﬁ které Jl

* umohou,ov1ivnovat a to nejen na Jednom stroji nybré i na dal- o

${ich strogich éimﬁ Jje sjednocovéna produkce celé tkalcovny z
hlediska mnozstvi i jakosti. | '

V pifpadé tryskovych tkacich strojd nachézi p¥istroj po-

dle vyndlezu daldf, velmi uZitené poutit{. Mije byt poufit k

m&feni nap&ti Utkové niti odvijend z odméfovaciho podavéée Ut~
ku a zajidfovat seffzeni tkaciho stroje zpetnOVazebnl élnnosti
aby byle umofnéno ne jsprévné j51 zandSeni utku.

Je znémo, e phi moderni technice tryskového tkani, af

‘prneumatického nebo hydraulického, je zanéSeni utkd provadéno

hlavni tryskou, umist&nou na bidle v blizkosti paprsku, a‘pfi—

padné pomoci daldich sekunddrnich trySek, rozmisténjch,poaél

" paprsku. Déle.miZe byt k usnadnini’zandSeni poulits pFedfadnd .
‘ tryskal‘umiSténé pfed hlavni tryskou a tvorfici vit3inou sou~

gdst pevné konstrukce tkaciho stroje.
Jélikoﬁ toto uspoféddni nezahrnuge iédny mechanlcky no-
8i¥ Utku, Je taZné sila phsobici na zand3enou nit velmi omeze-

né a nit je odméfovacim podavadem Utku odtahovéna s nejniééim

' moZnym nap&tim, prifemf je navi ject jednotka podavale uspoFé-

déna tak, aby odV1Jeni kladla negmenél mozny odpor.
Nav1c Je nutné,laby nit dosdhla hlavnl trysku, -aniz. by

byla vychylovéna, coZ by nevyhnuteln# zpisobovalo zvySeni na-

Vysoké napéfi‘ﬁtkové niti prodluzuje prohozni Zasy a k
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";zamezeni této nevyhody je nutno upravit seflzeni tkaC1ho stro--.

G -

if;ﬁida Jé nutno si povélmnout ie pres rﬁZné konstrukéni ﬁpravy,

KR

"'ilifsleduglci omezeni napéti n1ti ‘na vystupu 2 nav1jeci jednotky

Mn'f*“ﬂ'odméfovaC1ho podavaée utku velm1 rychlé a neprav1delné odv1—;-*“

ﬁJeni niti s vytvéfenlm balonu, co¥ je typické pro odvxgenl
"pies hlavu | vytvérl v niti uréité napéti, které je vézéno
jék na podminky odvijeni, tek na charakteristiky samotné niti.
Neni snadné mérit totoxnapéti niti pomoci bé&Znych taho-
 méry, které nit nuti k vychylovéni, &im# je vytvéieno piidav-
. 'né nap&ti. - -;wq}  | |
‘ ‘Pouziti pfistrojé_ha'méfeni napéti niti podle vyndélezu
L;ﬁméﬁﬁﬁje'tenfo pfoﬁlém;déinné Fedit, ponévadi Q pfipadé odvi-
Wf.Jeni "pfes hlavu" mﬁze byt tentg pristroj umistén ve shodé s
'.”i‘oékem usporédanym na vystupu z odm&fovaciho podavaée dt ks
e _v_,Obr. 8 ukazuge odméfovaci podavad ttku, na JjehoZ vystu-
.’iﬂfﬁpu Je'usporédén pristroj S podle vynélezu. Utkové nit £ .vy- -
’.%”'stupujlci z oéka 6 tohoto prlstroje, které Je také olkem na
"vystupu z podavaée, je tkac1m stroJjem odtahovéna prostrednic-
fﬁtvim hlavn1 trysky 17 Vytvéfeni balonu 18 zpisobuje klouzéni
| niti f odkem 6 a sila na n& pﬁsoblci je zjlétovéna tahom&rem S.
’-15"_,‘. N To umoznuje méflt napeti dtkové niti bez pouziti né jaké-
- “i”fﬁho mér1c1ho pristroje, ktery by mohl mit vliv na napet1 a toto
:Tménlt. | i - ‘
| U nékterych konqtruk01 odmérovac1ch podavacﬁ Utku . neni "
-7 ¥ pouzito vystupnlho oéka nybri odvi jené nit Je zavédéna primo
.;Qq hlavnl tgysky‘nebo dq,ﬁfédfadné trysky.
2 FU¥otomto pFipadd muge byt tahomér uspofdan tésnd pred

1F¥:je zvyéenlm tlaku médla a/nebo prodlouzenlm doby jeho pisobeni.

SAfE
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‘_hlavnl tryskou nebo predfadnou tryskou, anii by se tim zméni—
nla geometrie dréhy nit1 béhem jeJiho zané8eni, '

- Obr. .9 Gkazije tahomér S usporédany na bidle tkactho

.stroje, zcela blizko.u vstupu do hlavni trysky 17. V tomto p¥i-
:;cpgdé‘pdﬁvé.tahcmér.§jhépéti nitf;;zPQSQﬁéygnéﬂvytyéfenim;baia; o

nu 18, a zvysent nap&ti, zpisobované vzé jemnym pohybem mezi
bidlem a odm&Ffovacim podavadem vtku. " |

Je mimofddnd u¥itefné mit moZnost disponovat pFistro jem
schopnym m&¥it nap&ti uUtkovych nit{ b&hem Jjejich zandSeni, po-
névad® pfistro] predevdim umofnuje snifovat nap¥t{ na minimum
tim, Ze reaguje na vzé jemnou pélohu mezi odméfovacim podava-
¢em tku a tkacim stro jem; kromé toho 1ze vyvoldvat pisobend
zpétnou vazbou, tak aby bylo moZno pﬁsobit na provozni para-
metry tkaciho stroje analyzovénim zmén ﬁapéti, zaznamendva-
nych na krétkjch nebo dlouhych tasovych dsecich,

Je znémo, Ze pres udsili vynaklédané na snifeni vstupni-

~_ho nep&tiina ‘minimum dochdz{ Zasto ke zméndn napgti tkové nim

ti bshem normilniho provozu tkacfho stroje a Ze tyto imény ma-

Jji vesms za ndsledek kolfsavé prohozni Zasy.

Zanééeni utku pri vy3sSim napétl odpovidd deld3imu prohoz-
nima éasu a naopaks

Zmény napéti jsou zpisobovény napifklad podminkami vi-

 nuti predlohové civky, zménami struktury niti a kolisdnim en-

zymd v niti, které nelze vZdy a zcela neutralizovat zafazenim

- odméfovaciho podavade utku.’

Tim jsou tudiZ urlovény zmény v prohoznich €asech utkd.
Je velmi dile?ité overit si, zda Je zména v té&chto prohoznich

¢asech prileZitostnd nebo zda tyto &asy maji b&hem provozni
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“'doby tkaciho_stroge tenden01 ‘se prodluiovat nebo zkracovat.-

'i.;Jén zfldka je moiné a vhodné zasahovat Jestllie Je zmé-

"-n“

4ﬁf;na prohoznlho éasu ﬁtku prileéltoatné Naopak ‘je velmi prOSpéé-

;f_né mit moinost zaséhnout v pfipadé kdy lze poéltat s konkrét-
T"#af:fniml tendenéeﬁl Easﬁ Pfistroj podle vynélezu Je pro tento u-‘
léel skuteéné vhodny.  '
" Vhodnd zpracovanj éignél, vydévany tahomérem, Jje moZno
pouZit ke kofigovéni prqhoznich Sast Utku, urlovanych vySe u-
vedenymi tendencemio |
Jak je znémo,'we moéno prohozni 6asy utkl ménit napri-
_‘klad ménénlm tlaku, jlmz je nit podévéna k hlavni trysce a k
sekundérnlm tryském, nebo mgnénim dast foukdni.
| | Schéma na, obr. 10 ukazuje podévéni dtkové niti na pneu-
'3.::lmat1§kém tryskovém tkac1m stroji s odméfovacim podavadem utku, E
"   na némi Je - pou21t priﬂtroj S podle vynélezu ve formé vystup- '
;niho oéka 6 - Jako v prlpade na obr. 8. Tento pristroj S z jis- E
‘Jij:f{uge napétl utkové nltl f zanaéené do prodlupu tryskou 17, kte=
o fré Je pferuéované napégena stlaéenym vzduchem ze z&sobniku 19.
f A’ Privod vzduchu k trysce 17 Je regulovén akéni Jednotkou
n&19A, zatlmCO tlak vzduchu v zésobnlku 19 Je regulovén regulé-
\I'torem 198 tlaku. o
Slgnél vydévany tahomerem S, vhodné zpracovany proceso-
| em 20 31gnélu, Je pou21t -k menéni tlaku vzduchu v zésobnlku
‘j19, z néhoi mé byt prlvéden k hlavni trysce 17, p&sobenlm na G
'ﬂ :regulétor 19B tlaku prostrednlctvim k nému pflrazenl akéni
;"fjednotky 19c. R )
| Takto Je reallzovéno zarlzeni se zpétnovazebnim piscbe~

l' .Zﬁhiﬁ3'uqunuglpi_mynit.tlak,yzduchu ptivédéného k hlavni trys-
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ce 17 tkaciho stroje, tlm, e Je pou31to hodnoty napéti utko-

fvé nlti, zjiéténé tahom&rem S, ktery v dﬁsledku pouiltého kon-

4, P

’strukéniho ¢lenéni neméni hodnoty napéti niti.

Priklad znézornény na obro 10 ukazuje, Jak lze regulo-

_.3vat5flakﬂvzduchu”pf¥y§Qénéhg.k.hiavp; trysce 17. 5y$ak”zmin§_*T;_.‘)

né zpétnovazebni pusobeni mize byt bouZito i k regulovéni tla-

ku vzduchu privédé&ného k sekundérnim tryskdm a/nebo k regulo-
védni Casd toukdni hlavni trysky 17 a sekundérnich trysek.

| Je pochopitelné, Ze vySe popsané r?gulace sé zpétnova-
zebnim pisobenim mohou byt pouZity Jjednotlivé nebo‘v rdznych

kombinacich, tak aby bylo dosaZeno ne jvy88i u&innosti.




L mﬁ‘;?které Jsou navideny nebo odvijeny 28 vytvéreni balonu,

, ””LfﬁkterYﬁto pfistroﬁ neipﬁsobuje 3651°h dalél vyChyIOVénl 2

"pracuge ‘se élenem 8 proménnou impedanci zahrnuj cim Je~
den pohyblivy konstruk&n{ prvek a alespon jeden pevny kon-

. struk&ni prvek jéko souddsti elektrického m&#iciho obvodu,

vyzna gujici se tim, Ze v8echny Jjeho

konstrukénl prvky maJi sestredénou symetrii a priched svym

. sttedem pro nit (£), JejiZ napstf (T) mé byt méFeno, s

- ait (£) vodicim a Vyc'hyiujicim ofkem (6, 32), umisténym v

“;uzavirajlclm vrcholu balonu (18) a upevnénym na pohybli-

‘Qvém konstrukénlm prvku (l 21, 31) élenu s proménnou im-

- pedanci- prléemi Je promenné_elektrlcké napéti, zjisténé

na jednom z konstrukénich prvkﬁ ¢lenu 8 proménnou 1mpedan-

”f;°1 V ZéVlSlOStl na napétl (T) niti- (£) klouzajlc1 VOdlClm

:,iloékem (6 32), méreno mér1C1m zarlzenim (5) Spojenym 8

" pohyblivym konstrukénim prvkem (1, 21, 31).

'"Méfiéigpfisfrbjﬂﬁdaié néréku 1, vyz n.a é'u‘j {e¢i

: -se St 1 m_,. Ze élen 8 proménnou impedanci je kapacitni

"félen s proménnou impedanci sgstévajncl 'z.diferencidlni-

 ho kondenzétoru.

Méf1c1 pristrog podle néroku l v y znaéu j icd

1.0

) s'e .‘t {m, %e élen s proménnou 1mpedan01 Je tlum1vka

* gl promé&nnot indukénost;,,napégené oscildtorem.

P

i
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Mérici piistroj podle néroku 2, v yzna é u j fci
8 e f-i m, Ze diferenciélni kondenzétor zahrnuje éty—';'

. fi vedle sebe usporédané desky (21, 22 23 23A), majici

sgstfedénpu symetri1 a stfedovy prﬁchod-pqdél Jejich spo-

T{ prvni pevny konstruk&ni prvek, t¥eti (22) tvodi druhy
pevny konstrukini prvek a &tvrtd (21) tvoirf pohyblivy kon-
strukéni prvek kondenzétoru, pfiéemi jéou tyto konstruk-

¢ni prvky (21, 22, 23, 23A) vzé jemns oddéleny izoladnimi

vloZkami (27) a pevné konstrukdni prvky (22, 23, 234) jsou

Vysokofrekvenénim generdtorem (4) napdjeny stédlym nap&tim,

- zatimco pohyblivy konstruk&ni prvek (21) -je napojen na za-

Pizeni (5), méfic{ na ném elektrické napdti,

Mg¥ic{ pfistroj podle néroku 4, vy z nadcujicit

se tim, Z%e prvni z pevnych konstrukdnich prvkﬁ

‘:'  ($3;:QEAYﬁ£V6fi;déékﬁ7Béi'pbféﬁciéiu'aiféfeﬁdiélniho koﬁ;'L's

dénzétoru; zatimco druhy (22) tvori jeho Zivou desku.

Mérici pristroj podle néroku 5, v yeznadujici
se tim, Ze pevny konStrukéni prvek (23, 234), tvo-
fici desku bez ‘potencidlu dlferenciélnlho kondenzdtoru,

pﬁsobl jako Jjeho ochranné stin&ni,

‘Méric{ pristroj podle néroku 4, v yzna &u jiLci.
se tim, Ze desky (22, 23, 234), tvoFfici pevné kon-

struk&ni prvky, jsou kovové lamely.
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‘jAMérici pristrog podle néroku 4, v yzna Eujic i
t i m ﬁe desky (22 23, 23A), tvoriC1 pevné kon-

strukéni prvky, JSOU alespon zééstl kovové destiéky na ke-

1 "V:lé ramlckych podloikéch.,a-

9. - METi
se tim, % e de

struk&ni prvky, Jsou kruhové.

L M&¥ici pFistroj podle ndroku 4, Vv y z n a tujici
e tfm, %e deska (21), tveffci pohyblivy konstruk-
Zni prvek, sesté4vé z napnuté, tenké, elastické, kovové la-

mely.': )

11, Méfici prlstrOJ podle néroku 4, vyznadtuji ¢ i
s e tim, Ye deska (21), tvofici pohyblivy konstruk-
"'éni prvak je kovové destiéka na tuhé keramlcké podloZces -

" 12. ‘Metdof pristroj podle néroku4, vyznadu jicd
o s e ;t'i_m,,'fie deska (21), tvo¥ici pohyblivy konstruk-

¢ni prvek,'se kruhové. | |
“T;B,\lMérlci pristroj ‘podle néroku 3, vyznadéujici
| ;: s e ! t im ,' Ze pevny konstrukéni prvek tlumivky s pro-
: ménnou indukénoSti Je elektromagnetlcké 01vka (30) napé-

(31)
8 proménnou 1ndukénost1 je lamela z feromagnetického ma-

erlélu nebo nesouc1 feromagnetlcky prvek schopny uzavi-

jené 05011étorem a pohjblivy konstrukéni prvek tlumlvky
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rat magneticky obvod. c1vky (30), a Ze tyto konstrukéni
| prvky (30, 31) maj{ sestfedénou Symetrli a prﬁchod JEJiCh
'stfedem pro nit (f) jejii napéti (T) mé byt méreno, 8
_ nit (f) vodicim a vychylujlcim oékem (32) -uSpofédanym
;p}%;'i_;ﬂ:;_xve stredu pohyblivého konstrukéniho prvku (31) pfiéemi
- . je k civee (30) prlrazeno zarizeni (5) na mérenl elektrl;”

ckého napéti na ni.

14, ©Podaval idtku pro tkacit étroje, vyznatujici
se tim, Ee.na svém vystupu zahrnuje pfistroj (S)
se sest¥eddnou symetrii podle ndroki 1 aZ 13, unistény na
hlavﬂf ose podavale utku za ufelem m&Feni napéti (T) niti
(), odvijejici se s jeho buﬁnu,(a) a podévané k tkacimu
stroji, na ném# je podava® pou%it, a ktery neud&luje niti
(f) Jjiné vychylky, neZ které Jsou ji obvykle ud&loviany.

15, Podaval Gtk podle néroiu:14, majicl brzdici zafizenia ' -
"uréeny‘pro jehlové tkael stroje, vyznaidu jfi ¢ 1
se tim, 2é 2ahrnuje prostfédky (1o, 11, 13, 14, 15)
zprécovévajici sighély pfistroje (3), které pfedstavu ji |

napéti (T) odvijejici se niti (f), za $&elem kontroly a

upravovéni tohoto napéti (T) sefizovénim brzdicich za¥i-

zeni (F) podavale itku.

16, -Podavaé utku podle néroku 15 vyzna. € u J1 c.i
se tim, 3Ze Jeden (11) zZ prostredkﬁ (lO 11, 13 14
15) porovndvé signély p¥istroje (S) s referenénimi signé-

ly, udévajicimi nepéti potfebné pro odvijenou nit (f), po-
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Zi]_;jdévapopgkgtkacimg;gfgéji, na némz Je podaval utku pouZit.

‘ 717;’.P8éévaé Gt ku. pod1e néro§u.i4, odméFovaciho typu, urleny

pro tryskové tkact stroje, vyznatujici see

PRSI

3 ;f;xt,; : Ze. zahrnuae prostfedky (19A 198, 19C 20) pfi—3 ;

iazené x podava®i nebo k tkacimu stroji, které pouixva i

signély pristroje {S) k regulovéni tlaku média s nim?

~r+

ci stroj pracuje, a/nebo asi jeho pisobeni, se zpétnova-

zebni &innosti.
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