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tqrt'l s nesamosvornym diferencidlem
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Vyndlez se tykd zdrie, kterd znehybni
hiidel hnaciho elektromotoru servomotoru
v dob&, kdy neni elektromotor Vv ginnosti
a zabezpeli samosvornost.

Dosud zndmé elektrické servomotory s ne-~
samosvornym diferencidlem maji znehybnéni
hnaciho h¥idele elektromotoru v dobg, kdy
neni tento v &innosti, provedeni elektro-
mechanickou nebo samolinnou brzdou. Znehyb-
n&ni je nutné pro umoiniéni rulniho ovié-
dini a dosa¥eni samosvormnosti.

Elektromechanickd nebo samolinnd mecha-
nickd brzda jsou sloZité, vyrobné ndkladné,
béhem provozu se musi z dévod& opot¥ebeni
tfeciho oblo¥eni sefizovat a maji velkou
setrvadinou hmotu, &im¥ se zvdtduje v zd-
vislosti na tuhosti armatury nérlst momentu
po momentovém vypnuti.

Vyie uvedené nedostatky jsou odstranény
zdrii dle vyndlezu, jejiZ podstatou je
blokovdni h¥idele servomotoru p¥i kaZdém
odpojeni hnaciho elektromatoru od sité po-
moci &tyE véledkd, které jsou pruZinami
zatlafovény do zufujicich se mezer vytvofe-
nych mezi souldsti pevnd spojenou s hiide~
lem servomotoru a t&lesem servomotordu, pti-
Zem? po pfipojeni hnaciho elektromotoru na
gif jsou p¥i jeho rozb&hu vidy dva véleky
ze zufujicich se mezer vyrafeny a zbylé dva
vzniklym t¥enim samodinné ze zuZujicich
se mezer vytlafeny, &imZ je h¥idel uvolnén.

_Pruziny vtlaluji vélelky do zufujicich
se mezer samo&innd vymezuji opot¥ebeni

funk&nich ploch, takize sefizovéni zdrie pro

dosaZeni spolehlivé funkce béhem provozu
odpadd. Souddsti zdrie maji ve srovndni
s elektromechanickymi a samo&innyml mecha~-
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nickymi brzdami maly osovy moment setrvadl-
nosti, proto nirfist momentu po momentovém
vypnuti neni zabudovénim zdrZe zvé&tSen.
Zdr% je umistdna v pfevodové sk¥ini servo-
motoru plnéné mazadlem, &imZ je zabezpeleno
dobré mazédni, ochrana pfed povétrnostnimi
vliivy a dlouhd Zivotnost. ’

Provedeni zdrfe podle vyndlezu je znd-
zorn&né na pfipojenych vykresech, kde znali
obr, 1 osovy fez zdrZi, obr, 2 ptilny fez
ve funk&ni poloze pohon rulnim kolem pEi
stojicim elektromotoru,obr. 3 pEilny Yez
v poloze pohon elektromotorem,.

Vyrédte& 1 volnd se natdejici na h¥ideli
2 uloZené v kulilkovych loZiskdch 3 je po-
h4n&ny elektromotorem pomoci pastorku 4
a ozubeného kola 5, které je opatfeno Zel=-
nimi ozuby 6 zabirajicimi do vyrdiede 1.

MNa &ele vyrdZele 1 jsou vytvofeny nardZky
7 s plochami 8, mezi kterymi se pohybuje
k1i& 9 pevnd spojeny pomoci pera 10 s ‘h¥i-
deli 2, kterd je pomoci kuZelového a pla-
netového soukoli spojena s vystupni hfideli
servomotoru,

Na obvodu klile 9 jsou vytvofené dvé
vn&j¥i excentrické vdlcové plochy 11. Boky
klige 9 tvofi dvé bo&ni plochy 12. Vait¥ni
védlcovd plocha 13 vytvofend v krouZku 14
je souosd s h¥ideli 2 a pevnid spojend s pEi-
rubou 15 servomotoxu. Excentrické vdlcové
plochy 1! a vnitini vdlcovd plocha 13 vy-
tvafi Etyfi zufujici se mezery, do kterych
jsou vloZené vdlelky 16 ptitladované do
styku s excentrickymi vélcovymi plochami
1t a vnitfni vdlcovou plochou 13 pruZinami
17 vloZenymi do opérek 18.

Funkce zafizeni je ndsledujici. P¥i sto-



3

jicim elektromotoru zaujme vdle¥kovd zdri
funkini polohu vyznadenou na obr. 2, Vidy
dva p¥es osu hifidele 2 protllehle védlelky
16 nezdvigle na sméru “otd¥eni jsou vtahovi-
ny do zuZujicich se mezer a vyvozenym tfe~-
nim znehybni k1i& 9 a s nim spojeny h¥idel

v pfipadé, Ye po nastaveni pohybu elek-
tromotoru by m&la zdr¥ polohu dle obr. 3,
neni blokovaci funkce zdr¥e zru¥ena, Ve
vyznaﬁenem stavu je moZné kli& 9 s h¥ideli
2 pooto¥it ve smiru hodinovych rulitek.
Tento pohyb preru§1 dotek ploch 8 s valecky
16 a zdr?Z zaujme funk&ni polohu, Tvyznatenou
Tna obr. 2.

PREDMET

1. Zdr% pro ruéni ovldddni a dosafeni
samosvornosti elektrickych servomotord
s nesamosvornym diferencidlem, pastorkem,
ozubenim kolem a h¥idelem, vyznalujici se
tim, e na h¥ideli /2/ voln& natdleny vy-
rétel /1/ spo;eny Selnimi ozuby /6/ s ozu-
benym kolem /5/ je opat¥eny nardikami 17/
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P¥i pohybujicim se elektromotoru zaujme
vilelkovs zdri polohu vyznalenou na obr., 3.
Plochy 8 nardZek 7 pf¥i zdb8ru elektromotoru
neJdrlve vytladi dva pFes osu h¥idele 2
protllehlé vdlelky 16 ze zufujicich se “me-
zer a tim uvolni k1TE 9. Pohyb z vyrédZele
1 na k1i& 9 pYendsi plochy 8 opirajici se
9 boéni plochy 12, Zbyva31c1 dva vdlel&ky
16 jsou ze zuzujac1ch se mezer vytladoviény
tfenim a ot4dfeni kliZe 9 brzdit nemochou.
Pro obréceny smér pohybu je funkce zdriZe
obdobnd.

VYNALEZU

s plochami /8/, vchdzi do zdb&ru s bolnimi
plochami /12] klige /9/ a valecky /16/,
pFilem? k1i& /9/ je spojeny s h¥idelem /2/.
2. 2dr% podle bodu 1, vyznalujici se
tim, %e zu¥ujici se mezery mezi klidem /9/
a vnitEni vdlecovou plochou /13/ tvo¥i excen-
trické vdlcové plochy /11/.

3 vykresy

Severografia. n. p. révod 7. Most
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