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(54)(57) УДАРНЫЙ МЕХАНИЗМ ЭЛЕК­
ТРОДИНАМИЧЕСКОГО ДЕЙСТВИЯ по 
авт. св. № 602676, отличающийся тем, что, 
с целью повышения эксплуатационной на­
дежности механизма путем снижения ди­
намических нагрузок при холостых ударах, 
он снабжен тарелкой с пружиной, а направ­
ляющий цилиндр имеет упор, причем упор 
на направляющем цилиндре размещен 
со стороны рабочего инструмента, а тарелка 
соединена с хвостовой частью направляюще­
го цилиндра, при этом пружина размещена 
с предварительным поджатием между кор­
пусом и тарелкой.
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Изобретение относится к горной промыш­

ленности, в частности к ударным механиз­
мам электродинамического действия, исполь­
зуемым для разрушения горных пород.

По основному авт. св. № 602676 извес­
тен ударный механизм электродинамичес­
кого действия, содержащий рабочий инстру­
мент и полый направляющий цилиндр, коак­
сиально которому размещены инертная 
масса, статор и якорь с электрическими об­
мотками, подключенными к генератору 
электрических импульсов и имеющими воз­
можность осевого перемещения в противо­
положных направлениях под действием 
электродинамической силы для сообщения 
удара инструменту, механизм снабжен кор­
пусом, в котором статор установлен подвиж­
но и соединен с инструментом и демпфирую­
щим элементом, расположенным в хвосто­
вой части направляющего цилиндра и слу­
жащим для торможения и возврата якоря 
и соединенной с ним инертной массы после 
удара [1].

Однако вследствие значительных дина­
мических нагрузок на корпус механизма 
при холостых ударах в значительной степе­
ни снижается эксплуатационная надеж­
ность механизма.

Цель изобретения — повышение экс­
плуатационной надежности механизма пу­
тем снижения динамических нагрузок при 
холостых ударах.

Цель изобретения достигается тем, что 
ударный механизм электродинамического 
действия, содержащий рабочий инстру­
мент и полый направляющий' цилиндр, 
коаксиально которому размещены инерт­
ная масса, статор и якорь с электрическими 
обмотками, подключенными к генератору 
электрических импульсов и имеющими воз­
можность осевого перемещения в противо­
положных направлениях под действием 
электродинамической силы для сообщения 
удара инструменту, механизм снабжен кор­
пусом, в котором статор установлен под­
вижно и соединен с инструментом, и демп­
фирующим элементом, расположенным в 
хвостовой части направляющего цилиндра 
и служащим для возврата якоря и соеди­
ненной с ним инертной массы после удара, 
а статор установлен в корпусе подвижно 
и соединен с инструментом, снабжен тарел­
кой с пружиной, а направляющий цилиндр 
имеет упор, причем упор на направляющем 
цилиндре размещен со стороны рабочего 
инструмента, а тарелка соединена с хвос­
товой частью направляющего цилиндра, 
при этом пружина размещена с предвари­
тельным поджатием между корпусом и 
тарелкой.

На чертеже показан ударный механизм, 
продольный разрез.

Ударный механизм электродинамичес­
кого действия содержит корпус 1, в кото­
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ром с помощью направляющих втулок 2 
и 3 подвижно закреплен стакан 4 со ста­
тором 5, жестко скрепленный с рабочим ин­
струментом 6. Концентрически ему распо­
ложен якорь 7, жестко скрепленный с инерт­
ной массой 8. Через них проходит направ­
ляющий цилиндр 9, подвижно закреплен­
ный в передней 10 и задней 11 крышках. 
В хвостовой части направляющего цилинд­
ра 9 находятся демпфирующее средство, 
состоящее из пружины 12 и гидравлическо­
го демпфера 13, пружинный 14 и резиновый 
15 амортизаторы, прижимающие к задней 
крышке 11 с помощью тарелки 16, жестко 
скрепленной с направляющим цилиндром 9, 
и упор 17, установленный в кольцевую про­
точку направляющего цилиндра 9. В перед­
ней части направляющий цилиндр 9 снаб­
жен упором 18, взаимодействующим при 
осевом перемещении в момент прострела 
с передней крышкой 10. Для снижения по­
терь на трение инертная масса 8 снабжена 
антифрикционными втулками 19 и 20. Пе­
редняя крышка имеет наковальню 21, 
по которой ударяет инертная масса при 
возврате.

Ударный механизм электродинамическо­
го действия работает следующим образом.

Рабочий инструмент 6 через корпус 1 
с помощью манипулятора прижимается 
к разрушаемому материалу. При этом ста­
тор 5, размещенный в стакане 4, передвигает­
ся в крайнее заднее положение до упора пе­
редней крышкой 10 в корпус 1. Относитель­
ное расположение статора 5 и якоря 7 в 
момент подачи импульса на обмотки по­
казано на чертеже. При подаче электричес­
кого импульса в обмотках возникает элек­
тродинамическая силаа. При этом инертная 
масса 8 с якорем 7 и статор 5 со стаканом 4 
перемещаются в противоположные стороны 
один относительно другого во втулках 2 и 3, 
расположенных в корпусе 1, и во втулках 19 
и 20, расположенных в инертной массе 8. 
Поскольку сопротивление движению ста­
тора 5 значительно, то практически вся 
электрическая энергия, преобразованная 
в механическую, на статоре 5 через стакан 4, 
крышку 10 и рабочий инструмент 6 пере­
дается разрушаемому материалу и проис­
ходит его разрушение, вследствие чего ста­
тор 5 со стаканом 4, крышкой 10 и рабочим 
инструментом 6 зависают на упоре 18 
направляющего цилиндра 9.

В это же время якорь 7, скрепленный 
с инертной массой 8 и втулками 19 и 20, 
скользит по направляющему цилиндру 9, 
сжимая пружину 12 и воздействуя на гид­
равлический демпфер 13. Энергия, сооб­
щенная инертной массе 8, частично гасится 
в демпфере 13 на преодоление сил трения и 
дросселирование жидкости, заполняющей 
его. Инертная масса 8 останавливается 
и под действием пружины 12 возвращает-
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ся в исходное положение. При этом инерт­
ная масса 8 бьет по наковальне 21 крыш­
ки 10, зависшей на упоре 18 направляющего 
цилиндра 9. Энергия, запасенная инертной 
массой 8, через направляющий цилиндр 9, 
тарелку 16 передается на пружинный амор­
тизатор 14, опирающийся на заднюю крыш­
ку 11, и сжимает пружины амортизатора 14, 
в результате чего снижаются динамические 
нагрузки на корпус преобразователя и под­
держивающего элемента. Колебания на­
правляющего цилиндра 9 гасятся пружи­
нами 14 и резиновыми амортизаторами 15,

закрепленными с помощью упора 17 на 
направляющем цилиндре 9. В случае, ес­
ли материал не был разрушен от первого им­
пульса, энергия, запасаемая инертной мас­
сой 8, идет на повторный удар по мате- 

5 риалу. Инертная масса 8, возвращаясь 
в исходное положение, воздействует на 
рабочий инструмент 6 через наковальню 21 
крышки 10.

10 При использовании изобретения дости­
гается достаточно высокая степень надеж­
ности работы конструкции.
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