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Omalla voimanl&hteelld toimiva hissi, jossa kdytetd3n lineaarista s3hk&-

moottoria vastapainona - Med en egen kraftkdlla f&rsedd hiss med en 1i-
nedr elmotor som motvikt FIG 1 2

{57) Tiivistelmi , 13
T3amd keksintd koskee omalla voimanlidhteelld toimlvaa
hissid, jossa kdytetddn lineaarista sdhkdmoottoria I
vastapainona. Lineaarinen induktiomoottori (8) on si- ) () 4 [i]
joitettu vastapainoon (6} akun (9}, muuttajan (10)
ja akkulataajan (1l1l) ohella. Vastapainoa (6) ohjataan > 5
sylinterimdisellld kiskolla (7}, joka toimii moottorin n __._JZ
(8) ankkurina. 1 v
17-*%3
(57) Sammandrag . /’-
Uppfinningen avser en med egen kraftkilla fbrsedd hiss 1
med en linedr elmotor som motvikt. Den line&ra induk- S
tionsmotorn (38) har utéver batteriet (9), vdxelrikta- -2
ren (10) och batteriladdaren (l1) inhysts i motvikten -7
(6) . Motvikten (6) styrs pd en cylinderformad skena
(7), vilken tjdnstgdr som motorns (8) ankare.
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Omalla voimanl&dhteelld toimiva hissi, jossa kdytetddn

lineaarista sahk8moottoria vastapainona

Keksint8 koskee hissijdrjestelmdd, johon kuuluu
hissikori, vastapaino ja hissikuilu, jossa kori ja vasta-
paino liikkuvat, kiskot, jotka ulottuvat hisskuilun koko
pituuden yli, lineaarisen induktiomoottorin staattori vas-
tapainon kannattamana, laitteet moottorin tehonsydtt&d
varten, urapydrd kuilun yl&pddssd, vaijeri, joka ohjataan
urapydrdn yli, korin ja vastapainon yhdistdmistd varten,
ja kisko, joka lisdksi toimii moottorin ankkurina, kiskon
ollessa sylinterimd@inen ja lineaarisen induktiomoottorin
ollessa rengasmaista tyyppid, jossa on rengasmainen staat-
tori, joka sama-akselisesti ympdr&i kiskon.

On tunnettua, ettd tavallisissa sdhk8hisseissd kori
on kiinnitetty vaijerin toiseen pd&h&n ja vastapaino toi-
seen pddhdn. SdhkOmoottori vetdd koria urapydrdn vdlityk-
selld, jonka yli vaijeri kulkee, itse asiassa kitkan vetda-
mdnd.

Kdytdnnbssd, toimiakseen tyydyttdvdsti sekd tekni-
sestd ndkSkulmasta, ettd varmistaakseen matkustajien tur-
vallisuuden, on korin ja vastapainon tdytettdvd seuraava
yht&d16, joka on hyvin tuttu tekniikan asiantuntijoille:

1 x c, <ef™, (1)
jossa Tl/T2 on korin ja vastapainon aiheuttamien staattis-
ten voimien suhde urapydré&n eri puolilla olevien vaijerin
osien valilla, C1 on kiihtyvyydestd, hidastuvuudesta ja
muista kdyttStilanteista riippuva vakio, C2 on vakio, joka
ottaa huomioon urapyd8rdn uran kulumisesta johtuvat profii-
lin muutokset, f on vaijerin ja urapy6rdn vdlinen kitka-
kerroin ja « on vaijerin kosketuskulma urapy®rdlla.

Siten yhtdl8 (1) asettaa rajan korin massan pienen-
tdmiselle verrattuna hydtykuormaan ja md&drittdd korin pin-

ta-alan ja kuorman védlisen riippuvuuden, yleensd hissin
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turvallisuusstandardien mukaisesti. Lisdksi varijeri-ura-
pybrajdrjestelmd, joka toimii kitkan pohjalta, vaatii
usein toistuvia toimintakyvyn tarkistuksia.

Nykyisin energian kulutuksen huomioon ottaminen
johtaa mahdollisimman tehokkaaseen jdrjestelmdn liikkuvien
massojen pienentdmiseen. Toisaalta pyrittdessd lisddmddn
matkustajien mukavuutta on tavoitteena lisdtd hissikorien
tilavuutta.

Tdyttddkseen ndmd vastakkaiset kriteerit on harkit-
tu monien ratkaisujen kdyttddnottoa.

Siten, esimerkiksi, on ehdotettu, ettd urapydrdn
kitkaa lisdttdisiin samalla vdhentden vaijerin kulumista
pddllystd&mdlld ura muovimaisella materiaalilla. Tdllaisil-
la parannuksilla on vain rajoitetut puitteet ja edelleen
harvoja sovellutuksia kdyt&nt&6n. Toinen tapa on ollut
hydraulisesti toimivat hissit, jotka vdhentdvdt liikkuvia
massoja, mutta lisddvdt energiankulutusta verrattuna ta-
pauksiin, joissa kdytetddn sdhkokdyttOisid hissejd vastaa-
vissa tehtdvissd. On my8s ehdotettu, ettd vastapaino osit-
tain kompensoisi korin painoa, mutta liikettd sddtelevan
sylinterin tulisi kyetd palaamaan ilman kuormaa korissa,
mikd siten rajoittaa vastapainon kdytt&d painon kompensoi-
misessa. Tdmd tarkoittaa sitd, ettd hdyrauliset hissit ei-
vdt ole kilpailukykyisid energian sddstdd ajatellen. Edel-
leen rakennetta rajoittaa korin nostokorkeus ja nostono-
peus. Vield erds tapa on rumpujdrjestelmd, jossa korilla
ja vastapainolla on eri vaijerit, jotka on kierretty vas-
takkasiin suuntiin samalle rummulle. Ratkaisu ei kuiten-
kaan ole yhtddn sen tyydyttdvdmpi kuin edelliset, koska
korin nostokorkeus vaatii hyvin levedn rummun, joka on so-
pimaton nykyisten konehuoneiden mddrd&miin mittoihin.

Alussa mainittujen kaltaiset hissijdrjestelmdt ovat
tunnettuja FR-patenttijulkaisusta 1,395,951 ja DE-patent-
tijulkaisusta 2,002,081. Moottorijdrjestelmd, joka kdsit-
t34 lineaarisen induktiomoottorin, joka muodostaa kiintedn

rakenteellisen osan vastapainoa ja joka toimii yhdessa
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vastapainon ohjauskiskon kanssa, johtaa huomattavaan his-
sijdrjestelmdn painon pienenemiseen. Kuitenkaan ndmd hissi-
jarjestelmdt eivdt kdytd akkua, jolla on puskuritoiminta

moottorin ja teholdhteen vdlissd.

GB-patenttijulkaisusta 1,152,410 on tunnettu line-
aarinen induktiomoottori, jolla on ympyrdmuotoinen kisko
ja rengasmainen staattori, joka sama-akselisesti ulottuu
kiskon ympdri, kiskon ulottuessa staattorin ldpi. Mootto-
ria voidaan kdyttd4 ohjaamaan hissid. Tdssd dokumentissa
on kuitenkin esitetty vain induktiomoottori ilman hissi-
jdrjestelmdn muita osia.

Esilld olevan keksinndn kohteena on tuottaa alussa
mainitun kaltainen hissijdrjestelmd, jossa on puskuri
moottorin ja teholdhteen vdlissd, ja joka aiheuttaa vasta-
painon kokonaispainovaatimusten pienenemisen lisdd.

Tidmid kohde saavutetaan akulla, tasa-vaihtovirta-
muuttajalla, jolle akku sydttdd tehon moottorin ankkuria
varten, ja laitteilla akun lataamiseksi, ja silld, ettéd
tasa-vaihtovirtamuuttaja ja akku on sijoitettu vastapai-
noon.

Tidmidn jdrjestelmdn ensisijaisen suoritusmuodon mu-
kaisesti on akkulataaja sijoitettu vatapainoon. Toisen
suoritusmuodon mukaisesti on jdrjestelmd tunnettu lait-
teista, jotka tuottavat tehon akkulataajalle, kun vasta-
paino on ensimmiisessd asennossa jommassa kummassa pddssd
hissikuilua, laitteiden kdsittdessd tehonkytkentdlaitteen,
jossa on kaksi kytkettdvdd osaa sdhkOvirran vdlittamiseksi
laitteen l&dpi, ensimmdisen osan ollessa vastapainon kanta-
ma ja kytketty lataajaan, toisen ollessa kiinnitettynd
hissikuiluun sellaisessa paikassa, ettd se kytkeytyy en-
simmdiseen osaan vastapainon ollessa ldhtbasennossaan,
jolloin toinen osa on kytketty teholdhteeseen.

Vield yksi t&@mdn hissijédrjestelmdn ensisijainen
suoritusmuoto annetaan siind, ettd sdhkSteholdhde kdsittdaa
aurinkokennopaneelin, joka sijoitetaan hissikuilua ympd-

réivin rakennuksen ulkoseindlle.
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Piirustuksissa

kuvio 1 on leikkauskuva keksinn6n mukaisesta hissi-
jdrjestelmdstd jossa esitetddn hissi yldtasanteella tai
laskeutumassa, ja

kuvio 2 on vastaava kuva, mutta jdrjestelmdssd on
kdytetty erilaista vaijerikytkentdd vastapainon ja hissi-
korin vdlilld.

Kuvio 1 kuvaa hissikoria 1 liukumassa kahdella oh-
jainkiskolla 2 ja riippuen vaijerissa 3, joka kulkee yli
pddurapydrdn 4 sekd yli taittopy®drdn 5. Vaijerin toinen
pdd kdsittdd vastapainon, jota merkitddn yleisesti viite-
numerolla 6 jdrjestettynd liukumaan pitkin pystysuuntaista
ohjainkiskoa 7.

Keksinndn mukaan urapy®rdt 4 ja 5 ovat vapaasti
pybrivid ja niilld ei ole vetotehtdvdd, jonka hoitaa sdh-
kdinen lineaarinen induktiomoottori 8, joka muodostaa
olennaisen osan vastapainosta 6 ja joka toimii yhdessd
ankkurina toimivan ohjainkiskon 7 kanssa. Kuten sanottu
aikaisemmin cohjainkisko 7 on sylinterimdinen ja ontto,
samalla kun moottori 8 on muodoltaan rengasmainen ja ympd-
rdi ohjainkiskon 7.

Lineaarimoottori 8 saa virtansa akusta 9 tasa-vaih-
tovirtamuuttajan 10 kautta, jotka yhdessd muodostavat
olennaisen osan vastapainosta 6 akkulataajan 11 ohella.
Kuten esitetty piirustuksissa tdllaista lataajaa syOtetddn
kahdesta eri ldhteestd: joko katolle 13 asennetusta aurin-
kokennopaneelista 12, johon lataaja on kytketty riippuval-
la kaapelilla 14, tai verkkojohtimesta 15, johon lataaja
on kytketty, silloin kun vastapaino 6 on pysdytetty ala-
asentoon, pistokkeilla 16.

Korin jarrutus on varmistettu laitteella 17, joka
on korissa ja joka toimii yhdessd@ korin ohjainkiskojen
kanssa.

Kuviossa 2 on esitetty muunnelma, jossa jo kuvion 1

yhteydessd esitetyilld komponenteilla on samat viitenume-
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rot, Joihin on lisdtty yldviite ('). Urapy®rd 4' on sijoi-
tettu tarkoitusta varten suunniteltuun tilaan 18, niin et-
td se voidaan mitoittaa halutun suuruiseksi, jotta vdlte-
tddn taittopydrdn 5 kdyttd, ja siten edelleen vdhennetddn
urapy8rdn ja vaijerin kulumista.

Taman keksinndn mukaisen hissin ominaispiirre on se
lisdetu, ettd se on erittdin hiljainen. Lisdksi, koska
normaalitoiminnassa ei jarrujdrjestelmdssd ole dynaamista
tai regeneratiivista toimintaa, ja koska akun kayttd pois-
taa verkkovirran katkeamisesta johtuvat dkilliset pysdh-
dykset, kuluminen jarrupinnoissa vdhenee ja huollontarve
pienenee. Lisdksi koska ei ole endd tarpeellista ottaa
huomioon korin painon ja pinta-alan suhdetta tavallisissa
sdhkShissityypeissd, ainoa jarrujdrjestelmdn sanelema ehto
on se, ettd sen on kyettdvd pitdmddn kori paikallaan yli-
kuormatilanteessa matkustajien turvallisuuden takaamisek-
si.

Hissin ohjauslaite, joka mddrittdd kulkusuunnan ko-
rin kutsun mukaan tai pysdyttdd liikkeen, varastoi kutsut,
hidastusohjeet, pysdytysohjeet yms, on tunnettua tyyppid,
joka on rakennettu joko yhteen koteloon tai hajoitettu
useisiin eri osiin, ja joka on sijoitettu johonkin sopi-

vaan paikkaan.
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Patenttivaatimukset:

1. Hissijdrjestelmd, johon kuuluu hissikori (1),
vastapaino (6) ja hissikuilu, jossa kori ja vastapaino
liikkuvat, kiskot (2), jotka ulottuvat hissikuilun koko
pituuden yli, lineaarisen induktiomoottorin (8) staattori
vastapainon (6) kannattamana, laitteet moottorin tehon-
sy8tt84 varten, urapy®rd (4) kuilun yldpddssd, vaijeri
(3), joka ohjataan urapydrén (4) yli, korin (1) ja vasta-
painon (6) yhdistdmistd varten, ja kisko (7), joka lisdksi
toimii moottorin (8) ankkurina, kiskon (7) ollessa sylin-
terimdinen ja lineaarisen induktiomoottorin (8) ollessa
rengasmaista tyyppid, jossa on rengasmainen staattori, jo-
ka sama-akselisesti ympdr&i kiskon (7), t unnet tu
akusta (9), tasa-vaihtovirtamuuttajasta (10), jolle akku
sy8ttdd tehon moottorin (8) ankkuria (7) varten, ja lait-
teista (11) akun lataamiseksi, ja siitd, ettd tasa-vaihto-
virtamuuttaja (10) ja akku (9) on sijoitettu vastapainoon
(6).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hissijdrjestelmd,
tunnet tu siitd, ettd akkulataaja (11) sijoittuu
vastapainoon (6).

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen hissijdrjestelmd,
tunnettu siitd, ettd siind on laitteet (16) tehon
tuomiseksi akkulataajaan (11) silloin, kun vastapaino (6)
on ensimmiisessd asennossa kuilun jommassa kummassa pddssd
ja siitd, ettd mainittuihin laitteisiin kuuluu virran kyt-
kinlaite (16), jossa on kaksi kytkettdvdd osaa tehon vé-
littdmiseksi laitteen ldpi jolloin yksi osa on vastapai-
non (6) kannattama ja kytketty lataajaan (11) ja toinen
kiinnitettynd hissikuiluun sellaisessa paikassa, ettéd se
kytkeytyy ensimméiseen osaan vastapainon ollessa mainitus-
sa ensimmdisessd asennossa, jolloin toinen osa on kytketty
teholdhteeseen (15).

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen hissijdrjestelmd,
tunnettu siitd, ettd mainittu teholdhde kdsittdd
aurinkokennopanelin (12), joka sijoittuu rakennuksen ulko-

seindlle.
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Patentkrav:

1. Hissystem omfattande en hisskorg (1), en motvikt
(6) och ett hisschakt, i vilket korgen och motvikten ré&r
sig, skenor (2), vilka strdcker sig 8ver schaktets hela
langd, en stator av en linedr induktionsmotor (8) uppbu-
ren av motvikten (6), medel f8r matande av energi till mo-
torn, en linskiva (4) &6verst i1 schaktet, en lina (3), vil-
ken styrs Over linskivan (4), f8r sammankopplande av hiss-
korgen (1) och motvikten (6), och en skena (7), vilken yt-
terligare tjdnstgdr som motorns (8) ankare, varvid skenan
(7) &r cylinderformad och den linedra induktionsmotorn (8)
dr av toroidtyp med en ringformad stator, vilken koaxiellt
omger skenan (7), k @&nnetecknat av ett batteri
(9), en vdxelriktare (10), vilken matas med energi fran
batteriet f6r matande av kraft till motorankaret (7), och
av anordningar (11) f6r laddning av batteriet, och av att
vidxelriktaren (10) och batteriet (9) &r beldgna i motvik-
ten (6).

2. Hissystem enligt patentkravet 1, k & n n e -

t ec knat ddrav, att batteriladdaren (11) &r bel&dgen
i motvikten (6).

3. Hissystem enligt patentkravet 2, Xk & n n e -
teckmnat dérav, att det omfattar medel (16) fdr ma-
tande av energi till batteriladdaren (11) d& motvikten (6)
befinner sig i en f8rsta stdllning vid ndgondera &nden av
schaktet, varvid dessa medel omfattar en strdmkopplingsan-
ordning (16) med tvd kopplingsbara delar f8r &verfdrande
av energi genom anordningen, varvid den ena uppbdrs pa
motvikten (6) och &r kopplad till laddaren (11) medan den
andra dr fédst i schaktet pd ett stdlle, d4r den hopkopp-
las med f8rsta delen da motvikten befinner sig i n&mnda
f8rsta stdllning, och att den andra delen &r kopplad till
kraftkdllan (15).

4. Hissystem enligt patentkravet 3, k 8 n n e -

t ecknat ddrav, att den ndmnda kraftkdllan omfattar
en solar fotocellpanel (12), vilken &r beldgen pd utsidan

av huset.
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Viitejulkaisuja-Anf&rda publikationer

Hakemusjulkaisuja:-Ansdkningspublikationer: Saksan liittotasavalta-
Férbundsrepubliken Tyskland(DE) 2 002 081 (B 66 b 11/04).

Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Ranska-Frankrike(FR) 1 359 951
(B 66 b).
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