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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do po-
miaru gleboko$ci i poziomu cieczy zwlaszcza w
otworach wiertniczych, ktérego zasada pracy jest
oparta na zliczaniu iloSci odwinigtej linki obcigzo-
nej ciezszym od cieczy czujnikiem mechanicznym.
Urzgdzenie, przystosowane do pomiaréw punkto-
wych, jest przeznaczone dla potrzeb hydrogeologii
badZz hydrotechniki, a szczegélnie dla hydrogeo-
logii do pomiaréw w glebokich otworach wiert-
niczych.

Znanych jest obecnie wiele typéw urzadzen do
punktowych pomiaréw glebokosci zalegania zwier-
ciadla cieczy. Do tych najczesciej stosowanych
mozna zaliczyé przyrzady wyposazone W czujni-
ki z sygnalizacjg akustyczng, elektryczng badz
Ppneumatyczng, lub tez sygnalizacjg S$wietlng.

Istnieje tez grupa przyrzadéw, w ktérych elek-
tryczny czujnik jest opuszczany na przewodzacej
izolowanej lince. Wspdlng cecha wymienionych
rozwigzan jest sposéb pomiaru polegajgcy na tym,
Zze odwijanie linki z podwieszonym czujnikiem
oraz zatrzymanie jej w momencie zadzialania sy-
gnalizacji zetkniecia sie czujnika z cieczg, jest
‘wykonywane przez osobe dokonujgcg pomiaru, co
jest powazng niedogodno$cia. Taki sposéb pomiaru
wymaga bowiem szczegélnej uwagi i jest wrazli-
wy na zaklécenia zewnetrzne, na p_rzyklawd hatlas,
zle warunki atmosferyczne i tym podobne.

Znane -sg tez urzadzenia z czujnikiem wyporo-
‘wym (plywakowym) wyposazone w regulator szyb-
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koSci odwijania linki, licznik mechaniczny oraz
mechanizm zapadkowy. Zasada pracy polega na
zmianie obcigzenia linki spowodowanym przez
zanurzenie plywaka w cieczy, co uruchamia
dzwignie mechanizmu zapadkowego zatrzymujace-
go w odpowiedniej chwili beben z nawinietg lin-
ka. Korzystng cechg tego urzadzenia jest cze$-
ciowa automatyzacja pomiaru. Wadg tej konstruk-
cji jest konieczno$é stosowania dwoéch czujnikéw.
Jednego lzejszego od cieczy do pomiaru poziomu,
drugiego ciezszego od cieczy do pomiaru glebo-
kodci. Jest to wada szczegdlnie ucigzliwa przy
pomiarach w glebokich otworach wiertniczych.

Znane sg takze urzgdzenia z jednym, uniwer-
salnym czujnikiem wykonanym z materialu o tak
dobrym ciezarze wlasciwym, aby jego zanurzenie
w cieczy powodowalo czeSciowe odcigzenie linki,
wystarczajgce do zadzalania mechanizmu zapad-
kowego.

Mechanizm zapadkowy posiada dwa zakresy
czulo$ci przestawiane w zaleznoSci od rodzaju po-
miaru. Niedogodno$cia tego urzadzenia jest ko-
nizczno$é. precyzyjnego - wykonania mechanizmu
zapadkowego z uwagi na niewielkg zmiane ob-
cigzenia linki, lub. tez zwiekszenia wymiaréw czuj-
nika, co praktycznie jest trudne do zrealizowania.

Celem wynalazku jest wzmocnienie . sygnalu
(zmiana naprezenia .linki) osiggniecia przez ply-
wak czujnika zwierciadla wody bez zwigkszenia
jego. wymiaréw a takze umozliwienie jego . dal-
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szego opuszczania az do osiggniecia dna otworu,
po zwolnieniu mechanizmu zapadkowego.

Zadanie techmiczne prowadzgce do tego celu
polegalo na stworzeniu takiej konstrukeji czujni-
ka, ktéra z jednej strony umozliwialaby odcigze-
nie linki, na ktérej czujnik byl opuszczany, w
momencie osiggniecia zwierciadla cieczy, ktérej

* poziom jest mierzony i tym samym zatrzymanie

-«

dalszego opuszczania przez zapadke z drugiej za$
umozliwiala jego dalsze opuszczanie az do osiag-
niecia dna otworu po zwolnieniu zapadki przez
KQgslugujacego przyrzad.

* el ten osiggnieto przez wyposazenie czujnika
w mechanizm zaczepowy, dzialajagcy pod wplywem
slabego impulsu mechanicznego, zwalniajgcy ru-
chomy element z przytwierdzong linkg nosng w

momencie przechodzenia czujnika przez zwier-

ciadlc cieczy, co powoduje gwaltowne wydluzenie
linki o znany odcinek, a tym samym zmiane jej
naprezenia. .

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
kladzie wykonania przedstawionym na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie w prze-
kroju po linii A—A, fig. 2 przekr6j po linii B—B,
a fig. 3 i 4 przedstawiajag przyklady wykonania
czujnika.

Urzadzenie posiada dwudzielng obudowe 1, za-
wierajgca znany regulator obrotéw 2, na ktérego
osi 3 jest osadzony beben 4 z linkg 5 napedzaja-
cg rolke 6 bebenkowego licznika 7. Beben 4 jest
sprzezony z kolkiem zebatym 8 wspdlpracujacym
z zapadka 9 wyposazong w sprezyne 10 i o§ 11
z .rolkg 12. Obudowa 1 posiada otwory na korb-
ke 13 i uchwyt 14 linki 5 prowadzonej przez rol-
ke 15 oraz wglebienie 16 na kasujgcy wskazania
licznika 7 przycisk 17 i okienka 18.

Czujnik urzadzenia, ma ksztalt wydluzonego
cylindra 19, jest podwieszony do linki 5 za po-
Srednictwem preta 20, polaczonego z tloczkiem
21 i zaczepem 22 wspdélpracujagcym z mechaniz-
mem rozlgcznym, sterowanym plywakiem 23. Me-
chanizm ' rozlgczny stanowi mnozycowy
dzwigni 24, ktérych kornce sg polaczone plaska
sprezyng 25. Dzwignie 24 sg obrotowo zamoco-
wane W korpusie 26 stanowigcym jednocze$nie
oparcie dla sprezyny 2% Cylinder 19 jest wyko-
nany z dwéch czesci skrecanych na korpusie 26.
Ruch tloczka 21 do géry jest ograniczony nakret-
ka 28, a plywak 23 opiera sie na zawleczce 29.

Linka 5 czujnika moze byé¢ zakonczona oczkiem
30 z przewleczonym elastycznym 1lgcznikiem 31
przymocowanym jednym koncem do zaczepu 22,
a drugim do nakretki 28, ocsadzonej w cylindrze 19.

W czasie pomiaru linka 5 z podwieszonym czuj-
nikiem odwija sie z bebna 4, przechodzi przez
uklad rolek 12, 6, 15. W tym czasie zanadka 9
jest odciggnieta od koélka zebatego 8. W czasie
zanurzania w cieczy cylindra 19, plywak 23 uno-
si sie do géry i uderza w sprezyne 25. Polgczone
z nig ramiona dZwigni 24 zmieniajg swoje polo-
zénie i zwalniaja zaczep 22. Scisnigta sprezyna 27
gwaltownie odpycha tloczek 21 z pretem 20 az
doé oporu z nakretks ' 28. Poniewaz ruch tloczka
21 jest co najmniej kilkakrotnie szybszy od sta-
lej predkosci opuszczania czujnika zadanej przez
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'regula‘tor 2, li‘nka 5 zostanie chwilowo,Aodwciazona,

co spowoduje zadzialanie zapadkowego mechaniz-
mu 8, 9 i zatrzymanie bebna 4. Po dokonaniu
odczytu na liczniku 7 i odciggnieciu zapadki 9,
czujnik jest opuszczany dalej, az do zetkniecia
si¢ z dnem mierzonego zbiornika, co spowoduje
ponowne odcigzenie linki 5 juz bez udzialu me-
chanizmu rozlacznego.

Pomiar urzadzeniem wedlug wynalazku Z czuj-
nikiem przedstawionym na fig. 4 ma podobny prze-
bieg. Ruch do géry plywaka 23 zwalnia zaczep 22
i elastyczny 1acznik 31 przesuwa sie w oczku 30,
co w efekcie daje chwilowe pozorne odczepienie
sie czujnika od linki 5. Dla zapewnienia prawid-
lowej pracy urzadzenia lacznik 31 powinien byé
zabezpieczony przed splgtaniem, a oczko 30 win-
no mieé $rednice nieco mniejszg od zaczepu 22.

Przy pomiarze glebokosci nastepujacym bezpo-
S§rednio po pomiarze poziomu cieczy i bez kaso-
wania licznika nalezy pamietaé o dodaniu do
otrzymanego wyniku odcinka réwnego dlugosci
preta 20 lub Ilgcznika 31. Zaletg urzgdzenia we-
dlug wynalazku jest mozliwo$§é pomiaréw pozio-
mu i gleboko$ci cieczy przy jednorazowym opusz-
czeniu czujnika i to na duzych gleboko$ciach. Moz-
na nim mierzy¢é glebokos$é rzeki, na przyklad z mo-
stu, gtebokosé® wykopéw, poziom wody w otworze
hydrogeologicznym i jego glebokosé itp.

Urzadzenie posiada zwartg konstrukcje i male
wymiary gabarytowe. Mechanizmy osloniete s3
obudowa, a przyciski sterownicze umieszczone w
odpowiednich  wglebieniach chronigeych przed
uszkodzeniem w czasie transportu.

Zalety wurzadzenia, to mniezawodno$é dzialania
i praktycznie dowolny zakres pomiarowy, co czy-
ni go przydatnym szczegélnie dla stuzby geolo-
gicznej jako osobiste wyposazenie geologa.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie do pomiaru glebokosci i poziomu
cieczy zwlaszcza w otworach wiertniczych, wy-
posazone we wskaznik glebokosci, mechanizm
zapadkowy dzialajacy pod wplywem zmiany
obcigzenia linki oraz ciezszy od cieczy mecha-
niczny czujnik zawieszony na lince, znamien-
ne tym, ze czujnik urzgdzenia stanowi cylin-
der (19) zlozony z dwoéch czeSci polgczonych
najkorzystniej na gwint na rozdzielajagcym go
korpusie (26) przy czym gérna czeéé cylindra
(19) nad korpusem (26) posiada pret (20) prze-
suwnie osadzony w nakretce (28) zamykajgcej
ten cylinder (19) od géry, ktéry to pret (20)
polaczony jest z linka (5) gérnym zakoncze-
niem a dolnym posiadajagcym zaczep (22) po-
laczony jest z tloczkiem (21) réwniez umiesz-
czonym w gornej czeSci cylindra (19) wraz ze
sprezyna (27) odpychajacg ten ttoczek (21) od
korpusu (26), a dolna cze$é cylindra (19) posia-
da korpus (26) w ktérym zamocowany jest ob-
rotowo noZycowy uklad dziwigni (24),  ktéry
trzyma gérnymi szczekowymi ramionami zat
czep (22) preta (20), przy czym miedzy dolny-
mi ramionami nozycowego ukladu diwigni (24)
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jest sprezyna plaska (25) o ktérg uderza ply- 2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne iym,
wak (23), znajdujacy sie w dolnej czesci cy- ze elastyczny lgcznik (31) przewleczony przez
lindra (19), ktérego ruch jest ograniczony od oczko (30) linki (5) jest jednym koncem pola-
gory plaska sprezyna (25) a od dolu zawlecz- czony nierozlgcznie z nakretka (28), a drugim
ka (29). 5 kohicem z zaczepem (22).
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