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(54)  Zapojeni pro sutomatické vyrovnévéni
deformece rému lisu

1

» Vyndlez Fei{ zapojen{ pro sutomatické vyrovndvén{ deformece rému lisu s ohledem
pa konstantnf pracovni uroven néstroje v pribshu tvéteni.

Dosud se vyrovndvéni deformace rému lisu neprovédf, protofe v celd Fad® technologii
tvéfeni neni na zdvedu. V ndkterych pfipadech, v3tdinou u technologif specidlnich, kdy se
tvdfen{ provéd{ za pdsobeni radidlnich i axidlmich t-$*scfui ndstrojd napf. pfi vyrobd tva-
rovek apod., mé deformece rdmu lisu negativni W&inky, -teré se pPedeviim projevujfl zvyse-
nye nemdhdnim exidlnfch nédstrojd, sniZenim jejick Zivotnosti a sni{Zenim pFesnosti wy¥liskd. -

Uvedené nevyhody odstrenuje zapojeni pro sutometické vyrovndvéni deformace rému lisu
s ohledem na konstantni pracovni droven néstroje, jehoZ podstatou Je, Ze ¥idlo je p¥ipev-
n¥né na spodnim ndstroji se souddstl elektrického odmiFovactho zsifizeni, které Je pFes
regulétor spojeno s hydreulickym reguleinim prvkem, napojenym svou pracovni v&tvi ne vyrov-
névaci hydromotor a odpadnf vitvi na odpadnf nédrZ a ddle napojenym ne tlakovy zdroj, ktery
komunikuje s redidlnim hydromotorenm.

PF{klad provedeni zepojeni pro sutomatické vyrovnévédni deformace rdmu lisu s ohledem
ne konstantn{ pracovn{ Uroven ndstroje Je ne pFipojeném vykresu.

V rému 8 lisu je upevndn radidlni pracovni hydromotor 1 s hornim ndstrojem 2 a vyrov-
névact hydromotor 3 se spodnim néstrojem 4 a axidlni hydromotory s ndstroji Q,sl.dbéle Je
na rému lisu § upevnéno elektrické odm¥fovaci zatizenf 10 obsehujfef &idlo 9. Radidlni pre~ °
covn{ hydromotor i komunikuje s.tlekovym zdrojem 13, k n¥mu¥ Je soufasng pfipojen hydreu-
1ick$ regulan{ prvek 12 s odpadnf vitvi 153 a pracovn{ v&tvi 14, ktend Je délefhapojena
na vyrovnéveci hydromotor 3. Hydraulicky regule¥nf prvek 12 je Fizen reguldtorem 11 s nim¥
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Je elektricky propojen e vstupn{ signél mé od elektrického odmiFovaciho za¥izeni 10 s ¥id-
lem 2o

Pokud dojde pii zatffenf od radidlnfho pracovniho hydromotoru ) k deformaci rdmu li~
su 8 je sutomaticky tato deformace vyrovndna tim zplsobem, %e v disledku signdlu tidla 2
dé elektrické odmifovaci zekizen{ 10 povel pPes regulétor 11 hydreulickému reguladnimu’
prvku 12 e ten umoini pfestaveni vyrovnévacfho hydromotoru 3 tek, aby se odchylke mezi
pracovni drova{ 5 a polohou exiélnich ndatrojd §, 7 vylou¥ile, to znemend zdstelae zacho-
véne stéle stejné pracovnf ¥roven 5 oproti poloze ndstrojd §, 1 exidlnfch hydromotord
v rdmu 8 lisu. .

V pripads, Ze tlekovy zdroj 13 Je spole¥ny pro radidlni pracovni hydromotor i a vy-
rovndvaci hydromotor 3, musi pro plochy platit S3> 51, kde Si Je plocha pfstu radidlniho
pracovniho hydromotoru 1 a S3 Je plocha pluniru vyrovndvaciho hydromotoru 3. Jsou-li po-
uZity dva semostatné tlakové zdroje, nemus{ byt zmindné podminke splnéne.

PREDMNET VYNALEZU

Zapojen{ pro sutomstické vyrovnévéni deformace rému lisu s ohledem na konstentni
pracovni droven néstroje, sestdvajfc{ z vyrovnéveciho hydromotoru, radidlniho hydromotoru
8 hornim a spodnim ndstrojem, elektrického odmifovaciho zaPizen{ s ¥idlem, reguldtoru,
 reguladniho prvku a tlakového zdroje, vyznelené tim, %e ¥idlo (9) Je piipevniné na spod-
nim néstroji (4) se souldat{ elektrického odmifovaciho zaePfzenf (10), které Jje pfes regu~
1étor (11) spojeno s hydreulickym regulednim prvkem (12J, nepojenym svou pracovni vitvi
(14) na vyrovndvaci hydromotor (3) a odpednf vitvi (15) na odpadni nédr% e ddle napojenym
ne tlakovy sdroj, kterj komunikuje s radidlnim hydromotorem (1).
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