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drzak (12) uzpisobeny pro otoéné uloZeni zasobni
civky (1). Na ramu (2) je upevnén alespoil jeden
exempléf jednoho z pracovnich néfadi, které je
vybrano ze skupiny obsahujici pokladaci ustroji (6)
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zavlahové hadice (13). Vytahovaci ustroji (7)
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(72), pficemz pricka (72) je orientovéana ve
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doptedného pohybu pojizdného agregatu a je
uzptisobena pro ustaveni nad troveil okolni ptdy

(p). Je-li zasobni civka (1) napojena na vytahovaci
ustroji (7), je spfazena se zdrojem (74) to¢ivého
momentu, kterym je zajisténo navijeni kontinualné
vytahované zévlahové hadice (13).
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Zavizeni pro manipulaci se zivlahovou hadici

Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni pro manipulaci se zavlahovou hadici pfi jejim zapravovani do pidy a
vytahovani z plidy, kterazto zavlahova hadice je uzplisobena pro navinuti na zasobni civku.

Dosavadni stav techniky

Je znamo, ze k zavlazovani pozemki se v nékterych ptipadech pouzivaji hadicové systémy, jimiz
je k ptidé dodavéana potfebna vladha. Jsou znamy systémy, Casto napojené na fidici pocitace,
jejichz hadice, resp. potrubi jsou natrvalo uloZeny v zemi. Tyto systémy nalezly vyuziti zejména
v okrasnych parcich nebo na travnatych sportovistich.

Pro oblast zeméd€lskych pozemkd, které jsou ureny k péstovani uZzitkovych plodin, se vSak
jedna o zbyte¢n¢ nakladné zatfizeni. Jako ekonomicky piijatelné se jevi zavlazovani pomoci
docasné rozmisténych zavlahovych hadic. Tyto zavlahové hadice jsou pied jejich umisténim na
pozemku navinuty na zasobni civky, a to v délkach desitek metri. K jejich rozvinuti Ize pouzit
stacionarni stojany, na néz se zasobni civka umisti, nacez zavlahova hadice se ru¢né rozvine.
Tento postup je pomaly a pro piislusné pracovniky fyzicky narocny, coz je jeho nejvetsi
nevyhodou. Rozvinuti Ize a¢inné provadet i strojné, a to pripevnénim volného konce zavlahové
hadice k pojizdnému agregatu, zejména k traktoru. Tento zplsob ma ale velkou nevyhodu v
obtizném nastavovani koncll jednotlivych zavlahovych hadic v ptipad¢, ze zavlahova hadice
nestaci svou délkou na cely fadek.

7 oblasti zahradni techniky se nabizi moZnost ulozit zasobni civku se zavlahovou hadici na
transportni prostfedek typu hadicového voziku. S ohledem na hmotnosti, s nimiz musi byt pfi
pokladani zavlahovych hadic na zemédélskych pozemcich manipulovéno, se musi jednat o
robustni, a tudiz z hlediska pofizovacich i provoznich nakladt drahy, a proto nevyhodny
transportni prostiedek.

Ke zmen$eni uvedenych nevyhod byla vyvinuta zafizeni, u nichZz zasobni civka je oto¢né uloZena
v drzaku, ktery je uzplisoben pro zavéSeni na pojizdny agregat. Zatizeni je pro ucel zapravovani
hadice do pidy opatieno pokladacim ustrojim zahrnujicim na nabézné stran¢ zapravovaci
radlicku, uzptisobenou pro vytvoreni drazky v ptidé pii dopfedném pohybu pojizdného agregatu,
a na odtokové strand Gistovym otvorem. Ustovy otvor je uzplisoben pro priichod hadice vedené
od zasobni civky. Znama zafizeni pro pokladani hadic uveden¢ho typu vSak maji nckteré
nevyhody.

U zatizeni podle spisu EP 2354329 je nejvetsi nevyhodou to, Zze k odvijeni hadice ze zasobni
civky jsou pouzity rolny spfazené se zvlastnim motorickym pohanécim Gstrojim, jehoz otacky
musi byt synchronizovany s pohybem pojizdného agregatu. V disledku ptitomnosti tohoto
zvlastniho pohanéciho ustroji a nutnosti synchronizace jeho ¢innosti je zafizeni zbytecné slozité,
a tudiz narocné z hlediska potizovacich i provoznich, zejména tdrzbovych nakladu.

Spis CN 204907101 obsahuje zafizeni pro pouhou pokladku hadice do vyryté drazky. Jeho
nevyhodou je, Ze poloZenou hadici nelze timto zafizenim zahrnout, neboli hadici nelze do pady
plnohodnotné zapravit.

Stejnou nevyhodu ma i feseni podle spisu CN 203723019, u n¢hoz navic zapravovaci radlicka a
prvky, jimiz je vytvofen ustovy otvor, jsou od sebe natolik vzdaleny, Ze z d@ivodu tuhosti musi
byt spojeny zvlastni zpeviujici konstruket, ktera zatizeni zbytecné pritéZuje.
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Podle spisu CN 204362698 je zapravovaci radlicka uspotadana sice blizko ustového otvoru, ale
tvar tstového otvoru, tvofeného v podstaté dvojici rovnobéznych desek, je natolik nevyhodny, Ze
jim nelze zarucit vhodnou vyskovou polohu polozené hadice, ani jeji spolehlivé zahrnuti.

Ani pro vytahovani hadice z pldy nejsou znama racionaln¢ pracujici zatizeni. Napf. zafizeni
podle spisu CN 106986243 je sice opatfeno hrazdou s prickou, jejimz t¢inkem dochazi k
nadzdvihnuti hadice z drazky, avSak pfislusné pohyby, v€etné¢ pojizdéni a navijeni hadice na
zasobni civku, jsou zaloZeny na svalové ¢innosti obsluhujici osoby.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody jsou podstatné zmenSeny zafizenim pro manipulaci se zavlahovou hadici pti
jejim zapravovani do pldy a vytahovani z pdy, podle vynalezu, kterazto zavlahova hadice je
uzplsobena pro navinuti na zasobni civku. Zasobni civka je oto¢né uloZzena v drzaku upraveném
v ramu. Ram je uzplsoben pro zavéSeni na pojizdny agregat. Zarizeni obsahuje pro ucel
zapravovani do ptdy pokladaci Gstroji a pro U€el vytahovani z pady vytahovaci Gstroji. Pokladaci
ustroji zahrnuje na nabézné strané zapravovaci radlicku a na odtokové strané ustovy otvor.
Zapravovaci radlicka je uzplisobena pro vytvofeni drazky v pidé pii dopredném pohybu
pojizdného agregatu. Ustovy otvor je umistén v podstaté ve shodné horizontalni urovni se
zapravovaci radlickou, pfiCemz je uzplsoben pro prichod hadice vedené od zasobni civky.
Soucasti vytahovaciho Ustroji je hrazda, ktera je opatiena ptickou. Podstata vynalezu spociva v
tom, Ze alespon jeden exemplaf jednoho prvku ze skupiny obsahujici pokladaci ustroji a
vytahovaci Ustroji je demontovateln¢ upevnén na ramu v trovni pod spodnim okrajem zasobni
civky. Pokladaci ustroji ma vedle znakli uvedenych vyse lépe vyfesen tGstovy otvor, ktery ma
podobu dutého voditka o vétsi svétlosti, nez je vnéj$i primér zavlahové hadice. Vstupni strana
dutého voditka je natoCena k zasobni civee a vystupni strana dutého voditka je pred Gstovym
otvorem zahnuta v podstaté¢ do sméru rovnob&zného se smérem pokladky zavlahové hadice. Tyto
tvarové a prostorové Upravy umozni vyskove i stranoveé piesné polozeni hadice. V ramci lepsiho
vytahovani hadice z pldy je pricka vytahovaciho ustroji orientovana ve vodorovné poloze v
podstaté kolmo ke sméru dopfedného pohybu pojizdného agregatu a zejména je uzplisobenou pro
ustaveni nad uroven okolni ptdy. Za uc¢elem plynulé ¢innosti pfi vytahovani hadice a jeji navijeni
na zasobni civku je zasobni civka spfazena se zdrojem to¢ivého momentu, ktery je vybran ze
skupiny obsahujici hydromotor, elektromotor a kopirovaci kolo.

Aby zavlahova hadice byla poloZena do optimalni hloubky, a soucasn¢ aby vertikalni poloha
vytahovaciho ustroji odpovidala hloubce poloZeni zavlahové hadice, pokladaci i vytahovaci
ustroji je pripevnéno ke slupici, ktera je uzplisobena pro vyskové piestaveni a zaaretovani
vzhledem k ramu.

Pro ptizpasobeni poloze tadku, do néhoz bude hadice ulozena a z néhoz bude vytahovana, je
slupice uzplisobena pro stranové piestaveni a zaaretovani vzhledem k ramu.

K tomu, aby se polozena zavlahova hadice znehybnila zahrnutou ptidou, je u ustového otvoru
usporadano zahrnovaci téleso.

Za ucelem hladkého vstupu zavlahové hadice do dutého voditka je duté voditko na vstupni strané
opatfeno rozsitenym nab¢hovym limcem. Nad nabéhovym limcem jsou ve sméru trajektorie
odvijené zavlahové hadice uspotadany alespon dvé vodici rolny.

Geometrické poméry mezi vytahovanou hadici a zasobni civkou lze optimalné nastavit pii pouZziti
slupice. Za U¢elem nastaveni je slupice opatfena uhlovym stavitkem, které je uzptisobeno pro
zafixovani hrazdy oto¢né ulozené na slupici okolo v podstaté vodorovné osy kolmé ke sméru
doptedného pohybu pojizdného agregatu.
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Vyhodou zatizeni podle vynalezu je jednoduchost a lace konstrukce zaloZena na tom, ze k
odvijeni zavlahové hadice neni tfeba zadny zvlastni pohonovy zdroj, nebot’ k odvijeni dochazi
samovolné pii dopfedném pohybu pojizdné¢ho agregatu. Timto pojizdnym agregatem mize byt
jakykoliv univerzalni polni energeticky prostfedek, napt. kolovy traktor. Vyhodou zafizeni je
jeho unmiverzalnost, coz umoZiuje pfipojeni i ke specialnimu pojizdnému agregatu, napf.
sazecimu nebo secimu stroji. Pouze v aplikaci s vytahovacim Ustrojim je zasobni civka spfaZena
se zdrojem toCivého momentu, ktery vSak nepredstavuje technickou ani ekonomickou
komplikaci.

Objasnéni vykresu

Na pfipojeném vykrese je schematicky znazornéno zatizeni pro manipulaci se zavlahovou hadici
podle vynalezu, kde znaci obr. 1 narysny pohled na zafizeni obsahujici jako pracovni naradi
pokladaci ustroji, obr. 2 bokorysny pohled na totéZz zafizeni, obr. 3 narysny pohled na zafizeni
obsahujici jako pracovni naradi vytahovaci ustroji, obr. 4 bokorysny pohled na totéz zatizeni jako
na obr. 3 s tim, ze drzak zasobni civky ma jiny tvar nez na obr. 3.

Piiklady uskute¢néni vynalezu

Zafizeni pro manipulaci se zavlahovou hadici 13 obsahuje ram 2, ktery je upraven pro zavéSeni
na pojizdny agregat. Zvlast vyhodné je vyuziti tiibodového zavésu, jehoZz soucasti 1 jsou
pfipevnény na ramu 2. Na ramu 2 je uloZen suport 4 s drzakem 12 uzpiisobenym pro otocné
ulozeni zasobni civky 1. Zasobni civka 1 je tvofena valcovitym télesem se dvéma cely.
Zavlahova hadice 13 je natolik poddajna, Ze ji lze na zasobni civku i navinout. Osa 11 otaceni
zasobni civky 1 je v souladu s ptikladem provedeni (obr. 1, 3) kolma na smér f doptedného
pohybu pojizdného agregatu. V neznazornéné alternativé, zejména v pripad¢ pokladaciho ustroji
6, tato osa 11 otaceni vSak miZe byt rovnobézna se smérem f dopfedného pohybu pojizdného
agregatu.

Na ramu 2, resp. na suportu 4 je v trovni pod spodnim okrajem zasobni civky 1 demontovatelné
upevnén alesponi jeden exemplat jednoho z pracovnich nafadi, které je vybrano ze skupiny
obsahujici pokladaci ustroji 6 (obr. 1, 2) a vytahovaci ustroji 7 (obr. 3, 4). Na obrazcich je
znazornén vzdy jen jeden exemplai kazdého z ustroji (6, 7), ale v neznazornénych variantach
mohou byt vedle sebe upevnéna dv€ nebo i tfi pokladaci Gstroji 6, stejné jako dvé nebo i tii
vytahovaci ustroji 7.

At se jedna o pokladaci Gstroji 6 nebo o vytahovaci Gstroji 7, kazdé z téchto pracovnich nafadi je
ptipevnéno ke slupici 3, ktera je uzplsobena pro vyskové prestaveni a zaaretovani vzhledem k
ramu 2. Za tim ucelem je slupice 5 uloZena ve svislém vedeni 52 a je uzplsobena pro
obousmémé vySkové prestaveni ve svislém sméru b a nasledné zapevnéni prostfednictvim
arctaCnich Sroubl 51. Slupice 5 je rovnéZ uzplisobena pro stranové prestaveni ve vodorovném
smeru ¢ a zaarctovani vzhledem k ramu 2, k ¢emuz slouzi vodorovné vedeni 41 a dalsi arctacni
Srouby 51.

Pokladaci ustroji 6 je opatfeno jednak na nab&zné stran¢ zapravovaci radlickou 61 (obr. 2),
uzptsobenou pro vytvoreni drazky d v ptidé p pii dopfedném pohybu pojizdného agregatu ve
sméru §ipky f, a jednak na odtokové strané ustovym otvorem 62, ktery je umistén v podstate ve
shodné horizontalni urovni se zapravovaci radlickou 61, pricemz ustovy otvor 62 je uzptisoben
pro prichod zavlahové hadice 13 vedené od zasobni civky 1. Zavlahova hadice 13 je vedena
dutym voditkem 64 o vétsi svétlosti, neZ je vnéjs$i primer zavlahové hadice 13. Vstupni strana 65
dutého voditka 64 je nato¢ena k zasobni civce 1 a vystupni strana 66 dutého voditka 64 je pred
ustovym otvorem 62 zahnuta v podstaté do sméru rovnobézného se smérem pokladky zavlahové
hadice 13. Duté voditko 64 je na vstupni strané 65 opatieno rozsifenym nab&¢hovym limcem 67,
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nad nimZ jsou ve sméru trajektorie odvijené zavlahové hadice 13 uspotadany alespon dvé vodici
rolny 68. U tstového otvoru 62 je usporadano zahrnovaci téleso 63.

Vytahovaci Gstroji 7 obsahuje hrazdu 71, ktera je stavitelné oto¢né uloZena na slupici 5 okolo v
podstaté vodorovné osy kolmé ke sméru f dopiedného pohybu pojizdného agregatu. Hrazda je
opatfena prickou 72, ktera je orientovana ve vodorovné poloze v podstaté kolmo ke sméru f
doptedného pohybu pojizdného agregatu. Pricka 72 je uzplsobena pro ustaveni nad Groven
okolni pldy p. Hrazda 71 je opatfena uhlovym stavitkem 73 uzplGsobenym pro zafixovani hrazdy
71 na slupici 5. Na rozdil od pokladaciho Ustroji 6, na némz se¢ zasobni civka 1 ota¢i pfi
doptedném pohybu pojizdného agregatu samovolné, u vytahovaciho Ustroji 7 je zasobni civka 1
spfaZena se zdrojem 74 to¢ivého momentu (obr. 3). Zdrojem 74 to¢ivého momentu mlze byt
hydromotor, elektromotor nebo kopirovaci kolo.

Pred zapocetim Cinnosti se ram 2 upevni k pojizdnému agregatu, nejcastéji k zemédélskému
traktoru. Pro vzajemné spojeni ramu 2 zafizeni a ramu traktoru slouZi soucasti 3 tfibodového
zaveSeni. Poté se ke slupici 5 pfipevni pracovni natadi.

Ma-li dojit k pokladani zavlahové hadice 13, na slupici 5 se zavési pokladaci Gstroji 6, které se
vyskové ve svislém sméru b a stranové ve vodorovném sméru ¢ zapevni pomoci aretacnich
Sroubll 51. V souladu s obr. 1 a 2 se miize pouZit jediné pokladaci ustroji 6, ale v ptipadé potieby
polozit zavlahové hadice 13 do vétSiho poctu paralelnich tadkd, se na slupici 5 upevni
pozadovany pocet shodnych pokladacich Gstroji_6, a to s roztec, ktera je shodna s rozteci radka.
Na drzak 12 se nasadi zasobni civka i s navinutou zavlahovou hadici 13, pfiCemz se proveii
volny chod zasobni civky 1 okolo osy 11. Zavlahova hadice 13 se provlékne pies vodici rolny 68
a vsune do dutého voditka 64. Volny konec zavlahové hadice 13, ktery vycniva z ustového
otvoru 62, se pripevni k zacatku tadku. K upevnéni mnohdy staci jen zahrnuti ptidou p. Vystupni
strana 66 dutého voditka 64 se zapravi do pldy p do pozadované hloubky, v niz ma lezet
zavlahova hadice 13. Pak se uvede ve sméru f do dopfedného pohybu pojizdny agregat. Pii jeho
jizde zapravovaci radlicka 61 vyryva do plady p drazku d, do niz se samoc¢inné uklada zavlahova
hadice 13, ktera se odviji ze zasobni civky 1. Vzapéti se ¢innosti zahrnovaciho télesa 63 poloZena
zavlahova hadice 13 zahrne plidou p. Tim je zavlahova hadice 13 uloZena v ptidé p a po pfipojeni
na vodni zdroj miZe plnit sviij ukol, jimz je zavlaZzovani okolni vegetace.

Je-1i po skonceni vegetacniho obdobi zavlahovou hadici 13 potfeba z plidy vyndat, ke slupici 3 se
pripevni vytahovaci Gstroji 7, a to v souladu s obr. 3 a 4 jedno, nebo analogicky jako v piipad¢
pokladaciho Ustroji 6 ve vice exemplarich. Po této vyméné pracovniho natadi se z pldy p vytahne
jeden konec zavlahové hadice 13, ktery se provlékne nad ptickou 72 hrazdy 71 a zachyti na
zasobni civce 1. Pomoci uhlového stavitka 73 se nastavi poloha hrazdy 71 tak, aby se usnadnil
navin zavlahové hadice 13 na zasobni civku 1. Pfi uvedeni pojizdného agregatu do doptedného
pohybu se aktivuje zdroj 74 to¢ivého momentu, ktery zacne otacet zasobni civkou 1. Pii jizde
pojizdného agregatu ve sméru f hrazda 71 vytahuje zavlahovou hadici 13 z piidy p a ta se nucen¢
naviji na zasobni civku 1. Zasobni civka 1 se miiZe otacet v kladném i zaporném smyslu. Smér e
navijeciho pohybu zasobni civky 1 se zvoli s ohledem na prostorové vztahy mezi drazkou d,
polohou hrazdy 74 a stavem navinuti zavlahové hadice 13.

Pramyslova vyuzitelnost

Zafizeni pro manipulaci se zavlahovou hadici nalezne uplatnéni pfi jejim zapravovani do pidy i
vytahovani z piidy na zeméd€lskych pozemcich o jakékoliv velikosti.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro manipulaci se zavlahovou hadici (13) pfi jejim zapravovani do pady (p) a
vytahovani z pidy (p), kteraZto zavlahova hadice (13) je uzptsobena pro navinuti na zasobni
civku (1), ktera je otocné uloZena v drzaku (12) upraveném v ramu (2), jenz je uzplsoben pro
zavéSeni na pojizdny agregat, pficemz zatfizeni obsahuje pro ucel zapravovani do ptdy (p)
pokladaci tstroji (6) zahrnujici na nab&zné strané zapravovaci radlicku (61), uzptisobenou pro
vytvoteni drazky (d) v ptde (p) pii dopfedném pohybu pojizdného agregatu, a na odtokové strang
ustovy otvor (62), ktery je umistén v podstaté ve shodné horizontalni Grovni se zapravovaci
radlickou (61), pticemz ustovy otvor (62) je uzptisoben pro prichod hadice (13) vedené od
zasobni civky (1), a pro Gcel vytahovani z pldy (p) obsahuje vytahovaci ustroji (7) zahrnujici
hrazdu (71), ktera je opatfena pfickou (72), vyznacujici se tim, Ze alespon jeden exemplaft
jednoho prvku ze skupiny obsahujici pokladaci Gstroji (6) a vytahovaci Gstroji (7) je
demontovateln¢ upevnén na ramu (2) v trovni pod spodnim okrajem zasobni civky (1), pficemz
pokladaci Gstroji (6) ma ustovy otvor (62) vytvoien v podob¢ dutého voditka (64) o veétsi
svétlosti, nez je vngjsi primér zavlahové hadice (13), kde vstupni strana (65) dutého voditka (64)
jenatocena k zasobni civee (1) a vystupni strana (66) dutého voditka (64) je pfed ustovym
otvorem (62) zahnuta v podstaté do sméru rovnobézného se smérem pokladky zavlahové hadice
(13), a vytahovaci ustroji (7) ma p¥icku (72) jednak orientovanou ve vodorovné poloze v podstaté
kolmo ke sméru () dopfedného pohybu pojizdného agregatu, a jednak uzptisobenou pro ustaveni
nad troven okolni pidy (p), pfi¢emz souCasn¢ zasobni civka (1) je spfazena se zdrojem (74)
to¢ivého momentu, ktery je vybran ze skupiny obsahujici hydromotor, elektromotor a kopirovaci
kolo.

2. Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze pokladaci tstroji (6) a vytahovaci ustroji (7)
je ptipevnéno ke slupici (5), ktera je uzplisobena pro vyskové pifestaveni a zaaretovani vzhledem
k ramu (2).

3. Zafizeni podle naroku 2, vyznadujici se tim, ze slupice (5) je uzplisobena pro stranoveé
piestaveni a zaaretovani vzhledem k ramu (2).

4. Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze u dutého voditka (64) je uspofadano
zahrnovaci téleso (63).

5. Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, ze duté voditko (64) je na vstupni stran¢ (65)
opatfeno rozsifenym nabchovym limcem (67), nad nimz jsou ve sméru trajektorie odvijené
zavlahové hadice (13) uspofadany alespon dve vodici rolny (68).

6. Zafizeni podle naroku 2, vyznadujici se tim, Ze slupice (5) je opatfena tthlovym stavitkem
(73), které je uzptisobeno pro zafixovani hrazdy (71) otocn¢ uloZené na slupici (5) okolo v
podstaté vodorovné osy kolmé ke sméru (f) dopfedného pohybu pojizdného agregatu.

2 vykresy

Seznam vztahovych znacek

1 - zasobni civka
11 - osa
12 - drzak
13 - zavlahova hadice
2 -ram
3 - soucasti tfibodového zavéseni
4 - suport
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41 - vodorovné vedeni
5 - slupice
51 - aretacni Sroub
52 - svislé vedeni
6 - pokladaci ustroji
61 - zapravovaci radlicka
62 - ustovy otvor
63 - zahrnovaci téleso
64 - duté voditko
65 - vstupni strana
66 - vystupni strana
67 - nab&hovy limec
68 - vodici rolna
7 - vytahovaci ustroji
71 - hrazda
72 - pricka
73 - uhlové stavitko
74 - zdroj to¢ivého momentu

b - svisly smér

¢ - vodorovny smér

f - smér (f) dopiedného pohybu pojizdného agregatu
e - smér (e) navijeciho pohybu zasobni civky (1)

p - puda

d — drazka
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