SN POPIS VYNALEZU| 242267

(19)

(11) (B1)

K AUTORSKEMU OSVEDCENI

e (51) Int. Cl1.4

G 01 P 13/04
(22} Prihlaseno 28 04 84
(21) (PV 3195-84)

(40) Zvefejnéno 14 03 85

URAD PRO VYNALEZY P
45 d
A OBJEVY (45) Vydéano 15 09 87

(75)
Autor vynélezu HLAVONEK JAROSLAV ing., BRNO

(54) Za¥izeni pro kontrolu snimaée polchy

1 2

ReSeni se tyka zafizeni pro kontrolu sni-
mace polohy. Snima& polohy je kaZdym
svym vystupem pfipojen k jednomu vstupu
logického obvodu s n vystupy, kde n je po-
¢et rozliSitelngch snimanych poloh. KaZdy
m-ty vystup logického obvodu, kde m je pri-
rozené ¢islo v rozmezi od 1 do n, je spojen
s€ vstupem m-tého bistabilniho klopného
obvodu, jehoZ vystup je spojen s prvnim
vstupem m-tého obvodu ekvivalence a s m-
-tym vstupem dekodéru, jehoz m-ty vystup
je spojen s druhym vstupem m-tého obvo-
du ekvivalence.
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- Vyndlez; se tyka zafizeni pro kontrolu
snimade polohy.'.

_V soucasné dobd se pro zjiStovani polohy
pohyblivych &asti stroje vyuZiva kontinudl-
nich odméfovacich snima¢ii s vyhodnocova-
nim jednotlivych poloh nebo jednoduchych
kontaktnich nebo bezkontaktnich logickych
snimadét nebo podobnych zafizeni. V mno-
ha p¥ipadech, napfiklad u tvarecich stroji
s nebezpeénym pohybem, je nutno kontro-
lovat jejich funkci tak, aby byla vyloude-
na indikace chybné polohy pfi poruSe zali-
zeni, protoZe od polohy pohyblivé casti stro-
je jsou odvozeny riizné funkce stroje nebo
jeho ptidavnych zafizeni. P#i poruSe snima-
ge polohy by tak mohlo dojit k nebezped-
nému ohro¥eni obsluhy napiiklad opako-
vanym zdvihem lisu, niZek a podobnég, k je-
jich spusténi mimo povolenou oblast, k vy-
tazeni piidavného ochranného zafizeni a
podobné. V- takovych -pfipadech dochézi ta-
ké doposud &asto k t&Zkym pracovnim tra-
z&m nebo k ohroZeni &asti stroje. Z téchto
ddvodi .je u strojfi s nebezpetnym pohybem
nutnd~kontrola funkce snima&e polohy.

Kontrola funkce snimaddl polohy se po-
dle soutasného stavu techniky provadi na-
piiklad zdvojenim snima&u.

Nevyhodou takového zapojeni v8ak je je-
“ho-velkd sloZitost, znalné pofizovaci nakla-
dy a jeho mald spolehlivost. Dalsi nevyho-
dou tohoto zapojeni je nutnost presného
nastaveni paralelnich snima&® a nutnost je-
jich dokonalého soub&hu.

Kontrola funkce snima&d polohy se v sou-
gasné dobd provadi také Sasovym hliddnim
funkce snima&fi, napfiklad délka rozepnuti.

Nevyhodou je moZnost vyuZiti pouze U
strojii se stejnym pohybem a pfi zméné
rychlosti chodu je tfeba znovu nastavit ji-
ny tasovy interval. Takto vznika nebezpeti
chybného nastaveni &asového intervalu a
tim vyfazeni Kkontrolniho zafFizeni. PFitom
‘v n¥kterych reZimech, napiiklad pfi sefizo-
véani, musi byt kontrolni zafizeni odpojeno,
¢imZ je znemoZnéna kontrola snimacd.

Spolegnou nevyhodou obou Feseni kontro-
ly snima¢ii polohy je nemoZnost zavedeni
samokontroly funk&nich obvodd, coZ umoz-
fiuje vyrazeni zatizeni vlivem poruchy, aniz
by porucha byla indikovana.

Uvedené nevyhody do zna¢né miry od-
strafiuje zafizeni pro kontrolu snimace po-
lohy podle vyndlezu, jehoZ podstata spocli-
va v tom, Ze snimad¢ polohy je kaZdym svym
vystupem pfFipojen k jednomu vstupu logic-
kého obvodu s n vystupy, kde n je pocet
rozligitelnych snimanych poloh, kazdy m-ty
vystup logického obvodu, kde m je pfiroze-
né &islo v rozmezi od 1 do n, je spojen se
vstupem m-tého bistabilniho klopného ob-
vodu, jehoZ vystup je spojen s prvaim vstu-
pem m-tého obvodu ekvivalence a s m-tym
vstupem dekodéru, jehoZ m-ty vystup je
spojen s druhym vstupem m-tého obvodu
ekvivalence.

Vyhodou zafizeni podle vyndlezu je zvy-
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geni spolehlivosti vyhodnoceni bezchybnosti
funkce snimade polohy a zavedeni vlastni
samokontroly. Ze zvySené spolehlivosti za-
fizeni vyplyva dal3i vyhoda, a to podstatné
zvySeni bezpetnosti obsluhy stroje a sniZeni
ohroZeni stroje nebo jeho pridavnych zaili-
zeni p¥i poruse. Vyhodou zatizeni je 1 jed-
noduchéa konstrukce a z toho plynouci malé
nékladova narotnost a malé naroky na G-
drzbu. Zvlasts vyhodna je realizace zafize-
ni na bazi mikropogitadovych systémi, kde
je obvodové zarizeni realizovdno progra-
memn.

Vyndlez bliZe objasni priloZeny vykres,
kde je znazorn#no blokove schéma zafize-
ni pro kontrolu snimate polohy podle vy-
nélezu.

Snimad 1 polohy je kaXdym svym vystu-
pem pfipojen k jednomu vstupu logického
obvodu 2 s n vystupy. Kazdy vystup logic-
kého obvodu 2 je pFipojen ke vstupu jedno-
ho bistabilniho klopného obvodu 3, takZe
kazdy m-ty vystup logického obvodu 2, kde
m je prirozené Cislo v rozmezi od 1 do n,
je spojen se vstupem m-tého bistabilniho
klopného obvodu 3. Vystup kaZdého m-tého
bistabilniho klopného obvodu 3 je piipojen
vidy k prvnimu vstupu m-tého obvodu 4 ek-
vivalence a soufasng k m-tému vstupu de-
kodéru 5, piitemZ kazdy m-ty vystup deko-
déru 5 je spojen s druhym vstupem kazdé-
ho m-tého obvodu 4 ekvivalence.

V &innosti prichazi signal okamZité polo-
hy snimané pohyblivé &asti stroje na vstupy
logického obvodu 2, pFitemZ poloha snima-
né pohyblivé &asti stroje je indikovédna od-
lidnou logickou trovni signédlu na piislus-
ném vystupu snimace 1 polohy. V pripadeé,
%e se snimané oblasti jednotlivych vstupll
snimate 1 polohy piekryvaji, objevi se od-
li¥n4 logicka tdroveil na dvou vstupech lo-
gického obvodu. Odlisna logicka uroveil se
pak pri spravneé funkei zatizeni objevi vidy
pouze na jednom vystupu logického obvo-
du, pongvad? kaZdému vstupu a kaZdé sou-
sedni dvojici vstupill v pfipads prekryvdni
snimanych oblasti je v logickém obvodu
piifazen vZdy jeden vystup. Signély z vy-
stuptt logického obvodu 2 prichédzeji na
vstupy bistabilnich klopnych obvodi 3, pie-
klopi ten z nich, na ktery prijde signal o
odlisné logické trovni a soutasné postavi
predchozi a/nebo nasledujici bistabilni klop-
ny obvod 3 do opatného stavu. Vystupni
signdly z bistabilnich klopnych obvodft 3
jsou piivedeny na jednotlivé vstupy deko-
déru 5, ktery v pripadg, 7e se na jeho m-
-tém vstupu objevi signal jiné logické urov-
né ne? na vdech ostatnich, propusti viech-
ny signdly tak, Ze logickad turoveil na kaZ-
dém jeho m-tém vystupu se rovna logickeé
drovni na kazdém jeho m-tém vstupu. V pii-
pads, Ze odliSnou logickou droveil mé vice
vstupfi dekodéru 5 nebo jil nema Zadny, ob-
jevi se na vSech yystupech dekodéru 5
stejna logickd droveil. Dekodér 5 takto pro-
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pusti kaZdy signdl, kterym je poloha pohyb-
livé &asti stroje urfena jednoznaéng, a u-
pravi kaZdy signdl, kde poloha pohyblivé
¢asti stroje jednozna&n& urcend neni tak,
aby se liSil od plivodniho vyhodnoceného
signalu. Signal z kaZdého m-tého vystupu
dekodéru 5 je pak priveden na druhy vstup
vZdy m-tého obvodu 4 ekvivalence. V pri-
pad&, Ze signdly na vstupech dekodéru 5
neindikuji polohu pohyblivé &asti stroje na-
prosto jednoznaéné& odli$nou logickou tirov-
ni na jediném z nich, dojde na vstupech
téch obvodl 4 ekvivalence, kam pfichéazi z
nékterého bistabilného obvodu 3 signdl o
odli$né logické trovni pFimo na jeho prvni
vstup, k nesouladu logickych trovni signa-
lu na obou vstupech t8chto obvodi 4 ekvi-
valence, a ty pak indikuji poruchu a p¥i-
padné vySlou signél k zastaveni stroje.

Pri kaZdé zméné& polohy pohyblivé ¢&asti
stroje dochdzi k pFeklopeni alespoii dvou
bistabilnich klopnych obvodd 3, a to toho,

ktery indikoval pGvodni polohu a toho, kte-
ry indikuje novou polchu. V p¥ipads, %e
néktery z nich nepfeklopi, dojde k nesou-
ladu na vstupech pfislu$ného obvodu 4 e-
kvivalence a tim k signalizaci poruchy. Stej-
né tak meéni pri kaZdé zmé&né polohy pohyb-
livé &4sti svilj stav logicky obvod 2 i deko-
dér 5, takZe porucha je indikovana i p¥i je-
jich poruSe, protoZe na jejich vystupech
nejsou odpovidajici signdly, coZ obvodu 4
ekvivalence vyhodnoti. Zafizeni mé tedy
vlastni samokontrolu své &innosti.

Vynalez je s vfhodou moZno vyuZit viude
tam, kde je nutno vyhodnocovat funkci sni-
mace polohy, zejména z hlediska bezped-
nosti, napriklad u stroji s nebezpeénym po-
hybem jako jsou lisy, niiZky a podobn&. D4-
le je moZno vyndlezu pouZit nap#iklad pro
kontrolu funkce piepinade polohy, u néhoZ
je nutno vyhodnotit bezporuchovost signa-
14, jako u prepinade reZimfi, zplisobu ovla-
déni stroje a podobns.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro kontrolu snimace polohy vy-
znacujici se tim, Ze snima& (1) polohy je
kazdym svym vystupem pfFipojen k jedno-
mu vstupu logického obvodu (2} a s n vy-
stupy, kde n je pofet rozliitelnych snima-
nych poloh, kaZdy m-ty vystup logického
obvodu (2], kde m je pfFirozené &islo v roz-

mezi od 1 do n, je spojen se vstupem m-té-
ho bistabilnitho klopného obvodu (3), jeho#
vystup je spojen s prvnim vstupem m-tého
obvodu (4) ekvivalence a s m-tym vstu-
pem dekodéru (5), jehoZ m-ty vystup je
spojen s druhym vstupem m-tého obvodu
(4) ekvivalence.

1 list vykrest
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