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Vynélez se tykad zapojeni pro indikaci do-
tyku brousiciho kotoude s obrobkem, kterg
je poufitelné zejména jako bezpe&nostni pr-
vek u brousicich stroji. Dosud zndm4 a u¥i-
vanéd zapojeni obvodié pro indikaci dotyku
brousictho kotoude s obrobkem na bézi sni-
méni a vyhodnocovéni el. velid¢iny (zména

proudu, zmé&na cos ¢ apod.) nezarucovala

dostatetnou bezpetnost a spolehlivost v &in-
nosti stroje a zarizeni. : :

Tyto nevyhody odstratiuje piedmét vyna- -

lezu, kterym je zapojeni pro indikaci doty-
ku brousiciho kotou€e s obrobkem. Jeho
podstata spodiva v tom, Ze elektronicka re-
¢ pro indikaci dotyku brousictho kotoude
s obrobkem jsou jednak sériové zapojena na
dvou fézich pfivodu motoru brousiciho vie-
- teniku a jednak sérioparalelns s porovné-
- vacim obvodem, na jehoZ vystupu je pfira-
zen vyhodnocovaci obvod, a s obvodem bez-
pednostni Casové zdkladny, rovnd svym v§-
stupem spojenym s vyhodnocovacim cbvo-
dem, ke kterému je pFifazen Fidici systém
stroje, obvod informace o poloze brousiciho
vieteniku a za¥izeni pro indikaci chodu mo-
toru brousiciho vFeteniku na dvé faze, kte-
rému jsou pfediazeny pojistky.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spo&ivé v tom,
%e je pln& zaji¥fovdna funkce jak pracovni
indikace, kdy se indikaci dotyku p¥eping
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rychloposuv na pracovni prisuv brousiciho
vieteniku a to jak na radidlni, tak axi4lng
plochu, dale pak funkce bezpe&nostni indi-
kace — tj. indikace dotyku v kterémkoli ji-
ném dseku cyklu mimo brouSent, zejména
Pfi pohybu brousiciho vieteniku na’ dréze
rychlého prestaveni a p¥i podélném rozjiz-
déni postupnych zdpicha. =~ = . R
Zapojeni pro indikaci dotyku brousiciho
kotoute s obrobkem pfitom blokuje dalsi
funkce stroje jednak p¥i selhéni jednoho z
elektronickych relé & jejich poruse, jakoZ
I vypadnuti jedné f4ze & chodu motoru brou-
siciho vieteniku na dvé faze. o
~ Vynélez je zndzorn&n na. pFiloZeném vy-
krese, ktery predstavuje pFiklad konkrét-
nfho uspofddéni zapojeni pro indikaci doty-
ku brousiciho kotoude s obrobkem. -
Zapojeni se sklada z elektronickych relé
4 a 5 pro indikaci dotyku brousictho kotou-
Ce s obrobkem, kterd jsou jednak sériové
zapojena na dvou féazich. pfivodu motoru ,
brousiciho vieteniku 7 a jednak sériopara-
leln& s porovndvacim obvodem 8, na jehoZ
vystupu je pf¥ifazen vyhodnocovaci obvod
10, a s obvodem bezpe&nosti Sasové zédklad-
ny 9, rovné% svym vystupem spojenym s vy-
hodnocovacim obvodem 18, ke kterému je
piifazen fidici systém 12 stroje, dale pak

_obved informace 11 o-poloze brousiciho vie-
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teniku a za¥izeni 2 pro indikaci chodu moto-
ru brousictho vieteniku na dvé faze, které-
‘mu jsou predfazeny pojistky 1.

Indikace dotyku brousiciho kotoude s ob-
robkem je zajiStovdna zdvojenymi elektro-
nickymi relé 4 a 5 pro indikaci dotyku brou-
sictho kKotou&e s obrobkem. Elektronické re-
18 4 a5 jsou pripojena v jedné f4zi-p¥ivodu
motoru brousiciho vieteniku, pFrifemZ vy-
hodnocuji okamZitou zmé&nu zatiZenl motoru
a vysilaji analogovy signédl, ktery je v po-
rovnédvacim obvodu 8 a v obvodu bezpetnos-
ti Casové zékladny 9 zpracovdvan na vy-

sledny signél. Podle informace z obvodu in--
formace 11 o poloze brousiciho vFeteniku

se ve vyhodnocovacim obvodu 10 vysledny
signél déle zpracuje na povely pro vykono-
vé Cleny stroje zaji¥tujici bud funkci pra-
covni indikace, nebo bezpec€nostni indikace.
Citlivost elektronickych relé 4 a 5 je pFitom
déna nastavenim meznich elektrickych hod-
‘not, které se provaddi pfi prvnim sefizeni
stroje pfi chodu bez zatiZeni. PFi dotyku
~ brousicitho kotoufe s obrobkem doch&zi k
pFekroéeni t&chto meznich hodnot a k vy-
slédni analogového signdlu od elektronickych

relé 4 a 5, od kaZdého samostatné. V porov-.

névacim obvodu 8'se signél, ktery je pfive-
den od elektronickych relé 4 a 5, prvni pro-
pousti do vyhodnocovaciho obvodu 18 jako

vysledny analogovy signél. Soutasné jde ten-
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to prvni signél do obvodu bezpetnosti &a-

~sové zédkladny 9. Zde od okamZiku prvni a-

nalogové zmény (signédlu) se za&ind po€i-.
tat fas. JestliZe do -stanovené doby (v kon- -
krétnim zapojeni podle vyné&lezu doba Z50
ms) nepfijde druhy signél, vysila obvod bez-

- peCnosti fasové zdkladny 9 stop signél cyk-
lu a stop signédl startu cyklu. Toto uspoféd-

dani zabezpefuje stroj v p¥ipad& poruchy
nebo zmé&n#& nastaveni citlivosti kteréhokoli .
elektronického relé 4 a 5. Soutasn® také za-
jiStuje prioritu signdlu jednoho ze dvou e-
lektronickych relé 4 a 5. Obvod bezpetnosti
tasové zékladny navic kontroluje provozu-
schopnost a. p¥ipravenost zafizeni pro indi-
kaci b&hem mimopracovnich dsekd cyklu a
v pfipad& poruchy &i zmé&ny citlivosti jed-
notek op8t vysild stop signdl startu cyklu
a tento stav vizu4lnég signalizuje.

Pro sprdavnou funkci zaf¥izeni pro indika-
ci dotyku brousiciho kotoufe s obrobkem,
Fidiciho systému a stroje je nutpéd kontro-

" la stejnomé&rného proudového zatiZeni jed-

notlivgch f&zi motoru brousiciho vieteniku
7. Proto je el. zafizeni stroje vybaveno p¥i-
strojem 2 pro indikaci chodu motoru brou-
sictho vFeteniku na dvé féze. Vzhledem k
podminkdm chodu motoru brousictho vie-
teniku pFi pracovnim cyklu tento p¥istroj
zabezpeduje v pracovnim. cyklu cely stroj
a systém.’ ,

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro indikaci dotyku brousiciho
kotoufe s obrobkem vyznafené tim, Ze elek-
tronickd relé (4) a (5) pro indikaci dotyku
brousiciho kotoude s- obrobkem jsou jed-

nak sériové zapojena na dvou fazich privodu

motoru brousiciho vieteniku (7) a jednak
sérioparaleln& s porovnévacim obvodem (8},
na jehoZ vystupu je pfifazen vyhodnocova-
ci obvod (10), a s obvodem bezpe&nostni

Gasové zdkladny (9), rovn&Z-svfm v§stupem
spojenym s vyhodnocovacim obvodem (10),
ke kterému je pFifazen Fidici systém (12)
stroje, obvod informace (11) o peloze brou-
siciho vFeteniku a zafizeni (2) pro indika-
¢i chodu motoru- brousictho vfeteniku na

.dvé faze, kterému jsou pfedfazeny pojistky

(1).
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