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Urzadzenie do dynamicznego wywazania mas
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do dy-
namicznego wywazania mas, zwlaszcza wrzecien-
nikéw $ciérnic o znacznych predkosciach otroto-
wych.

Znane jest z opisu patentowego PRL nr 97816
urzadzenie do dynamicznego wywazania mas, zwla-
szcza wrzeciennikéw $ciernic. W rozwigzaniu tym,
korpus ma korekcyjng mase przytwierdzong do
wirujgcej tarczy oraz do watka polgczonego z pro-
wadnicami. Masa korekcyjna poljczona jest z wal-
kiem poprzez ciegna. Pokrecanie nakretkg regu-
lacyjna wywotuje wzajemny ruch tulei przenoszo-
ny na inng nakretke i na tarcze wspdipracujaca
z krzywkami. Obrét tarczy wywoluje obrét pro-
wadnic i korekcyjnej masy. Przesuniecie promie-
niowe korekcyjnej masy uzyskiwane jest poprzez
walek i pokretto. Rozwigzanie to umozliwia prze-
suniecie masy korekcyjnej w dwoch wspblrzed-
nych.

Urzadzenie do dynamicznego wywazania mas
wedlug wynalazku ma korpus z korekcyjng masa
przytwierdzong do tarczy oraz do walka polgczo-
nego z prowadnicami. Korekcyjna masa polgczona
jest z walkiem poprzez ciegna. Istota rozwigzania
polega na tym, ze w korpusie jest osadzona prze-
suwnie wzdluz -osi obrotu obudowa zaopatrzona
w zespll przemieszczania masy korekcyjnej.

Zastosowanie rozwijzania wedlug wynalazku
umozliwia dynamiczne wywazanie wrzeciennikow
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Sciernic odznaczajgcych sie duzymi szybkosciami
obrotu S$ciernicy, w trzech wspoéirzednych.

Przedmiot rozwigzania wedlug wynalazku jest
uwidoczniony w przykladzie wykonania na zalg-
czonym rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
urzgdzenie w przekroju osiowym dostosowane do
wrzeciennika szlifierki, fig. 2 — uklad masy ko-
rekcyjnej w widoku od strony wrzeciona, fig. 3
— wskazniki polozenia masy korekcyjnej w wi-
doku z gory, fig. 4 — odmiang konstrukeyijna
urzgdzenia wbudowanego do wrzeciennika szlifier-
ki w przekroju osiowym.

Korpus 1 ma mase korekcyjng 2 polgczong
z tarcza 3 i prowadnicami 4 w ktorych osadzono
watlek 5. Walek 5 polaczony jest z masg korekcyj-
ng 2 poprzez ciegna 6, przy czym walek 5 jest
zazebiony z zebatym watkiem 7, osadzonym w
tulei 8 i lozyskach 9 i zabezpieczonym nakretkg 10.
Lozyska 9 sa osadzone w pokretle 11 potgczonym
gwintowo z obudowg 12. Tarcza 3 potgczona jest
gwintem z tulejg 8 i zabezpieczona wkretem 13,
przy czym tuleja 8 jest osadzona obrotowo w tulei
14 oraz jest zaopatrzona w prowadnice kulkowe
15.

Tuleja 8 jest polaczona gwintem wielozwojo-
wym z nakretka 16 zabezpieczong przed obrotem
wzgledem tulei 14 kolkiem 17. Nakretka 16 poprzez
lozysko 18 polaczona jest z tuleja gwintowang 19
przesuwajacq sie liniowo wzgledem obudowy 12
za pomocg kolka 20. Tuleja gwintowana 19 polg-
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czona jest z pokretlem 21. Tuleja 14 poprzez lo-
zysko 22 osadzona jest w obudowie 12 i jest za-
bezpieczona wodzikiem 23 przed obrotem wazgle-
dem obudowy 1 z mozliwoscia przesuwu osiowego.

Korpus 1 polaczony jest z masg wirujaca Sruba-
mi 14, pierScien 25 polgczony jest z korpusem 1
Srubami 26 wewnatrz, ktérego osadzono lozysko 27
na pierscieniu 28. W pierscieniu 28 jest osadzona
obrotowo nakretka zebata 29, kolo zebate 30 wraz
z pokretlem 31. PierScien 28 jest polaczony S$ru-
bami z pierScieniem 32. Pierscien 28 ma zabez-
pieczajacy wkret 33 i kolek 34. Pierscien 28 za-
bezpieczony jest przed obrotem wzgledem obudo-
wy 12 korpusu 1 wkretem 33. Oslona 35 stanowi
zabezpieczenie przeﬁL‘zanireczysz‘C!zeniem zespotu
regufacji. Obudéwa JRéima wziernik 36.

Pokrecajac pokretlegn 21 uzyskuje sie przesu-
niecie osiowe tulei 19 wzgledem obudowy 12. Ruch
osiowy “tulei 19 przenbszony jest przez lozysko 18
nakretks 16:-Osiowe przesuniecie nakretki 16 po-
woduje obrét masy korekcyjnej 2 wraz z tarcza 3
wzgledem korpusu 1. Pokrecajac pokretiem 11
powoduje sie osiowe przesuniecie walka zebatego
7, ktoéry wspoitpracuje z walkiem 5 wymuszajgc
jego obrot. v

Obracajacy sie walek 5 poprzéz ciegna 6 przeé
suwa korekcyjng mase 2 po promieniu osi obrotu
wirujacego wrzeciennika. Pokrecajac pokretltem 31
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poprzez kolek 34 powoduje sie obrét kolka zeba-
tego 30, ktére przesuwa obudowe 12 wraz z masg
korekcyjng 2 i calym ukladem regulacji plasz-
czyznowej wzdluz osi obrotu wrzeciona. Promien
masy korekcyjnej okresla sie odczytujac wskaza-
nia podzialki naniesionej na obudowie 12 wzgle-
dem pokretia 11.

Faze masy korekcyjnej okresla sie odeczytujgc
wskazania podziatki naniesionej na tulei gwinto-
wanej 19 poprzez wziernik 36 umieszczony w obu-
dowie 12, ktére odpowiadaja katowym oznacze-
niom naniesionym na oprawie korpusu 1. Przemie-
szczanie osiowe masy korekcyjnej wzgledem érod-
ka S$ciernicy okresla sie odczytujgc wskazania po-
dzialki naniesionej na obudowie 12 wzgledem
przeciwwskaznika pierscienia 28. ‘

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do dynamicznego wywazania mas
zawierajgce korpus z korekcyjng masa przytwier-
dzong do tarczy oraz do walka polaczonego z pro-
wadnicami, przy czym korekcyjna masa polgczona
jest z walkiem poprzez ciegna, wedlug patentu

nr 97816, znamienne tym, ze w korpusie (1) jest
‘osadzona przesuwnie wzdluz osi obrotu obudowa
(12) zaopatrzona w zespo6l
korekcyjnej (2).

przemieszczania masy
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