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Mechanizm dodatkowy do podbieracza przyczepy samozbierającej
przeznaczony do cięcia produktów paszowych

Przedmiotem wynalazku jest dodatkowy mechanizm zamontowany do podbieracza przyczepy samozbiera¬
jącej powodujący cięcie w trakcie podawania takich produktów paszowych jak: słomy pokombajnowej, siana,
zielonekJ liści buraczanych.

Dotychczas znane przyczepy samozbierające nie posiadały w podbieraczu ani w innym mechanizmie
przyczepy mechanizmu który by pozwalał na cięcie produktów paszowych. Powodowało to szereg niedogo¬
dności, z których główna polegała na braku możliwości zastosowania dmuchaw przy wyładunku z przyczepy jej
zawartości na stertę zwłaszcza słomy.

Ponadto cięta słoma nadaje, się na ściółkę bez potrzeby drobnienia jej w dodatkowej operacji, przy czym
potrzeba drobienia słomy przeznaczonej na ściółkę wynika z potrzeby uzyskiwania prawidłowego obornika.

Istota wynalazku polega na zaopatrzeniu przyczepy w noże które współpracują w czasie z mechanizmem
ubijającym a połączone są układem dźwigniowym z układem korbowym podbieracza.

Rozwiązanie według wynalazku pozwala na cięcie produktów paszowych bezpośrednio w trakcie ich
zbioru a tym samym pozwala na uniknięcie dodatkowej operacji cięcia oraz umożliwia zastosowanie przenośnika
pneumatycznegoj*ozładunku przyczepy.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykładzie wykonania na rysunku, który przedstawia schema¬
tycznie mechanizm w dwóch położeniach.

Do korby podbieracza 1 w punkcie 2 poprzez ramiona 3 i 4 dźwigni zamocowany jest nóż dolny 5 oraz
górny 7, przy czym ramię 4jest zamocowane obrotowo w punkcie stałym 6, natomiast ramię 3 łączy nóż dolny
5 w sposób stały w punkcie 2 przemieszczającym się po okręgu, a nóż górny 7 połączony jest obrotowo.
Ponadto nóż górny 7 połączony jest obrotowo z ramieniem dźwigni 8 w punkcie 9 i 10 przy czym punkt 10 jest
punktem stałym.

Cięcie produktów paszowych odbywa się w ten sposób, że poprzez obrót korby podbieracza 1 następuje
wwyniku wyżej opisanego układu i połączenia ramion 3f 4 i 8 dźwigni automatyczne przemieszczenie oraz
zwieranie i rozwieranie noża dolnego 5 i noża górnego 7.



2 77 490

Zastrzeżenie patentowe

Mechanizm dodatkowy do podbieracza przyczepy samozbierającej, przeznaczony do cięcia produktów
paszowych, znamienny tym, że jest wyposażony w nóż dolny (5) i nóż górny (7) oraz ramiona (3,4 i 8) dźwigni
przy.czymnóż dolny (5) połączony jest w sposób stłały z ramieniem (3) natomiast nóż górny (7) jest połączony
przegubowo z ramieniem (3) i (8).
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