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(57) Tiivistelmd

Keksintd koskee vyBhykeslidt8isen telan liuku-
kenkien (20) ja kuormituemdntien (15) keskeistd
niveldity¥ tukijHérjestelyd. Liukukengin (20,25)
ja kuormitusménnidn (15) keskeinen nivelsovitus
muodostuu pienen laakeroimissiteen (R) omaa-
vasta pallolaakerista. Pallolaakeriin kuuluu
osana linssikappale (38), jossa on pallomainen
laakerointipinta (39) ja sitd vastassa taso-
mainen liukupinta (40). Linssikappale (38)
sallii pallopinnan ympidri tapahtuvan kiertymi-
sen lislksi ainakin telavaipan pySrimistason
suuntaisen lineaarisen siirtymin liukukengin
(20,25) ja kuormitusminndn (15) kesken. Varei-
nainen liukukenkd (20) ja/tal sen tukikenki
(25) ja keskiakselin (12) uraosa (30) on siten
keskenddn sovitettu, ettd uraosan (30) aksiaali-
suuntaiset sivut (32) tai niiden osat (33) muo-
dostavat riittdvdn tarkat mutta toisaalta riit-
tivén vdljlt ohjaus- ja tukipinnat ja keskitys-
osat mainituille liukukengille (20,2S5).

Helsinki, Suomi-Finland(FIl)

Olavi Viitanen, Jyvidskyld, Suomi-Finland(Fl)

ja kuormitusmintien keskeinen tuki-
glidskorna och belastningskolvarna

(57) Sammandrag

Uppfinningen avser ett ledat st3darrangemang
mellan glidskorna (20) och belastningskolvarna
(15) av en zonreglerbar vals. Ledarrangemanget
mellan gliskon (20,25) och belastningskolven
(15) bestdr av ett kullager med relativt liten
lagringsradie (R). Till ndmnda kullager hdr

som en del dirav ett linsstycke (38) med en
sférisk lagringsyta (39) och en planformig glid-
yta (40) mot denna. Linastycket (38) tilldter
utom en vridning kring nimnda sfdriska yta dess-
utom en linedr fSrskjutning mellan glidskon
(20,25) och belastningskolven (15) Atminstone

i riktningen av valsmantelns rotationsniva.

Den egentliga glidskon (20) och/eller dess
st8dsko (25) och mittaxelns (12) spidrdel (30)

¥r sdlunda anordnade sinsemellan, att de axiella
sidorna (32) av ndmnda spirdel (30) eller dess
delar (33) bildar tillrdckligt exakta styr-

och stddytor och centraliseringsdelar f¥r

ndmnda glidskor (20,25).
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VyB8hykesddtdisen telan liukukenkien ja
kuormitusmédntien keskeinen tukijdrjestely
Stddarrangemang mellan glidskorna och

belastningskolvarna aven zonreglerbar vals

Keksinndn kohteena on vyShykesditdisen telan liukukenkien ja kuormitusmin-
tien keskeinen niveldity tukijirjestely, joka tela kisittii pySrimittdmin
massiivisen keskiakselin, jonka piddlle on laakeroitu pydriviksi ympyrisy-

linterimdinen telavaippa, jonka akselin ja telavaipan sisidpinnan vidliin

on sovitettu hydraulisella painenesteelld kuormitetut kuormitusminti-1ivku-

kenkdyhdistelmdt, joiden liukukengit ovat kuormitusmintien vilitykselli
hydraulinesteen paineella kuormitettavissa telavaipan sisdpintaa vasten
mainittujen liukukenkien kohdalla olevan nipin nippipaineen jakautuman
hallitsemista varten ja jotka kuormitusmi#nnit on sovitettu keskiakselin
sylinteriporauksiin tai vastaaviin tiloihin, ja jonka liukukengin ja kuor-
mitusmdnndn keskeinen nivelsovitus k#sitt## suhteellisen pienen laakeroi-

missiteen omaavan pallolaakerin.

Ennestddn tunnetaan useita erilaisia taipumakompensoituja tai -siidettyii
paperikoneen teloja. Nam# telat ki#sittdvit yleensd massiivisen, statio-
ndidrisen tela-akselin ja sen ympdrille py8rivdksi jadrjestetyn telavai-
pan. Mainitun akselin ja vaipan vdliin on sovitettu vaipan sisidpintaan
vaikuttava liukukenkien sarja ja/tai painefluidin kammiot. Yleensid t#l-
laisten telojen muodostamia nippejd kuten puristinnippeji tai kalanteroi-
misnippejd kuormitetaan taipumasZidetyn telan ja sen vastatelan akseli-

tappeihin kohdistetuilla kuormitusvoimilla.

Esilld oleva keksintd liittyy sellaisiin taipumakompensoituihin tai -sdi-
dettyihin teloihin, jotka kdsittdvit liukukenkien sarjan, joiden kenkien
liukupinnat vaikuttavat telavaipan sisdpintaan ja joiden liukupinnat ovat
ainakin osittain hydrostaattisesti voidellut liukupinnalle johdettavalla
painedljylli,

VyShykkeittdin s#ddettdvin telan hydrostaattiset kuormankantoelimet muodos-
tuvat ennestdidn tunnetusti yleensi kahdesta toiminnallisesta osasta, tela-

vaippaan tukeutuvasta liukukengistid sekid kuormituspainetta vilittAvisti
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minnistid. Liukukengdn tulee ohjautua telavaipan sisdpinnan mukaan, kun

taas minnin vastaosa, sylinteri, sijaitsce telan stationddrisessii keskiak-
selissa. Rakenteissa, joissa liukukenkd ja mintii-sylinteri muodostavat
kiinteln kokonaisuuden, on mi#nnin sovituksen oltava niin vdljd, ettd mdntd
voi mukautua aina liukukengin mddrddméin asentoon. Liukukenkd on myds
lukittava mahdollista kiertymisliikettd vastaan ja pydrimisliikkeen aiheut-
tama kitkavoima on siirrettivi keskiakseliin. Edelld mainitussa yksikompo-
nenttirakenteessa on ennestdin tunnetusti kengidn kiertymisliike useasti
estetty erillisten, kengistd toiseen ulottuvien vdlisauvojen avulla. Kitka-
voima puolestaan siirtyy tiivisteen kautta keskiakseliin. Tdllaisissa
ratkaisuissa on epidkohtana tiivisteen nopea kuluminen. Tunnetaan myds
rakenteita, jcissa telan poikkileikkauksessa liukukenk&@ on varustettu
kaksoisminnilli, milld rakenteella estetiin tehokkaasti kengdn kiertvminen,

mutta rakenne on vaativa etenkin valmistustarkkuuksien suhteen.

Kuten edellid on osittain kidynyt ilmi, mainituilta painenesteelld kuormite-
tuilta tuki- ja kuormituselimilti vaaditaan hyvin useita eriluontoisia
toimintoja, joiden integroiminen samaan elimeen ei ole ennestddn tunnetuil-
la jirjestelyilld moitteettomasti onnistunut. Mainituilta tuki- ja kuormi-
tuselimeltd vaadittavia ominaisuuksia esitetddn vield seuraavassa luet-

telomaisesti:

- liukukenkien hydrostaattisen voitelun sekd kuormitusmintid/sylinterin
on oltava riittivin hyvin tiivistetty vaihtelevillakin kuormitusvoimilla,

sekd silloinkin, kun tapahtuu kulmanmuutoksia vaipan ja sisdosan vd&lilld,

- tukikenkien kuormitusmintien on otettava joissain ratkaisuissa vastaan

sivuttaisvoimia, jotka ovat kitkan aiheuttamia voimia,
- tukikenkien kuormituslaitteiston on pystyttdvi toimimaan nivelend, koska
tuettavan vaipan ja keskiakselin keskindiset asennot vaihtelevat huo-

mattavasti kuormitusvoimien vaihdellessa,

- tukikenkien mintien on annettava riittdvd radiaalivoima, jonka vaihte-

lualue on riittidvin suuri, vaipan tukemiseksi ja kuormittamiseksi,

- liukukenkien liukupintaa voitelevan 81ljykalvon paksuutta on voitava
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hallita, ja

- tukikenkien kuormitusmintien ja keskiakselin yhteydessd olevien peoraus-
ten on sallittava huomattavatkin m¥ntien radiaaliliikkeet.

Ennestiin tunnetuissa tuki- ja kuormituselimiss# eivit edelld luetellut
toiminnot, eivit ainakaan kaikki niistd, toteudu tyydyttdvisti. Esilld

olevan keksinndn tarkoituksena onkin mainittujen epdkohtien vélttdminen
ja liukukenkien uuden tuki- ja kiinnitysjirjestelyn aikaansaaminen niin,

etti edellid mainitut ominaisuudet ovat toteutettavissa.

Keksinndn piidtarkoituksena on saada aikaan ko. liukukengdin ja minnidn véli~
nen tukirakenne, jossa kenkd voldaan luotettavasti ohjata keskiakselilla
ilman, ett# sivuttaisvoimat johtuvat mint#in tal kiertymistd vastaan tar-
vittaisiin erillisi# yhdyssauvoja. Lis#ksi keksinndn tarkoituksena on

saada aikaan kyseinen tukirakenne, jossa sylinteri ja mintid voldaan valmis-
taa vain niiden omien ehtojen mukaan, esim. vdlysten, tiivisteiden ja

materiaalien osalta.

Keksinndn lisdtarkoituksena on aikaansaada sellainen liukukenkien tuen-
tajérjestely, jossa liukukenkien ki#dntdpiste kuormitusméntien suhteen
saadaan mahdollisimman l#helle liukukenkien voideltua liukupintaa niin,
ettd liukupinnan kitkan johdosta syntyvien kitkavoimien liukukenkid kddn-

tivi momentti saadaan mahdollisimman pieneksi.

Esilli olevan keksinn®n eriind lisitarkoituksena on aikaansaada sellainen
liukukenkien ja niiden kuormitusmintien keskeinen tuentajirjestely, jossa
paine8ljy on johdettavissa kuormitusméntien kuormitustilasta liukukenkien
hydrostaattisiin voitelutiloihin yksinkertaisen jérjestelyn avulla.

Edelli esitettyihin ja myShemmin selvidviin pdémddriin pidsemiseksi kek~

sinn8lle on piddasiallisesti tunnusomaista se, ettd mainittuun pallolaake-
riin kuuluu osana linssikappale, jossa on pallomainen laskerointipinta

ja sitd vastassa tasomainen liukupinta, joka linssikappale sallii maini-

tun pallopinnan ympiri tapahtuvan kiertymisen 1isdksi ainakin telavaipan

pydrimistason suuntaisen lineaarisen siirtymin liukukengédn ja kuormitus-
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ménnén kesken, ettd varsinainen liukukenk¥ ja/tal sen tukikenkd ja keski-
akselin uraosa ovat siten keskeniddén sovitetut, ettd mainitun uraosan ak-
siaalisuuntaiset sivut tail niiden osat muodostavat riittH#vin tarkat oh-

jaus- ja tukipinnat ja keskitysosat mainituille liukukengille.

Kdytettdessd keksinndn mukaista rakennetta, ovat kenki ja méntHd {tsendi-
eid osia, jotka voidaan rakentaa kumpikin parhaiten omaa toimintaansa
vastaamaan. Keksinn®n mukaisessa laakeriniveless# k#ytetty linssikappale
toimii livkukenkdd ja kuormitusmintdi yhdistZvinZ elimend. Rakenteella
saadaan myds kenk# hyvdin ja luotettavaan ohjaukseen. Tillaista ohjausta
keskiakseliin ei ole voitu kéyttdd ennestiin tunnetun kevennysnivelraken-
teen yhteydessd. Edellid mainittu ohjaus saadaan aikaan siten, ettZ telan
keskiakselissa on sopivimmin jatkuva aksiaalinen ura, jonka leveys on
vain hiukan suurempi kuin liukukengin tai sen tukikengin leveys. T#118in
liukukengdn tai sen tukikeng#n vastakkailset aksiaalisuuntaiset sivut vas-
taavat mainitun uran sivuihin niin, ett# saadaan aikaan keng#n edullinen

ohjaus.

Keksinndn linssikappaleen pinnat eivdt ole oleellisesti keventivii, vaan
ne tehd&#dn niin pieniksi, kuin pintapaine mekaanisen lujuuden puolesta
sallii. Linssikappaleen uraan tulevan O-renkaan rajoittama painepinta-ala,
joka on esim. luokkaa 2 cm2, edustaa 8ljynpaineella kerrottuna hyvin vi-

héistd osaa kengin ja minndn vilisestd kokonaisvoimasta.

Seuraavassa keksint33i selostetaan yksityiskohtaisesti viittaamalla cheisen
piirustuksen kuvioissa esitettyyn keksinn®n eridseen sovellutusesimerk-

kiin, jonka yksityiskohtiin keksint8d el ole mitenkd#in ahtaasti rajoitettu.

Kuvio 1 esittdi kaaviollisesti keksinnBn sovellutuskohdetta eli tk-telaa

aksiaalileikkauksena muodostamassa nippid vastatelan kanssa.
Kuvio 2 esittdd leikkausta II-II kuviossa 1.
Kuvio 3 esitt## kuviota 2 suuremmassa mittakaavassa aksiaalista pysty-

leikkausta keksinndén mukaista tuki- ja kiinnitysjirjestelyi soveltavaa

kuormitusmidntd-liukukenkiyhdistelmis.,
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Aluksi selostetaan kuviossa 1 esitetyn vyBhykesiditdisen taipumakompensoi-
dun telan yleisrakenne, joka on pHdosin ennest#in tunnettu. Tela 10, esim.
paperikoneen puristintela tai kalanteritela, kdsittdid pydrivdn sylinteri-
vaipan 11, jonka sis#lld on kiinted massiivinen akseli 12, Telan 10 vaipan
11 sisépinnan 11' ja akselin 12 vH#liin j¥# riittdvén suuri vapaa tila

13. Vaippa 11 on laakeroitu akselin 12 jatkeina oleviin akselitappeihin
12a ja 12b laakerein 13a ja 13b. Vaipan 11 sulkevat piitylaipat lé4a ja
14b. Telavaippaa 11 kdytetdin el esitetyn k#yttdlaitteen vilitykselld.

Telaa 10 vastassa on toinen tela 50, jotka telat 10 ja 50 muodostavat
yhdessd esim. puristusnipin N. Akselin 12 ja vaipan 11 sisipinnan 11'
védliin on jirjestetty keksinndn mukaiset kuormitusminti-liukukenkdyhdis-
telmdt ZOI—ZON’ joilla nipin N viivapaine on vyShykkeittZin s#idettdvissi
ja kompensoitavissa halutuksi, esim. tasaisesti jakautuneeksi viivapaineek-

si.

Kuhunkin mainittuun sylinteriin 16 johdetaan 8ljykanavien 18 kautta ulkoi-
sesta paineldhteestd (el esitetty) sopivan suuruinen erikseen sdddettdvi
paine P. Kussakin sylinterissd 16 on mdntd 15, johon kuhunkin on yhdistetty
oma liukukenkd 20. Liukukengdt 20 ovat keskendidn identtisid ja ne ovat
mahdollisen pienen aksiaalisen vilin p#dssi toisistaan niin, ettd saadaan
suurillakin kompensointivoimilla riitt#vin tasaisesti jatkuva kuormitus
sylinterivaipan 11 sisdpinnalle 11', Kengissi 20 on esim. neljid hydros-
taattista voitelukammiota 23a ja 23b, joiden v#11114 ja reunoilla on kan-
nakset 24, jotka muodostavat voidellun liukupinnan vaipan 11 sile#id sisi-
pintaa 11' vasten. Hydrostaattisiin voitelukammioihin 23a ja 23b on johdet~-
tu keksinndn mukaisen myShemmin tarkemmin selostettavan t#min keksinn&n
mukaisen tuentajérjestelyn kautta voiteludljyd sylinterin 16 painetilasta
167,

Keskiakselissa 12 on tasomaiset sivupinnat 12a ja 12b, joiden kohdalle
jdd tilat 13a ja 13b, joita voidaan kHytt#d esim. tiloina, joiden kautta
painenesteet johdetaan sylintereihin 16 porausten 18 kautta. Keskiakselin
12 ja telavaipan 11 sigdpinnan 11' v#lisen tilan mittaa liukukenkien 20
puolella on merkitty Sl:llﬁ ja vastakkaisella puolella Szzlla. Mainittu
mitta S1 on pienempi kuin mitta S2 Ja mainittujen mittojen sopivat alueet

ovat Sl =4.,..10 mm ja S, = 15...30 mm,

2
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Varsinainen liukukenkd 20 on tavanomainen, nelikammioinen, stabiloiva,
hydrostaattinen pronssikenkd, jossa kukin kammio 23a,23b on varustettu

omalla kuristussuuttimella 22,

Varsinaisen liukukengidn 20 alla on teridksinen tukikenkd 25, jonka vahvuus
H midridytyy jidykkyysvaatimusten mukaan. Tukikenkid 25 ohjautuu sivuttais-
suunnassa keskiakselin 12 yhtenidisestd urasta 30. Tdten saadaan hyvi kes-
“itys kengille 20 sekd poikittdisessa ettd kiertosuunrassa. Samalla keski-
akselin ura 30 saadaan minimilevviseksi L kenkdidn 20 ndhden, so. aksgeldi

12 he’kkenee mahdoellisimman vidhin.

Keskiakselin 12 urassa 30 on pystysivut 32, jolden ylidosat 33 muodostavat
sopivalla pienellid vidlyksellid tuki- ja ohjauspinnat tukikengidn 25 pysty-
sivuille 25a ja 25b. Tukikengin 25 korkeutta on merkitty H:lla ja leveyttd
L:114. Mainitut mitat H ja L ovat yleensd alueella L = 150...200 mm

ja H = 30...40 mm. Uran 32 sivujen yldosien 33 keskindinen etdisyys on
esim. 0,5 mm suurempi kuin tukikengin 25 leveys L niin, ettd saadaan

aikaan hyvid ja luotettava tukikengidn ohjaus.

Kuormitussylinteri 16 on keskiakseliin 12 porattu suora reik#, johon tii-
visterenkaalla 17 varustettu, valurautainen uppomidntd 15 sijoitetaan.
Minndssd 15 on kanava 19a kengdn 20 liukupintaa 20' hydrostaattisesti
voitelevalle paine8ljylle. Kanavaan 19a on sijoitettu huckopronssinen

suodatinpatruuna 19c varolaitteeksi likahiukkasia vastaan.

Sylinterin 16 ja tukikengidn 25 vi#lissd on nivelosana linssikappale 38,
jonka minnin 15 ulokeosan 35 pallopintaan 36 liittyvd pinta 39 on pieni-
siteinen pallo ja tukikenkdidn 25 liittyvd pinta 40 on taso. Oleellista
on, etti tukikengissd 25 olevan ohjausupotuksen 37 halkaisija DO on suurem-
pi kuin linssikappaleen 38 halkaisija Dl' Tdll8in voi liukukenkid 20 asen-
noitua telavaipan 11 ja keskiakselin 12 uran 30 sivujen 33 ohjaamina va-
paasti mintdin 15 nihden, eik#d tule sokko-ohjausta minndn 15 kanssa. Niin
ehkdistdin sellaisen tilanteen haittavaikutukset, jossa sylinteriporaus
16 olisi hieman epikeskeinen uran 30 ohjauspintojen 33 suhteen tai jossa
sylinteriporaus 16 olisi hieman vinossa. Kiytdnnon virhemahdollisuuksien
eliminoimiseen riitt34 halkaisijaero DO-D1 = n, 2 mm. Ohjausupotus 37

tukikengidssi 25 on tarpeen kengin 20 aksiaalista paikoitusta varten. Upotus
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37 tukikengdssid 25 voi olla my®s solkea, jolloin aksiaalinen ohjaus on

aivan tarkka ja samalla siilyy edelld kuvattu asennoimiskyky.

Kengdn 20 aksiaalinen asennoituminen mintdin 15 nihden tapahtuu osien 15
ja 25 keskeisen nivelen em. pallopinnan 36,39 avulla. Asennoitumistarvetta
aiheuttaa mm. keskiakselin 12 taipuilu erilaisten telakuormitusten johdos-
ta. Pallopinnan 36,39 pienen siteen R ansiosta jdd asennoitumista vastus-
tava kitkamomentti suhteellisen alhaiseksi. Side R on yleensd alueella

R =15...30 mm, sopivimmin alueella R = 20 mm.
Mainitun sdteen R keskipiste sijaitsee sopivimmin minndn 15 keskiakselilla.

Tukikenkd 25 on kiinnitetty jousilla 28 varustetuilla ruuveilla reikien
26 kautta médnndn 15 yldsivuun. Varsinainen liukukenki Z0 on kiinnitetty
ruuveilla 21 tukikengdn 25 tasomaiseen yldsivuun liukukengin 20 alasivun

ollessa my8s tasomainen.

Liukukengdn 20 liukupintaa 20' hydrostaattisesti voiteleva 81jy johde-

taan sylinterin 16 painetilasta 16p suodattimen 19c kautta mdnndn 15 kana-
vaan 19a ja siitd edelleen linssikappaleen 38 porauksen 42 kautta tukiken-
gdn 25 kanavéan 19b, josta 61jy johdetaan tilan 29 ja kuristimien 22 kautta
liukukengidn 20 voitelukammioihin 23a ja 23b, joihin johdettavan voitelu-
6ljyn tiivistdmiseksi linssikappale 38 on varustettu O-rengastiivisteillid
41, jotka ovat linssikappaleen 38 rengasurissa. Linssikappale 38 on valmis-
tettu terdksestd tai pronssista. Asennuksen varmistamiseksi ja helpottami-
seksi kiinnitetddn kenkd 20 miAntdin 15 kahdella jousella 28 varustetulla
ruuvilla 27, jolloin koko yhdistelmdd 15,20,25 voidaan helposti késitelld

yhtend kokonaisuutena.

Keksinnén mukainen liukukenkdjdrjestely on tarkoitettu etenkin sellaisten
liukukenkien yhteydessd kidytettdviksi, jossa sovelletaan pddasiallisesti
hydrostaattista voitelua. Liukukengissé 20 voidaan kdyttdid my8s osittain
hydrodynaamista voitelua, joka saadaan alkaan esim. liukupintojen 20 etu-
ja takareunoilla olevilla viisteilld, jotka rajoittavat yhdessZ vaipan

11 sisdpinnan 11' kanssa kiilatilat, joihin syntyy voitelunesteen pato-
paine, jolla liukupintaa voidaan tarvittaessa voidella osaltaan myds hyd-

rodynaamisesti. Tdltd osin viitataan hakijan FI-patenttihakemukseen n:o
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Edellid selostettu rakenne toimii pddpiirteittidin seuraavasti. Akselia 12
painetaan sen akselitappeihin 12a ja 12b kiinnitettyjen nivellaakereiden
(ei esitetty) vilitykselli vastatelaa 50 vasten nipin N kuormittamiseksi,
jolloin akseli 12 samalla taipuu. Nippipaineen N jakautuman (profiilin)
hallitsemiseksi vyBhykkeittdin johdetaan liukukenkd-mintid-yhdistelmid
201-20N kuormittamaan kanavien 18 kautta sdddettdvin suuruinen 6ljynpai-
ne, joka painaa midntid 15 ja niihin kiinnitettyjd liukukenkien 20 liuku-
pintoja 20' nipin N alueella telavaipan 1l sisdpintaa 11' vasten. Liuku-
kengit 20 saavat voiteludljynsd mdntien 15 kuormitusdljystd ja -paineesta
niin, ettd voiteludljyn paine tiloissa 23a ja 23b on verrarnollinen méntien
15 ja niihin kiinnitettyjen kenkien 20 kuormituspaineeseen. Akselin 12
taipuessa kuormitusvoimien johdosta pddsevit liukukengdt 20 asettumaan
vaipan 11 mukaan ja midnndt 15 keskiakselin 12 mukaan, koska mdnnidt 15 ja
kengdt 20 on yhdistetty toisiinsa keksinndn mukaisella tukiniveljdrjeste-
1ylld 35,38. Kengdt 20 pidsevit asennoitumaan mySs telan 10 poikkileikkaus-
tasossa pallonivelten 36,39 ympdri ja tdtd asennoitumista voiteludljyn
tiivistetty tuonti nivelten 14pi kenkien 20 kammioihin 23a ja 23b ei h&di-

ritse.

Seuraavassa esitetdin patenttivaatimukset, joiden mddrittelemidn keksin-
ndllisen ajatuksen puitteissa keksinnén eri yksityiskohdat voivat vaih-

della ja poiketa edelld vain esimerkinomaisesti esitetyisti.
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Patenttivaatimukset

l. VyBhykesddtdisen telan (10) liukukenkien (20) ja kuormitusmintien
(15) keskeinen niveldity tukijirjestely, joka tela (10) kidsittdi pydri-
méttdémidn massiivisen keskiakselin (12), jonka pddlle on laakeroitu pyd-
rivdksi ympyridsylinterim#inen telavaippa (11), jonka akselin (12) ja
telavaipan (11) sisdpinnan (11') vidliin (13) on sovitettu useita (N kpl)
hydraulisella painenesteelli kuormitettuja kuormitusminti-liukukenki-
yhdistelmid (ZOI-ZON)’ joiden liukukengdt (20) ovat kuormitusmintien
(15) vdlitykselld hydraulinesteen paineella kuormitettavissa telavaipan
(11) sisdpintaa (11') vasten mainittujen liukukenkien (20) kohdalla ole-

van nipin (N) nippipaineen jakautuman hallitsemista varten ja jotka kuor-

tal vastaaviin tiloihin, ja jonka liukukengdn (20,25) ja kuormitusminnin
(15) keskeinen nivelsovitus ki#sitt#d suhteellisen pienen laakeroimissi-
teen (R) omaavan pallolaakerin, t unne t tu siiti, etti mainittuun
pallolaakeriin kuuluu osana linssikappale (38), jossa on pallomainen
laakerointipinta (39) ja sitd vastassa tasomainen liukupinta (40), joka
linssikappale (38) sallii mainitun pallopinnan ympdri tapahtuvan kierty-
misen lisdksi ainakin telavaipan (11) pydrimistason suuntaisen lineaari-
sen siirtymdn liukukengin (20,25) ja kuormitusminnin (15) kesken, etti
varsinainen liukukenkd (20) ja/tal sen tukikenkd (25) ja keskiakselin
(12) uraosa (30) ovat siten keskend#n sovitetut, ett# mainitun uraosan
(30) aksiaalisuuntaiset sivut (32) tai niiden osat (33) muodostavat
riittdvdn tarkat ohjaus- ja tukipinnat ja keskitysosat mainituille liu-
kukengille (20,25).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen tukij#rjestely, tunne t tu siiti,
ettd mainitun pallomaisen laakerointipinnan (36,39) sdteen (R) keskipiste
sijaitsee kuormitusmdnndn (15) keskiakselilla.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen tukijédrjestely, tunnettu
siitd, ettd mainitun pallomaisen laakerointipinnan (36,39) laakerointi-
sdde (R) on alueella R = 15...30 mm, sopivimmin R x 20 mm.

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1-3 mukainen tukijdrjestely, t unne t -
t v siitd, ettd mainitun linssikappaleen (38), sopilvimmin keskeisen,

porauksen (42) ldpi johdetaan tiivistetysti kuormitusmidnnin (15) paine-
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tilasta (16p) voiteludljy liukukengdn (20) voitelukammioihin (23a,23b)
ja ettd mainitussa linssikappaleen (38) laakerointipintojen (39,40) yhtey-
dessd on tiivistysrenkaat (41), sopivimmin O-renkaat.

5. Jonkin patenttivaatimuksen l-4 mukainen tukijdrjestely, tunnet -
t u siitd, ettd mainittu linssikappale (38) on sijoitettu liukukengin
(20) tukikengin (25) tasopohjaiseen upotukseen (37) vdljdsti niin, ettd
edelld mainittu sivuttaissiirto on mahdollinen (DO > Dl).
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Patentkrav

1. Ledat st8darrangemang mellan glidskorna (20) och belastningskolvarna
(15) av en zonreglerbar vals (10), vilken vals (10) innefattar en icke-
roterbar massiv mittaxel (12), ovanpad vilken det finns en roterbart
lagrad valsmantel (11) med formen av en cirkelcylinder, varvid det
mellan axeln (12) och valsmantelns (11) inre yta (11') finns anordnade
flera (N st) belastningskolv-giidskokombinationer (201—20N) som be~
lastats med hydraulisk tryckvidtska, vars glidskor (20) genom f8rmedling
av belastningskolvar (15) kan belastas med ett tryck av en hvdraulvidtska
mot valsmantelns (11) inre yta (1l1') f8r kontroll av férdelningen av
nyptrycket av nypet (N) vid n#mnda glidskor (20) och vilka belastnings-
kolvar (15) dr anordnade vid cylinderborrningarna (16) av mittaxeln (12)
eller motsvarande utrymmen, ledarrangemang mellan glidskon (20,25) och
belastningskolven (15) omfattar av ett kullager med relativt liten
lagringsradie (R), kdnnetecknat dérav, att det till némnda
kullager hdr som en del dirav ett linsstycke (38) med en sfirisk lagrings-
yta (39) och en planformig glidyta (40) mot denna, vilket linstycke (38)
tilldter utom en vridning kring nimnda sf¥#riska yta en linedr f8rskjut-
ning mellan glidskon (20,25) och belastningskolven (15) &tminstone i
riktningen av valsmantelns (ll) rotationsnivd, att den egentliga glid-
skon (20) och/eller dess st8dsko (25) och mittaxelns (12) spardel (30)
ir salunda anordnade sinsemellan, att de axiella sidorna (32) av nidmnda
spirdel (30) eller dess delar (33) bildar tillr&dckligt exakta styr—- och
stédytor och centraliseringsdelar f8r n#mnda glidskor (20,25).

2. St8darrangemang enligt patentkrav l, k &nnetecknat dirav,
att mittpunkten pad radien (R) av ndmnda sf#riska lagringsyta (36,39)
befinner sig pd belastningskolvens (15) mittaxel.

3. St3darrangemang enligt patentkrav 1 eller 2, k@nnetecknat
ddrav, att lagringsradien (R) av ndmnda sf&riska lagringsyta (36,39)
dr inom omrddet R = 15.,.30 mm, l¥mpligast R & 20 mm.

4, Stddarrangemang enligt ndgot av patentkraven 1-3, k dnne -

teckmnat dirav, att man genom den ldmpligast centrala borrningen
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(42) av ndmnda linsstycke (38) leder smdrjolja i komprimerad form fram
belastningskolvens (15) tryckutrymme (16p) till glidskons (20) smdrj-
kammare (23a,23b) och att det i samband med lagringsytorna (39,40) av
nimnda linsstycke (38) finns t#tningsringar (41), ldmpligast O-ringar.

5. St8darrangemang enligt ndgot av patentkraven 1-4, k dnneteck-
nat dirav, att ndmnda linsstycke (38) har placerats med spelrum i den
planbottnade fdrdjupningen (37) 1 glidskons (20) stddsko (25), sid att
ovannidmnda sidofdrskjutning dr mdjilig (D0 > Dl)'

Viitejulkaisuja-Anfdrda publikationer

Julkisia suomalaisia patenttihakemuksia:~0ffentliga finska patent-
ansdkningar: 760117 (F 16 C 13/00), 783783 (F 16 C 13/02).
Kuulutusjulkaisuja:-Utl&ggningsskrifter: Suomi-Finland(FI)

69 684 (F 16 ¢ 13/00).
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