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(54) СПОСОБИУСТРОЙСТВОДЛЯСОВМЕСТНОГОИСПОЛЬЗОВАНИЯСПИСКАКАНДИДАТОВ

(57) Формула изобретения
1. Устройство декодирования видео, содержащее
модуль предсказания для получения, основываясь на блоке кодирования, поменьшей

мере одного кандидата слияния из пространственного кандидата слияния и временного
кандидата слияния, на основе информации об уровне параллельного слияния,
представляющем уровень, на котором применима обработка параллельного слияния,
и для генерации одного списка кандидатов слияния для блока предсказания блока
кодирования, основываясь на кандидате слияния.

2. Устройство декодирования видео по п. 1, в котором информация об уровне
параллельного слияния представляет информацию о размере блока, к которому
применима обработка параллельного слияния, и блок предсказания блока, к которому
применимаобработкапараллельного слияния, получает параллельно список кандидатов
слияния.

3. Устройство декодирования видео по п. 2, в котороммодуль предсказания получает
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по меньшей мере один кандидат слияния из пространственного кандидата слияния и
временного кандидата слияния, основываясь на блоке кодирования, на основе
информации о размере блока, к которомуприменимаобработка параллельного слияния,
и информации о размере блока кодирования.

4. Устройство декодирования видео по п. 3, в котороммодуль предсказания получает
пространственный кандидат слияния и временной кандидат слияния, основываясь на
положении и размере блока кодирования, на основе информации о размере блока, к
которому применима обработка параллельного слияния, и информации о размере блока
кодирования, и определяет информациюпредсказания движенияна доступномкандидате
слияния из пространственного кандидата слияния и временного кандидата слияния в
качестве кандидата слияния.

5. Устройство декодирования видео по п. 3, в котороммодуль предсказания получает
по меньшей мере один кандидат слияния из пространственного кандидата слияния и
временного кандидата слияния, основываясь на блоке кодирования, когда блок, к
которому применима обработка параллельного слияния, имеет предопределенный
размер или больше, и блок кодирования имеет предопределенный размер.

6. Устройство декодирования видео по п. 5, в котором предопределенный размер
блока, к которому применима обработка параллельного слияния, равен 8×8 или больше,
и предопределенный размер блока кодирования равен 8×8.

7. Устройство декодирования видео по п. 6, в котором модуль предсказания
устанавливает положение блока предсказания блока кодирования как положение блока
кодирования и устанавливает размер блока предсказания блока кодирования как размер
блока кодирования, когда блок, к которому применима обработка параллельного
слияния, имеет размер 8×8 или больше, и блок кодирования имеет размер 8×8,

и получает пространственный кандидат слияния и временной кандидат слияния,
основываясь на положении блока кодирования и размере блока кодирования,

и определяет информацию предсказания движения на доступном кандидате слияния
из пространственного кандидата слияния и временного кандидата слияния в качестве
кандидата слияния.

8. Устройство декодирования видео, содержащее
модуль предсказания для определения, доступен ли блок пространственного

кандидата слияния для блока кодирования, подлежащего декодированию, и для
получения пространственного кандидата слияния для блока кодирования, подлежащего
декодированию, основываясь на том, доступен ли блок пространственного кандидата
слияния,

причем если блок кодирования, подлежащий декодированию, разделен на первый
блок предсказания и второй блок предсказания, и блок пространственного кандидата
слияния второго блока кодирования содержится в первом блоке предсказания, модуль
предсказания определяет, что блок пространственного кандидата слияния второго
блока предсказания недоступен для получения пространственного кандидата слияния
второго блока предсказания.

9. Устройство декодирования видео поп. 8, в которомблок кодирования, подлежащий
декодированию, разделен наN×2N, nL×2N или nR×2N для формирования первого блока
предсказания и второго блока предсказания.

10. Устройство декодирования видео по п. 8, в котором блок кодирования,
подлежащий декодированию, разделен на 2N×N, 2N×nU или 2N×nD для формирования
первого блока предсказания и второго блока предсказания.
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